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Allgemeines

1 Allgemeines

Der Bus Controller ermdglicht die Kopplung von X2X Link I/O-Knoten an PROFINET. PROFINET nutzt TCP/IP
und ist Echtzeit-Ethernet-fahig. PROFINET IO ist fir Echtzeit (RT = Real Time) und taktsynchrone Kommunikation
(IRT = Isochronous Real Time) geschaffen worden. Die Bezeichnungen RT und IRT beschreiben lediglich die
Echtzeiteigenschaften bei der Kommunikation innerhalb von PROFINET I10.

1.1 Eigenschaften im Kurzuberblick

Nachfolgend sind die Eigenschaften der B&R PROFINET Bus Controller aufgelistet.

» PROFINET RT - Conformance Class B

» Vollstandige X2X I/O-Modul Konfiguration tGber den Feldbus moglich

» Firmware-Update Uber integrierte Webseite

* Integrierter Switch zur Verkabelung von mehreren Slaves

» Bis zu 1440 Byte Ein- und Ausgangsdaten mdglich

* 100 MBit/s Full Duplex Betrieb

» Bus Controller- und I1/0-Moduldiagnose zur Laufzeit Gber die Masterumgebung oder die Webseite
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X20 Technische Beschreibung

2 X20 Technische Beschreibung

2.1 Bestelldaten

Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

Bus Controller

X20BCOOE3

X20 Bus Controller, 1 PROFINET IO Schnittstelle, integrierter 2-
fach Switch, 2x RJ45, Busbasis, Einspeisemodul und Feldklem-
me gesondert bestellen!

X20cBCOOE3

X20 Bus Controller, beschichtet, 1 PROFINET IO Schnittstelle,
integrierter 2-fach Switch, 2x RJ45, Busbasis, Einspeisemodul
und Feldklemme gesondert bestellen!

Erforderliches Zubehor

Feldklemmen

X20TB12

X20 Feldklemme, 12-polig, 24 VDC codiert

Systemmodule fiir Bus Controller

X20BB80

X20 Busbasis, fiir X20 Basismodul (BC, HB ...) und X20 Einspei-
semodul, X20 Abschlussplatten links und rechts X20ACOSL1/
X20ACOSR1 beiliegend

X20PS9400

X20 Einspeisemodul, fiir Bus Controller und interne I/O-Versor-
gung, X2X Link Versorgung

X20PS9402

X20 Einspeisemodul, fiir Bus Controller und interne 1/0O-Versor-
gung, X2X Link Versorgung, Einspeisung galvanisch nicht ge-
trennt

X20cBB80

X20 Busbasis, beschichtet, fiir X20 Basismodul (BC, HB ...)
und X20 Einspeisemodul, X20 Abschlussplatten links und rechts
X20ACO0SL1/X20ACOSR1 beiliegend

X20cPS9400

X20 Einspeisemodul, beschichtet, fiir Bus Controller und interne
1/0-Versorgung, X2X Link Versorgung

Tabelle 1: X20BCOOE3, X20cBCOOE3 -

Bestelldaten
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2.2 Technische Daten

X20 Technische Beschreibung

Bestellnummer | X20BCOOE3 X20cBCOOE3
Kurzbeschreibung
Bus Controller | PROFINET IO Slave
Allgemeines
B&R ID-Code 0xBB7D OxE4EO
Statusanzeigen Modulstatus, Busfunktion
Diagnose

Modulstatus Ja, per Status-LED und SW-Status

Busfunktion Ja, per Status-LED und SW-Status
Leistungsaufnahme

Bus 2,5W
Zusatzliche Verlustleistung durch Aktoren (ohmsch) -
W]
Zulassungen

CE Ja

EAC Ja

UL cULus E115267

Industrial Control Equipment
HazLoc cCSAus 244665
Process Control Equipment
for Hazardous Locations
Class I, Division 2, Groups ABCD, T5
ATEX Zone 2, 113G ExnAnC IIAT5 Ge

IP20, Ta (siehe X20 Anwenderhandbuch)
FTZU 09 ATEX 0083X

Schnittstellen

Feldbus PROFINET IO Slave
Ausflihrung 2x RJ45 geschirmt (Switch)
Leitungslange max. 100 m zwischen 2 Stationen (Segmentlange)
Ubertragungsrate 100 MBit/s
Ubertragung
Physik 100BASE-TX
Halbduplex Ja
Vollduplex Ja
Autonegotiation Ja
Auto-MDI/MDIX Ja
Min. Zykluszeit "
Feldbus 1ms
X2X Link 250 ps
Synchronisation zw. Bussen mdglich Ja

Elektrische Eigenschaften

Potenzialtrennung

PROFINET zu Bus und I/O getrennt

Einsatzbedingungen

Einbaulage

waagrecht Ja

senkrecht Ja
Aufstellungshoéhe tiber NN (Meeresspiegel)

0 bis 2000 m Keine Einschrankung

>2000 m Reduktion der Umgebungstemperatur um 0,5°C pro 100 m
Schutzart nach EN 60529 1P20
Umgebungsbedingungen
Temperatur

Betrieb

waagrechte Einbaulage -25 bis 60°C
senkrechte Einbaulage -25 bis 50°C

Derating -

Lagerung -40 bis 85°C

Transport -40 bis 85°C
Luftfeuchtigkeit

Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend Bis 100%, kondensierend

Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend

Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung Feldklemme 1x X20TB12 gesondert bestellen Feldklemme 1x X20TB12 gesondert bestellen

Einspeisemodul 1x X20PS9400 oder
X20PS9402 gesondert bestellen gesondert bestellen
Busbasis 1x X20BB80 gesondert bestellen Busbasis 1x X20cBB80 gesondert bestellen

37,592 mm

Tabelle 2: X20BCOOE3, X20cBCOOES3 - Technische Daten

Einspeisemodul 1x X20cPS9400

Rastermal} ?

1) Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass Kommunikationsfehler auftreten.
2) Das Rastermal bezieht sich auf die Breite der Busbasis X20BB80. Zum Bus Controller wird immer auch ein Einspeisemodul X20PS9400 oder X20PS9402
bendtigt.
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X20 Technische Beschreibung
2.3 Status-LEDs

In der folgenden Tabelle sind die Status-LEDs des Bus Controllers beschrieben. Die genauen Blinkzeiten zeigt

das Timingdiagramm im nachsten Abschnitt.

Abbildung LED Farbe Status Beschreibung
MS" Griin Aus Der PROFINET Master befindet sich im Modus STOP.
Quad Flash Der Bus Controller hat keine glltige IP-Adresse (0.0.0.0). Er wartet in diesem
Zustand bis er entweder vom PROFINET Master oder von extern eine IP-Adres-
se zugewiesen bekommt. Dieser Zustand kann auch eintreten, wenn der Bus
Controller im DHCP-Modus betrieben wird.
Double Flash | Am Bus Controller steht noch ein nicht quittierter Alarm an.
T Blinkend 1 Der Bus Controller befindet sich in der Initialisierungsphase. In dieser Bootphase
= werden alle angeschlossenen 1/0-Module initialisiert.
O Blinkend 3 Der Bus Controller konfiguriert die angeschlossenen I/0-Module. Die Konfigura-
2 tion wird Gber den PROFINET Master zum Bus Controller Gibertragen.
Q Ein Zu einem PROFINET Master wurde eine Verbindung aufgebaut. Master und Sla-
ve befinden sich im Modus OPERATIONAL und es werden Daten ausgetauscht.
In diesem Modus wird weiters erkannt, dass der Master selbstim Modus RUN ist.
Rot Blinkend 4 Der Bus Controller hat einen Fehler festgestellt. Dieser kann jedoch durch Rich-
tigstellung in der Masterumgebung zur Laufzeit korrigiert werden.
Blinkend 1 Der Bus Controller hat einen Fehler festgestellt. Dieser kann zur Laufzeit nicht
behoben werden, ein Neustart ist erforderlich.
BF" Grin Blinkend 2 Gerateidentifizierung ("Blink"-Funktion in Step 7 beim Suchen der vorhandenen
Ethernet Teilnehmer).
Ein Zu einem PROFINET Master wurde eine Verbindung aufgebaut.
Rot Ein Es ist keine Verbindung zu einem PROFINET Master vorhanden.
L/A IFx Grin Aus Es ist keine physikalische Ethernet Verbindung vorhanden.
Blinkend Die jeweilige LED blinkt, wenn an der entsprechenden RJ45-Schnittstelle (IF1,
IF2) Ethernet Aktivitat vorhanden ist.
Ein Es besteht eine Verbindung (Link), jedoch findet keine Kommunikation statt.

1) Die LEDs "MS" und "BF" sind griin/rote Dual-LEDs

Status-LEDs - Blinkzeiten

Blinkend 1
150
777777777 Blinkend 2
250 -
‘ I I I I I I I I I I | Blinkend 3
500
> [ L[ i_Binkend4
1000
~Quad Flash
|300_| 300 | 300 | 300 | 30Q_| 300 | 300 1500
77777 Double Flash
|300_| 300 | 300 1500
Alle Zeiten in ms

2.3.1 Fehleranzeige

Wenn der Bus Controller feststellt, dass ein konfiguriertes I/O-Modul physikalisch nicht vorhanden ist oder ein
falsches I/O-Modul eingesteckt ist wird dieser Fehler durch die LED "MS" angezeigt. Ist der Bus Controller auf
"Warnung" eingestellt dann blinkt diese griin, ansonsten blinkt sie rot im Sekundentakt (Blinkend 4).

Informationen zum Status des Bus Controllers kdnnen direkt in der Masterumgebung ausgelesen werden. Eine
Auflistung der entsprechenden Alarmcodes mit textueller Beschreibung ist im Abschnitt "Diagnosesystem und

Alarm Status Codes" auf Seite 27 vorhanden.
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X20 Technische Beschreibung

2.4 Bedien- und Anschlusselemente

LED-Statusanzeige

Knotennummernschalter <

Feldklemme fiir Bus Controller
und 1/O-Einspeisung

PROFINIET RT Anschluss mit
2 x RJ45 zur einfachen Verdrahtung

2.5 Ethernet-Schnittstelle

Hinweise fir die Verkabelung von X20 Modulen mit Ethernet-Schnittstelle sind im X20 Anwenderhandbuch, Ab-
schnitt "Mechanische und elektrische Konfiguration - Verkabelungsvorschrift fir X20 Module mit Ethernet Kabel"
zu finden.

IF1
IF2
Schnittstelle Anschlussbelegung
Pin Ethernet
1 RXD Empfange (Receive) Daten
2 RXD\ Empfange (Receive) Daten\
3 TXD Sende (Transmit) Daten
4 Termination
5 Termination
6 TXD\ Sende (Transmit) Daten\
RJ45 geschirmt 7 Termination

8 Termination

PROFINET 10 Anwenderhandbuch Bus Controller 1.45 9



X20 Technische Beschreibung

2.6 Knotennummernschalter

Der Bus Controller verfiigt Giber 2 Knotennummernschalter. Mit bestimmten, vordefinierten Schalterstellungen kann
der Bus Controller in verschiedene Betriebszustande versetzt werden. Zusatzlich konnen diverse Parameter (PRO-
FINET Geratename, DHCP-Modus, ...) konfiguriert werden.

Schalterstellung

Beschreibung

0x00

Alle Parameter werden aus dem Flash initialisiert: PROFINET konforme Initialisierung tiber DCP-Protokoll (Aus-
lieferungszustand)

0x01 - OXEF

Mit diesen Schalterstellungen wird ein glltiger PROFINET Geratename generiert. Der Name setzt sich folgen-
dermaflen zusammen: "brpnXXX". Die Nummer XXX entspricht dem dezimalen Wert der Knotennummernschal-
terstellung. Flihrende "Oen" werden vom System automatisch eingefligt.

Beispiel

Der Knotennummerschalter wird auf 12 eingestellt. Der Name wird aus "brpn + Knotennummer”(dreistellige Kno-
tennummer) zusammengestellt. Das ergibt somit "brpn012".

0xFO

Flash I6schen (siehe "Flash l6schen" auf Seite 19)

O0xF1 - OxFD

Reserviert, Schalterstellung ist nicht erlaubt

OxFE

|P-Adresse via DHCP-Server

OxFF

Alle Parameter auf Standard: PME-Modus

Parameter

Wert

IP-Adresse

0.0.0.0

Subnetzmaske

0.0.0.0

Gateway

0.0.0.0

PROFINET Geratename

"" — Kein Name bei Auslieferung

In Knotenschalterstellung OxFF kdnnen die Parameter nicht vom Master verandert werden.

Parameter Wert

IP-Adresse 192.168.100.1
Subnetzmaske 255.255.255.0
Gateway 192.168.100.254
PROFINET Geratename x20bc00e3

10
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X67 Technische Beschreibung

3 X67 Technische Beschreibung

3.1 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung

Bus Controller Module

X67BCE321.L12 X67 Bus Controller, 1 PROFINET-Schnittstelle, X2X Link Ver-
sorgung 15 W, 16 digitale Kanale wahlweise als Ein- oder Aus-
gang parametrierbar, 24 VDC, 0,5 A, Eingangsfilter parametrier-
bar, 2 Ereigniszahler 50 kHz, M12-Anschlusstechnik, High-Den-
sity-Modul

@?!é\"

L1

&6 6

> 2z

Tabelle 3: X67BCE321.L12 - Bestelldaten

Erforderliches Zubehor

Siehe "Erforderliche Kabel und Verbindungsstiicke" auf Seite 16.
Fir eine Gesamtubersicht siehe X67 System Anwenderhandbuch, Abschnitt "Zubehor - Gesamtlbersicht".
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X67 Technische Beschreibung

3.2 Technische Daten

Bestellnummer

X67BCE321.L12

Kurzbeschreibung

Bus Controller

PROFINET IO Slave

Allgemeines

Ein-/Ausgénge

16 digitale Kanale, Konfiguration als Ein- oder Ausgang er-
folgt Gber Software, Eingdnge mit Zusatzfunktionen

Isolationsspannung zwischen Kanal und Bus 500 Vg
Nennspannung 24\VDC
B&R ID-Code
Bus Controller 0xC5E8
Internes 1/0O-Modul 0xD9CB

Sensor-/Aktorversorgung

0,5 A Summenstrom

1/0-Versorgung

Statusanzeigen 1/0-Funktion pro Kanal, Versorgungsspannung, Busfunktion
Diagnose
Ausgénge Ja, per Status-LED und SW-Status

Ja, per Status-LED und SW-Status

Anschlusstechnik

Feldbus M12 D-codiert
X2X Link M12 B-codiert
Ein-/Ausgange 8x M12 A-codiert
1/0-Versorgung M8 4-polig

Leistungsabgabe

15 W X2X Link Versorgung flr I/O-Module

Leistungsaufnahme
Feldbus
1/O-intern
X2X Link Versorgung

42 W
2,5W
24,3 W bei maximaler Leistungsabgabe flir angeschlossene I/O-Module

Zulassungen
CE
EAC
uL

HazLoc

ATEX

Ja
Ja
cULus E115267
Industrial Control Equipment
cCSAus 244665
Process Control Equipment
for Hazardous Locations
Class I, Division 2, Groups ABCD, T5
Zone 2, Il 3G ExnA lIAT5 Ge
IP67, Ta =0 - max. 60 °C
TUV 05 ATEX 7201X

Schnittstellen

Feldbus PROFINET IO Slave
Ausfiihrung 2x M12-Schnittstelle (Switch), 2x Buchse am Modul
Leitungslange max. 100 m zwischen 2 Stationen (Segmentlange)
Ubertragungsrate 100 MBit/s
Ubertragung
Physik 100BASE-TX
Halbduplex Ja
Vollduplex Ja
Autonegotiation Ja
Auto-MDI/MDIX Ja
Min. Zykluszeit "
Feldbus 1ms
X2X Link 250 ps
Synchronisation zw. Bussen moglich Ja
1/0-Versorgung
Nennspannung 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC

Integrierte Schutzfunktion

Verpolungsschutz

Leistungsaufnahme
Sensor-/Aktorversorgung

max. 12 W 2

Sensor-/Aktorversorgung

Spannung

1/0-Versorgung abziiglich Spannungsabfall am Kurzschlussschutz

Spannungsabfall am Kurzschlussschutz bei 0,5 A max. 2 VDC
Summenstrom max. 0,5 A
kurzschlussfest Ja
Digitale Eingénge

Eingangsspannung 18 bis 30 VDC
Eingangsstrom bei 24 VDC typ. 4 mA
Eingangscharakteristik nach EN 61131-2 Typ 1

Eingangsfilter
Hardware
Software

<10 ps (Kanal 1 bis 4) / <70 ps (Kanal 5 bis 16)
Default 0 ms, zwischen 0 und 25 ms in 0,2 ms Schritten einstellbar

Eingangsbeschaltung

Sink

Tabelle 4: X67BCE321.L12 - Technische Daten

12
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X67 Technische Beschreibung

Bestellnummer

X67BCE321.L12

Zusatzfunktionen

50 kHz Ereigniszahlung, Torzeitmessung

Eingangswiderstand typ. 6 kQ
Schaltschwellen

Low <5VDC

High >15VDC
Ereigniszahler
Anzahl 2
Signalform Rechteckimpulse
Auswertung Jede negative Flanke, Zahler ist rundlaufend
Eingangsfrequenz max. 50 kHz
Zahler 1 Eingang 1
Zahler 2 Eingang 3
Zahlfrequenz max. 50 kHz
Zahltiefe 16 Bit
Torzeitmessung
Anzahl 1
Signalform Rechteckimpulse
Auswertung Positive Flanke - negative Flanke
Zahlfrequenz

intern 48 MHz, 3 MHz, 187,5 kHz
Zahltiefe 16 Bit
Pausenlange zwischen den Pulsen 2100 ps
Pulslange 220 ys
Unterstiitzte Eingange Eingang 2
Digitale Ausgédnge
Ausfiihrung FET Plus-schaltend
Schaltspannung 1/0-Versorgung abziiglich Restspannung
Ausgangsnennstrom 0,5A
Summennennstrom 8 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz Thermische Abschaltung bei Uberstrom oder Kurzschluss, integrierter Schutz

zum Schalten von Induktivitdten, Verpolungsschutz der Ausgangsversorgung

Diagnosestatus

Ausgangsiiberwachung mit Verzégerung 10 ms

Leckstrom im ausgeschalteten Zustand

5 A

Einschaltung bei Uberlastabschaltung

ca. 10 ms (abhéngig von der Modultemperatur)

Restspannung <0,3 V bei Nennstrom 0,5 A
Kurzschlussspitzenstrom <12A
Schaltverzégerung

0->1 <400 ps

1->0 <400 ps
Schaltfrequenz

ohmsche Last max. 100 Hz

induktive Last Siehe Abschnitt "Schalten induktiver Lasten"
Bremsspannung beim Abschalten induktiver Lasten 50 VDC

Elektrische Eigenschaften

Potenzialtrennung

Bus zu PROFINET und Kanal getrennt
Kanal zu Kanal nicht getrennt

Einsatzbedingungen

Einbaulage
beliebig Ja
Aufstellungshohe Gber NN (Meeresspiegel)
0 bis 2000 m Keine Einschrankung
>2000 m Reduktion der Umgebungstemperatur um 0,5°C pro 100 m
Schutzart nach EN 60529 P67
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb -25 bis 60°C
Derating -
Lagerung -40 bis 85°C
Transport -40 bis 85°C
Mechanische Eigenschaften
Abmessungen
Breite 53 mm
Hoéhe 155 mm
Tiefe 42 mm
Gewicht 350g
Drehmoment fiir Anschliisse
M8 max. 0,4 Nm
M12 max. 0,6 Nm

Tabelle 4: X67BCE321.L12 - Technische Daten

1) Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass Kommunikationsfehler auftreten.
2) Die Leistungsaufnahme der am Modul angeschlossenen Sensoren und Aktoren darf 12 W nicht tberschreiten.

PROFINET 10 Anwenderhandbuch Bus Controller 1.45
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X67 Technische Beschreibung

3.3 Status-LEDs

Abbildung LED | Farbe Status Beschreibung
Statusanzeige 1
MS und BF (kombi-|Griin Ein Eine Verbindung zu einem PROFINET Master wurde erfolgreich aufge-
Statusanzeige 1: niert) baut. Master und Slave befindep sich im operationalen Zustand und Da-
links: L/A IF: rechts: MS & BF ten werden ausgetausqht. In diesem ZusIand erkennt man auRerdem,
’ dass der Master selbst im RUN-Zustand ist.

Blinkend 1 Der Bus Controller befindet sich in der Initialisierungsphase. In dieser
Bootphase werden alle angeschlossenen 1/0-Module initialisiert.

Blinkend 3 Der Bus Controller konfiguriert die angeschlossenen I/0O-Module. Die
Konfiguration wird Gber den PROFINET Master zum Bus Controller
Ubertragen.

Double flash | Am Bus Controller steht noch ein nicht quittierter Alarm an.

Rot Ein Es ist keine Verbindung zu einem PROFINET Master
R Quad flash Der Bus Controller hat keine gliltige IP-Adresse (0.0.0.0). Er wartet in
@ (! diesem Zustand bis er entweder vom PROFINET Master oder von ex-
;f Z? = tern eine IP-Adresse zugewiesen bekommt. Dieser Zustand kann auch
@ & eintreten, wenn der Bus Controller im DHCP-Modus betrieben wird.
(/ ;2 6_°2 o’ Blinkend 4 Der Bus Controller hat einen Fehler festgestellt. Dieser kann jedoch
1|7 durch Richtigstellung in der Masterumgebung zur Laufzeit korrigiert wer-
4 ;2 :2 N Blinkend 1 Der Bus Controller hat einen Fehler festgestellt. Dieser kann zur Laufzeit
—SRIRP. nicht behoben werden, ein Neustart ist erforderlich.
@;:2 8‘2 0 Aus Der PROFINET Master befindet sich im Zustand "Stop" oder der BC lauft
gar nicht (Spannungsversorgung, ...)
@ @ L/A IF1 & IF2 (kombi- | Griin Ein Es besteht eine Verbindung (Link), jedoch findet keine Kommunikation
& = niert) statt.
Blinkend Die LED blinkt, wenn an der entsprechenden Schnittstelle (IF1, IF2)
Statusanzeige 2: Ethernet Aktivitat vorhanden ist.
links: griin, rechts: rot Rot Blinkend 2 Gerateidentifizierung ("Blink" Funktion in Step 7 beim Suchen der vor-
handenen Ethernet Teilnehmer)

Aus Es ist keine aktive Verbindung bzw. Link vorhanden. An keiner Schnitt-
stelle (IF1, IF2) ist ein weiteres Gerat (PC, PROFINET Master / Slave)
angeschlossen.

1/0-LEDs

1-1/2 bis 8-1/2 Orange - | Ein-/Ausgangszustand des korrespondierenden Kanals
Statusanzeige 2

Links Grlin Aus Modul nicht versorgt

Single Flash | Modul nicht versorgt

Blinkend Modus PREOPERATIONAL

Ein Modus RUN

Rechts Rot Aus Modul nicht versorgt oder alles in Ordnung

Ein Fehler- oder Resetzustand

Single Flash | Warnung oder Fehler eines 1/0-Kanals. Pegeliiberwachung der Digital-
ausgange hat angesprochen.

Double Flash | Versorgungsspannung nicht im giiltigen Bereich

Statusanzeige 1 LEDs - Blinkzeiten

Blinkend 1

300 | 300 | 300

1500

‘ I I I I I I I I I L Blinkend 3
500
-’ [ L[ i_Binkend4
1000
~Quad Flash
| 300‘ 300‘ 300‘ 300‘ 300‘ 300‘ 300 1500
Double Flash

Alle Zeiten in ms

14
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X67 Technische Beschreibung
3.3.1 Fehleranzeige

Wenn der Bus Controller feststellt, dass ein konfiguriertes I/O-Modul physikalisch nicht vorhanden ist oder ein
falsches I/O-Modul eingesteckt ist wird dieser Fehler durch die LED "MS" angezeigt. Ist der Bus Controller auf
"Warnung" eingestellt dann blinkt diese griin, ansonsten blinkt sie rot im Sekundentakt (Blinkend 4).

Informationen zum Status des Bus Controllers kdnnen direkt in der Masterumgebung ausgelesen werden. Eine
Auflistung der entsprechenden Alarmcodes mit textueller Beschreibung ist im Abschnitt "Diagnosesystem und
Alarm Status Codes" auf Seite 27 vorhanden.

3.4 Bedien- und Anschlusselemente

!.-' — — Feldbus-Schnittstelle

., 1 f I Anschluss A: Eingang

Anschluss B1: Ausgang

| X2X Link
,K_, = _| Anschluss B2: Ausgang

I Digitale Ein-/Ausgéange 1 bis 16

.~ — 1/O-Versorgung 24 VDC
) Anschluss C: Einspeisung
Anschluss D: Weiterleitung

3.5 PROFINET Schnittstellen

Das Modul wird mit vorkonfektionierten Kabeln in ein PROFINET Netzwerk eingebunden. Der Anschluss erfolgt
Uber Rundstecker (M12, 4-polig).

Anschluss Anschlussbelegung
Pin PROFINET
1 TXD Transmit Data
2 RXD Receive Data
3 TXD\ Transmit Data\
4 RXD\ Receive Data\

A ... D-codierte Buchse im Modul, PROFINET IN
B1 ... D-codierte Buchse im Modul, PROFINET OUT
SHLD ... Schirm (Shield) Gber Gewindeeinsatz im Modul

Information:

Bei selbstkonfektionierten Kabeln zum Anschluss an die PROFINET Schnittstellen kann die Farbe der
Adern vom Standard abweichen.

Es ist unbedingt auf die richtige Pinbelegung zu achten (siehe X67 System Anwenderhandbuch).
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X67 Technische Beschreibung

3.5.1 Erforderliche Kabel und Verbindungsstiicke

POWERLINK
Anschlusskabel oder
X67CAOE41.xxxx

e

POWERLINK
Feldkonfektionierbarer Stecker
X67AC2E01

POWERLINK

Anschlusskabel
POWERLINK X67CAOE41.xxxx
Verbindungskabel

yZ XB7CAQEB1.xxxx

1/0-Versorgung
Anschlusskabel
XB67CA0P20.xxxx
X67CAOP30.xxxx

X2X Link
Offenes Kabel
X67CAOX41.xxxx
X67CA0X51.xxxx

X2X Link
F {}h Verbindungskabel

X67CAOX01.xxxx

I @Q—I/—szoxn.xxxx

1/0-Versorgung
Offenes Kabel

XB67CAOP40.xxxx
XB67CAOP50.xxxx

1/0-Versorgung
Verbindungskabel
XB67CAO0P00.xxxx
X67CAO0P10.xxxx

3.6 Knotennummernschalter

Der Bus Controller verfiigt Gber 2 Knotennummernschalter. Mit bestimmten, vordefinierten Schalterstellungen
kann der Bus Controller in verschiedene Betriebszustande versetzt werden. Zusatzlich kdnnen diverse Parameter
(PROFINET Geratename, DHCP-Modus, ...) konfiguriert werden.

Schalterstellung

Beschreibung

0x00 Alle Parameter werden aus dem Flash initialisiert: PROFINET konforme Initialisierung Gber DCP-Protokoll (Aus-
lieferungszustand)
0x01 - OXEF Mit diesen Schalterstellungen wird ein gultiger PROFINET Gerdtename generiert. Der Name setzt sich folgen-
dermafRen zusammen: "brpnXXX". Die Nummer XXX entspricht dem dezimalen Wert der Knotennummernschal-
terstellung. Flihrende "Oen" werden vom System automatisch eingefligt.
Beispiel
Der Knotennummerschalter wird auf 12 eingestellt. Der Name wird aus "brpn + Knotennummer"(dreistellige Kno-
tennummer) zusammengestellt. Das ergibt somit "brpn012".
0xFO Flash l6schen (siehe "Flash l6schen" auf Seite 19)
0xF1 - OxFD Reserviert, Schalterstellung ist nicht erlaubt
OxFE IP-Adresse via DHCP-Server
OxFF Alle Parameter auf Standard: PME-Modus
Parameter Wert
IP Adresse 0.0.0.0
Subnetzmaske 0.0.0.0
Gateway 0.0.0.0

PROFINET Geratename

— Kein Namen bei Auslieferung

In Knotenschalterstellung OxFF kdnnen die Parameter nicht vom Master verandert werden.

Parameter Wert

IP Adresse 192.168.100.1
Subnetzmaske 255.255.255.0
Gateway 192.168.100.254

PROFINET Geratename

x67bce321.112

16
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X67 Technische Beschreibung

3.7 Integriertes Mischmodul

Im Bus Controller Modul X67BCE321.L12 ist die gesamte Funktionalitdt des Mischmoduls X67DM1321.L12 stan-
dardmaRig integriert.

Nachfolgend sind die Features des Mischmoduls aufgelistet.

16 digitale Kanale, wahlweise als Ein- oder Ausgang konfigurierbar
Ersatz von Passiv-Verteilern

2 Kanale zusatzlich mit Zahlfunktionen

Alle Ausgange mit Einzelkanaldiagnose

Umfangreiche zusétzliche Statusinformationen

Weitere Informationen zur Konfiguration und technische Daten sind dem Datenblatt des X67DM1321.L12 Moduls
zu entnehmen, welches von der B&R Webseite www.br-automation.com heruntergeladen werden kann.
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Grundlagen

4 Grundlagen

4.1 Allgemeines

Der B&R PROFINET Bus Controller erméglicht die Anbindung der modularen B&R 1/0O-Systeme X20, X67 und
XV an PROFINET. An einen Bus Controller kdnnen tber den B&R Systembus X2X bis zu 253 1/0-Module ange-
schlossen werden. Der Systembus ist mit dem PROFINET Feldbus synchronisiert, um optimale Performance zu
erreichen.

Die Beschreibung der B&R PROFINET Bus Controller wird dem Master Uber sogenannte GSDML-Dateien zur
Verfugung gestellt. Diese XML-Datei beinhaltet alle notwendigen Slave- bzw. Master-Parameter, die fur die Ein-
bindung in eine PROFINET Masterumgebung notwendig sind. Die GSDML-Dateien kénnen von der B&R Web-
site www.br-automation.com im Download-Abschnitt des jeweiligen Bus Controllers heruntergeladen werden und
mussen Ublicherweise in die entsprechende Masterumgebung importiert werden.

Wahrend des Hochlaufs des Bus Controllers werden die in der Masterumgebung konfigurierten 1/0-Module erkannt
und deren I/O-Datenpunkte in einer entsprechenden I/O-Zuordnung abgebildet.

4.2 Blinkcodes beim Hochlauf

Der Bootloader signalisiert auf der Modulstatus-LED "MS* folgende Zustéande:

Boot von 0 B ... LED durch Firmware kontrolliert
Boot von upgrade B ... LED durch Firmware kontrolliert
Header nicht gefunden B Z- >1 sec l ... Neustart
Header Checksummenfehler B Z- 300 ms - >1sec l ... Neustart
Firmware Checksummenfehler B Z- 300 ms - 300 ms - >1 sec l ... Neustart

Abbildung 1: Blinkcodes beim Hochlauf

Wenn aufgrund eines Fehlers der Firmware im Flash ein Reboot ausgeflhrt wird, wird beim nachsten Startvorgang
versucht vom werkseitigen Bootblock zu starten.

Das bedeutet, wenn im Upgrade-Bereich ein Fehler auftritt, wird danach automatisch vom werkseitigen Bereich
(Boot from 0) gestartet.

4.3 Boot vom werkseitigen Bereich erzwingen

Dies wird notwendig, falls in den Upgrade-Bereich eine Firmware gespeichert wurde, die zwar den Watchdog richtig
bedient, aber keinen fehlerfreien Bootvorgang zulasst. Der Bootloader wiirde die defekte Firmware starten und es
wurde keine Moglichkeit mehr geben ein Update nachzuladen.

Wahrend dem Boot-Vorgang muss einer der Netzwerk-Adressschalter standig bewegt werden. Der Bootloader er-
kennt das und beginnt mit der Modulstatus-LED "MS* schnell rot zu flackern. Sobald dann Gber einen Zeitraum von
1 Sekunde der Netzwerk-Adressschalter nicht mehr verandert wird, wird der Bus Controller mit dem werkseitigen
Boot-Block und dem aktuell eingestellten Netzwerk-Adressschalterwert neu gestartet.

4.4 Hochlauf-(Bootup-) Prozedur

Nach dem Einschalten der Betriebsspannung erfolgt die Initialisierung. Der Bus Controller erhalt beim Verbin-
dungsaufbau mit dem Master Informationen Uber die projektierte I/O-Modulkonfiguration und meldet die konfigu-
rierten Module am X2X Link an. Weiters wird ein Abbild der I/O-Daten erstellt. Sollte es beim Hochlauf ein Problem
geben (z. B. Modul ist nicht bzw. falsch gesteckt) gibt der Bus Controller einen Blinkcode mit der Status-LED (siehe
"Status-LEDs" auf Seite 8) aus.

Eine zuvor verwendete Konfiguration wird im Flash abgelegt, wird jedoch beim Verbindungsaufbau zwischen Mas-
ter und Slave Uberschrieben. Der Anwender kann die im Flash gespeicherte Konfiguration auch durch eine ent-
sprechende Knotennummernschalterstellung 16schen.
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Grundlagen
4.5 1/0-Konfiguration

Bei den PROFINET Bus Controllern werden die 1/0-Module einheitlich mit Hilfe der Masterumgebung und der
mitgelieferten GSDML-Datei konfiguriert. Nachdem die GSDML-Datei in die Masterumgebung importiert wurde,
koénnen beliebige Modulkonfigurationen erzeugt werden. AuRerdem werden modulspezifische Parameter fiir jedes
Modul extra eingestellt. Beim Laden der Konfiguration bzw. beim Verbindungsaufbau zwischen PROFINET Master
und Slave wird die erstellte Konfiguration in den Bus Controller Gibertragen.

4.6 XML-Beschreibungsdatei

Die mitgelieferte XML-Beschreibungsdatei (GSDML-Datei) enthalt alle Informationen Uber den Aufbau der Pro-
zessdaten (I/O-Daten) sowie die Konfigurationsdaten fiir den Bus Controller und die 1/0-Module.

Masterumgebungen wie z. B. SIMATIC Step 7 erlauben den Import dieser Beschreibungsdatei. Der Vorteil dieses
Mechanismus ist, dass in der Entwicklungsumgebung bereits alle 1/0-Datenpunkte (Name, Typ) bekannt sind, oh-
ne tatsachlich ein Gerat zu bendtigen. Weiters ist in der XML-Beschreibungsdatei angegeben, dass Konfigurati-
onsdaten beim Hochlauf an den Bus Controller zu senden sind. Das bedeutet, dass der Master immer automa-
tisch die Konfiguration sicherstellt. Eine Inbetriebnahme oder der Tausch bestehender Bus Controller an solcherart
parametrierten Mastersystemen bendétigt also keinen Servicetechniker, der die Konfiguration manuell in den Bus
Controller 1adt.

4.7 Flash loschen

Durch Léschen des Flashs mit Hilfe der Schalterstellung 0xFO wird der Bus Controller wieder in den Auslieferungs-
zustand gesetzt.

Durchzufiihrende Schritte

1. Spannungsversorgung des Bus Controllers abschalten
Knotennummer auf 0xFO einstellen
Spannungsversorgung des Bus Controllers einschalten

Warten bis die LED "MS" fiir 5 s grin blitzt. Innerhalb dieses Zeitfensters von 5 s muss der Knotennummern-
schalter auf 0x00 und anschliefend wieder auf 0xFO gestellt werden (oberen bzw. linken Schalter drehen).

Warten bis die LED "MS" mit einem roten Double Flash blinkt (Flash ist geléscht)
Spannungsversorgung des Bus Controllers abschalten

il

Gewtuinschte Knotennummer (0x00 - OxEF) einstellen
Spannungsversorgung des Bus Controllers einschalten

© ® N oo

Bus Controller fahrt mit der eingestellten Knotennummer hoch
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5 Vorkonfiguration des Bus Controllers

5.1 PROFINET Geratenamen mit Automation Studio andern

Um den Namen eines PROFINET Gerates zu andern, gibt es mehrere Méglichkeiten:

+ Andern mit Hilfe des Knotennummerschalters
In diesem Fall wird der Name des Gerates automatisch generiert. (siehe Abschnitt "X20 Knotennummer-
schalter" auf Seite 10 bzw. "X67 Knotennummerschalter" auf Seite 16)

+ Andern mit Hilfe eines externen Tools (z. B. Automation Studio)
In diesem Fall kann dem PROFINET Gerat ein beliebiger Namen zugewiesen werden.

Zuweisen eines PROFINET Namens mit Hilfe des Automation Studios

e Um den Namen des PROFINET Gerates zu andern wird im Automation Studio bei der Profinet (DTM) Schnitt-
stelle des jeweiligen Gerates im Kontextmenu der Punkt Device Configuration ausgewahlt.

Physical View WL
. Name L... Position Version Description
B 4 X20CP3586 12.00 X20 CPU ATOI
...... ol Seral IF1 Communication
...... & ETH IF2 Ethemet
...... & PLK IF3 POWERLINK
------ +2 LUSB IF4 Universal Sera
------ «% LSE IF5 Universal Seria
...... 8% IF& B&R X2 Link
B e X20IF1061_1 551 16.00 X20 Interface F
[ gma Profibus (DTM) IF1 Profibus DP
L ¥20BC0063 572 144 DTM Profibus [
552 X20 Interface F
"""" Device Cenfiguration
Additional Functions 3
Add Hardware Medule...
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Vorkonfiguration des Bus Controllers

e Im Konfigurationsdialog kdnnen unter den Punkt Settings — Ethernet Devices mit Hilfe von Search Devices alle
mit dieser Schnittstelle verbundenen Gerate gesucht werden.

nEI:I: I0 Device: METX 100 RE/PNM Device ID: 0x0203 =
Vendor: Hilscher GmbH Vendor ID: 0x011E DT
| Navigation Area (= Ethernet Devices
a B Use Network Ci a1} for 5
w5 Ethernet Devices se Network Connections for Scan:
3 Configuration Device Port =
Controller Metwork Settings i ; |z
g Intel(R) Gigabit CT Desktop Adapter Device\NPF_{EF3C8890-B432-4C0C-A1D6-67328. .. |
Device Table Orade \Device\NPF_{FESFBA0S-2C49-4DC4-919F-A1191..,
IP Address Table [¥] Intel(R) Ethernet Connection 12174M \Device\WPF {CAQ598R9-074A-43A1-0E75-C4A11.., d
Process Data o o
evices Onling ind: i
Address Table ’ next ] [ previous ]
U fRoit-Sethings MAC Address Device ... Dewice Name  IP Address Protocol Devic... WVend... Device role
Stations Timing
5C-26-0A-7DE4-BA S7PC ategges8s 10.43.58.78 DCP 0x0202 0x0024  Controller

Controller Settings

00-60-65-16-D6-2E | BER PN ... | brpnon2 192.168.100.2 OxBB7D | 0x0377

Use Configuration of:

» |/ Set Name *{ Set IP Address ¥ Dther Functions ™| '

e Nach Auswahl des gewilinschten PROFINET Geréats aus der Liste kann im Reiter Set Name ein beliebiger

Geratename eingegeben werden. )
Mit der Schaltflache Set Name wird der neue Name Ubernommen und mit OK die Anderung bestatigt.

| Search Devices |

Use Configuration of:

|/ Set Name { Set IP Address ¥ Other Functions

Device name: brpnoo2

Set Mame

Mew device name: BRGeraetl

["] temporary

[ Ok I l Cancel Apply
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Vorkonfiguration des Bus Controllers
5.2 Parametrierung mit Step 7 Konfigurationstool

Der PROFINET Verbindungsaufbau zwischen Master und Slave kann nur erfolgreich stattfinden, wenn der Bus
Controller den gleichen Geratenamen hat, der auch in der Hardware Konfiguration eingetragen ist. Wenn dieser
Geratename nicht Ubereinstimmt, wird nie eine glltige PROFINET Kommunikation stattfinden. Siemens stellt in
der Entwicklungsumgebung Step 7 ein Tool zur Vorkonfiguration von PROFINET Geraten zur Verfiigung. Mit die-
sem Tool werden PROFINET Gerate an Hand ihrer eindeutigen MAC-Adresse identifiziert. AnschlieRend kénnen
Parameter wie IP-Adresse oder der PROFINET Geratename eingestellt werden. Aullerdem bietet dieses Tool die
Moglichkeit, PROFINET Gerate auf Werkszustand zuriickzusetzen. Die eingestellten Parameter werden fix im Ge-
rat gespeichert. Der B&R PROFINET Bus Controller wird per Default mit den folgenden Einstellungen ausgeliefert.

Das Step 7 Konfigurationstool ignoriert beim Vergeben von Geriatenamen GroBbuchstaben. Wenn z. B. der
Name "X67BCE321.L12" vergeben wird, heiRt der Bus Controller nach der Konfiguration in Wirklichkeit
"x67bce321.112".

Bus Controller Auslieferungszustand:

PROFINET Geratename =

IP-Adresse = 0.0.0.0

Subnetzmaske = 0.0.0.0

Standard Gateway = 0.0.0.0
Beispiel

Konfigurieren des Bus Controllers X67BCE321.L12.

e Im SIMATIC Manager ist im Menlpunkt PLC — Edit Ethernet Node anzuwahlen um den Konfigurationsdialog
aufzurufen.

& SIMATIC Manager - BuR-PN-BC
File Edit Insert |[PLC ||View Options Window Help

O = T Access Rights -
g
% BuR-PM-BC -- Download Crll
El--% BuR-PH-BC Configure... Chrl+ K
E‘" SIMATI Compile and Download Objects...
- [ CPL

Upload to PG
Upload Station to PG...
Copy RAM to ROM...

Monitor/Medify Variables

Diagnostic/Setting 3
PROFIBUS 3
fEdit Ethernet Node...

e T
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Vorkonfiguration des Bus Controllers

e Im Edit Ethernet Node Dialog werden durch klicken auf Browse alle PROFINET Gerate im Netzwerk angezeigt.

= -
Edit Ethernet Node -

Ethermet node

Modes accezsible online

MALC address: I' Browsze... I'

Set |P configuration |

ol T T | o T S

e Im Browse Network Dialog das gewlinschte PROFINET Gerat auswahlen und durch Klick auf OK bestatigen

Browse Metwork - 1 Modes u

Start I | | IP addres= MALC address Device type I arme

0.0.0.0 00-60-65-16-01-63 %[ P Bus Co...

Stop |

¥ Fast search

14 | m b
Flash | MAC address: O0-B0-65-16-01 -6
k. | Cancel Help
s =
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e Im Edit Ethernet Node Dialog kann nun die IP-Adresse und der Geratename festgelegt werden.

Unter Use IP parameters |asst sich die IP-Adresse und die Subnet Maske manuell einfigen und mittels Assign IP
Configuration festlegen. Diese IP-Adresse wird bendtigt um z. B. den Webserver des Gerates aufrufen zu kénnen.

Im Editfeld neben Device name kann ein beliebiger Geratename eingebeben werden. Durch diesen wird das Gerat
im PROFINET angesprochen. Um diesen Namen festzulegen muss auf Assign Name geklickt werden.

Reset setzt alle Einstellungen auf den Auslieferungszustand zurlck.

Edit Ethernet Node [

Ethernet node
Maodes accessible online

MAC address: 00-60-65-16-01-63 Browse...

Set IP configuration

&+ Use [P parameters

[ ateway
IP address:
AcdEss |192'158'1DD'1 * [o not uze rouker
Subnet masgk: |255.255.255.D ™ Use router

—

" Obtain IP address from a DHCF server

ldentified by
{+ ™ ™
Client 10:

Agzign IP Configuration |

Agzzign device name
Device name: EuR-PN-BC Aasign Mame

Rezet to factony settings

Fezet

| Help |

—_
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6 GSDML-Beschreibung

6.1 Die GSDML-Beschreibungsdatei

Die GSDML-Beschreibungsdatei (downloadbar von der B&R Homepage) dient zur Beschreibung des Bus Control-
lers und der unterstitzten I/O-Module. Eine GSDML-Datei basiert auf XML und einer speziellen Norm, die von der
Nutzerorganisation PNO definiert wurde. Mit Hilfe dieser Datei wird der Bus Controller als Schnittstelle beschrie-
ben und kann somit in einer Masterumgebung als PROFINET Gerat projektiert werden. Von den beschriebenen
I/O-Modulen sind die anzumeldenden Datenpunkte bzw. die Konfigurationsregister vermerkt. Beim Hinunterladen
der erstellten Konfiguration kann der Bus Controller somit vom Master identifiziert und angemeldet werden. Wei-
ters kann der Bus Controller anhand der in der GSDML-Datei vorhandenen Daten die konfigurierten 1/0-Module
identifizieren und am X2X Link anmelden. Jedes Modul kann bei Bedarf noch extra in der Masterumgebung un-
terschiedlich konfiguriert werden. Die veranderten Konfigurationsdaten werden bei erneutem Hinunterladen der
Konfiguration zum Bus Controller und weiter zum entsprechenden 1/0-Modul Ubertragen.

6.2 Bus Controller Konfiguration

Beim Projektieren der B&R PROFINET Bus Controller kdnnen gewisse Parameter wie z. B. die X2X Zykluszeit
eingestellt werden. Die eingestellten Parameter werden beim Hinunterladen der Konfiguration ibernommen. Die
einstellbaren Parameter sind in der GSDML-Datei vermerkt und werden vom Bus Controller entsprechend inter-
pretiert.

6.2.1 X2X Zykluszeit konfigurieren

Die X2X Zykluszeit ergibt sich aus 2 entscheidenden Faktoren. Einerseits flieRt die PROFINET Zykluszeit in die
Berechnung der X2X Zykluszeit ein. Andererseits steht dem Anwender ein X2X Reduktionsfaktor zur Konfiguration
und Einstellung der gewuinschten X2X Zykluszeit zur Verfigung. Als Grundregel gilt, dass die X2X Zykluszeit nie
gréRer als die eingestellte PROFINET Zykluszeit ist. Die folgende Tabelle gibt einen Uberblick iber die mdglichen
Einstellungen.

PROFINET Zykluszeit [ms] X2X Reduktionsfaktor
1 2 4 8 16 32 64 128
1 1000 500 250 250 250 250 250 250
2 2000 1000 500 250 250 250 250 250
4 4000 2000 1000 500 250 250 250 250
8 4000 4000 2000 1000 500 250 250 250
16 4000 4000 4000 2000 1000 500 250 250
32 4000 4000 4000 4000 2000 1000 500 250
64 4000 4000 4000 4000 4000 2000 1000 500
128 4000 4000 4000 4000 4000 4000 2000 1000
256 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 2000
512 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000

6.2.2 X2X Modul Initialisierungsverzégerung

Uber diesen Parameter teilt der Anwender dem Bus Controller mit, wie lange die Bootphase im Falle eines feh-
lenden Moduls dauern sollte. Wenn der Bus Controller beim Hochlauf erkennt, dass ein konfiguriertes Modul phy-
sikalisch nicht vorhanden ist, wartet er die vorgegebene Zeit ab, bevor er schlussendlich in den Run-Zustand
wechselt und die entsprechende Alarmmeldung ausgibt. Wenn beim Hochlauf jedoch alle konfigurierten Module
auch physikalisch richtig gesteckt sind, wechselt der Bus Controller sofort in den Zustand "operational”, ohne die
Initalisierungsverzégerung abzuwarten. Der erlaubte Wertebereich fir diesen Parameter liegt zwischen 3 bis 60
Sekunden und kann vom Anwender in Millisekunden Schritten eingestellt werden. Die Konfiguration dieses Para-
meters erfolgt wiederum in der Masterumgebung.
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6.2.3 I/0-Endian-Format

Unterschiedliche PROFINET Mastersysteme arbeiten unter Umstanden auch mit unterschiedlichem [/O-En-
dian-Format. Deshalb kann der Bus Controller mit einem Konfigurationsparameter entweder auf Big- oder Litt-
le-Endian Format umgestellt werden. So kann auf jeden Fall sichergestellt werden, dass die aufgelegten 1/0O-Daten
unabhangig von der Masterumgebung richtig dargestellt werden.

6.2.4 Ereignis IOM_MISSING

Standardmafig wird beim Ereignis IOM_MISSING (der Bus Controller erkennt beim Hochlauf, dass ein konfigu-
riertes 1/0-Modul nicht vorhanden ist) ein Alarm ausgel6st. Fur bestimmte Anwendungsfalle ist dieser Alarm jedoch
stérend und kann unterdrickt werden. Der Anwender kann einstellen ob dieser I/O-Modulereignis als Alarm oder
nur als Warnung interpretiert werden soll. Grundsatzlich besteht der Unterschied darin, dass bei einer Warnung
kein roter Blinkcode, sondern nur ein griner "Warncode" ausgegeben wird.

6.2.5 Ereignis IOM_FAILED

Beim Ereignis IOM_FAILED (der Bus Controller erkennt zur Laufzeit, dass ein Modul, das beim Hochlauf vorhanden
war, keinen glltigen Status mehr liefert) wird standardmaRig ein Alarm abgesetzt. Dies erkennt der Anwender durch
den roten Alarmblinkcode. Fir bestimmte Anwendungsfélle kann dieser abgesetzte Alarm stérend sein. Deshalb
kann der Anwender konfigurieren ob der IOM_FAILED Event als Fehler oder nur als Warnung interpretiert werden
soll. Grundsétzlich ist der Unterschied, dass bei einem Fehler ein roter Blinkcode ausgel6st wird. Wenn der Event
nur als Warnung interpretiert wird, wird nur ein griiner "Warncode" ausgegeben.

6.3 Spezielle Moduleintrage

6.3.1 ModuleOK

Der Datenpunkt ModuleOK gibt den Status des X2X Moduls an und setzt sich folgendermal3en zusammen:

Bit Beschreibung

0 I/0-Busversorgung, 1 = OK

1 Reserviert

2 I/0-Bus, 1 = OK

3 DataValid, 0 = OK, 1 = Veraltetet Daten
4-7 Immer 1

Damit ergeben sich folgende Werte:

Beschreibung Wert Wert

(dezimal) (hex)
X2X Link Station inaktiv (z. B. keine X2X Link Versorgung) 0 0x00
Alles OK (I/O-Daten guiltig) 245 0xF5
Keine Kommunikation mit Modulelektronik (Bits 7 bis 3 sind ungdiltig) 249 0xF9
1/0-Daten ungultig, Kommunikation zwischen X2X-ASIC und Elektronikmodul OK (ASIC hat im letzten X2X 253 0xFD
Link Zyklus einen giltigen "Sync In"-Transfer mit dem Elektronikmodul durchgefiihrt)

Information:

Alle Werte ungleich 245 (0xF5) bedeuten, dass die I/0O-Daten des entsprechenden Moduls ungiiltig sind.
Dieser Umstand wird meist in der Applikation entsprechend beriicksichtigt bzw. verarbeitet.

6.3.2 Modulgruppe "Spezialmodule™

Bei diesen Modulen wurden die Statusbytes im GSDML entfernt (z. B. Ausgangsstatus und ModuleOK). Es sind
daher nur mehr Ausgangs- und Eingangsdaten aufgelegt. Der Modulestatus wird bei diesen Modulen Uber die
Channel Diagnosis an den Master mitgeteilt. (siehe "Aufbau des Diagnosesystems" auf Seite 27).

Information:
Diese Modulgruppe ist erst ab der Version 1.19 in der GSDML-Beschreibungsdatei vorhanden.
Diese Module sind erst ab Firmware-Version 1.10 méglich.

Ein Firmware-Update ist bei Bedarf durch den internationalen Support erhaltlich.
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7 Diagnosesystem und Alarm Status Codes

Die Diagnose eines PROFINET Netzwerks erfolgt tber ein detailliertes Alarmsystem. Im Slave werden vordefi-
nierte Alarme generiert und tber den Echtzeitkanal zum Master tGbertragen. Zur Laufzeit werden diese Alarmtexte
zur Diagnose in der Master Entwicklungsumgebung ausgewertet, entsprechend behandelt und dargestellt. Die
textuelle Beschreibung der Alarmnummern ist wiederum in der GSDML-Beschreibungsdatei implementiert. Da die
GSDML-Datei in der Masterumgebung integriert ist, kann jede definierte Alarmnummer anhand der GSDML-Datei
einer definierten textuellen Beschreibung zugeordnet werden. Grundsatzlich werden die Alarme in 3 Kategorien
unterteilt:

» Bus Controller spezifische Alarme, diese betreffen nur den Bus Controller selbst.

* |/O-Modul Alarme, die z. B. bei einem fehlenden 1/0-Modul ausgeldst werden

+ Kanaldiagnose Alarme fir die einzelnen 1/0-Module, bei denen die Statusregister der einzelnen X2X Mo-
dule ausgewertet werden

Zusatzlich zu den abgesetzten PROFINET Alarmen signalisiert der Bus Controller durch einen entsprechenden
LED-Status, dass ein Fehler aufgetreten ist.

7.1 Aufbau des Diagnosesystems

Diagnoseinformationen lassen sich auf einfache Weise durch Netzwerkanalyse Programme wie z. B. Wireshark
anzeigen. Bei Verwendung eines B&R PROFINET Controllers kann die Diagnoseinformation unter Verwendung
der Bibliothek "AsNxPnM" im Watch-Fenster des Automation Studios angezeigt werden.

Beispiel einer Anzeige

Anzeige in Wireshark Anzeige im Automation Studio
4 Alarm Notification High, Diagnosis, API:@, Slot:@x1/@xl, Ident:@x1f8c, SubIdent:0x2, USI:@x300@ & ERR_FUB_BUSY UINT global 65535
BlockHeader: Type=Alarm Notification High, Length=3@(+4), Version=1.@ & ERR_FUB_ENABLE_FALSE UINT lobal 65534
AlarmType: Diagnosis (0x@eel) ? ERR_OK = = i gl & ;
API: BxBOEBEO0D L Qlobal
SlotHumber: 6x0001 ¢ MASTER_DEVICE STRING[30] local SS1IFT
cubslothuspern: T ¢ PN_DEVICE_NAME STRING[20] local belled
ModuleIdentNumber: BxB8881f8c +
SubmoduleTdentNumber: BxBO000662 & cortrollerStep USINT local 1
» AlarmSpecifier, Sequence: @, Channel: 1, Manuf: @, Submodule: 1 AR: 1 B ¢ dagData USINTID..15] local
UserStructureldentifier: ChannelDiagnosis (@x3098) 5
Channellumber: @x3000 |_ ol d!agDma[D] USINT 16580
4 |channeleroperties: exzsos & dagData[l] USINT 16400
BB1. .... .... .... = Direction: Input (ex1) b4 diagDatal?) USINT 16400
veu® Luut uen ... = Specifier: Appears (@x1)
. .80. .... .... = Maintenance (Severity): Failure (8x) F# dagDatl) USINT 16401
<8 eee oo. = Accumulative: Channel (@xa) b ¢ diagDatafd] USINT 16428
. 8985 6100 = Type: 8 Bit (8x64) b ¢ diagDatafs] USINT 16404
ChannelErrorType: Unknown (@x8388) |_\.} diagData[8] USINT 16400
b4 diagData[7] USINT 16406

Alle Diagnoseinformationen und Alarme werden als 4 Word oder 8 Usint-Werte Ubertragen. Die Werte haben dabei
folgende Bedeutung:

Wireshark Word 1 Word 2 Word 3 Word 4
Automation Studio Usint 1 l Usint 2 Usint 3 l Usint 4 Usint 5 Usint 6 Usint 7 Usint 8
Identifikationsnummer| Kanalnummer Kanaleigenschaften Fehlertyp

Identifikationsnummer (UserStructureldentifier)

Immer 0x8000: In den B&R Bus Controller ist nur der UserStructureldentifier 0x8000 (Kanaldiagnose) implemen-
tiert.

Kanalnummer (ChannelNumber)

Die Kanalnummer gibt an, ob es sich um einen Fehler auf Kanalebene, d. h. eines physisch vohandener Kanals
des Moduls 0x0000 bisOx7FFF, oder um einen Fehler auf hdherer Ebene (Submodul, Modul 0x8000) handelt.

Wert Bedeutung
0x0000 — Ox7FFF Herstellerspezifisch
0x8000 Submodule; Nur eine Codierung fiir Kanaleigenschaften.
0x8001 — OXFFFF Reserviert
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Kanaleigenschaften (ChannelProperties)

Die Kanaleigenschaften enthalten detailierte Informationen Uber den oder die von der Alarm- oder Fehlermeldung
betroffenen Kanaéle.

Bit|15|14|13|12|11[10|9 8 7I6I5I4I3I2I1I0|

L

Type
Accumulative
Maintenance

Specifier
Direction
Bit Wert Text Bedeutung
ChannelProperties.Type
0 bis 7 0x00 - Anderes Datenformat oder Kanalnummer ist 0x8000
0x01 1 Bit 1 Bit Datenlange des Kanals
0x02 2 Bit 2 Bit Datenléange des Kanals
0x03 4 Bit 4 Bit Datenlange des Kanals
0x04 8 Bit 8 Bit Datenlange des Kanals
0x05 16 Bit 16 Bit Datenléange des Kanals
0x06 32 Bit 32 Bit Datenléange des Kanals
0x07 64 Bit 64 Bit Datenlange des Kanals

0x08 bis OxFF

Reserviert

ChannelPropel

rties.Accumulative

8

0x00

Single Diagnose nur fiir angezeigten Kanal

0x01

Accumulative Diagnose fir mehrere Kanéle

ChannelPrope!

rties.Maintenance

9 bis 10

0x00 Storung

0x01 Wartung erforderlich

0x02 Wartung unbedingt notwendig

0x03 Genaue Fehlerinformation befindet sich in Feld "QualifiedChannelQualifier"

ChannelPropel

rties.Specifier

11 bis 12

0x00 All subsequent disappears Keine Alarmereignisse mehr fir den Kanal

0x01 Appears Alarmereignis fir Kanal aufgetreten

0x02 Disappears Alarmereignis fir Kanal verschwunden

0x03 Disappears but other remain Alarmereignis fir Kanal verschwunden, aber weitere Ereignisse fiir Kanal vor-

handen

ChannelPropei

rties.Direction

13 bis 15

0x00 Manufacturer specific Herstellerspezifisch
0x01 Input Eingangskanal

0x02 Output Ausgangskanal

0x03 Input/Output Ein- und Ausgangskanal
0x04 bis OxFF Reserviert

Fehlertyp (ChannelErrorType)

Der Fehlertyp enthalt die eigentliche Alarm- bzw. Fehlermeldung. Je nach Fehlernummer lassen sie sich in ver-
schiedenen Kategorien einteilen:

e 0x0000 bis 0x001F:
e 0x0020 bis OxO0FF:
e 0x0200 bis 0x041F:
e 0x8000 bis OxFFFF:

siehe Tabelle "Allgemeine Alarme" auf Seite 29

siehe Tabelle "Safetybezogene Alarme" auf Seite 30
siehe Tabellen "Herstellerdefinierte Alarme" auf Seite 30
siehe Tabelle "Netzwerkbezogene Alarme" auf Seite 32
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7.1.1 De-/Aktivieren der Kanaldiagnose

Standardmalig ist die Kanaldiagnose beim Bus Controller deaktiviert. Zum Aktivieren muss der Parameter "IOM
Channel Diagnosis" beim Bus Controller auf "Enable Channel Diagnosis" gesetzt werden.

EGeneral parameters [100 03 01 01 04 01 13 05 02 00 100 06 01 00 07 01 00 08 01 00 09 01 00 10 01 00 T
Madule ritalization delay [ms] 3000 Unsigned 16 3000..60000
X2X cycle time reduction ratio 1 BitAres 0.255
X2X cable length m] 0 Unsigned16 0.25300
%2% PN Bus Timing Offset [us] 100 Unsigned 16 0..32000
X2% PN Bus Cycle Offset 0 Unsigned8 0.128
10 Endian Fomiat Eig Endian BitArea 0..255
Evert IOM_MISSING Interpreted as Error BitArea 0.255
Evert IOM_FAILED Interpreted as Error BtArea 0..255
10M Channel Diagnosis [Disable Channel Diagnosis [<]BitArea 0.255

Enable Channel Diagnesis
L

Es gibt die Moglichkeit die Kanaldiagnose fiir jedes Modul einzeln Ein- oder Auszuschalten. Dies geschieht tiber
den Menipunkt "IOM Channel Diagnosis" im Konfigurationsmeni des jeweiligen Modules.

on Kanaldiagnose fiir das Modul aktiviert
off Kanaldiagnose fiir das Modul deaktiviert
’E\Gmﬁlpa—mam | 255 31 140 00 04 18 255 255 01 01 02 00 01 01 01 02 00 02 01 01 02 00 03 01 01] [
El|Additional parameters [1 .01 01 00 01 00 00 00 01 00 0O 00 17 00 01 01 01 00 01 00 0O 00 04 00 00 00 02| |
10M Channel Diagnosis bn =] Unsigneds 0..255
off
on |

7.2 Alarmtabellen

Die folgenden Tabellen enthalten Informationen zu Byte 7 und 8 (Fehlertyp) der Diagnoseinformationen. Fir weiter
Informationen siehe "Aufbau des Diagnosesystems" auf Seite 27.

7.2.1 Allgemeine Alarme

Die Alarme des 'ChannelErrorType-1' umfasst allgemeingultige Fehlermeldungen.

Alarm-/ Fehlermeldung Alarmbeschreibung
Fehlernummer

0x0000 Reserved Unbekannter Fehler
0x0001 Short circuit Kurzschluss
0x0002 Undervoltage Unterspannung
0x0003 Overvoltage Uberspannung
0x0004 Overload Uberlastung
0x0005 Overtemperature Ubertemperatur
0x0006 Line break Drahtburch
0x0007 Upper limit value exceeded Oberer Grenzwert Uberschritten
0x0008 Lower limit value exceeded Unterer Grenzwert unterschritten
0x0009 Error Fehler
0x000A Simulation active Simulation aktiv

0x000B - 0x000E | Reserved Unbekannter Fehler
0x000F Default for "parameter missing"" Der Kanal bendtigt zusatzliche Parameter. Es wurden keine oder zuwendige

Parameter geschrieben

0x0010 Default for "parameterization fault"" Parameterfehler. Es wurden falsche oder zuviele Parameter geschrieben
0x0011 Default for "power supply fault"" Fehler in der Stromversorgung
0x0012 Default for "fuse blown / open™" Sicherung defekt
0x0013 Default for "communication fault"? Kommunikationsfehler. Sequenz oder Sequenznummer falsch
0x0014 Default for "ground fault"" Erdungsfehler
0x0015 Default for "reference point lost"" Referenzpunkt verloren
0x0016 Default for "process event lost / sampling error"" Prozessereignis verloren / Samplefehler
0x0017 Default for "threshold warning"" Threshold Warnung
0x0018 "Default for "output disabled" Ausgabe deaktiviert
0x0019 Default for "FunctionalSafety event" Funktional Safety Ereignis
0x001A Default for "external fault"” Externe Storung

0x001B - 0x001E | Manufacturer specific Herstellerspezifisch
0x001F Default for "temporary fault" Zeitlich begrenzte Stérung

1) Fir altere Gerate "Herstellerspezifisch"
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7.2.2 Safetybezogene Alarme

Die Alarme des 'ChannelErrorType-2' umfasst Alarme, welche in Zusammenhang mit Safety-Funktionen ausgeldst

werden.

Alarm-/
Fehlernummer

Fehlermeldung

Alarmbeschreibung

0x0020 — 0x003F

Reserved for common profiles

Reserviert

0x0040 Functional Safety 0 Safety Zieladressen stimmen nicht Uberein

0x0041 Functional Safety 1 Safety Zieladresse unglltig

0x0042 Functional Safety 2 Safety Quelladresse ungliltig oder stimmt nicht tiberein

0x0043 Functional Safety 3 Safety Watchdog Zeit ist auf 0 ms gesetzt

0x0044 Functional Safety 4 Parameter "F_SIL" Uberschreitet SIL von der Gerateapplikation

0x0045 Functional Safety 5 Parameter "F_CRC_Length" stimmt nicht mit dem erzeugten Wert Uberein

0x0046 Functional Safety 6 Version des F-Parameter ungliltig

0x0047 Functional Safety 7 Daten in empfangenen FParameter Block inkonsistent (CRC1 Fehler)

0x0048 Functional Safety 8 Geratespezifisch oder undefinierte Diagnaseinformation; Datenblatt beach-
ten

0x0049 Functional Safety 9 iParameter speichern: Watchdog Zeit liberschritten

0x004A Functional Safety 10 iParameter wieder herstellen: Watchdog Zeit tiberschritten

0x004B Functional Safety 11 Inkonsistente iParameter (iParCRC Fehler)

0x004C Functional Safety 12 F_Block_ID nicht unterstutzt

0x004D Functional Safety 13 Ubertragungsfehler: Inkonsistente Daten (CRC2 Fehler)

0x004E Functional Safety 14 Ubertragungfehler: Zeitiiberschreitung

0x004F Functional Safety 15 Bestatigung fiir Kanalaktivierung(en) benétigt.

0x0050 — 0x005F

Functional Safety 16 to Functional Safety 31

Reserviert

0x0060 — Ox00FF

Reserved for common profiles

Reserviert

7.2.3 Herstellerdefinierte Alarme

Die herstellerdefinierten Alarme des 'ChannelErrorType-3' lassen sich in 3 Gruppen unterteilen:

» Bus Controller Alarme
* |/O-Modul Alarme
+ Kanaldiagnose Alarme

Die in den folgenden Tabellen aufgelisteten Alarme und Alarmtexte sind in der GSDML-Datei definiert. Jeder
GDSML-Datei liegt zudem eine vollstandige Liste mit den Fehlern fiir jedes X2X Modul bei.

Diese Alarmtexte findet man in weiterer Folge auch in der PROFINET Masterumgebung wieder.

Bus Controller Alarme

Ein Bus Controller Alarm wird ausgel6st, wenn der Bus Controller intern ein Problem feststellt. Diese Alarme ha-
ben nichts mit der aktuellen I/O-Modulkonfiguration zu tun, es geht hier z. B. um Probleme mit der IP-Adresse,
Ressourcenmangel oder Firmwareprobleme.

Alarm-/ Alarmtext Fehlermeldung Alarmbeschreibung
Fehlernummer |"PN_BC_STATUS""

0x200 xx_FLASH_FAILED Flash Resourcen Fehler Ein allgemeiner Flash Ressourcen Fehler ist aufge-
treten.

0x201 xx_INVAL_BC_CFG_DATA Fehlerhafte BC Konfigurationsdaten Fehlerhafte Bus Controller Konfigurations Daten
liegen an. Wenn fehlerhafte I/O-Modul Konfigurati-
onsdaten erkannt werden, wird ein Warnungsalarm
(PN_BC_STATUS_IOM_BASED) gesetzt.

0x202 xx_IOM_NUM_EXCEEDED Maximale Modulanzahl Giberschritten Fur die aktuelle X2X Einstellung wurde die Anzahl
der erlaubten I/O-Module Uberschritten.

0x203 xx_IORT_DAT_EXCEEDED 10 Sync Datenlange uberschritten Fur die aktuelle X2X Einstellung wurde die maximale
I/0 sync. Datenlénge Uberschritten.

0x204 xx_NO_IP_ADDRESS Ungiiltige IP-Adresse Dieser Alarm kann nur bei aktiviertem DHCP-Mode
ausgeldst werden, wenn ein Fehler beim Zuweisen
der IP-Adresse auftritt.

0x205 xx_DUPLICATE_IP_ADD IP Adresse mehrfach vorhanden Der Bus Controller hat mehrere gleiche IP-Adressen
im Netzwerk entdeckt.

0x206 xx_OUT_OF_RESOURCES Hardware Resourcenproblem Der Bus Controller hat keine Ressourcen mehr
fir seine Operationen zur Verfligung. (Hardware,
RAM, ...)

0x207 xx_INVALID_FIRMWARE Ungliltige Firmware Beim Booten oder beim Firmware Download er-
kennt der Bus Controller eine fehlerhafte Firmware.

0x208 xx_FATAL_ERROR Allgemeiner Fehler Unspezifizierter nicht I6sbarer Fehler.

1) xxin den Alarmen steht firr "PN_BC_STATUS"; z. B. xx_FLASH_FAILED — PN_BC_STATUS_FLASH_FAILED
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1/0-Modul Alarme

Der Bus Controller Giberwacht sowohl in der Hochlaufphase als auch im Zustand "operational" permanent die kon-
figurierten I/O-Module. Wird z. B. zur Laufzeit ein Modul entfernt, meldet dies der Bus Controller sofort Giber einen
entsprechenden Alarm dem Master. Der Bus Controller reagiert z. B. auf fehlende oder falsch gesteckte Module,
es werden aber auch fehlerhafte Konfigurationsdaten oder falsche Modulstatis ausgewertet und ein entsprechen-
der Alarm abgesetzt.

Alarm-/ Alarmtext Fehlermeldung Alarmbeschreibung
Fehlernummer |"PN_IOM_STATUS""

0x300 xx_MISSING 10 Modul fehlt Ein fehlendes I/0-Modul wird wahrend der Boot-
phase erkannt. Dieser Alarm wird lediglich als War-
nung, nicht als Fehler interpretiert.

0x301 xx_MISMATCH Falsches 10 Modul Ein falsch gestecktes 1/0-Modul (anderes Modul als
konfiguriert) wird wahrend der Bootphase erkannt.

0x302 xx_UNSUPPORTED Nicht unterstitztes |0 Modul Ein nicht unterstitztes I/O-Modul wird wahrend der
Bootphase erkannt.

0x303 xx_FAILED Fehlerhaftes IO Modul Ein fehlerhaftes bzw. fehlendes 1/0-Modul wird
wahrend der Laufzeit erkannt.

0x304 xx_INVALID_CFG_DATA Fehlerhafte |10 Modulkonfiguration Die Konfigurationsdaten fiir das konfigurierte und
gesteckte Modul sind fehlerhaft.

0x305 xx_REGACC_ERROR Registerzugriff nicht méglich Es wird eine veraltete Firmware verwendet.

1) xx in den Alarmen steht fur "PN_IOM_STATUS"; z. B. xx_MISSING — PN_IOM_STATUS_MISSING

Kanaldiagnose Alarme

Bei der Kanaldiagnose werden die Statusregister der 1/0-Module ausgewertet. Bei Kanaldiagnosefehlern sendet
der Bus Controller einen Alarm und macht einen Eintrag in den Diagnosebuffer. Dieser Eintrag beinhaltet die
Fehler- und die Steckplatznummer.

Die Diagnosen werden vom Profinet Master azyklisch abgefragt. Fiir mégliche Ursachen und Fehlerbehebung
siehe das Datenblatt des betreffenden 1/0O-Moduls.

Information:

Diese Funktion steht erst ab Bus Controller Firmware-Version 1.6 zur Verfiigung. Ein Firmware-Update
ist bei Bedarf durch den internationalen Support erhiltlich.

Alarm-/ Alarmtexte Fehlermeldung Alarmbeschreibung?
Fehlernummer |"PN_IOM_CHANNEL_STATUS""

0x0400 xx_UNDERFLOW Underflow Unterlauf

0x0401 xx_OVERFLOW Overflow Uberlauf

0x0402 xx_CONVERSIONERROR Conversion error Wandlerfehler

0x0403 xx_SUMERROR Sum error Summenfehler

0x0404 xx_SENSORERROR Sensor error Sensorfehler

0x0405 xx_VOLTAGEERROR Voltage error Spannungsfehler

0x0406 xx_CURRENTERROR Current error Stromfehler

0x0407 xx_STALLERROR Stall error Abschaltfehler

0x0408 xx_PHASESHIFTCURRENTERROR | Phase shift current error Phasen-Stromfehler

0x0409 xx_PHASESHIFTVOLTAGEERROR |Phase shift voltage error Phasen-Spannungsfehler

0x040A xx_CHECKSUMERROR Checksum error Prifsummenfehler

0x040B xx_ENCODERSUPPLYVOLTAGEER- | Encoder supply voltage error Geber Versorgungsspannungsfehler

ROR

0x040C xx_SINCOSERROR Sin/Cos error Sinus/Cosinus Fehler

0x040D xx_POSITIONERROR Position error Positionsfehler

0x040E xx_COMMUNICATIONERROR Communication error Kommunikationsfehler

0x040F xx_COLLISIONDETECTION Collision detection Kollisionserkennung

0x0410 xx_PWMERROR PWM error PWM Fehler

0x0411 xx_STARTBITERROR StartBit error Startbit-Fehler

0x0412 xx_STOPBITERROR StopBit error Stoppbit-Fehler

0x0413 xx_PARITYERROR Parity error Parity Fehler

0x0414 xx_RXOVERRUN RX overrun RX Uberlauf

0x0415 xx_|OLINK_PARASERVERLOCKED |IO-Link parameterserver locked |0-Link Parameterserver gesperrt

0x0416 xx_|OLINK_PARASERVEREMPTY 10-Link parameterserver empty 10-Link Parameterserver leer

0x0417 xx_|OLINK_NEWSERIALNO 10-Link new serial number detected 10-Link neue Seriennummer erkannt

0x0418 xx_IOLINK_INVALIDDATA 10-Link invalid data from parameter server 10-Link ungtiltige Daten vom Parameterserver

0x0419 xx_IOLINK_INVALIDID 10-Link invalid device or vendor id 10-Link ungliltige Device oder Vendor Id

0x041A xx_|OLINK_INVALIDSERIALNO 10-Link invalid serial number 10-Link ungtltige Seriennummer

0x041B xx_|OLINK_TIMESTAMPERROR 10-Link timestamp error 10-Link Zeitstempelfehler

0x041C xx_IOLINK_PARASERVERERROR 10-Link general parameter server error |0-Link allgemeiner Parameterserverfehler

0x041D xx_CANWARNING CAN warning CAN Warnung

0x041E xx_CANPASSIVE CAN passive CAN Passiv

0x041F xx_CANBUSOFF CAN bus offset CAN Busoffset

1) xx in den Alarmen steht fur "PN_IOM_CHANNEL_STATUS"; z. B. xx_UNDERFLOW — PN_IOM_CHANNEL_STATUS_UNDERFLOW
2) Fir genauere Informationen siehe Dokumentation des jeweiligen 1/0-Moduls
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7.2.4 Netzwerkbezogene Alarme

Die Alarme des 'ChannelErrorType-4' umfasst allgemeingultige Netzwerk-Fehlermeldungen.

Alarm-/ Meaning Alarmbeschreibung
Fehlernummer

0x8000 Data transmission impossible Keine Datenilibertragung méglich

0x8001 Remote mismatch Remote-Mismatch

0x8002 Media redundancy mismatch Medienredundanz Mismatch

0x8003 Sync Mismatch Synchronisations Mismatch

0x8004 IsochronousMode Mismatch IsochronousMode Mismatch

0x8005 Multicast CR Mismatch Multicast CR Mismatch

0x8006 Reserved Reserviert

0x8007 Fiber optic mismatch Mismatch bei Glasfaserverbindung

0x8008 Network component function mismatch Probleme mit Netzwerkfunktionalitat aufgetreten
0x8009 Time mismatch Time master exisitiert nicht oder Problem mit der Genauigkeit aufgetreten
0x800A Dynamic frame packing function mismatch DFP-Problem aufgetreten

0x800B Media redundancy with planned duplication mismatch MRPD-Problem aufgetreten

0x800C Reserved Reserviert

0x800D Multiple interface mismatch Informationen zu mehreren Schnittstellenproblemen
0x800E — Reserved Unbekannter Fehler

OxFFFF
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8 Azyklische Kommunikation

Werte, die nicht als zyklische Datenpunkte am PROFINET-Bus zur Verfiigung stehen, kbnnen mit Hilfe von azy-
klischen Lese- und Schreibfunktionen abgefragt werden.

» Bei Verwendung des X20BCOOE3 Bus Controllers in Kombination mit dem X20IF10E1-1 PROFINET
Controller, kdnnen die azyklischen Kommunikation-Funktionsbausteine der Automation Studio Bibliothek
"AsNxPnM" benutzt werden.

» Bei Verwendung des X20BCOOE3 Bus Controllers mit einem Siemens PROFINET Controller, kdnnen die
azyklischen Kommunikationsfunktionsblécke RDREC/SFB52 und WRREC/SFB53 des Siemens STEP 7
und TIA Portals verwendet werden.

Dies ermoglicht eine nachtragliche Konfiguration von I/O-Modulen bzw. das Abfragen von z. B. Statuswerten, die
nicht automatisch tibertragen werden. Uber die Rekord Lese- und Schreibmechanismen kénnen 1/0-Modulregister
beschrieben bzw. gelesen werden. Dabei handelt es sich immer um einen synchronen Vorgang, das heif3t jede
Lese- bzw. Schreibaktion liefert erst dann ein Ergebnis, wenn der Bus Controller intern das asynchrone Lesen bzw.
Schreiben des jeweiligen Registers abgeschlossen hat. Damit wird sichergestellt, dass sich mehrere azyklische
Vorgénge nicht gegenseitig beeinflussen kdnnen, sondern die Registerzugriffe seriell abgearbeitet werden.

Fir die Lese- und Schreibvorgange werden aus dem herstellerspezifischen Pool nur die Indexadressen 0x7000,
0x7001 und 0x7002 verwendet. Alle Rekord Lese- und Schreibvorgange werden im "Little Endian" Format durch-
gefihrt!

Information:

Diese Funktion steht erst ab Firmware Version 1.6 zur Verfiigung. Ein Firmware Update ist bei Bedarf
durch den internationalen Support erhaltlich.

8.1 1/0-Modul Registerfunktionen

Ein Register Lesezugriff erfordert immer 2 Aktionen:

1) Die gewiinschte Registeradresse muss mit einem "Record Write" definiert werden.
2) Der Wert des zuvor definierten I/O-Modulregisters kann nun mit einem "Record Read" ausgelesen werden.

8.1.1 1/0-Modul Register lesen

1/0-Modul Registeradresse schreiben

Index 0x7000
Datenlange 2 Byte Ausgabe = 2 Byte Registeradresse
Rickgabewert OK, (siehe Spec: IEC 61158-6)
Fehlerklasse Fehlernummer
11 access 1 "write length error"

Schreiben der Registeradresse

Master Slave
Antwort mit Fehlercode

Aufbau der Registeradresse: Steckplatz, Sub-Steckplatz, Index 0x7000
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1/0-Modul Registerwert lesen

Index

0x7001

Ruckgabewert

4 Byte Registerwert, INT32 (little endian)

Fehlerklasse Fehlernummer
10 application 9 "feature not supported"
10 application 2 "module failed"
1 access 2 "invalid slot/subslot"
12 resource 2 "resource busy"
12 resource 3 "resource unavailable"
Leseanfrage
Master Slave
Daten

Aufbau der Leseanfrage: Steckplatz, Sub-Steckplatz, Index 0x7001

8.1.2 1/0-Modul Register beschreiben

Fehlerklasse

Index 0x7002
Datenlange 6 Byte Ausgabe = 2 Byte Registeradresse + 4 Byte Daten
Ruckgabewert OK, (siehe Spec: IEC 61158-6)

Fehlernummer

9= "feature not supported"
1= "write length error"

2= "invalid slot/subslot"
2= "resource busy"

3= "resource unavailable"

Registeradresse + Daten

10= application

1= access

1= access

12= resource

12= resource
Master

Antwort mit Fehlercode

Slave

Aufbau der Registeradresse: Steckplatz, Sub-Steckplatz, Index 0x7002

8.2 Steckplatzbelegung

X20BCOOE3

Steckplatz 0 ist immer der PROFINET Bus Controller. Beim X20BCOOE3 ist Steckplatz 1 das Versorgungsmodul.
(X20PS9400 oder X20PS9402). AnschlieRend werden die Steckplatze der Reihe nach den X2X Modulen zuge-

wiesen.

Zum Lesen und Schreiben von azyklischen Daten ist der Sub-Steckplatz 1 zu verwenden.

X67BCE321.L12

Der X67BCE321.L12 belegt 2 Steckplatze. Steckplatz 0 ist der Bus Controller und Steckplatz 1 das im Bus Con-
troller integrierten Ein- Ausgangsmodul. Nachfolgende Module starten ab Steckplatznummer 2.

Zum Lesen und Schreiben von azyklischen Daten ist der Sub-Steckplatz 1 zu verwenden.
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9 Integierte Webseite

Die integrierte Webseite gibt dem Anwender einen Uberblick Uber die Netzwerkparameter des Bus Controllers,
die konfigurierten I/O-Module sowie die Parametrierung des Switches. Auf der Startseite findet man spezielle Bus
Controller Einstellungen wie IP-Adresse, Hostname oder den PROFINET Geratenamen. Aufierdem gibt die Web-
seite Auskunft Uber die aktuell verwendete Firmware-Version. Die Moduldiagnose ist in einer Baumstruktur aufge-
baut. Durch Auf- bzw. Zuklappen der einzelnen Modulbdume erhalt man einen Uberblick tiber die konfigurierten
I/O-Module. AuRerdem werden diverse Paketzahler vom integrierten Switch ausgelesen. Eine Fehlerdiagnose in
einem Netzwerk ist so einfach und schnell mdglich.

Die Netzwerkparameter des Bus Controllers kénnen nur ausgelesen und, mit Ausnahme des Geratenamens, nicht
verandert werden. Die IP-Konfiguration des Bus Controllers erfolgt beim Hochlauf bzw. Verbindungsaufbau durch
den PROFINET Master.

Auf jeder Seite der Webseite ist ein eigenes Tutorial aufrufbar, welches die Funktionen bzw. Parameter der aktuel-
len Seite im Detail beschreibt. Der Link zu diesem Tutorial befindet sich in der rechten oberen Ecke der jeweiligen
Seite in Form eines "Fragezeichens".

Eine Verbindung zur Webseite erhalt man durch Aufrufen der aktuellen IP-Adresse oder des eindeutigen Host-
namen in einem Webbrowser. Fir manche Funktionen ist eine Authentifizierung erforderlich.

Der Hosthame setzt sich aus einem vordefinierten Text und der eindeutigen MAC-Adresse zusammen. Wenn der
Bus Controller z. B. die MAC-Adresse 00:60:65:11:22:33 hat, ergibt sich als Hosthame: br006065112233.

Default-Parameter fiir die integierte Webseite

IP-Adresse: 192.168.100.1

User Name: admin

Passwort: B&R
Information:

Beachte die Stellung der Knotennummerschalter.

Bei den Authentifizierungsparametern ist unbedingt auf die GroB- und Kleinschreibung zu achten.

+ 162,166,100 JiE]
) Meistbesucht | Erste Schitte 30 Web Slice Gallery =5 R&M Online Katakog . | | 7-Zip LZMA Benchmark [ | s7sfc_de-DE.paf (applie.
i . e

Dawnkiad GSOML File

MNetwork Settings:
HETBCEI2ILIZ
brO0E0ES 160163
192168.100.1
2552552550

192168100254
DO-60-65 160163

Version Info:
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9.1 Andern des Geridtenamens

Um den Geratenamen zu verandern stellen Sie die Knotennummernschalter auf OxFF und starten den Bus Con-
troller neu. Der Bus Controller startet dadurch mit den Default-Parametern hoch (siehe "Knotennummernschalter”
auf Seite 10).

e AnschlielRend verbinden Sie sich mit einem Internetbrowser auf die IP-Adresse 192.168.100.1. In der integrierten
Webseiten wird auf der Startseite unter den Network Settings bei dem Parameter Device name der gewlinschte
Namen eingeben. Diesen bestatigen Sie mit der Schaltflache Set.

Device Status o Bt
Switch Status
Module Diagnestics Device Status @

Advanced

Download GSDML File

Network Settings:

Device name: IEI{EDE:DQEE}. ‘ Set ||
Host name: |bro0606517806E ]

IP address:

0.1
265 0

Subnet mask: 2 285,

Standard gateway: 1 158100254
MAC address: |00-60-85-17-80-68
DHCP: |off

o Wenn der Name im Flash gespeichert wurde erscheint eine Meldung.

The page at 192.168.100.1 says:

Setting PN device name was successful, Please reboot
buscontreller with node number switch 0200 for applying

the device name,

Information:

Bestatigen Sie diese Meldung mit OK, wird beim Parameter "Device name" wieder der aktuelle Gera-
tename angezeigt. Der neu eingestellte Name wird erst nach einem Neustart des Bus Controllers wirk-
sam.

Diese Funktion steht erst ab Firmware-Version 2.0 zur Verfiigung.

Jetzt kann der Bus Controller mit der Knotennummernschalterstellung 0x00 und dem konfigurierten Geratenamen
neu gestartet werden.
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9.2 Bus Controller auf Auslieferungszustand zuriicksetzen

Es ist moglich, mittels der integrierten Webseite den Bus Controller auf seinen Auslieferungszustand zurlickzuset-
zen.

Dazu klickt man links in der Webseite auf die Schaltflache Advanced. Daraufhin erscheint ein Fenster welches
erlaubt, die Anmeldedaten auszulesen bzw. zu verandern.

Device Status Advanced

Module Diagnostics

aovances Advanced 7]

Firmware Download

Login Data | Get ‘ | Set | ‘ ‘Usemame

Only alphanumeric characters ‘ ‘ Password

|| Restore PN Factory Defaults ||

AuRerdem erscheint der Button Restore PN Factory Defaults. Dieser I6scht den Flash des Bus Controllers und

versetzt ihn in seinen Auslieferungszustand zurtick. Er verhalt sich also gleich wie die Knotennummernstellung
O0xFO.

Grundsatzlich sind alle Knotenschalterstellungen erlaubt, mit denen man auf die Webseite zugreifen kann.

Fir alle Tatigkeiten im Bereich Advanced muss man mit dem Benutzernamen und Passwort angemeldet sein.
(siehe "Integierte Webseite" auf Seite 35).

Information:

Diese Funktion steht erst ab Firmware-Version 2.0 zur Verfiigung.
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10 Firmware-Update

Durch einen Firmware-Update kdnnen nachtraglich neue Funktionen bzw. verbesserte Versionen des Bus Con-
trollers genutzt werden. Firmware Dateien kdnnen vom B&R Support Team bezogen werden.

Der Update der Firmware erfolgt iber die im Bus Controller integrierte Webseite.
Es ist auch mdglich Modul-Firmware-Updates von X2X Modulen durchzufiihren, die am Bus Controller angeschlos-
sen sind. Die Vorgehensweise ist dabei identisch zum Firmware-Update des Bus Controllers

Information:

Diese Funktion steht erst ab Firmware-Version 2.0 zur Verfiigung.

10.1 Firmware-Update via Webseite

e Um einen Firmware-Update durchzuflhren, muss mit einem Webbrowser (Firefox, Internet Explorer, Chrome, ...)
eine aktive Webverbindung zum Bus Controller hergestellt werden. Dies geschieht durch Eingeben der aktuellen
IP-Adresse des Bus Controllers in einem Webbrowser. Wenn der Bus Controller mit Default Parametern hochlauft
(siehe "Knotennummernschalter" auf Seite 10) ist per Default die IP-Adresse 192.168.100.1 eingestellt.

'W —————— .

Bl B&R BuR PN BC Web Interface | ==

41921681001

Meistbesucht | | Erste Schritte | | Suggested Sites | | Web Slice Gallery == R&M Online Kataloc

Device Status Device Status
Switch Status
_ _ Device Status
Maodule Diagnostics

I Advanced
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e Nachdem eine aktive Webverbindung mit dem Bus Controller besteht, muss der Anwender im linken Baum zum
Punkt Firmware Download navigieren. Dies ist ein Unterpunkt des Hauptelements Advanced. Rechts oben findet
man die Schaltflache Login.

Device Status

Advanced = Firmware Download

Module Diagnostics

Advanced

Firmware Download

Firmware Download @
MNOTE:
After a firmware download, the bus controller will still have full I/0 functionality. However, a reboot will be required
to activate the new firmware and to resume webserver operation.
Browse ...

Start Download

e Nach dem Driicken von Login erscheint ein Eingabefeld und der Anwender muss den eingestellten Benutzer-
name und das Passwort bekannt geben. Voreingestellt sind als Benutzername admin und als Passwort B&R.

=
Authentication Required

28]

User Mame:

Password:

A username and password are being requested by http://192.168.100.2. The site says: "br-http-

realm”

admin

0K ] l Cancel ]
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e Durch einen Klick auf Browse kann die gewiinschte Firmwaredatei ausgewahlt werden. Der Firmware-Down-
load wird mit der Schaltflache Start Download gestartet. Es erscheint ein PopUp-Fenster, das den Fortschritt des
Downloads anzeigt. Wenn der Firmware-Download abgeschlossen ist, wird die Schaltflache Restart Bus Control-
ler im PopUp-Fenster aktiviert und ein Neustart des Bus Controllers kann durchgefiihrt werden. Die neue Firmware
ist erst nach einem Neustart des Bus Controllers aktiv.

Device Status Advanced = Firmware Download
Module Diagnostics
Firmware Download Login | @
Advanced —
Firmware Download MNOTE:

After a firmware download, the bus controller will still have full I/O functionality. However, a reboot will be required
to activate the new firmware and to resume webserver operation.

CA\Temp\50664_1.fw I Browse ... I

I Start Download I

,
{@ FW Download in Progress - Mozilla Firef...

@ 192.168.100.1/htm/fw_download_in_progress.htm = |

Firmware Download Status

Do not restart bus controller until download
has been completed! If download fails, the
bus controller will boot with default firmware.

Download progress: 0%

I Restart Bus Controller I
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11 Inbetriebnahme mit Step 7

Die nachfolgende Beschreibung kann im Wesentlichen auch dem Handbuch "SIMATIC, Hardware konfigurieren
und Verbindung projektieren mit STEP 7" zur Software SIMATIC Step 7 von Siemens entnommen werden. Dieses
ist im Dokumentationsbereich unter der Adresse http://www.automation.siemens.com frei erhaltlich.

Die nachfolgenden Screenshots sind alle mit der unten angefiihrten Version von Step 7 erzeugt worden. Die B&R
PROFINET Bus Controller lassen sich jedoch auch problemlos in altere Softwareversionen integrieren. Optische
Gestaltungsformen der Bedienoberflache kdnnen hierbei variieren, der Menuaufbau ist allerdings ahnlich gehalten.
Fir dieses Beispiel wurde der Bus Controller X67BCE321.L12 verwendet, die Verwendung der X20 Variante ist
identisch. Es sollte keine Schwierigkeit darstellen eine Einbindung der Bus Controller durchzufihren, wenn dieses
Dokument als Referenz verwendet wird.
Verwendete Software / Hardware:

+ B&R PROFINET Bus Controller

* GSDML-Datei von der B&R Homepage

+ CPU315-2 PN / DP Siemens CPU als PROFINET Master

+ SIMATIC Step7 Version 5.5

11.1 Neues Projekt anlegen
e Nach dem Offnen der SIMATIC Entwicklungsumgebung muss zunachst ein neues Projekt angelegt werden. Dies

geschieht durch die Auswahl des Menipunktes Datei — Neu. Im Auswahldialog muss der Name des Projektes
angegeben werden. Der Durch Anwahlen der Schaltflache OK wird das neue Projekt angelegt.

e
New Project @

|dzer projects lLibraries] Multiprojects

M arme | Storage path
-
Manne: Type:
|EL"H'F'I*J'ED1 Project -

r

Storage location [path]:

|E:'\F'roglam Files [#8E]85iemensh\Step? s 7proj Browse...
et ||
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11.2 SIMATIC 300 Station einfiigen

e Als nachstes muss dem neu erstellten Projekt eine SIMATIC 300 Station hinzugefligt werden. Dies geschieht
durch einen Rechtsklick auf den Projektname —Neues Objekt einfiigen — SIMATIC 300 Station. Diese spezielle
Station wird eingeflgt, weil der verwendete PROFINET Master (CPU 315-2PN/DP) Teil der SIMATIC 300 Produkt-
familie ist.

File Edit Inset PLC View Options Window Help

D276 4 B2 da[o %2

| &2 || < No Fiter >

=% [RE | =EM| N

Ctrl+X
Copy Ctrl+ C
Paste Crl+V

Delete Del

Insert New Object SIMATIC 400 Station
pLC »|  SIMATIC 300 Station
SIMATIC H Station
SIMATIC PC Station
Other Station
SIMATIC S5

PG/PC

Rename F2

Object Properties... Alt+Return

MPI

PROFIBUS

Industrial Ethernet
PTP

Foundation Fieldbus

57 Program

11.3 Hardwarekonfiguration 6ffnen

e Durch einen Doppelklick auf Hardware in der SIMATIC 300 Station kann die Hardwarekonfiguration geoffnet
werden. Hierfir wird ein neues Fenster gedffnet.

Die Hardwarekonfiguration dient als Grundlage fir die gesamte PROFINET Konfiguration. Hier werden in weiterer
Folge die GSDML-Datei importiert und der PROFINET Master und Slave projektiert.

ke £t bavert— PLC = Vhewr  Options Windowr Helpr T —
Dok 8P4 & |0 By | 8|0 2| BE M2

F0 S s

Erd I
i
Profie:  [Stordort
g PROFIGUS DP
PROFBLSPA
- PROFINET 10

-l SIMATIC P Based Conirol 3000400
6 B SMATIC L Staton
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Inbetriebnahme mit Step 7

e In der neu angelegten Hardware Konfiguration wird der PROFINET Master projektiert. Die Entwicklungsumge-

bung fordert hierflir das Einfiigen eines RACK-300 Bausteins.

Die Komponenten aus dem Hardwarekatalog werden per Drag & Drop in die aktuelle Hardwarekonfiguration ge-

zogen.
@ HW Config - SIMATIC 300(1) =nE= ==
Staion Edit Insert PLC View Options Window Help
DSEE B G i g || ) %] w2
lp SIMATIC 300(1) (Configuration) -- BuR-PN-BC ol == alal
LG o
Do R | | Botie.  [Standsd =
- PROFIBUS DP
22 PROFIBUS-PA
L
E
®
‘ I v
L
&= o @] SIMATIC PC Based Cantrol 300/400
-4, SIMATIC PC Station
Stot| [{ Mocule Order number Fimware | MPl address | | addhess | @ address | Comment |
7
z
g
3
10
1
BES7 390-17770-0440 i
Availzble in various lengths 2
Press F1 to get Help. Chg
e In diesen Baustein wird die CPU315-2PN/DP eingefugt.
@ HW Config - SIMATIC 300(1) [ =]
Station Edit Inset PLC View Options Window Help
D8 8 &8 g oo |2 ] w2
@l SIMATIC 300(1) (Configuration) -- BuR-PN-BC =B = S
— |Eng | wt|ng)
= | Profi =
—7)7 (£ [standard |
1 - -
- SIMATIC 300 I
2 || CPU 315F-2PN/DP L Ethemet(1): PROFINET-I0-System (100) [] |
X1 MPUDP
x PO E-{1 CPam0
Jxert Port 7 £-L1 cPUam
ez Port 2 B0 CPU 312
3 i -] CPU31ZIFM
-] CPU312C
@] CPU313
@0 CPU313C
®-{] CPU 31302 DP
I8 B CPU313C2RF =
. = -] CPU 314
L (0 CPU 314 IFM
@] CPU 31402 DP
5| 0w @] CPU 31402 PN/DP
®-{] CPU 31402 PP
A Modue Ordet number Fimware | MP addiess | | address | O address | Comment | F-0 CPU 315
4| B CRUA15:2DF
CPU 315F-2PN/DP__|6ES7 315-2FI14-0AB0__[V3.1 z B0 CPU 3152 PN/DP
MEE E N (] CPU 315F2DP
AT . s . il
At . {3 BEST H52FH10-04B0
i e N (0 EES7 F1S-2FH1304B0
{CJ BES7 N15-2FJ140480
o [8 va1
g W32
@] CPU316:2DP
@0 CPU 372
-] CPUN72PN/DP 3
BES7 315-2F114-04B0 P
512 KB work memory: 0.05ms#000 instructions: 2
PROFINET connection; §7 Communication (loadable
FBs/FCs). PROFINET I0-Controller; supports RTART,
Press L to get Help. Chg
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e Beim Einfiigen der CPU wird dem Anwender das Anlegen eines neuen PROFINET Netzwerks angeboten. Durch
Auswahlen von Neu... wird das Netzwerk in das Projekt eingefiigt.

- -
Properties - Ethernet interface PN-IO (RO/S22) =

General  Parameters |

Gateway

IF address: 192.168.0.1
S I % Do not use router

Subnet mask: |255.255.255.0

" Use router

Address: I

Mew ...

Properties .. |
Delete |

Cancel | Hep |
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11.5 GSDML-Datei importieren

Inbetriebnahme mit Step 7

e Um den Bus Controller in der Hardwarekonfiguration zu projektieren, muss die GSDML-Datei in die SIMATIC
Entwicklungsumgebung importiert werden. Dies geschieht Gber das Menu Extras — GSD-Dateien installieren.

B HW Config - SIMATIC 300(1) [E=R(ECR =51
Station Edit Insert PLC View |[Options | Window Help
OEg-B §|&S|| @ , Ctomix. Ctrl+Alt+E
Bl SIMATIC 300(1) (Configuration) | -7/ VdHIe = o~ o=
Configure Network — | | Einc: | ﬁﬂ: ﬁ!|=
Symbol Table Ctrl+AltT H Bofle:  [Standard =
= | Profile: andar hd
=M UR Report System Error... = —
T 2 P PROFINET 10 =
Edit Catalog Profil E SIMATIC 300
7 [ CPU 315F DBEIELIALS INET-0-System (100) ] fce M
X MPLDP Update Catalog EEEEE—— &3 cram
x PO :
xerr Part 1 Install HW Updates ... E E‘EU;UUUM
;@“’2 For 2 Install GSD File... CPU 312 IFM
CPUFIZC

Find in Service & Support..

Create G3D file for I-Device...

«|

.

CPU 13
CPU 3130

CPU F13C2DP
CPU T13C2PP
CPU 14

{1 CRU T4 IFM

4| siiaic ao0i)

Siot | Designation

(] CPU B14C2 DP
(] CPU 31402 PN/DP
{3 CRU BT 2 PP

| &3 CPU 315

UR
then|PROFINET 0 System (100]

00 CPU 3152 0P
&-E3 CPU 3152 PN/DP

- CPU ASF20P
B-£0 CPU 15F2PH/DP

.73 BEQT MEACLN.NARN

e Im Auswahldialog wird der Pfad zur gespeicherten GSDML-Datei angegeben und durch Anwahlen von Instal-
lieren wird das PROFINET Gerat importiert.

r
Install GSD Files

[ |

Install GSD Files:

fram the directary

CATemph\GSDMLAYZ 25-BR-<EVBCEZ21.L12-201 207132

Browse ...

Releaze

Languages

English, German

I’ Inztall I

Show Log

Select Al

Deselect Al

}
Cloze

Help |
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Inbetriebnahme mit Step 7
11.6 PROFINET Bus Controller projektieren

e Nach dem Import der GSDML-Datei steht der Bus Controller im aktualisierten Hardwarekatalog zur Verfligung.
In der Gruppe PROFINET 10 wird im Ordner Weitere FELDGERATE — I/O ein Ordner B&R PN Bus Controller
angelegt. Der Bus Controller wird wieder per Drag & Drop auf das angelegte PROFINET-Netzwerk gezogen.

Bh HW Config - SIMATIC 300(1) (=== =

Station Edit Inset PLC View Options Window Help
DEsE-" H G o e ||[{) 3| %8 | w2

g SIMATIC 300(1) (Configuration) -- BuR-PN-BC =5 5o~ ozl
~ e atlay
S UR £ Profle: [Standard |
1 - B PROFIBUS DF
i R 3 2 NI R Ethemet (1): PROFINET-I0-System (100) e L,
X7 HPUDP 3 v [ FROFINET 10
x PNAD o (2 Additonal Field Devices

Xor7 Port 1 L) BuREN =0 10
X2P2 Port 2 =1 B&R PN Bus Controller
3 - o - W2DBCUOES

P — & [ 112

T Goteway
3 HMI
v
Network Components
@] Sensars
{20 Switching devices
7 SIMATIC300

« e G

-] o un o [ SIMATIC 400
o] SIMATIC P Based Control 300/400

Shot Module Dider number Fimware | MPladdress | 1 address | 0 address | Comment | | &8 SMATIC PE Station
1

2 [ CPU 315F2PN/DP__|BES7 3152FJ14-0AB0 V3.1 B

A7 AR & P

sz [l A e

o I i

el 2

3

7

e Durch einen Doppelklick auf den Bus Controller 6ffnet sich ein Eigenschaftsfenster, wo der Geratename und
die IP-Adresse eingestellt werden kénnen.Der PROFINET Master kann nur dann eine Verbindung mit dem Bus
Controller herstellen, wenn der projektierte Geratename mit dem Namen Ubereinstimmt, den der Bus Controller
aktuell hat. Per Default wird der Bus Controller ohne Geratenamen ausgeliefert. Der Bus Controller muss von dem
in Step 7 integrierten Konfigurationstool mit einem beliebigen Namen vorkonfiguriert werden (siehe "Parametrie-
rung mit Step 7 Konfigurationstool" auf Seite 22). Optional kann der PROFINET-Geratename des Bus Controllers
auch dber die Knotennummernschalter (siehe "Knotennummernschalter" auf Seite 10) vergeben werden.

Properties - x67bce321 @
General
Short description: xB7bced2 1
PROFINET I0-Device -

Order No/ fimware: X67BCE3Z1.112/1.04

Family: BR PN Bus Controller
Device name: I IBuR-PN-BC I
GS5D file GSDML-V2.1-BR-X67BCE321.L12-20120807 xmhil
Change Release Mumber

Node in PROFINET 10 System

Device number: [ | [PROFINET-O-System (100)
I IF address 192.168.0.3 Ethemet ... ] I

|
Comment:

QK Cancel Help
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Inbetriebnahme mit Step 7

11.7 Defaultkonfiguration andern

Information:
Dieser Abschnitt ist nur bei Verwendung des X67 Bus Controllers anzuwenden.

Durch das Einfugen des Bus Controllers wird auch defaultmaRig das Modul X67DM1321.L1210 (16 Kanal I/O) im
Steckplatz 1 miteingeflgt.

A7
A7

FIE ST
EIEE TR
ARG

I1321.L1210 256... 26

2
3
4

Um jedoch anderen Funktionalitdten des integrierten 1/0-Modules nutzen zu kénnen, muss das standardmafig
eingefligt Modul geldscht und anschliel3end durch ein Anderes ersetzt werden.

Beispiel

Damit man die Zahlerfunktion nutzen kann muss an Stelle des ersten Moduls das Modul X67DM1321.L12_C1IO
bzw. fiir die Torzeitmessung das Modul X67DM1321.L12_C2IO einfligen werden .

- @1 BuR-FN| K20CM1201
K20CMaz81
& Y X2OCMB323

X2F1 Port 7
X2FPZ2 Port 2
K20CMB323 C1 |

3 =

RETAM1223
HEFAM1323
KETDC1198
HEFDM1321
4 m ] ®EFDM1321.L08
HE7DM1321 108 _C1

_I_I REFDM1321.L08_C2
4m | (1] BuR-PNEC

HETDM1321 L12
Skt .| Order number | addiess | O addiess | Diagnestic address: Commert |
s

REFOM1321 L12.C1I0)
BufF| XEFECEZZLLIZ INIEA AR
A SE Il ABFOM1321.L12_C2I0
AT Fort S

A ﬂw‘i ﬁ HEFOM1221_01

XE7DM1321_C2
KETUM1352
HE7UM4389

- Dther modules
@1 Gateway
B0 HM
B
B

n

—

@[~ [ @[] [ ro

7 140
i1 Network Components

- Sensors i
10 T

p2nC0ass £y
1z B+R Industrie-Elek rorik -

Er 134, 6DO
GSDMLY2 25-BR-<E7BCE321.112-20120801 sl

PROFINET 10 Anwenderhandbuch Bus Controller 1.45 47



Inbetriebnahme mit Step 7

11.8 Symbolnamen der angelegten Datenpunkte einfligen

Nachdem der Bus Controller projektiert wurde, konnen alle sich im Hardwarebaum befindlichen 1/0-Module im
Projekt verwendet werden.

Wenn ein I/O-Modul in das entsprechende Raster unterhalb des Bus Controller gezogen wird, werden automatisch
die fir das Modul bendétigten 1/0-Datenpunkte angelegt. In der GSDML-Beschreibungsdatei ist zu jedem dieser
Datenpunkte ein symbolischer Datenpunktname eingetragen. Zur leichteren Orientierung kénnen diese symboli-
schen Namen nachtraglich in die Step7 Masterumgebung importiert werden.

o

E@ HW Config - SIMATIC 300(1)
Station m Insert PLC  View

Opticns

=

mlp s

4=

Slot

X1
A7
474

Copy
Paste

Insert Redundant

Paste Shared
Delete
Select All

GoTo

Symbeals...

Master System
PROFINET IO

FF subsystem
Object Properties...
Open Object With...

Change Access

Assign Asset ID...

Start Device Tool

Ctrl+C
Ctrl+V

Del

Cirl+A

Alt+Return
Ctrl+Alt+ O

Window Help
0 %Rk

Ethemet(1}: PROFINET-I0-System (100)

BE

LT AL ILL s F LA

Diagnoshic address:

SHET

Cormment

Ay

SR

Fait A

ST

Fit

SHEE
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Inbetriebnahme mit Step 7

Durch Klick auf Add to Symbols werden alle Symbolnamen aus der GDSML automatisch eingefiigt und durch
Auswiahlen von OK oder Ubernehmen in das Projekt iibernommen

Leere Symboltabelle

8 — B
17 Edit Symbols - X67TDM1371.L1 20— o

Address Symbaol Data type | Comment -

1 BYTE L

2 E 2570 BoOOL

3 E 2571 BOOL

4 E 2572 BoOOL

3 E 2573 BOOL

= E 2574 BoOOL

7 E 2575 BOOL

3 E 2576 BoOOL

9 E 2577 BOOL

10 E 2530 BoOOL -

i | m | b
I | ZddtoSymbok | Delete Spmbol | Soing: | |

" . [~ Display Colurnns B, O, M, C, CC

The symbolz are updated with ‘0K or ‘Apply’

|I k. | Apply | Cloze Help | I
S = =

Abbildung 2: Leere Symboltabelle

7 Edit Symbols - X67DML3Z1.L 1710 — S

Address Symbaol Cata type | Comment -

1 EB256_ModuleOK BYTE 1
2 E 2570 E257.0_Digitalinput0 BOOL

3 E 2571 E257.1_DigitallnputdzZ BOOL

= E 2572 E257.2_Digitallnput03 BOOL

5 E 2573 E257.3 Digitallnput04 BOOL

[ E 2574 E257.4_Digitallnputds BOOL

7 E 2575 E257.5 Digitallnputds BOOL

3 E 2576 E257.6_Digitallnputdy BOOL

9 E 2577 E257.7_Digitallnput0s BOOL

10 E 2580 E258.0_Digtallnput0s BOOL 2
4| i | b

U scdwosmio | DeleteSymbol | Soting. | ~l
[~ Dizplay Columnz B, O, M, C, CC

The symbols are updated with ‘0K or ‘Apply’

I ok | [ Feeb ) Cancel Help ||

— _ —

Abbildung 3: Erganzte Symboltabelle mit den Datenpunktnamen aus der GSDML Beschreibungsdatei
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11.9 Konfigurations-Download

Beim Einfligen des Bus Controllers wird automatisch auf Steckplatz 1 das folgende I/O-Modul eingefligt:

* bei X67BCE321.xxx: X67DM1321.L12 (Digitales 1/0-Modul)
* bei X20BCOOE3: X20PS9400 (Stromversorgung)
Durch das automatische Einfigen der I/0O-Module am Steckplatz 1 liegt bereits eine glltige Konfiguration vor, die

jederzeit hinuntergeladen werden kann. Weitere Module kénnen per Drag & Drop noch nachtraglich hinzugefugt
werden. Beim Laden der Konfiguration wird die zuvor erstellte Hardwarekonfiguration zuerst automatisch gespei-

chert und Ubersetzt.

i

E@ HW Config - SIMATIC 300(1)
Station Edit Insert PLC  View Options Window Help

DB &S [Ejl:l%?gh;?

-

Eﬁl SIMATIC 300(1) (Configuration) -- BuR-PM-BC

2(0) UR
1 i
2 EHEE T . Ethemet(1): PROFINET-I0-System (100}
Xt MPLDP 3
Xz PN-O |
Xz Pt Port 1
el Port 2
3 -
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12 TIA-Portal

Fir dieses Beispiel verwendete Soft- und Hardware:

+ X20BCOOE3 B&R PROFINET Bus Controller

* GSDML-Datei von der B&R Homepage

+ CPU315-2 PN / DP Siemens CPU als PROFINET Master
» TIA-Portal Version 13 (Testversion)

12.1 Neues Projekt anlegen

e Nach Offnen der Entwicklungsumgebung TIA-Portal muss zunachst ein neues Projekt angelegt werden. Dazu
wird Create new project ausgewahlt und der Name und Pfad des neuen Projektes angegeben. Mit der Schaltflache
Create wird das neue Projekt angelegt.

Create new project

Project name: |Frojectt

#® Open existing project

|
Path: |C:'.Users'.BR'.Documentsl..".utomatisierung ||
|

#® Create new project Author: |BR

: Cornment: La
@ Migrate project
- W

e Nach dem Anlegen des Projektes kdnnen die nétigen Gerate eingefugt und konfiguriert werden.
Dazu wird der erste Schritt Configure a device ausgewahit.

Project: "Project1” was opened successfully. Please select the next step:

I

N O | Configure a device

Qggé Write PLC program

Configure
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e Die verwendete CPU wird mit Hilfe von Add new device ausgewahlt und mit der Schaltflache Add in die Kon-
figuration eingefigt.

#® Show all devices Device name:
. . PLC_1
® Add new device =
~ [ Controllers [A] Device:
» [ siMaTIC 57-1200
» [ 5imaTIC 57-1500
=
Controllers T 00
~ [ cru
=
» [ cPU 312
r_i. CPU 315-2 PNIDP
» [ CPU312C
D » [ CPU 313C
» [ CFU313C2 DP Orderno.:  |6ES7 315-2EH14-0ABO0 |
= :
HMI » [ CPU313C2 PP o [v32 [+]
» [ cFU 314
» [ cPU314Cc2 DP =| Description:
@ Configure networks » [ CPU 314C2 PNIDP Work mermnaory 384KB; 0.05ms/1000 instructions;
Fa PROFIMET interface; 57 communication {loadable
» [l CPU 314C2 PP
I'_i. FBs/FCs); PROFINET IO controller; supports RTIRT;
» L CPU 315-2 DP 2 ports; PROFINET CBA; PROFINET CBA Proxy; TCPIIP
PC systems - r‘_u CPU 315-2 PNIDP transport pratocol; combined MPIDP interface
g (MPI or DP master or DF slave); multi-tier
u b EHT DA configuration up to 32 modules; constant bus
H14-0A] cycle time; routing; firmware V3.2
[ cPu3172 0P
[ cPU 3172 PNIDP
[ cPU 3193 FNIDP
[[§ cPU 315F2 DP

({8 CPU 315F-2 PNIDP
[[§ cPU 317F2 DP

[[8 CPU 317F-2 PNIDP
[@ cru 319F-3 PNIDP

- :
<] i

- v v ow v owww
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12.2 PROFINET Bus Controller einfligen

e Um den PROFINET Bus Controller einzufligen, muss auf die Hardwareansicht umgestellt werden. Dazu wird
Device configuration mittels Doppelklick in der Spalte Project tree ausgewahlt.

Project tree m 4
Devices

OQ b g

* | ] Projectl

“L'Add new device
ﬁg-h Devices & networks
~ [l PLC_1 [CPU 315-2 PN/DP]

I} §Device configuration

% Online & diagnestics

» 'l Program blocks

e Uber den Reiter Network view kann der Hardwareaufbau kontrolliert bzw. erweitert werden.

|5'F Topology view ",gﬁh Network view "ﬂ'f Device view |

ons [Acomection ___[+] %8 £ @&’ 5 [l Networkaveren. [
E ﬂDe'vice
= w S7300/ET200M station_1
» PLC1

PLC_1
CPU 315-2 PNIDP

e Um den B&R Bus Controller verwenden zu kdnnen, muss zunachst dessen Beschreibungsdatei installiert wer-
den. Die Beschreibungsdatei kann von der B&R Homepage heruntergeladen und Uber Options — Install general
station description file (GSD) installiert werden.

1
Options | Tools Window Help
§ Setings

Support packages

Install general station description file (GSD)

[#] Show reference text

L[] Glebal libraries 4
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e Im Dialog wird die heruntergeladene Beschreibungsdatei ausgewahlt und mit der Schaltflaiche Install in das
Projekt eingefligt. Dadurch wird der Bus Controller in den Hardwarekatalog des TIA-Portals eingefiigt.

Install general station description file X
Source path: |D:'. | D
Content of imported path
D File Version Language Status Info
E GSDMLY2 25-BRX20BCO0E3-201... 01/11/12016.. English, Ger... Alreadyinstalled FROFINETI...

f—lnsiail——-! | Cancel

e Nun kann der installierte B&R Bus Controller im Projekt verwendet werden. Hierzu wird der Bus Controller im
Hardwarekatalog ausgewahlt und mittels Drag & Drop in das Projekt gezogen.

|E Topology view "EE‘h Network view "ﬁf Device view | Options
Nenwork| i §§ Connections [ HIMI connection -] BEl |’ = J Network overview g O
E V2| Device B |'Catalog .
~ 57300/ET200Mstation_1 || <Search= |

= PRREECE] [ Filter

+ G50 device_1
b x20bc00e3

» [ Controllers
» [ H
4 r:u PC systems
» [ Drives & starters
» [l Network components
» (il Detecting & Monitering
» [ Distributed 110
4 P_ﬂ Field devices
- r:u Other field devices
~ [ FROFINETIO
4 n_u Drives
4 r\-_[. Encoders
» r\-_u Gateway
= [ig 1o
- p_u B&R Industrie-Elektr_..
~ [l B&R PN Bus Co_.

PLC_1 x20bc00e3 [}
CFU 315-2 PNIDFP X20BCO0E3 DP-NORM
Mot assigned

[l xz0BC00E3
» [ Prs
[N I PR

e Die installierte CPU und der Bus Controller werden iber PROFINET miteinander verbunden. Daftir wird die PRO-
FINET-Schnittstelle der CPU per Drag-and-drop mit der PROFINET-Schnittstelle des Bus Controllers verbunden.

1 10-System: PLC_1.PROFINET I0-System (100

PLC 1 %20bc00e3 |
CPU 315-2 PNIDP X20BCO0E3 DP-NORM
FLC_1
PLC_1_.PROFINET IO-Syste__. )-=-=H
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e Um die Kommunikation zwischen PROFINET 10 Controller (Master) und PROFINET IO Device (Slave) herzu-
stellen, muss der am Bus Controller gespeicherte PROFINET Devicename mit dem im TIA-Portal konfigurierten
Namen Ubereinstimmen.

Der PROFINET Devicename des Bus Controllers kann auf folgende Weise eingestellt werden:

+ Mit Hilfe der Knotennummernschalter. Siehe "Knotennummernschalter" auf Seite 10

* Mit Hilfe eines externen Tools. Siehe " PROFINET Geratenamen mit Automation Studio andern" auf Seite
20

Um den PROFINET IO Devicenamen im TIA-Portal einzustellen, wird im Device overview im Drop down Fenster
der PROFINET Bus Controller (X20BCOOE3) ausgewahlt. Durch Doppelklick auf das Bild des Moduls, werden
unterhalb die Einstellmdglichkeiten sichtbar. Hier muss der gewlnschte PROFINET 10 Devicename eingestellt
werden.

Wenn "Generate PROFINET device name automatically” aktiv ist, wird der im PROFINET IO Device gespeicherte
Defaultname vergeben.

Zusatzlich muss noch die IP-Adresse vergeben werden. Per Default wird eine IP-Adresse aus dem Adressbereich
des PROFINET IO Controllers vergeben. Diese IP-Adresse entspricht der Management IP-Adresse der CPU. Fr
weitere Informationen siehe "Verbindung zur Hardware erstellen" auf Seite 59.

PROFINET_X20IF10E3_1 » Ungrouped devices » x20bc00e3 [X20BCOOE3]

|5"“ Topology view "53-5 Network view I[h‘ Device view

d¢ |x20bcones [xzoeconEs) |+ G R E JW
¥ . Module Ra..
~ x20bc00es 0 [a
b Interface a E
XKZ0F39400_1 1]
1]
i]
E i
B i]
' ﬂ
1]
i]
i]
o]
1]
[u]
<[] (5] [T Fl v @] 0] 5]
|§Properties ||"_i.‘.lnf|:| y"i Diagnostics |
J General || 10 tags || System constants || Texts |
- General | Ethemet addresses :_

Catalog information

¥ | FROFINET interface [x1]

Module parameters

Interface networked with

Subnet: | PHIIE_1 =l

Diagnostics addresses

| Add new subnet

IP protocol

IF address: l 192 168 .0 .3 ||

Subnet mask: |m'

L [ Synchronize rauter settings with 10 cantraller
D Use router

v Router address: i_il a 0 |

PROFINET

E Generate PROFINET dewvice narne autamatically

PROFINET device name: [x20bcooe3 |

Converted name: ix2DbcDDeS |
|
|

Device number: | 2 [=]
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e Zusatzlich kdnnen noch weitere Parametrierungen fiir das Modul durchgefiihrt werden.

J Device overview | =
'ﬁ' - |Module Rack Sloy i | Catalog
v brpnoo1 0 0 [~||<sesrch> |y |
» Interface 0 OE EFiIter
X20P59400_1 0 1 b [} Head module =
X20002321_1 0 2 ==
X20012372_1 0 3 vr:u:bdel.e
= ~ | Digital Input modules
0 i [l x20D12371
2 2 Il x20012372
2 2 Il 20012377
0 7 Il x20012377_C1
A 8 Il xzoDiz653
5 Y & Il xzopi4371
L J i Il xzoD14372
" E :; Il xz0D14375
= = — Il x20014653

e Nach dem Einfigen kénnen die Module auf einfache Art durch Auswahlen konfiguriert werden.
Beispiel

Die "End address" eines Moduls wird Uber Properties — Gerneral — I/O addresses ausgelesen, um sie mit einer
in der Applikation angelegten Variablen verkniipfen zu kénnen.

|§,Properties ||"_i.'.lnfo y"ﬂ Diagnostics |

JGenemI || 10 tags || System constants || Texts |

b General
11O addresses

Inputs

Module parameters
IO addresses

Input addresses

Start address

End address

Frocect image:

: [262 |

: 263 |

| MNone
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12.3 Applikation anlegen

e Eine Applikation kann Uber Project tree — Programm blocks hinzugefligt werden.

Project tree o «
Devices
OO 2

* | ] Projectl
ﬁtﬁ.dd new device
iy Devices & networks
~ [ PLC_1 [CPU 315-2 PN/DP]
[I¥ Device configuration
Y%/ Online & diagnostics

- '?u. Program blocks

ﬁﬁdd new block

e WWenn ein neues Programm Utber Add new block erstellt wird, werden zunachst der Name des Bausteins sowie
die Programmiersprache eingestellt und mit OK bestatigen.
In diesem Beispiel ist es SCL (Structur Text), aber es kann jede beliebige Programmiersprache verwendet werden.

| "Add new block =
Mame:
|B|0ck_1 |
anquege: |~
Organimtion (O Manusl
block .
@ Automatic

a)

3 Description:
FB 2

: Functions are code blocks or subroutines without dedicated memory.
Function block

2

Function

e

Data block

More .

> | Additional information

[ Add new and open r oK 1 | Cancel
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e Der Baustein ist zweigeteilt

* Im oberen Teil des Bausteins kdnnen Variablen angelegt werden.
* Im unteren Teil wird die Applikation programmiert.

Beispiel

Eine Variable mit dem Namen "Test" und dem Datentype "BYTE" soll angelegt und mit Hilfe der Applikation der
Wert 10 zugewiesen werden.

Projectl » PLC_1[CPU 315-2 PN/DP] » Program blocks » Block_1 [FC1]
i D g ESRE OGP IR Fad & B =
Block_1
Name Data type Offset Default value Comment
1 40 = Input
2 |- Test Byte =|
3 = <Add new=
4 |40 ~ Output
12 40 = Return
13 4 = Block_1 Void
[<] [ >
T——p——
. [ e e
1 #Test := 10;
A0 Y

e In der Applikation kann nun ein Tag angelegt werden, um die Variable Uber eine Adresse mit einem Ausgang zu
verknupfen. Dies wird mit "%QB + Adresse" oder "%IB + Adresse" erstellt:

Beispiel

Der Tag %QB256 wird der Variablen "#Test" zugewiesen.

2

#Test := 10:
"ILag_l" 1= #Test;

100% R
|§. Properties ||"_i.',lnfo y"ﬂ Diagnostics ‘
General
= —
= Tag
General
Name: |Tag_1 |
il Data type: | Byte E
L Address: [%QB256 -
b Comment: | |
History
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12.4 Verbindung zur Hardware erstellen

e Um eine Verbindung vom TIA-Portal zur CPU herzustellen, muss die IP-Adresse und Netzmaske der CPU im
TIA-Portal konfiguriert werden. Hierzu wird in der Device view die CPU ausgewahlt. Durch einen Mausklick auf die
Ethernet-Schnittstellen wird das entsprechende Fenster im Properties Meni geoffnet. Hier kann die IP-Adresse
und Subnetz-Maske eingetragen werden. Die Management IP-Adresse der CPU entspricht dabei der PROFINET
IO Controller IP-Adresse.

PROFINET_XZ20BCOOE3 » PLC_1 [CPU 315-2 PN/DP]
|E Topology view ||g,,5'ﬂd Network view ||ﬂ1‘ Device view |
g [PcilcrusisaPuioe] o)l B _ = Device overview
[2]
Y .. Module Rack
= 0
- PLCT il
MFIDF interface_1 0
B PROFIMET interface_1 1}
1 S & 7 g 9 1o 11 0
Rail_0 ™
ail_f i 0
E 0
3 1]
i 0
0
a
0
0
2
<[ m] [>][100% = ——5— W] I ] [>]
|Q, Properties ||"_iJ.Inf0 y||ﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags || System constants || Texts |
General i Eth tadd Iz!
Ethernet addresses eINeLRHIesses !E‘
Tirne synchranization Interface networked with -
Qperating mode
b Advanced options Subnet: |PNIIE_‘I [~
Diagnostics addresses | Add new subnet
IP protocol
() Set IF address in the praject
IF address: | 192 . 168 .0 . 1
: Subnet mask: I_Q_s?js_s_.z_s?. 1]
m D Lse router
4 —
i Router address! |
() IP address is set directly at the device
PROFIMET
[] FROFINET device name is set directly at the device
[ Generate FROFINET device name autamatically
FROFIMNET device name: |p|c:_1 |
Converted name: |p|c:xb‘IdDed |
Device nurmber: [0 [~

e Nun kann das Projekt Ubersetzt werden. Dazu wird die CPU "PLC_1[CPU 315-2 PN/DP" in der Project tree-
Ansicht ausgewahlt und die Schaltflaiche Compile in der Toolbar ausgewahilt.

G Y- sepoien @ ¥ 1 x e GEIRGRER

Project tree m 4
Devices
HO Q@ 2| dr [rc [-]

* | ] Projectl
“L'ﬁdd new device

gin Devices & networks
BIFTrLC 1 [CPU 315-2 PN/DP]
N =

e o e a
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e Nach erfolgreicher Ubersetzung des Projekts kann dieses auf das Gerat geladen werden. Dazu wird die Schalt-
flache Download to device in der Toolbar ausgewahlt.

G Y sevepoien @ ¥ 2 x Ve GEELER

Project tree o 4
HOQ® 2| dt [P =)
* | ] Projectl
B Add new device
Eg-h Devices & networks
L dITTPLC_1 [CPU 315-2 PN/DP]
B neiicn - pEl Hinn + | el

e Es offnet sich ein Abfragedialog, in welchem die Schnittstellen-Konfiguration eingestellt wird.
Mit der Schaltflache Start search wird das Netzwerk nach Geraten durchsucht. Falls keine Gerate gefunden wer-
den, deutet dies auf ein falsch eingestellte IP-Adresse in der CPU hin.

Configured access nodes of "PLC_1"

Device Device type Slat Interface type  Address Subnet
FlE] CPU 315-2 PH/DP 2 X2 FHIE 192.165.0.1 FHIIE_1
CPU 315-2 PH/DP 2 PROFIBUS 1 FROFIBLS_1
Type of the PGIFC interface:  |§_FHIE |-
PGIPC interface: !@ Intel{f) PRO 000 GT Desktop Adapter =] @ |g:
Connection ta interfacelsubnet: | Direct at slot '2 x2' || @
| st gateway: | [~] @
Select target device! | show all cornpatible devices |v]
Cevice Cevice type Intetface type Address Target dewvice
= = FrIIE Access address =

Flash LEL

[
Start search

COnline status information: [ misplay only error messages

! | LCancel |
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e Bei einer erfolgreichen Suche werden unter Compatible devices in target subnet die gefunden Gerate aufge-
listet. Nach Auswahl der CPU kdnnen mit der Schaltflache Load die Daten auf die CPU geladen werden.

” Selecttarget device: | Show all compatible devices |+

Device Dewvice type
| CPU 215-2 PN/DP

Interface type Address
CPI1 315-2 FRIDP PMIIE 192.168.0.1

Target device
CPU 2152 PNIDP |

= = PRIME Access address =
[ | Flash LED
| Start search |
Online status information: [ Display only error messages
= Connection established to the device with address 192.168.0.1, E:

ﬁ Scan completed. 1 compatible devices of 2 accessible devices found.
Scan and information retrieval completed.

%2 Retrieving device information. .

I Load I | Cancel i

e Vor dem Laden 6ffnet sich ein Hinweisfenster, welches eine Vorschau Uber aller Ladevorgange auflistet. Damit
kann Uberprift werden, ob die richtigen Daten Ubertragen werden. Nach Betatigen von Load werden die Daten
Ubertragen.

"Toad pre{r-iéw

6 Check before loading

Status |1 Target Meszage Action

M & ~ rca

Ready for loading.

o } Stop modules The modules are stopped for downleading to device.
o » Device configurati... Delete and replace system data in target

0 » Software Download software to device

Stop all

Download to device

Consistent download

[<] i

[2]

Refresh 1

—

| | Load | | Cancel |

e Das Ergebnis des Ladevorgangs wird aufgelistet und muss mit Finish bestatigt werden.

: i_'nad“ rESI.J“l".I.S

9 Status and actions after downloading to device

Status | ! Target hessage Action
15 & ~ rc Downloading to device completed without error.
1 » Start modules Start modules after downloading to device. E Startall

[<] i

[2]

Finish

|| Load || Cancel |
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e Um eine Verbindung zur CPU aufbauen zu kénnen, wird die Schaltflaiche Go online ausgewahit. Die Verbindung
wird hergestellt und der Slave, falls richtig konfiguriert, in den Run-Zustand versetzt.
Im Run-Zustand kénnen keine Anderung an der Konfiguration und Applikation durchgefiihrt werden.

Rl Goonlninelmq |

e Die Verbindung zu der CPU kann mit der Schaltflache Go offline wieder getrennt werden.

& Go c:nlini o Gooﬂ!inel !utl? "

e Die Applikation kann Uber die Schaltflachen Start CPU und Stop CPU in der Toolbar gestartet bzw. gestoppt
werden.

ennen a“n e =
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