X20IF10A1-1

X201F10A1-1

1 Allgemeines

Das Schnittstellenmodul ist mit einer ASi-Master Schnittstelle ausgestattet. Dadurch kénnen Drittanbieter-Kompo-
nenten in das B&R System eingebunden und Daten auf einfache und schnelle Weise in beide Richtungen tber-
tragen werden.

Das Schnittstellenmodul kann in den X20 Zentraleinheiten oder im erweiterbaren POWERLINK Bus Controller
X20BC1083 betrieben werden.

» ASi-Schnittstelle Master
+ Potenzialgetrennt
* 4-poliger Busstecker

2 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung
Kommunikation im X20 Schnittstellenmodul
X20IF10A1-1 X20 Schnittstellenmodul, fur DTM-Konfiguration, 1 ASi Master

Schnittstelle, potenzialgetrennt, Feldklemme 1x TB704 geson-
dert bestellen!

Erforderliches Zubehor

Feldklemmen

0TB704.9 Zubehor Feldklemme, 4-polig, Schraubklemme 2,5 mm?
0TB704.91 Zubehor Feldklemme, 4-polig, Push-in-Klemme 2,5 mm?

Tabelle 1: X20IF10A1-1 - Bestelldaten
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3 Technische Daten

Bestellnummer

X20IF10A1-1

Kurzbeschreibung

Kommunikationsmodul

ASi-Schnittstelle Master

Allgemeines
B&R ID-Code 0xA718
Statusanzeigen Modulstatus, Netzwerkstatus, Datenubertragung
Diagnose
Modulstatus Ja, per Status-LED und SW-Status
Netzwerkstatus Ja, per Status-LED und SW-Status
Datenubertragung Ja, per Status-LED
Stromaufnahme Feldbus max. 27 mA
Leistungsaufnahme
Bus 1,1W
Feldbus 0,85 W
Zuséatzliche Verlustleistung durch Aktoren (ohmsch) -
W]
Zulassungen
CE Ja
ATEX Zone 2, 113G ExnAnC IIAT5 Ge
IP20, Ta (siehe X20 Anwenderhandbuch)
FTZU 09 ATEX 0083X
UL cULus E115267
Industrial Control Equipment
HazLoc cCSAus 244665
Process Control Equipment
for Hazardous Locations
Class I, Division 2, Groups ABCD, T5
DNV GL Temperature: B (0 - 55 °C)
Humidity: B (up to 100%)
Vibration: B (4 g)
EMC: B (bridge and open deck)
LR ENVA1
KR Ja
ABS Ja
EAC Ja
KC Ja

Schnittstellen

Schnittstelle IF1
Feldbus
Typ
Ausflihrung
Spannungsversorgung
Spannungsbereich
Controller
max. Anzahl Slaves
max. Reichweite
Standard
mit Zusatzkomponenten
max. Zykluszeit
Reaktionszeit

ASi-Schnittstelle Master
ASi-Master Profile M4
4-polige Steckerleiste

ASi-Netzgerat "
24 bis 32V
netX100
62

100 m

500 m

5ms
typ. 3 ms

Elektrische Eigenschaften

Potenzialtrennung

SPS zu AS (IF1) getrennt

Einsatzbedingungen

Einbaulage
waagrecht
senkrecht

Ja
Ja

Aufstellungshohe Gber NN (Meeresspiegel)
0 bis 2000 m
>2000 m

Keine Einschrankung

Reduktion der Umgebungstemperatur um 0,5°C pro 100 m

Schutzart nach EN 60529 1P20
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb
waagrechte Einbaulage -25 bis 60°C
senkrechte Einbaulage -25 bis 50°C
Derating -
Lagerung -40 bis 85°C
Transport -40 bis 85°C

Tabelle 2: X20IF10A1-1 - Technische Daten
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Bestellnummer X20IF10A1-1
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend

Mechanische Eigenschaften

Anmerkung

Feldklemme 1x TB704 gesondert bestellen

Steckplatz

In X20 CPU und im erweiterbaren Bus Controller X20BC1083

Tabelle 2: X20IF10A1-1 - Technische Daten

1) Fir die Versorgung der AS-Schnittstelle ist ein ASi-spezifiziertes Netzteil notwendig.

4 Bedien- und Anschlusselemente

@

[ 1 ]IF1-ASi-Schnittstelle

2 | LED-Statusanzeige

4.1 Status-LEDs

Abbildung LED Farbe Status Beschreibung
READY/RUN | Griin/rot Aus Modul nicht versorgt
Griin Ein Kommunikation am PCI-Bus lauft
Rot Blinkend Fehler beim Hochlauf
N Ein Kommunikation am PCI-Bus ist noch nicht gestartet
ASi-Status Griin/rot Aus Keine Konfiguration fir diesen Kanal gefunden
- SERBYIRIN Blinkend Projektierungsmodus ist aktiv
E AS-i Status Grin Schnell blinkend Die Kommunikation ist gestoppt
= $)’(‘g Blinkend Konfigurationsfehler, Datenaustausch ist aktiv
B Ein Konfiguration fehlerfrei, Datenaustausch ist aktiv
b Rot Blinkend ASi-Schnittstelle Spannungsausfall
= Ein Schwerer System- bzw. Hardwarefehler
RxD Gelb Flackernd oder ein Das Modul empfangt Daten Uber die ASi-Schnittstelle
TxD Gelb Flackernd oder ein Das Modul sendet Daten tiber die ASi-Schnittstelle

4.2 ASi-Schnittstelle (IF1)

Schnittstelle

Anschlussbelegung

4-polige Steckerleiste

Klemme Bedeutung
1 ASi+
2 ASi+
3 ASi-
4 ASi-
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5 Verwendung im erweiterbaren POWERLINK Bus Controller X20BC1083

5.1 Zyklische Daten

Wenn dieses Modul im erweiterbaren POWERLINK Bus Controller gesteckt wird, ist die Anzahl der zyklischen
Daten durch den POWERLINK Frame beschrankt. Diese betragt in Ein- und Ausgangsrichtung jeweils 1488 Bytes.
Bei Verwendung mehrerer X20IF10xx-1 bzw. anderen X2X Modulen mit einem POWERLINK Bus Controller teilen
sich die 1488 Bytes auf alle gesteckten Module auf.

5.2 Betrieb von NetX-Modulen

Fir einen einwandfreien Betrieb von NetX-Modulen mit dem Bus Controller ist folgendes zu beachten:

* Fir den Bus Controller ist eine Mindestrevision ZEQ erforderlich.
* NetX-Module kdnnen nur mit der POWERLINK-Einstellung V2 betrieben werden. V1 ist nicht zulassig.

* Bei einem SDO-Zugriff auf das POWERLINK Objekt 0x1011/1 des Bus Controllers wird die NetX-Firm-
ware und Konfiguration, welche am Bus Controller abgelegt ist, nicht zuriickgesetzt. Diese konnen
nur durch einen erneuten Zugriff Uberschrieben werden. Dies betrifft die Objekte 0x20C0 und 0x20CS8,
Subindexe 92 bis 95.

5.3 Zeitverhalten

Durch die interne Datenlibertragung ergibt sich eine zusatzliche Laufzeitverschiebung um einen Zyklus je Richtung.

Information:

Fiir weitere Informationen zum Laufzeitverhalten siehe X20BC1083, Abschnitt "Laufzeitverschiebung"”.

6 NetX-Fehlercodes

Bei Auftreten eines Fehlers wird von den NetX-Modulen ein Fehlercode zuriickgegeben. Diese Fehlercodes sind
Feldbusspezifisch. Eine vollstandige Liste aller Fehlercodes im PDF-Format kann in der Automation Help unter
"Kommunikation - Feldbusse - Unterstiitzung mittels FDT/DTM - Diagnosefunktionen - Diagnose am Laufzeitsys-
tem - Master Diagnose" im Unterpunkt "Communication_Error" nachgeschlagen werden.

7 Firmware

Das Modul wird mit installierter Firmware ausgeliefert. Die Firmware ist Bestandteil des Automation Studio Projekts.
Das Modul wird automatisch auf diesen Stand gebracht.

Um die in Automation Studio enthaltene Firmware zu aktualisieren, ist ein Hardware-Upgrade durchzuflihren (siehe
Automation Help "Projekt Management - Arbeitsoberflache - Upgrades").
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8 Die ASi-Schnittstelle

ASi steht fir "Aktuator Sensor Interface” und ist ein Bussystem fiir die unterste Feldebene der Automatisierungs-
technik. Durch die Verwendung von ASi-Bussystemen ist es moglich, Sensoren und Aktuatoren einfach und kos-
tenglinstig anzuschliefden, zu betreiben und zu warten.

ASi eignet sich dabei besonders flir sicherheitsgerichtete Komponenten wie. z. B. Sicherheitsmonitore, Not-Halt-
Schalter oder Tirverrieglungen.

Das Bussystem besteht aus einer zweiadrigen Leitung, auf der Energie und Information gleichzeitig Ubertragen
werden. Eine etwaige Parallelverdrahtung, bei der jeder einzelne Sensor oder Aktor Uber eine separate Leitung
an das Ein- oder Ausgangsmodul der Steuerung angeschlossen wird, entfallt.

ASi ist ein Single Master System, d. h., es kann immer nur ein Master in einem Netzwerk betrieben werden. Die
Kommunikation zwischen Master und Slave funktioniert Giber die cyclic polling Methode. Dabei schickt der Master
jedem Slave eine PollRequest Anfrage, der von den einzelnen Salves mit einem PollResponse beantwortet wird.

Je nach Art der Adressierung kénnen 31 bzw. 62 Slaves betrieben werden.

» Standardadressierung eignet sich fir 1 bis 32 Slaves

» Erweiterte Adressierung eignet sich fir bis zu 62 Slaves. Hier werden die Slaves auf A und B Slaves
aufgeteilt, d. h. auf 1A bis 31A und 1B bis 31B.

Information:

Nur ASi-Slaves mit dem ID-Code A konnen erweitert adressiert werden. Bei einem ID-Code ungleich A
kann nur die Standardadressierung bis 32 Slaves verwendet werden
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8.1 Einstellungen im Automation Studio

Das Schnittstellenmodul kann im Steckplatz einer CPU oder im Steckplatz eines erweiterbaren POWERLINK Bus
Controllers betrieben werden.

Dazu wird ein neues Automation Studio Projekt erstellt und die passenden Einstellungen am Modul vorgenommen.
8.1.1 Automation Studio Projekt erstellen

e Durch Auswahl von "New Project ..." wird ein neues Automation Studio Projekt generiert.

File | Edit View Open Project Debug Sou

|j New Projet... Cirl=Shift<N
) Open Project.. ctri=0

e Ein Projektname wird vergeben und der Projektpfad eingerichtet.

Automation Studio - New Project Wizard )
In this screen please enter the base parameters for the new project. J'h‘a
Name of the project:
|MyPrnJect| |
Path of the project:
|C:'-pmjects'-.WPrDjec‘t'-. |
Mesd > Cancel Help

e Die Art der Hardware-Konfiguration wird ausgewahlt und der Name der Konfiguration vergeben.

o= Mame of the configuration:
%} |Cnrrf|g1 |

Hardware Corfiguration

ﬁ (@) Define a new hardware configuration manually
& () Identify hardware configuration online

@ (C) Reference an existing hardware configuration { ~hw ).

e Falls "Define a new hardware configuration manually" ausgewahlt wurde, wird im nachsten Schritt die Hardware
ausgewahilt.

Dazu kénnen im Hardware-Katalog beliebige Filter gesetzt werden, um die Suche zu vereinfachen. Zuletzt wird
die bendtigte Hardware markiert und mit "Finish" das Automation Studio Projekt erstellit.

@ Catalog  Favortes Recert
v | 6 % | § Search..
Product Group ~
£ e
—T
Contraller
Controller
O e
-
System X20
Name Description
X20CP 1486 %20 CPU Celeron 650, POWERLINK, 1x IF
X20CP1583 X20 CPU ATOM. 0.3GHz. POWERLINK. 1x IF ¥}
G T
[] Activate Simulation Automation Runtime type: | AR Embedded ~
¢ Back T Help
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8.1.2 Schnittstellenmodul einfiigen

X20IF10A1-1

e In diesem Beispiel wird die Schnittstellenkarte im Steckplatz einer CPU gesteckt. Mit Rechtsklick auf den Steck-
platz und Auswahl von "Add Hardware Module..." wird der Hardware-Katalog geoffnet.

| 'Physica.l View

Add Hardware Module...

L... Postion Version Description
1420 X20 CPU ATOM, |
IF1 Communication Pa
IF2 Ethemst
IF3 POWERLINK
IF4 Universal Serial B
IF5 Universal Serial B

B&R ¥2X Link

e Mittels Drag & Drop bzw. Doppelklick auf die Schnittstellenkarte wird das Modul in das Projekt eingefigt.

Physical View

] E -
Name
= 4 X20CP1583
ol Serial
- 4 ETH
1 PLK
o w2 LUSE
e o2 LIS
L

| A ® 2

o

1 x

[

SRR RS

hwl [System Desi x

3 B o dal=

L... Posttion

IF1
IF2
IF3
IF4
IF5
IF6

IF1

e Nun kénnen ASi-Slaves mit dem bendtigten ASi-Profil vom Hardware-Katalog per Drag & Drop an den ASi-Master

angeschlossen werden.

QUL LA

MName L... Postion Version Descrif
= f X20CP3434 1150 X20CH
------ &l Serial IF1 Commu
------ ETH IF2 Ethemn
------ "% PLK IF3 POWE
------ o3 LISH IF4 Univen
------ o3 LISH IF5 Univen
------ K2X IF6 B&R X
B P X20F10A1_1 551 1.1.00 K20 Ind

Bl a5, ASH{DTM) IF1
L[5 T A Exende... | 571 Wi OTMd

------ [N 552

------ | 553

Catalog  Favorites

Recent

3rd Party Devices

@

FOT/DTM

- |l s | % Search..

Toolbox - Hardware Catalog [5_7_A_ Extended_Addressing_Mode}

MName

S4.A, BEdended Addressin...
5-4.F, No Profile

5-7.1. Interface for &-18-bit...
5-72, Interfface for 6-21-bit. .

5-7.3, Interface for 16bit 5...
574, Interface for 16bit 5...

5-7.5, Combi field device
A, Extended Addressin...
5-7B, Safety Slave

Description

DTM generic ASi device
DTM generic ASi device
DTM generic ASi device
DTM generic ASi device
DTM generic ASi device
DTM generic ASi device
OTM generic ASi device

DTM generic ASi device,

DTM generic ASi device

. Vendar:
. Vendor:

[T

. Vendor:
. Vendor
. Vendar:
. Vendor:
. Vendor:
Vendor:
. Wendor

5-7.0. Mator Contro| 5-7 A, Extended Addressing Mode [endor.
LI}

ey o TR R

g

- L e S e S Ly

» Hilscher GmbH, Veersion: v.1....
: Hilscher GmbH, Version: v.1....

—~ A KRR

- Hilecher GmbH, Version: v.1....
+ Hilscher GmbH, Version: w.1,...
» Hilscher GmbH, Veersion: v.1....
» Hilscher GmbH, Version: v.1....
: Hilscher GmbH, Version: v.1....
- Hilecher GmbH, Versi

+ Hilscher GmbH, Version: v.1,...
» Hilscher GmbH, Veersion: v.1....
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8.1.3 ASi-Master konfigurieren

e Weitere Einstellungen des Moduls kénnen in der Geratekonfiguration vorgenommen werden. Hierfir wird mit
Rechtsklick auf die IF-Schnittstelle und Auswahl von "Device Configuration" die Konfigurationsumgebung geoffnet.

Name L... Position Version Description
= 4 X20CP1583 1420 X20CPU AT
e Al Serial IF1 Communicatic
IF2 Ethemet
IF3 POWERLINF
IF4 Universal Ser
IF5 Universal Ser
IF& B&R X2X Linl
B B X20IF10- 51 1.1.00 ¥20 Inteface

Device Configuration

e A e

e In der Geratekonfiguration werden generelle Einstellungen vorgenommen.

IO Device: METX 100 ASM
nek=

Vendor:

Navigation Area

Hilscher GmbH

=

£ Settings
Licensing

=) Configuration

-

Address Table
Station Table
Master Settings
Bus Parameter

[ iASiSlave <Adr 1>

Process Data

In dieser Tabelle werden die Prozessdaten aller angehangten Slaves (Beschreibungsdateien) aufgelistet.

Parameter Bedeutung
Type Von der Hardware vorgegebene Geratebezeichnung. Weiterhin Beschreibung der am Gerat konfigurierten Module oder
Ein- bzw. Ausgangssignale.
Tag In der Spalte "Tag" kann der Name der Ein- und Ausgangsdaten geéndert werden.
Scada Dieser Parameter wird nicht unterstitzt.
[ 1 Type [

ASViSIave <Adr 12> 5-8.0, Remote 170 Port | @+ Digital_Output_hallo
?{?:ac;mo;ﬁ?o;?gmf :3; izal Ouiput @+ Digital_Output_1_bit_Output_002
1bit Output_002 1+t Output_002 @ Digital_Output_1_bit_Output_003
1bit Output_003 1t Output_003 @ Digital_Output_1_bit_Output_004
1-bit Output_004 1bit Output_004

Address Table

Hier werden alle Slaves unterteilt in Ein- und Ausgangsdaten aufgelistet.

Mit Display mode kann die Anzeige von Dezimal auf Hexadezimal umgeschaltet werden.

Parameter Bedeutung

Station Address Stationsadresse des zugeordneten Slave Gerats.
Device Aktueller Geratename des zugeordneten Slaves
Name Geratename des zugeordneten Slaves

Module Name des Modules

Type Ein- oder Ausgangsdatentyp

Length Anzahl eingefiigten Bytes (1B, QB, IW oder QW)
Address Ein- oder Ausgangsdaten-Offsetadresse

Die Adresstabelle kann auch als CSV-Datei exportiert werden.
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X201F10A1-1
Station Table

Hier werden alle ASi-Slaves aufgelistet.

Parameter Bedeutung
Activate Damit kénnen die Slaves aktiviert oder deaktiviert werden.

»  Aktiviert: Prozessspeicher wird reserviert und der Datenaustausch erfolgt.

+ Deaktiviert: Der Master reserviert Speicher im Prozessdatenabbild fur den Slave, aber es erfolgt kein Datenaus-
tausch.

Station Address Stationsadresse des Slaves. Gliltige Adressen sind:
»  Standard Adressbereich: 1 bis 31

»  Erweiterter Adressbereich: 1A bis 31A sowie 1B bis 31B.
In der Applikation entspricht dies den Bereichen 1 bis 31 und 32 bis 62. A/B-Slaves enthalten in ihrem ID-Code

ein "A".
Device Name des zugeordneten Slaves
Name Name des zugeordneten Slaves
Vendor Herstellerinformation

Master Settings
— Start of bus communication

Hier kann ausgewahlt werden, auf welche Weise der Datenaustausch des Moduls gestartet wird.

Parameter Bedeutung

Automatically by device Der Datenaustausch wird automatisch nach der Initialisierung des Moduls gestartet.
Controlled by application Der Datenaustausch wird durch die Automation Runtime gestartet.
— Module Alignment

Hier wird der Adressiermodus vom Prozessabbild definiert. Die Adressen (Offsets) der Prozessdaten werden im-
mer als Byteadressen interpretiert.

Adressiermodus Bedeutung

Byte boundaries Die Moduladresse kann an jedem beliebigen Offset beginnen.

2 Byte boundaries Die Moduladresse kann nur an geraden Byteoffsets beginnen.
Information:

Diese Konfiguration wird automatisch durch das Automation Runtime verwaltet und darf nicht gean-
dert werden (Defaulteinstellung).

— Application monitoring

Hier kann die modulinterne Watchdog time eingestellt werden. Wenn der Watchdog aktiviert wurde (Watchdog Zeit
ungleich 0), muss der Hardware Watchdog spatestens nach der eingestellten Zeit zurtickgesetzt werden.

Parameter Bedeutung Werte
Watchdog time Software Wachdog deaktiviert 0 ms
Erlaubter Wertebereich; 20 bis 65535 ms
Defaultwert: 1000 ms

Information:
Das Zuriicksetzen der Watchdog time wird automatisch durch das Automation Runtime durchgefiihrt.
— Process Image Storage Format

Hier wird definiert, wie die Daten im Prozessabbild (I/0-Zuordnung) abgelegt werden. Das Speicherformat wird nur
auf den Datentyp Word angewendet. Auf andere Datentypen hat diese Anderung keinen Einfluss.

Speicherformat Bedeutung

Big Endian MSB/LSB = hoheres/niederes Byte (Motorola Format)

Little Endian LSB/MSB = niederes/héheres Byte (Intel Format)
Information:

Diese Konfiguration wird automatisch durch das Automation Runtime verwaltet und darf nicht gean-
dert werden (Defaulteinstellung).

— Process Data Handshake

Dieser Parameter konfiguriert den Handshake fir den Datenaustausch zwischen Applikation und Gerat.
Hier wird nur Buffered, host controlled unterstitzt.
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Bus Parameter

— Behaviour in case of defective slave device

Die Auswahlmdglichkeit ist abhdngig von den Einstellungen unter "Behaviour during start up sequence".

+ Don’t take care about the status of any connected slave devices — Der Status des Slaves wird nicht

beachtet, aber die Kommunikation bleibt bestehen.

+ Stop communication if a device is missing — Wenn ein Slave fehlt, wird die Kommunikation gestoppt.
+ Stop communication if a device is reporting a periphery failure —\Wenn ein Slave einen Peripheriefehler

liefert, wird die Kommunikation gestoppt.

+ Stop communication if a device is missing or reporting a periphery failure — Wenn ein Slave fehlt

oder einen Peripheriefehler liefert, wird die Kommunikation gestoppt.

— Behaviour during start up sequence

Bestimmt die Vorgehensweise des Masters beim Hochlauf im Zusammenhang mit den angeschlossenen Slaves.

* Protected Mode - Wenn aktiviert, geht der Master in den geschiitzten Datenaustausch (protected data

exchange mode). Wenn nicht aktiviert, geht der Master in den Konfigurationsmodus.

» Auto adress assignment — Wenn aktiviert, vergibt der Master einem Slave die Adresse des fehlenden
Slaves, falls dieser eine identische I/O-, ID-, ID1- und ID2-Code hat und die Adresse 0 besitzt.

— Overwrite configuration database

Dieser Parameter wird nicht unterstitzt.

8.1.4 ASi-Slave konfigurieren

e Am ASi-Slave konnen Uber "Device Configuration" allgemeine Einstellungen vorgenommen werden.

m 551.IF1 [Device Configuration] Jt] S5LIFL.ST7 [Device Configuration] x }‘ 5_0_A__Extend
¢ 10 Device: 5-0.A, Extended Addressing Mode
| IR ‘endor: Hilscher GmbH
Mavigation area =
3 Configuration Slave Data

Gene.ral I/0 Configuration a

sy Configuration
Signal Configuration 1D code A
3 Device Description

Device Info

Ext. ID1 Code F

Ext. ID2 Code ﬁ
Parameter Data

BitO et

Bit 1 s

Bit2 Bt -

Bit3 st

General

Hier kann die Beschreibung angepasst werden. Diese wird jedoch nur von den Konfigurationsdialogen und nicht

vom Automation Studio verwendet.

Zusatzlich wird die am Master eingestellte Slaveadresse angezeigt. Fir das Einstellen der Adresse siehe "Station

Table " auf Seite 9.

10
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- Slave Data

Parameter Bedeutung

1/0 Configuration I/0-Konfiguration, die in der EDS-Datei verwendet wird. Diese entspricht der ersten Stelle des Slave-Profils.
ID Code ID-Code, der in der EDS-Datei verwendet wird. Dieser entspricht der zweiten Stelle des Slave-Profils.

Ext. ID1 Code Erweiterter ID-Code; Anwenderspezifisch

Ext. ID2 Code Erweiterter ID-Code; Anwenderspezifisch

- Parameter Data

Parameter Bedeutung Werte
Bit 0 bis Bit 3 Vom Anwender einzustellende Parameterdaten. Set
Falls diese in der EDS-Datei enthalten sind, werden sie hier angezeigt. Reset

Signal Configuration

Hier kdnnen Name und Datentyp der I/0O-Datenpunkte angepasst werden.

Durch einen Klick auf "Default" kann die Signalkonfiguration auf die Defaultwerte fur das vorgegebene Slave-Profil

eingestellt werden.

Parameter Bedeutung

Module Ein- bzw. Ausgangsmodule der Signalkonfiguration

Tag Editierbarer Name der einzelnen Ein- bzw. Ausgangssignale. Der Name kann auch tber den Master geéndert werden
(siehe "Process Data " auf Seite 8)

Data type Editierbarer Datentyp der einzelnen Ein- bzw. Ausgangssignale. Entsprechend dem in der EDS-Datei definierten AS-
Slave-Profil kann der Datentyp aus einer Lister ausgewahlt werden.

Type Typ des Ein- bzw. Ausgangssignals

Device Description

Hier kdnnen allgemeine Gerateinformationen nachgelesen werden.

8.2 EDS-Beschreibungsdatei

Im Automation Studio sind alle méglichen ASi-Slavevarianten bereits als Beschreibungsdateien importiert und
kénnen dem Hardware-Katalog enthommen werden.

Jedem ASi-Slave wird dabei ein ASi-Profil zugewiesen. Das ASi-Profil besteht aus 4 Komponenten:

» /0 Configuration

Enthalt Informationen Gber die Konfiguration der einzelnen ASi-Slave Ports: Ausgang, Eingang oder bidi-
rektionaler Ein-/Ausgang.

* ID Code

Enthalt den ID-Code des Slaves.
+ Extended ID Code 1

Lange: 4 Bit

Im erweiterten Adressmodus zeigt das MSB an, ob es sich um einen A (MSB = 0) oder B (MSB = 1) Slave
handelt (erst am Spezifikation 3.0). Der erweiterte Adressmodus ist erkennbar durch ein "A" in der Sla-
veadresse, z. B. "S-0.A" im Automation Studio Hardware-Katalog. Die unteren 3 Bits enthalten zusatzliche
slavespezifische Informationen.

+ Extended ID Code 2
Wird fiir slavespezifische Einstellungen verwendet. Siehe Beschreibung des entsprechenden Slaves.

Datenblatt V 2.16
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X20IF10A1-1
8.3 Slave-Adressierung

Es gibt 3 Mdglichkeiten, einem ASi-Slave eine Adresse zuzuweisen.
e Mit dem Programmiergerat

Dazu wird eine Programmierschnittstelle bendtigt, die nicht bei jedem Slave vorhanden ist. Wenn eine solche Pro-
grammierschnittstelle in den ASi-Slave eingebaut ist, kann Uber das Programmiergerat die Slaveadresse ange-
passt werden und auch das ASi-Profil nachgelesen werden.

e Zuweisung uber Funktionsbaustein

Hierfir muss ein Programm erstellt und der Funktionsbaustein AsNxAsiM - asimChangeSlaveAddress() aus-
programmiert werden. Um die Adresse des Slaves mit diesem Funktionsbaustein andern zu kénnen, muss die
aktuelle Adresse bekannt sein. In den meisten Fallen wird die Adressierung einmal bei einem neuen ASi-Slave mit
der Adresse 0 (Auslieferungszustand) angewendet, da kein Slave die Adresse 0 besitzen darf.

e Direkte Zuweisung Uber den Master

Hierflir wird ebenfalls die aktuelle Slaveadresse bendtigt. In der Physical View (Automation Studio) kann mittels
Rechtklick auf die ASi-Schnittstelle des Masters — Additional Functions — Set Station Address die Slaveadresse
angepasst werden.

| Physical View Bl | 8if) 551.0F1 [Set Station Address] | [C] Progr
A& 8 R ¢ ab E =
| Name Model Num | || . Programinit{void)
= dv X2A0CP3585 X20CP358!
i é‘erﬁl ginclude <bur/pletypes. h>
..... " PLK
e $ifdef _DEFAULT_INCLUDES
""" v+ UsB ginclude <hsDefault h>
o3 UUSE

#endif
..... ® XX snst
y X201F10A1_1 X¥20IF10A1

wvoid _TINIT ProgramInit{woid

{OTh A
50| Device Configuration 1w P SN R W S
2—;‘ Additional Functions 4 Connect
5753 Add Hardware Module... [

57

s g Replace Hardware Module... Diagnosis

57 Cut Service 3
51

5.7 Copy LifeList

57 Paste Set Station Address

5 7

S_E) Delete Change Extended ID1 Code

57 License

S Rename

Zunachst wird der Slave, der adressiert werden soll, ausgewahlt und die gewlinschte, neue Adresse angegeben.
Mit Set address wird die neue Adresse lbergeben.

.ﬂ"ﬂ S5LIF1 [Set Station Address] X )

Current station address: 2 -

New station address: 3

Set address I [ Cancel
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8.4 Konfigurationsbeispiel

In diesem Beispiel wird ein ASi-Slave mit dem Profil S-7.A konfiguriert.

e Zuerst wird das gewinschte Profil aus dem Hardware-Katalog an den ASi-Master angeflgt. Siehe daflr "Schnitt-
stellenmodul einfigen" auf Seite 7.

e Die ID-Code-Einstellungen des angeschlossenen Gerats sind von ASi-Slave Hersteller vorgegeben und missen
im Profil eingestellt werden. Dafir werden Uber die Device Configuration der Beschreibungsdatei die Werte unter
"Ext. ID1 Code" und "Ext. ID2 Code" eingetragen.

dame L... Pasttion Version Descrif v Vendor: Hilscher GmbH
B 4 X20CP3484 1150 X20CH
= Serial IF1 CommL
& ETH IF2 Ethem: Mavigation area B
PLK IF3 FOWE 3 Configuration Slave Data
use IF4 Uriiver: General
use IF5 Univer 1/0 Configuration 7

KO F5 B4R X sy Configuration

¢ XZ0IF10A1_1 551 1100 %20 Ini Signal Configuration ID code A

L ASHDTM) K1 {3 Device Description ST -7
] ] Device Info

1/0 Mapping

Ext. ID2 Code 7 it
Configuration
Devicq:gonﬁguratron et Dote
Additinnal Functions >

e AnschlieRend wird die Adresse des ASi-Slaves in den Device Configuation am Master unter "Station Table"
eingestellt.

Die Einstellung der Adresse am Geréat selbst erfolgt je nach verwendetem ASi-Slave unterschiedlich, z. B durch ein
Programmiergerat, (iber einen Funktionsbaustein oder tiber den Master. Siehe "Slave-Adressierung" auf Seite 12.

éﬂ‘l u % I'IEt!: IO Device: NETX 100 ASM |
Name L... Position Version Description Vendor: Hilscher GmbH '
= Q X20CP3484 1150 ¥20 CPU Celeron 266, POWERLINK
fo cllll Serial IF1 Communication Port = -
IF2 Ethemet Navigation Area B Station Table
IF3 POWERLINK |3 Settings ) i i
IF4 Universal Serial Bus Licensing | Activate ‘ Station Add | Device J N
IF5 Universal Serial Bus | L 3 = e 25 5-7 A, Bxtended Addressing Mode ASiSlave
IF6 BAR X2X Link 23 Configuration
X20IF1051_1 S51 1230  X20Inteface DeviceNet Master (DT Process Data
&N DeviceNet (DTM) IF1 Controller Area Metwork Bus Address Table
-§ X201F1053_1_D... @SsT2 11 D'TM generic DeviceNet device, Ven =y Station Table
. X200F1053 1 552 1300 %20 Interface Device Net Slave (DTI Master Settings
i 9!, DeviceNet {DTM) IF1 Controller Area Network Bus Bus Parameter
= P X20IF10A1_1 553 1100 X20 Interface AS-Interface Master (D
= M) 7 3 -
L Device Configuration tenic ASi device, Vendor: Hil:
Additional Functions L\\, 3 |

e Alle Einstellungen mit OK bestatigen und speichern. Die Konfiguration wird auf die CPU Ubertragen und, falls
korrekt, automatisch eine Verbindung zwischen Master und Slave aufgebaut.

Der Verbindungsstatus kann mit dem ModulOK Bit in der I1/0O-Zuordnung der Beschreibungsdatei Gberprift werden.
Bei ModulOK = True kénnen Daten zwischen Master und Slave ausgetauscht werden.

* §_7_A__BExtended_Addressing_Mode [I/O Mapping] X gjonlir‘e Settings *S Acyclic_Te

Channel Name Physical Value ForceA
+2 ModuleOk TRUE L
+J Digttal_Input_1_bit_Input_001 FALSE [
+3 Digttal_lnput_1_bit_Input_002 FALSE [

= S e - - r
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