X20(c)IF1063-1

X20(c)IF1063-1

1 Allgemeines

Das Schnittstellenmodul ist mit einer PROFIBUS DP V1 Schnittstelle ausgestattet. Dadurch kann das B&R System
(I/O-Module, POWERLINK, usw.) in die Systeme anderer Hersteller eingebunden und Daten auf einfache und
schnelle Weise in beide Richtungen lbertragen werden.

Das Schnittstellenmodul kann in den X20 Zentraleinheiten oder im erweiterbaren POWERLINK Bus Controller
X20BC1083 betrieben werden.

« PROFIBUS DP V1 Slave
1.1 Coated Module

Coated Module sind X20 Module mit einer Schutzbeschichtung der Elektronikbaugruppe. Die Beschichtung schiitzt
X20c Module vor Betauung und Schadgasen.
Die Elektronik der Module ist vollstandig funktionskompatibel zu den entsprechenden X20 Modulen.

In diesem Datenblatt werden zur Vereinfachung nur Bilder und Modulbezeichnungen der unbeschich-
teten Module verwendet.

Die Beschichtung wurde nach folgenden Normen qualifiziert:

» Betauung: BMW GS 95011-4, 2x 1 Zyklus
» Schadgas: EN 60068-2-60, Methode 4, Exposition 21 Tage

1.1.1 Anlauftemperatur

Die Anlauftemperatur beschreibt die minimal zulassige Umgebungstemperatur im spannungslosen Zustand zum
Zeitpunkt des Einschaltens des Coated Moduls. Diese darf bis zu -40°C betragen. Im laufenden Betrieb gelten
weiterhin die Bedingungen laut Angabe in den technischen Daten.

Information:

Es ist unbedingt darauf zu achten, dass es im geschlossenen Schaltschrank zu keiner Zwangskiihlung
durch Luftstromungen, wie z. B. durch den Einsatz eines Liifters oder Liiftungsschlitze, kommt.

2 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung
Kommunikation im X20 Schnittstellenmodul

X20IF1063-1 X20 Schnittstellenmodul, fir DTM-Konfiguration, 1 PROFIBUS
DP V1 Slave Schnittstelle, potenzialgetrennt

X20clIF1063-1 X20 Schnittstellenmodul, beschichtet, fiir DTM-Konfiguration, 1

PROFIBUS DP V1 Slave Schnittstelle, potenzialgetrennt
Optionales Zubehor

Infrastrukturkomponenten

0G1000.00-090 Busstecker, RS485, fiir PROFIBUS-Netzwerke

Tabelle 1: X20IF1063-1, X20clF1063-1 - Bestelldaten
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3 Technische Daten

Bestellnummer X20IF1063-1 X20cIF1063-1
Kurzbeschreibung
Kommunikationsmodul 1x PROFIBUS DP V0/V1 Slave
Allgemeines
B&R ID-Code 0xA717 0xE235
Statusanzeigen Modulstatus, Dateniibertragung
Diagnose
Modulstatus Ja, per Status-LED und SW-Status
Netzwerkstatus Ja, per Status-LED und SW-Status
Datenubertragung Ja, per Status-LED
Leistungsaufnahme 1,8 W
Zusatzliche Verlustleistung durch Aktoren (ohmsch) -
W]
Zulassungen
CE Ja
ATEX Zone 2, 113G ExnAnC IIAT5 Ge
IP20, Ta (siehe X20 Anwenderhandbuch)
FTZU 09 ATEX 0083X
uL cULus E115267
Industrial Control Equipment
HazLoc cCSAus 244665
Process Control Equipment
for Hazardous Locations
Class I, Division 2, Groups ABCD, T5
DNV GL Temperature: B (0 - 55 °C)
Humidity: B (up to 100%)
Vibration: B (4 g)
EMC: B (bridge and open deck)
LR ENV1
KR Ja
ABS Ja
EAC Ja
KC Ja -

Schnittstellen

Schnittstelle IF1
Feldbus
Ausflihrung
max. Reichweite
Ubertragungsrate
Controller
Zyklische Daten

Eingangsdaten
Ausgangsdaten

PROFIBUS DP VO0/V1 Slave
9-polige DSUB-Buchse
1200 m
max. 12 MBit/s
netX100

max. 244 Byte
max. 244 Byte

Elektrische Eigenschaften

Potenzialtrennung

SPS zu PROFIBUS (IF1) getrennt

Einsatzbedingungen

Einbaulage
waagrecht
senkrecht

Ja
Ja

Aufstellungshdéhe tiber NN (Meeresspiegel)
0 bis 2000 m
>2000 m

Keine Einschrankung

Reduktion der Umgebungstemperatur um 0,5°C pro 100 m

Schutzart nach EN 60529

1P20

Umgebungsbedingungen

Temperatur
Betrieb
waagrechte Einbaulage
senkrechte Einbaulage
Derating
Anlauftemperatur
Lagerung
Transport

-25 bis 60°C
-25 bis 50°C

-40 bis 85°C
-40 bis 85°C

Ja, -40°C

Luftfeuchtigkeit
Betrieb
Lagerung
Transport

5 bis 95%, nicht kondensierend
5 bis 95%, nicht kondensierend
5 bis 95%, nicht kondensierend

Bis 100%, kondensierend

Mechanische Eigenschaften

Steckplatz

In X20 CPU und im erweiterba-
ren Bus Controller X20BC1083

In X20c CPU und im erweiterba-
ren Bus Controller X20cBC1083

Tabelle 2: X20IF1063-1, X20cIF1063-1 - Technische Daten

Datenblatt V 2.06



4 Bedien- und Anschlusselemente

X20(c)IF1063-1

@
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[ 1 ]iF1-PROFIBUS DP
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| LED-Statusanzeige

4.1 Status-LEDs

Abbildung LED Farbe Status Beschreibung
READY/RUN | Griin/rot Aus Modul nicht versorgt
Griin Ein Kommunikation am PCI-Bus lauft
/ﬁé‘\ Rot Blinkend Fehler beim Hochstarten
Ein Kommunikation am PCI-Bus ist noch nicht gestartet
- READY/RUN § STATUS DP | Griin Ein RUN, zyklische Kommunikation
§ ﬁISTUS | Rot Ein Fehlerhafte Konfiguration (z. B. Konfiguration des Masters und der
= T*D Schnittstellenkarte stimmen nicht Gberein)
= Zyklischer Flash STOP, keine Kommunikation, Verbindungsfehler
>‘\<' Azyklischer Flash Slave nicht konfiguriert
RxD Gelb Ein Das Modul empfangt Daten tiber die PROFIBUS DP Slave Schnittstelle
TxD Gelb Ein Das Modul sendet Daten tiber die PROFIBUS DP Slave Schnittstelle

4.2 PROFIBUS DP Schnittstelle

Fir die Schnittstelle ist eine geschirmte Leitung zu verwenden.

Schnittstelle Anschlussbelegung
Pin RS485
1 Reserviert
2 Reserviert
9 5 3 RxD/TxD-P Daten”
4 CNTR-P Transmit Enable
6 ] 5 DGND Versorgung
6 VP Versorgung
. 7 Reserviert
9-polige DSUB-Buchse 8 RXDITXD-N Daten®
9 CNTR-N Transmit Enable\
CNTR ... Richtungsumschaltung fiir externe Repeater

1) Kabelfarbe: Rot
2) Kabelfarbe: Griin
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X20(c)IF1063-1
5 Verwendung im erweiterbaren POWERLINK Bus Controller X20BC1083

5.1 Zyklische Daten

Wenn dieses Modul im erweiterbaren POWERLINK Bus Controller gesteckt wird, ist die Anzahl der zyklischen
Daten durch den POWERLINK Frame beschrankt. Diese betragt in Ein- und Ausgangsrichtung jeweils 1488 Bytes.
Bei Verwendung mehrerer X20IF10xx-1 bzw. anderen X2X Modulen mit einem POWERLINK Bus Controller teilen
sich die 1488 Bytes auf alle gesteckten Module auf.

5.2 Betrieb von NetX-Modulen

Fir einen einwandfreien Betrieb von NetX-Modulen mit dem Bus Controller ist folgendes zu beachten:

* Fir den Bus Controller ist eine Mindestrevision ZEQ erforderlich.
* NetX-Module kdnnen nur mit der POWERLINK-Einstellung V2 betrieben werden. V1 ist nicht zulassig.

* Bei einem SDO-Zugriff auf das POWERLINK Objekt 0x1011/1 des Bus Controllers wird die NetX-Firm-
ware und Konfiguration, welche am Bus Controller abgelegt ist, nicht zuriickgesetzt. Diese konnen
nur durch einen erneuten Zugriff Uberschrieben werden. Dies betrifft die Objekte 0x20C0 und 0x20CS8,
Subindexe 92 bis 95.

5.3 Zeitverhalten

Durch die interne Datenlibertragung ergibt sich eine zusatzliche Laufzeitverschiebung um einen Zyklus je Richtung.

Information:

Fiir weitere Informationen zum Laufzeitverhalten siehe X20BC1083, Abschnitt "Laufzeitverschiebung”.

6 NetX-Fehlercodes

Bei Auftreten eines Fehlers wird von den NetX-Modulen ein Fehlercode zuriickgegeben. Diese Fehlercodes sind
Feldbusspezifisch. Eine vollstandige Liste aller Fehlercodes im PDF-Format kann in der Automation Help unter
"Kommunikation - Feldbusse - Unterstiitzung mittels FDT/DTM - Diagnosefunktionen - Diagnose am Laufzeitsys-
tem - Master Diagnose" im Unterpunkt "Communication_Error" nachgeschlagen werden.

7 Firmware

Das Modul wird mit installierter Firmware ausgeliefert. Die Firmware ist Bestandteil des Automation Studio Projekts.
Das Modul wird automatisch auf diesen Stand gebracht.

Um die in Automation Studio enthaltene Firmware zu aktualisieren, ist ein Hardware-Upgrade durchzuflihren (siehe
Automation Help "Projekt Management - Arbeitsoberflache - Upgrades").

8 DTM-Mindestversion fiir coated Module

Information:

Coated Module benétigen das DTM mit der Mindestversion 1.0370.140220.12186, welches ab den Au-
tomation Studio Upgradepacks V4.0.18.x und V3.0.90.29 enthalten ist.
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X20(c)IF1063-1

9 Die PROFIBUS Schnittstelle

Grundsatzlich sind fir die Anbindung des Moduls X201F1063-1 an eine firmenfremde Masterumgebung 2 Schritte
notig.

1) Einfigen und Konfiguration des X20 Schnittstellenmoduls im B&R Automation Studio.

2) Einfigen der PROFIBUS Slave GSD-Beschreibungsdatei in die firmenfremde Masterumgebung, z. B. Siemens
STEP7 oder Siemens TIA-Portal. Anschliefend muss das Schnittstellenmodul konfiguriert werden.

Information:

Um eine fehlerfreie PROFIBUS-Kommunikation zwischen Master und Slave zu gewahrleisten, miissen
die Einstellungen fiir das Schnittstellenmodul im Automation Studio und die Einstellungen der GSD-
Beschreibungsdatei in der Masterumgebung ilibereinstimmen.

9.1 Einstellungen im Automation Studio

Das Schnittstellenmodul kann im Steckplatz einer CPU oder im Steckplatz eines erweiterbaren POWERLINK Bus
Controllers betrieben werden.

Dazu wird ein neues Automation Studio Projekt erstellt und die passenden Einstellungen am Modul vorgenommen.
9.1.1 Automation Studio Projekt erstellen

e Durch Auswahl von "New Project ..." wird ein neues Automation Studio Projekt generiert.

File | Edit View Open Project Debug Sou
|0 NewProject... Ctrl+Shift =N
L) Open Project... Ctrl=0

e Ein Projektname wird vergeben und der Projektpfad eingerichtet.

- . . - ]
Automation Studio - New Project Wizard g_f,\.ﬁ
In this screen please enter the base parameters for the new project. ﬁ' ‘5!

Name of the project:
| Wy Project| |

Path of the project:
| Chprojects" MyProject’, |

Cancel Helo

e Die Art der Hardware-Konfiguration wird ausgewahlt und der Name der Konfiguration vergeben.

-~ MName of the configuration:
éJ [Corfit |

Hardware Corfiguration

ﬁ (®) Define a new hardware configuration manually

& () Identify hardware configuration online

ﬁ () Reference an existing hardware configuration { = hw ).
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X20(c)IF1063-1

e Falls "Define a new hardware configuration manually" ausgewahlt wurde, wird im nachsten Schritt die Hardware

ausgewahilt.
Dazu kdnnen im Hardware-Katalog beliebige Filter gesetzt werden, um die Suche zu vereinfachen. Zuletzt wird

die benétigte Hardware markiert und mit "Finish" das Automation Studio Projekt erstellt.

Q Catalog  Favortes Recent
25 - | o v | B Search.
Product Group ~
& i
]
Controller
Contraller
O s
System X20
MName Description
X20CP1486 X20 CPU Celeron 650, POWERLINK, Tx IF
X20CP1583 20 CPU ATOM, 0.3GHz, POWERLINK, 1x IF [
< T
[ Activate Simulation Automation Runtime type: | AR Embedded |
< Back et Help

9.1.2 Schnittstellenmodul einfiigen und konfigurieren

e In diesem Beispiel wird die Schnittstellenkarte im Steckplatz einer CPU gesteckt. Mit Rechtsklick auf den Steck-
platz und Auswahl von "Add Hardware Module..." wird der Hardware-Katalog gedffnet.

| Pﬁy‘s‘ica‘l‘ﬁiéw
L... Postion Version Description

1420 X20 CPU ATOM A

IF1 Communication Po

IF2 Ethemet

IF3 POWERLINK

IF4 Universal Serial B

IF5 Universal Serial B

IF6 B&R ¥2X Link

Add Hardware Module...

e Mittels Drag & Drop bzw. Doppelklick auf die Schnittstellenkarte wird das Modul in das Projekt eingefligt.

Physical View Wb {‘24: hwl [System Desi X
PEHULBA®A @B e sl adiz
Name L... Posttion
B off X20CP1583
o ol Serial IF1
& ETH IF2
T PLK IF3
- #ig USB IF4
e USE IF5
- W I IF&
L st
R IF1

e Weitere Einstellungen des Moduls kénnen in der Geratekonfiguration vorgenommen werden. Hierfir wird mit
Rechtsklick auf die IF-Schnittstelle und Auswahl von "Device Configuration" die Konfigurationsumgebung geoffnet.

Physical View v R x
A @ 2
L... Position Version Description
1420 ®20CPU ATI
IF1 Communicatic
IF2 Ethemet
IF3 POWERLINF
IF4 Universal Ser
IF& Universal Ser
; ® IF& B&R X2X Linl
B e X20IF10: SST 1100  X20Inteface
Device Configuration
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X20(c)IF1063-1

e In der Geratekonfiguration werden generelle Einstellungen vorgenommen.

IO Device:
Vendor:

NETX 100 DP/DPS
Hilscher GmbH

neks

Navigation Area
‘4 Configuration

b
Meodules

Signal Configuration

=

Parameters Interval:
Groups

Extensions

DPV1

Address Table

Device Settings

Station Address: | 2 ‘ Enable Address Switd

stchdog C

ms

9.1.2.1 General

Hier kann nur die Stationsadresse eingestellt werden. Alle weiteren Einstellungsmdéglichkeiten werden bei diesem

Modul nicht unterstitzt.

Parameter

Bedeutung

Werte

Station Address

Die gewlinschte Stationsadresse.

0 bis 125

Enable Address Switch

Dieser Parameter wird nicht untersttitzt.

Watchdog Control und Interval

Diese Parameter werden nur angezeigt.

9.1.2.2 Modules

— Available Modules

In dieser Tabelle werden alle verfligbaren Module aufgelistet. Mit den Schaltflachen Insert und Append kénnen
Module zur Konfiguration hinzugefligt werden.

* Insert: Neues Modul wird vor dem ausgewahlten Modul eingefligt
» Append: Neues Modul wird am Ende der Liste der konfigurierten Module hinzugefuigt

— Configured Modules

In dieser Tabelle werden die konfigurierten Module aufgelistet. Diese konnen bei Bedarf mit der Schaltflache Re-
move entfernt werden.
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9.1.2.3 Signal Configuration

Hier kann die Datenstruktur der einzelnen Module definiert und der Name und Datentyp der Ein- und Ausgangs-
daten angepasst werden. Weiters konnen Datentypen zusammengefasst werden.

Parameter Bedeutung
Slot Position des Steckplatzes
Name Name des Steckplatzes
Modul Type Anzahl der Bytes und Art der Verbindung (Ein- bzw. Ausgang)
Nach Auswahl eines Steckplatzes wird darunter in einer weiteren Tabelle die Art, der Datentyp und der Offset
angezeigt.
Nach einem Rechtsklick auf das zu konfigurierende Signal kénnen im Kontextment folgende Optionen ausgewahlt
werden:
+ Edit Signal
Damit kann das aktuell ausgewahlte Signal editiert werden.
Parameter Bedeutung
Name Der neue Name fiir das Signal
New Type Der neue Datentyp fir das Signal
Count Anzahl der einzeln aufgeflihrten Datentyp-Elemente fiir das Signal. Es erfolgt nur eine Umstrukturierung
der Daten des Orginaltyps, aber keine Mengenanpassung.
- Die maximale Anzahl entspricht der Menge, die der neue Datentyp fir die Darstellung des Orginaltyps
benétigt.
- Falls weniger Elemente ausgewahlt werden, wird das letzte Datentyp-Element als Array aller restlichen
Elemente angefiihrt.
Apply as Array Wenn ausgewahlt, wird der neue Datentyp als Array angezeigt. Ansonsten werden die unter Count ein-
gestellten Datentyp-Elemente angezeigt.
£.3 Slot 5| 12 Bytes Out
Name Output_11 Name Type Offset
Qutput_3 byte 3
Firstin Group: Qutput_11 DLIT]:I ut 4 b'_.'te 4
Lastin Group: Output_14 DUWUt—E bﬂ:e 5
QOutput_& byte &
NewTyps:  [byte =) Dutput_7 byte 7
Count [4 - ] Output 8 byte g
Qutput_9 byte 9
Apply as Array Qutput_10 byte 10
Cancel | Qutput_11 4 byte amray 11
* Reset

Damit kann die durchgeflihrte Signalanderung oder ein zuvor mit "Merge Signal" durchgeflhrter Zusam-
menschluss wieder riickgangig gemacht werden.

Merge Signal

Damit konnen alle Signale zwischen "First in Group” und "Last in Group" zu einer neuen Gruppe zusam-
mengefligt werden. Fur die neue Gruppe kdnnen dieselben Einstellungen wie unter "Edit Signal" getroffen

werden.

Die getroffenen Einstellungen spiegeln sich im Prozessabbild (I/O-Zuordnung) wider.

Signalkonfiguration

Prozessabbild

Slot | Name @ ModuleD0T_Temp_1 ] O o USINT
Slot 1 | 8 BytesIn i@ Module001_Pressure_5 0 O 0 USINT
@ ModuleDOT_input_3_Byte_0_B#_D FALSE [0 FALSE BOOL
Name Type Offset @ ModuleD01_input_3_Byte_0_Bit_1 FALSE [0 FALSE BOOL
Temp_t byts 0 @ ModuleD0T_input_3 Byte 0 Bd_2 FALSE [0 FALSE EOOL
Pressure_5 _ byte L @ Module001_input_3 Byte_0_Bit_3 FALSE [0 FALSE EOOL
Input_3_Byte_0_Bit 0 e e @ Module007_input_3_Byte_0_Bit_4 FALSE [0 FALSE BOOL
:EEE:—;—E:ﬁ-g—g;:—; E;I %12 @ Module007_Input_3_Byte_0_Bit_5 FALSE [0 FALSE BOOL
TR AT = 55 @ ModuleD0T_Input_3 Byte 0 Bit_6 FALSE [0 FALSE  BOOL
R T = S @+ ModueD0T_Input_3 Byte 0 Bi_7 FALSE 0 FALSE  BOOL
input 3 Byte. 0Bt 5 B 55 @+ ModuleDOT_Input_4 0 O o USINT
Input_3_Byte_0_Bit 6 bit 26 @ Module001_Counter_Aiflow_1 0 O 0 UDINT
Input_3_Byte_0_Bit 7 bit 7
Input_4 byte 3
Counter_Airflow_1 dword 4

9.1.2.4 Parameters

Diese Einstellungen sind nicht relevant, da die Datentypen Byte und Word nicht iber Parameterdaten verfigen.
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X20(c)IF1063-1
9.1.2.5 Groups

Diese Einstellungen werden an der GSD-Beschreibungsdatei am PROFIBUS Master konfiguriert. Die Konfiguration
wird dem Slave vom Master Gber PROFIBUS mitgeteilt.

Die ausgewahlten Gruppenmitgliedschaften werden dem Slave wahrend dem Hochlauf Ubertragen. Die Gruppen-
mitgliedschaft fungiert als Filter fir die globalen Befehle Sync und Freeze. Diese werden als Broadcast-Telegram-
me ausgegeben, um die Ein- und Ausgangsdaten der Slaves zu synchronisieren. Nur jene Slaves, die der Gruppe
mit dem Befehl zugewiesen wurden, reagieren darauf.

Parameter Bedeutung
Group 1 bis Group 8 Auswahlbare Gruppenmitgliedschaften

9.1.2.6 Extensions

Diese Einstellungen werden an der GSD-Beschreibungsdatei am PROFIBUS Master konfiguriert. Die Konfiguration
wird dem Slave vom Master Gber PROFIBUS mitgeteilt.
— Auto Clear

Die Auto Clear Funktion wird nur verwendet, wenn am Master Auto Clear ON aktiviert wurde.

Parameter Bedeutung

Process Auto Clear Der Master wird bei einem Kommunikationsfehler in den Standby-Mode versetzt und die Kommunikation zu den anderen
Slaves wird abgebrochen.

Ignore Auto Clear Kommunikationsfehler zu diesem Slave werden ignoriert. Der Master bleibt im Operate-Mode und die Kommunikation
zu den anderen Slaves bleibt bestehen.

— Fail Safe Behavior

Das Fail Safe Behavior zeigt dem Master, ob der betroffene Slave im Fail-Safe-Modus arbeitet.

Parameter Bedeutung

Slave receives zero data in Clear Mo- | Fail-Safe-Modus ist aktiviert. Der Slave erhalt im Standby-Modus Ausgangsdaten der Lange Null.
de

Slave receive no data in Clear Mode | Fail-Safe-Modus ist deaktiviert. Der Slave erhalt im Standby-Modus keine Ausgangsdaten.

— Configuration Data Convention
Legt fest, wie Konfigurationsdaten interpretiert werden.

Parameter Bedeutung
DPV1 compliant Wird vom Modul nicht unterstitzt
EN50170 compliant Konfigurationsdaten werden nach EN 50170 interpretiert

— Error on Cyclic Data Exchange

Legt das Verhalten des Masters bei einem Fehler im zyklischen Datenaustausch fest.

Parameter Bedeutung
Continue if Slave not responding Der Master bleibt im Zustand DATA_EXCHANGE und hélt die Verbindung zum Slave, obwohl der Slave nicht mehr
reagiert und der Master vom Slave keine Daten empfangt.

Do not try to connect to slave on failu- | Der Master bleibt nicht im DATA_EXCHANGE Zustand fiir den betroffenen Slave, wenn der Slave als falsch erkannt
re wurde.

— Diagnosis update delay

Manche Slaves bendtigen mehr Zeit fiir die Konsistenzpriifung fir die Verarbeitung der SET_PRM Parametrierte-
legramme. In diesem Fall ist der Standard Diagnosezyklus nach der Parametrierungsphase nicht ausreichend, um
die Anordnung des Slaves fiir den DATA_EXCHANGE zu erkennen. Mit Diagnosis update delay wird die Anzahl
der Diagnosezyklen nach der Parametrierungsphase erweitert.

Parameter Bedeutung Werte

Diagnosis update delay Gibt die Verzdgerungszeit in Zyklen an, welche der Master abwartet, bevor er eine neue | 0 bis 255
Parametrierungsphase beginnt.

9.1.2.7 DPV1

Diese Einstellungen werden an der GSD-Beschreibungsdatei am PROFIBUS Master konfiguriert. Die Konfiguration
wird dem Slave vom Master Giber PROFIBUS mitgeteilt.

Hier kann der azyklische Datenaustausch und das Alarmhandling konfiguriert werden.

Parameter Bedeutung Werte

Enable DPV1 Aktiviert bzw. deaktiviert den azyklischen Datenaustausch und Alarmhandling.

Max. channel data length Gibt die maximale Léange von den DPV1 Alarmtelegrammen an. Der Slave passt seine | 4 bis 244
PuffergréRe an die Anzahl der Daten an.

Max. alarm PDU length Gibt die maximale Anzahl der aktiven Alarme an. 4 bis 64
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— Alarm mode

Hier wird bestimmt, welche Alarme vom Slave gesendet werden.

Parameter

Bedeutung

Alarm mode

Definiert die maximale Anzahl der méglichen, aktiven Alarme

Pull Plug alarm

Process alarm

Diagnosis alarm
Manufacturer specific alarm
Status alarm

Update alarm

Auswahl der vom Slave gesendeten Alarme

— Extra Alarm SAP

Hier wird bestimmt, wie der DPV1 Master einen Alarm vom DPV1 Slave quittiert.

Parameter

Bedeutung

Alarm Acknowledge via SAP 51

Der PROFIBUS DPV1 Master quittiert Alarme Gber SAP51 und verwendet SAP51 fiir DPV1 lesen/schreiben.

Alarm Acknowledge via SAP 50

Der PROFIBUS DPV1 Master quittiert Alarme Gber SAP50. Trotzdem verwendet der Master weiterhin SAP51 fur DPV1
Lese-/Schreibdienste. Hiermit kann eine héhere Leistung erzielt werden, da SAP50 nur fir Alarmquittierung verwendet
wird und nicht durch laufende DPV1 Lese-/Schreibdienste verzdgert wird.

9.1.2.8 Address Table

Diese Tabelle gibt Auskunft Uber die Adressen der Ein- und Ausgangsdaten (in Dezimal- oder Hexadezi-

mal-Schreibweise).

Mit Display mode kann die Anzeige von Dezimal auf Hexadezimal umgeschaltet werden.

Parameter Bedeutung

Module Name des Moduls gemaR GSD-Datei

Type Typ der Eingangs- bzw. Ausgangsdaten

Length Anzahl der enthaltenen Datentypen

Address Offset-Adresse der Eingangs- und Ausgangsdaten

Die Adresstabelle kann auch als CSV-Datei exportiert werden.

9.1.2.9 Device Settings

— Start of bus communication

Hier kann ausgewahlt werden, auf welche Weise der Datenaustausch des Moduls gestartet wird.

Parameter

Bedeutung

Automatically by device

Der Datenaustausch wird automatisch nach der Initialisierung des Moduls gestartet.

Controlled by application

Der Datenaustausch wird durch die Automation Runtime gestartet.

Information:

Unter den 1/0-Konfigurationen des PROFIBUS Slaves kann der Parameter "Manual start of bus com-
munication" aktiviert werden.

Falls ein automatischer Start des Datenaustauschs vermieden werden soll, sind folgende Einstellungen vorzuneh-

men:

* In der Konfiguration des IF-Moduls muss "Manual start of bus communication" auf "On" gestellt werden.

L. Postion  'Version Dscnption Mame Value 1™
o (XQCFI586 1420 JQOCPUATOM.LEGH | o a5 somF10631
ol Saral IF1 Comenurication Port L\ Function moded standard
o ETH IF2 Ethemat T am FOT/OTH
= P IF3 POWERLINK L B
o2 USE IF4 Lirivenal Sadsl Bus 1 @ net configuration modue aando 2
vy USE IF5 Universal Secial Bus LPU =
L v IFE BAR X2 Link @ Manual stan of bus communication
B 0811 $51 1610 X230 iniedace PROFIBU S TR T
=~ g Profibus (DTM) IF1 Profibus DP S A Modue001
-:: X0IF1063_1_D W 5T2 16 ?Tm F'RO: FUS‘ Cf-:ﬁ'_ 5 5 Ouputimage
o 0eiF1063 1 w313 LD DTM PROFIBLIS DP-W( ]
b Profibus [OTH /0 Mapping =
=H B XI0cIFI0E3_ 1 e ace PROFIEU v
5 Profibes (DTH Configuration

« "Start of bus communication" muss auf "Controlled by application" gestellt werden.

Bei dieser Einstellung kann die Kommunikation nur durch den Funktionsbaustein AsNxDp$S - nxdpsStartBus-

Comm() gestartet werden.

10
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— Process Image Storage Format

Hier wird definiert, wie die Daten im Prozessabbild (1/0-Zuordnung) abgelegt werden. Das Speicherformat wird nur
auf den Datentyp Word angewendet. Auf andere Datentypen hat diese Anderung keinen Einfluss.
Speicherformat Bedeutung

Big Endian
Little Endian

MSB/LSB = hoheres/niederes Byte (Motorola Format)
LSB/MSB = niederes/hdheres Byte (Intel Format)

Speicherformat Little Endian (Defaulteinstellung) Speicherformat Big Endian

@+ ModuleD02_Output_1 16400 O 16400 LISINT @ Module00Z_Output_1 16400 O USINT
+3 Module003_lnput_2  [163344 O LINT +J Module002_Input_2  [1624433 O UINT
@ ModuleD04_Output_2 1640000 O LINT @ Modul004 Output_2 1640000 O LINT

— Application monitoring

Hier kann die modulinterne Watchdog time eingestellt werden. Wenn der Watchdog aktiviert wurde (Watchdog Zeit
ungleich 0), muss der Hardware Watchdog spatestens nach der eingestellten Zeit zurliickgesetzt werden.

Parameter Bedeutung Werte
Watchdog time Software Wachdog deaktiviert 0ms
Erlaubter Wertebereich;

20 bis 65535 ms

Defaultwert: 1000 ms

Information:

Das Zuriicksetzen der Watchdog time wird automatisch durch das Automation Runtime durchgefiihrt.
— Configuration data flag

Hier wird die verwendete Konfiguration festgelegt.

Parameter Bedeutung
Fixed configuration Verwendet die im Slave DTM erstellte Konfiguration
Configuration from master Wird nicht unterstitzt, d. h. es wird keine Verbindung aufgebaut

9.1.2.10 Device Description

Hier kdnnen allgemeine Gerateinformationen und die gesamte GSD-Datei nachgelesen werden.

9.2 GSD-Beschreibungsdatei

Die Beschreibung des Moduls wird dem Master in Form einer GSD-Datei zur Verfligung gestellt. Diese Textda-
tei enthalt die Beschreibung des kompletten Funktionsumfanges des Slaves. Die GSD-Datei kann von der B&R

Webseite www.br-automation.com im Download-Abschnitt des Schnittstellenmoduls heruntergeladen und in die
jeweilige Masterumgebung importiert werden.

Datenblatt V 2.06 11
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10 TIA-Portal

Fir dieses Beispiel verwendete Soft- und Hardware:

+ X20IF1063-1 B&R PROFIBUS Slave Schnittstellenmodul
» GSD-Datei von der B&R Homepage
+ CPU315-2 PN / DP Siemens CPU als PROFIBUS Master
» TIA-Portal Version 13 (Testversion)

10.1 Neues Projekt anlegen

e Nach Offnen der Entwicklungsumgebung TIA-Portal muss zunéchst ein neues Projekt angelegt werden. Dazu
wird Create new project ausgewahlt und der Name und Pfad des neuen Projektes angegeben. Mit der Schaltflache
Create wird das neue Projekt angelegt.

Create new project

Project name: |Frojectt

#® Open existing project

|
Path: |C:'.Users'.BR'.Documentsl..".utomatisierung ||
|

#® Create new project Author: |BR

Cornment: La
@ Migrate project
- W

e Nach dem Anlegen des Projektes kénnen die nétigen Gerate eingefligt und konfiguriert werden.
Dazu wird der erste Schritt Configure a device ausgewahlt.

Project: "Project1" was opened successfully. Please select the next step:

I

& A | Configure a device

Q’&& Wirite PLC program

Configure

12 Datenblatt V 2.06
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e Die verwendete CPU wird mit Hilfe von Add new device ausgewahlt und mit der Schaltflache Add in die Kon-

figuration eingefigt.

® Show all devices

® Add new device

® Con figure networks

Device name:

[PLC_1

Controllers

~ [ Controllers
» [ siMaTIC 57-1200
» [ 5imaTIC 57-1500
~ [l SIMATIC 57300
~ [ cru

1
=

PCsystems

» [ cPU 312

» [ cPU312C

» [ CPU 313C

» [ cPU313C2DP

» [ CPU313C2 PP
» [ cFU 314

» [ CPU 314C2 DP

» [ CPU 314C2 PHIDP
» [l CPU 314C2 PP
» [ cPU 3152 0P

~ [l CPU 315-2 PNIDP

u 6ES7 315-2EH13-0ABO

» (g cPU 3172 0P

» [l CPU 3172 PNIDP
» (i CPU 3193 PNIDP
» [ CPU 315F2 DP

» [l CPU 315F-2 FMIDP
» [l CPU317F2 DP

» [l CPU 317F-2 FIIDP
» [ CPU 319F3 FHIDP

[>]

E3

]

Device:

CPU 315-2 PNIDP
Orderno.:  |6ES7 315-2EH14-0ABO0 |
Version: |\."3.2 |V|
Description:

Work memary 384KB; 0.05ms(1000 instructions;
PROFIMET interface; 57 communication {loadable
FBs/FCs); PROFINET IO controller; supports RTIRT;
2 ports; PROFINET CBA; PROFINET CBA Proxy; TCPIIP
transport protocol; combined MPIDP interface
(MPI or DP master or DF slave); multi-tier
configuration up to 32 modules; constant bus
cycle time; routing; firmware V3.2

10.2 Slave einfiigen

e Um einen Slave einzufligen, muss auf die Hardwareansicht umgestellt werden. Dazu wird Device configuration
mittels Doppelklick in der Spalte Project tree ausgewahlt.

Project tree

GOQ

* | ] Projectl

Devices

ﬁ“ﬂdd new device
ﬁﬂ-h Devices & networks
~ (il PLC_1 [CPU 315-2 PN/DF]
n]‘ Device configuration

% Online & diagnestics
» 'l Program blocks

i

e Uber den Reiter Network view kann der Hardwareaufbau kontrolliert bzw. erweitert werden.

ons

|5'F Topology view ",gﬁh Network view "ﬂ'f Device view |

PLC 1
CPU 315-2 PNIDP

[-] B |’ =

[w 5]

J MNetwork overview | |< | »
'ﬁ) Device
w S7300/ET200M ctation_1
b PLC_1

Datenblatt V 2.06
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e Um das Schnittstellenmodul verwenden zu kénnen, muss zunachst dessen Beschreibungsdatei installiert wer-
den. Die Beschreibungsdatei kann von der B&R Homepage heruntergeladen und Uber Options — Install general
station description file (GSD) installiert werden.

Options

Toals

Window

Help

Settings
| g

Support packages

Install general station description file (GSD)

[#] Show reference text

L[] Glebal libraries

e Im Dialog wird die heruntergeladene Beschreibungsdatei ausgewahlt und mit der Schaltflaiche Install in das
Projekt eingefuigt. Dadurch wird das Schnittstellenmodul in den Hardwarekatalog des TIA-Portals eingefiigt.

Installed G5Ds

G5Ds in the project

Source path:

i CAD0OVGSDMLE &F_BC2D

Content of imported path

E‘ File Yersion | Language Status Info

E bar_bc2d.gsd Cefault Already installed

[<] il 2]
| Delete H Install H Cancel |

e Nun kann das installierte Schnittstellenmodul im Projekt verwendet werden. Hierzu wird das Schnittstellenmodul
im Hardwarekatalog ausgewahlt und mittels Drag & Drop in das Projekt gezogen.

PROFIBUS_CPU315-2_PH-DP » Devices & networks

|f Topology view

PLC 1
CPU 315-2 FM/DP

3 Connections | HMI connection

E2|

Slave_1
XK2Z0IF1063-1

Mot assigned

AL K

-y
]
|

[>]

Slave_1

||L,-E-ﬂ Network view ||!]T Device view | Options [a[a]
= ==
J Network overview L ==
..... - —— |y

¥ Device .. | ¥ Catalog §

~ ST300/ET200M station_1 Nl1083 '@]@1 2

| il L2] ]

i PlsEE] Y . " r =

= Filter Frofile: | aall= = [t | 2

~ GSD device_1 “ Leple o) ] ]

» [ Field devices
> rj. Other field devices
» [ Additional Ethernet devices
» (i@ PROFINET 10
~ [ PROFIBUS DP
» [ Drives
» [ Encoders
3 '_{. Gateways
~ [ General
~ [l B&R Industrie-Elektronik
» [ %20cIF1 0631
~ [ =201 0631
B =z0F1 0631
» [l SIEMENS AG
» [ 1o
» [ Ident systems
» [ PLCS
» [ PROFIBUIS PA profile

$]00} aUIUQ |SE||

syse) @i}”

sayelqr] E”

14
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e Die installierte CPU und das Schnittstellenmodul werden tiber PROFIBUS miteinander verbunden. Daflir wird
die PROFIBUS-Schnittstelle der CPU per Drag & Drop mit der PROFIBUS-Schnittstelle des Schnittstellenmoduls
verbunden.

PROFIBUS_CPU315-2_PHN-DP » Devices & networks

|5'? Topology view "EE& Network view  |[If Device view

”' Connections ||-Ih.v1lc,0nnect|or- |V| 3;_?_‘ % G‘li _j".

I Master system: PLC_1.DP-Mastersystern (1) E

e Metwork)

BlEGs)
CPU 315-2 PRIDP

Slave_1 X20 .
XK20IF1 0631 !

e Um die Kommunikation zwischen PROFIBUS Master und PROFIBUS Slave herzustellen, muss die PRO-
FIBUS-Adresse des Slaves eingestellt werden. Diese muss mit der eingestellten PROFIBUS-Adresse des Schnitt-
stellenmoduls im Automation Studio Ubereinstimmen.

5 C\O00\Projects\PROFIBUS_GSD_Test 1\PROFIBUS_GS| 1pj/Co Automation Studic V 4,
File Edit View Open Projec Debug Source Control Online Tools Window Help
LA ke P St s iR @O W BB L T 1 = @9
|| 4 Hardware.nwi [System Designer] | 81 S53.F1 [Device Configuration] X |
&&] " % tx 10 Device: NETX 100 DP/DPS
Name L. Postion  Version  Description ne . Hischer GmbH
o 4 X20CP353E 1420 X20CPUATOM, 1.6GHz |
o Seria IF1 Communication Port
g ETH IF2 Ethemet Navigation Area (= General
T PLK IF3 FOWERLINK | @iconfiguiatior
o USE IF4 Universal Seral Bus ap 55 Enable Address Switch
[+ USB IF5 Universal Serial Bus ——
B X2 IF6 BA&R X2ZX Link 2 i ; Watchdog Control
L 5 Signal Configuration
= | | 552 | Parameters Interval: 00 ms
B % X20IF1063_1 553 1240  X20intedace PROFIBUS T Groups
o] Profibus OTH) IF1 Extensions
DPVL
Address Table
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Um die PROFIBUS-Adresse im TIA-Portal einzustellen, wird im Device overview im Drop down Fenster das
PROFIBUS-Schnittstellenmodul (X20IF1063-1) ausgewahit.

Durch Doppelklick auf das Bild des Moduls, werden unterhalb die Einstellmoéglichkeiten sichtbar. Hier muss die
gewiinschte PROFIBUS Adresse eingestellt werden.

PROFIBUS_CPU315-2_PN-DP » Ungrouped devices » Slave_1

J

|; Topology view ||ﬁEt| MNetwork view [y Device view

i ZIWFTIE [pug] 8 : ! f O = J Device overview |
E ﬂ ... | Module Rack
E Slawve_1 i} E
0
0 =
o
il
i 0
: : I 0
X20 3 n|
| offy | ! i 0
0
0
i
0
0
E 1] | %
[<m [100% [+] —%— H <] I BN
|§, Properties ||"_L’,Infu "E Diagnostics |
J General ” 10 tags || System constants ” Texts |
b General [
FROFIEUS address EROEIBHS aldiess
General DF pararneters Interface networked with
Hex pararneter assignment
Watchdog Subnet: | FROFIBUS_1 [+]
SYMCIFREEZE | Add new subnet

Ciagnostics addresses

Parameters

ex= -
I Address: '_E [

Highest address: | 126 [" |

Transrission speed: | 1.5 Mbps [" |

bl

Zusatzlich kdbnnen noch weitere Parametrierungen fiir das Modul durchgefiihrt werden. Alle eingestellten Parame-
ter missen mit den Einstellungen im Automation Studio Gbereinstimmen.
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o Beliebige weitere Module kénnen tber den Hardwarekatalog eingefligt werden. Dazu werden die Module mittels
Drag & Drop in Device overview gezogen.

PROFIBUS_CPU315-2_PN-DP » Ungrouped devices » Slave_1

|,5.5 Topology view \|Egh Metwork view H—I]f Device view Options

## [Slave 1 x20iF1 0631 [ G . @ s = Device overview =

E W .. hodule Rack ~ : Catalog
1~ | 1063 mﬂ@
E Filter Frofile: Wm’m
'5 Head madule [~
Il <200F1 0631
[. Universal module
Il Evein
M1 Byee Out
[. 1 ward In
Il word Gut
[. 2 BytesIn
B 2 Bves our
Bl [l2 Wards In
Il 2 vords out
3 BytesIn
[l 3 Bytes Cut
Il 2 vords In
[. 3 wiords Out
[.4 Eytes In £
[.4 Bytes Out
[.4 winrds In
[.4 Wiords Qut
8 BytesIn
[. 8 Bytes Out
[. 8 Bytes In + & Bytes Cut
[. 8 Bytes In + 8 Bytes Qut
[lS Words In
[. g words Out
W 12 Byres in
Il 12 Byres Out
i7| [. 12 words In
<] B D] M2 words oue [v]

Slawe_1

T Byte In_7

1 Byte Out_1
8 Byresin_1

G Bytes Qut_1

[2]

b o imiial e e el ek e e e e e e e e e o e e e e e e e e R e e e e

®[<]

| <[] [ [1003% B —v—

e Nach dem Einfigen kénnen die Module auf einfache Art durch Auswahlen konfiguriert werden.
Beispiel

Die "End address" eines Moduls wird iber Properties — General — I/O addresses ausgelesen, um sie mit einer
in der Applikation angelegten Variablen verkniipfen zu kénnen.

|£3, Properties ||"l.', Infa " % Diagnostics

JGeneraI || 10 tags || System constants || Texts |

b General

i addresses EL iR

Inputioutput type: | Outpur [~ |

mManutacturer specific data: | |

(e 14 byte hexadecimal, separated by comma
or space)

Output addresses

Start address: | 257

Length: |0 m

! End address: |264 |

: Process image: | hone [~]

i Unit: | Byte |w|
Consistency via: | Total length [+]
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10.3 Applikation anlegen

e Eine Applikation kann Uber Project tree — Programm blocks hinzugefugt werden.

Project tree m 4
Devices
HO QO Fs

* | ] Projectl
ﬁr’ﬁ.dd new device
ﬁﬁh Devices & networks
~ [l PLC_1 [CPU 315-2 PN/DP]
[I¥ Device configuration
% Online & diagneostics

b 4™ Frogram blocks

ﬁF’f‘«dd new block

e \Wenn ein neues Programm uber Add new block erstellt wird, werden zunachst der Name des Bausteins sowie

die Programmiersprache eingestellt und mit OK bestatigen.

In diesem Beispiel ist es SCL (Structure Text), aber es kann jede beliebige Programmiersprache verwendet werden.

Name:
|B|0ck_1 |
Language: sSCL v|
%
Organimtion () Manual
block .
@ Automatic

% Description:

: Functions are code blocks or subroutines without dedicated memory.
Function block

2

Function

Data block

More .

> | Additional information

["Add new block TR

Add new and open oK
™ pe L

Cancel

18
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e Der Baustein ist zweigeteilt
* Im oberen Teil des Bausteins kdnnen Variablen angelegt werden.
* Im unteren Teil wird die Applikation programmiert.

Beispiel

Eine Variable mit dem Namen "Test" und dem Datentype "BYTE" soll angelegt und mit Hilfe der Applikation der
Wert 10 zugewiesen werden.

Projectl » PLC_1[CPU 315-2 PN/DP] » Program blocks » Block_1 [FC1]

s B g 8RO EEaR Ead & K =
Block_1
Name Data type Offset Default value Comment
1 40 = Input
2 |- Test Byte =|
3 L] <Add news
4 |40 ~ Output

12 40 = Return
13 4 = Block_1 Void

[<] [ >

CASE... FOR... WHILE..

F- “gr. ToDO. DO...

€55

1 §Test == 10z

100% | fevr

e In der Applikation kann nun ein Tag angelegt werden, um die Variable Uber eine Adresse mit einem Ausgang zu
verknupfen. Dies wird mit "%QB + Adresse" oder "%IB + Adresse" erstellt:

Beispiel
Der Tag %QB256 wird der Variablen "#Test" zugewiesen.

1 #Ieat := 10:
2 PThg 17 := #Teat;

100% R
|§. Properties ||"_i.',lnfo y"ﬂ Diagnostics ‘
General
= —
= Tag
General
Name: |Tag_1 |
il Data type: | Byte E
L Address: [%QB256 -
b Comment: | |
History
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10.4 Verbindung zur Hardware erstellen

e Um eine Verbindung vom TIA-Portal zur CPU herzustellen, muss die IP-Adresse und Netzmaske der CPU im
TIA-Portal konfiguriert werden. Hierzu wird in der Device view die CPU ausgewahlt. Durch einen Mausklick auf die
Ethernet-Schnittstellen wird das entsprechende Fenster im Properties Menu gedffnet. Hier kann die IP-Adresse

und Subnetz-Maske eingetragen werden.

PROFIBUS_CPU315-2_PN-DP » PLC_1 [CPU 315-2 PN/DP]
|L'-5 Topology view "ﬁg-n Network view ||T Device view
d¢ [rciicrumsarworl |+ & B (4 =4 | | Device overview |
s
|= ¥ . mModule Rack Slaot
‘E ] 1
a T RG] 1] 2
. ! 3 B % B i ) 1 MFIDF interdface_1 0 2x1 Pl
ol b PROFINET interface_1 0 s
1] ]
1] 4
t 1] 5
: 1] &
m 1] 7
13
= ] ]
1] a
] 10
1] 11
[
<[] (3] [100% B ¢ — ] i ] [>
r |£?. Properties |"i.'.|nfu ||L' Diagnostics |
J General " 10 tags || System constants " Texts |
General |
o Ethernet addresses
Tirme synchronization Interface networked with
» Advanced options
Diagnostics addresses Subnet: | FHAE_1 i7|
| Add new subnet |
IP protocol
| IFaddresse | 192 . 168 . 0 .1 |
! Subretmask: | 255 . 255 . 255 . 0 |
i [] Use router
I Router address: ||Z| il a o |
PROFINET
E! Generate PROFINET device name autormatically
FROFIMNET device name: |p|c_‘1 |
Cornverted narne: |p|c:><b'| doed |
Device nurmber: | 0 [=]

e Nun kann das Projekt Ubersetzt werden. Dazu wird die CPU "PLC_1[CPU 315-2 PN/DP" in der Project tree-
Ansicht ausgewahlt und die Schaltflache Compile in der Toolbar ausgewahilt.

[5F [H I save project &M

Project tree

Devices

HOQ@

* | ] Projectl
ﬁtAdd new device

Hax e GEDGER
m 4
= | gt [rca 2k

¢

20
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e Nach erfolgreicher Ubersetzung des Projekts kann dieses auf das Geréat geladen werden. Dazu wird die Schalt-
flache Download to device in der Toolbar ausgewabhlt.

G i svepojec @ X 2l X Do @ alEER

Project tree L |

Devices
O 2| d¢ [rca [-]

=]

* | ] Projectl
ﬁ“Add new device
Eg'h Devices & networks
L dITTPLC 1 [CPU 315-2 PN/DP] @
[ VR pe Hinn B | ol

e Es 6ffnet sich ein Abfragedialog, in welchem die Schnittstellen-Konfiguration eingestellt wird.
Mit der Schaltflache Start search wird das Netzwerk nach Geraten durchsucht. Falls keine Gerate gefunden wer-
den, deutet dies auf ein falsch eingestellte IP-Adresse in der CPU hin.

Configured access nodes of "PLC_1"

Cevice Device type Slot Interface type  Address Subnet
e CPU 315-2 FMIDP 2x2 FMIE 192.1658.0.1 FMAE_1
CPU 315-2 FM/IDP 2 %1 FROFIEUS i FROFIEUS_1
——
Type of the FEIFC interface: H__PN,rlE |v|
PGIFC interface:  |Rl Intel(R) FROM 000 T Deskrop Adapter [~ @ =
Connection to interfacelsubnet: iBl_r;ct at slot'2 X2 |=] @
ISt gateway: | [+] @
Select target device: | Show all cornpatible devices |v]
Device Dewice type Interface type Address Target device
i e FMIIE Access address -

[
Start search

[ pisplay only error messages

Online status information:

| Load | LCancel !
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e Bei einer erfolgreichen Suche werden unter Compatible devices in target subnet die gefunden Gerate aufge-
listet. Nach Auswahl der CPU kdnnen mit der Schaltflache Load die Daten auf die CPU geladen werden.

” Selecttarget device: | Show all compatible devices [
Device Dewvice type Interface type Address Target device
|CPU 315-2 PN/DP CPI1 315-2 FRIDP PMIIE 192.168.0.1 CPU 315-2 FNIDP I
= = FIIE Access address =
[ | Flash LED
| stertsearch |
Online status information: [ Display only error messages
= Connection established to the device with address 192.168.0.1, E:
ﬁ Scan completed. 1 compatible devices of 2 accessible devices found.
Scan and information retrieval completed.
%2 Retrieving device information. .
I Load I | Cancel i

e Vor dem Laden 6ffnet sich ein Hinweisfenster, welches eine Vorschau Uber aller Ladevorgange auflistet. Damit
kann Uberprift werden, ob die richtigen Daten Ubertragen werden. Nach Betatigen von Load werden die Daten
Ubertragen.

"Toad pre{r-iéw

6 Check before loading

o » Device configurati... Delete and replace system data in target

0 » Software Download software to device

Status |1 Target Meszage Action
+ & ~ rcCa Ready for loading.
o } Stop modules The modules are stopped for downleading to device. Stop all

Download to device

Consistent download

[<] i

[2]

Refresh 1

—

| | Load | | Cancel |

e Das Ergebnis des Ladevorgangs wird aufgelistet und muss mit Finish bestatigt werden.

: i_'nad“ rESI.J“l".I.S

9 Status and actions after downloading to device

Status | ! Target hessage Action
15 & ~ rc Downloading to device completed without error.
1 » Start modules Start modules after downloading to device. E Startall
] 5]

Finish

Cancel |

22
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e Um eine Verbindung zur CPU aufbauen zu kénnen, wird die Schaltflaiche Go online ausgewahit. Die Verbindung
wird hergestellt und der Slave, falls richtig konfiguriert, in den Run-Zustand versetzt.
Im Run-Zustand kénnen keine Anderung an der Konfiguration und Applikation durchgefiihrt werden.

Rl Goonlninelmq |

e Die Verbindung zu der CPU kann mit der Schaltflache Go offline wieder getrennt werden.

& Go c:nlini o Gooﬂ!inel !utl? "

e Die Applikation kann Uber die Schaltflachen Start CPU und Stop CPU in der Toolbar gestartet bzw. gestoppt
werden.

ennen a“n e =
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