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Allgemeines + Handbuchhistorie

Kapitel 1 » Allgemeines

1 Handbuchhistorie

Information:

Dieses Anwenderhandbuch ist nur gemeinsam mit den Anwenderhandbiichern ACOPOSmulti
MAACPM-GER und Dezentrale Antriebstechnik MAACPMDDE-GER sowie dem Anwenderhandbuch In-
tegrated Safety Technology MASAFETY-GER giiltig.

Information:

B&R ist bemiiht den Anwenderhandbuchstand so aktuell wie moglich zu halten.
Aus sicherheitstechnischer Sicht muss jedoch die aktuelle Version von der B&R Homepage
(www.br-automation.com) heruntergeladen werden.

Version Datum Kommentar
4.3 13.07.2017 Kapitel ACOPOS P3 SafeMOTION / Technische Daten / Servoverstarker 8El SafeMOTION: Einachsmodule hinzugefiigt
4.2 12.12.2016 Kapitel ACOPOS P3 SafeMOTION hinzugefiigt
Kapitel Systemeigenschaften / Sicherheitsfunktionen: Tabelle ACOPOS P3 SafeMOTION hinzugefiigt
Kapitel Systemeigenschaften / Systemvoraussetzungen: ACOPOS P3 SafeMOTION hinzugefigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Integrierte Sicherheitstechnik SafeMOTION / Der sichere Antriebsstrang / ACOPOS P3 Sa-
feMOTION hinzugefiigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Projektierung der Sicherheitsfunktionen / Sichere Impulssperre: ACOPOS P3 SafeMOTION
hinzugefiigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Projektierung der Sicherheitsfunktionen / Sicherer Motorhaltebremsenausgang: ACOPOS P3
SafeMOTION hinzugefiigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Sicherheitstechnische Kennwerte ACOPOS P3 SafeMOTION hinzugefiigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Integrierte Sicherheitsfunktionen / Sichere Maschinenoptionen: Datenstruktur fir ACOPOS
P3 SafeMOTION hinzugefiigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Registerbeschreibung SafeMOTION / Parameter in der 1/0O Konfiguration des SafeMO-
TION-Moduls:
*  Gruppe Geber: Beschreibung angepasst
*  Gruppe: Safety Features: Axis 1 hinzugefligt
*  Gruppe: Safety Features: Axis 2 hinzugefligt
*  Gruppe: Safety Features: Axis 3 hinzugefligt
Kapitel Sicherheitstechnik / Registerbeschreibung SafeMOTION / Parameter im SafeDESIGNER:
Information bezuglich SafeMotion-Parameter flir ACOPOS P3 SafeMOTION hinzugefiigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Registerbeschreibung SafeMOTION / Kanalliste:
Kanalliste fir ACOPOS P3 SafeMOTION hinzugefligt
Kapitel Sicherheitstechnik / Projektierung der Sicherheitsfunktionen:
* Abbildung "Timing Wechselrichereinheit angepasst"
+ SafeMOTION Hilfe Tool: Erweitert flir ACOPOS P3 SafeMOTION / openSAFETY
+  Applikation im SafeDESIGNER: Tabelle Bibliothek openSAFETY_BuR_Motion_SF hinzugefiigt
*  Zugriff auf die Daten des SafeMOTION-Moduls / ACOPOS Parameter-ID: Status- und Steuerbits fir ACOPOS
P3 SafeMOTION hinzugefiigt
* Bibliothek SafeMC: Beschreibung Funktionsbausteine READ_SAFEOUT_DATA2: SafeOUT Daten2 lesen und
READ_SAFEIN_DATAZ2 SafelN Daten2 lesen hinzugefligt
Kapitel PLCopen Safety: Abbildungen der Funktionsbausteine der Bibliothek PLCopen_Motion_SF_2 zwecks Vereinheit-
lichung ausgetauscht
Kapitel PLCopen Safety: Beschreibung der Bibliothek openSAFETY_BuR_Motion_SF hinzugefiigt
Kapitel Normen und Zulassungen: ACOPOS P3 hinzugefiigt, mit Anwenderhandbuch Standard abgeglichen
Anhang: Ubersicht Sicherheitslevel fiir die Sicherheitsfunktionen der ACOPOS Produktfamilie hinzugefiigt
41 10.10.2016 Kapitel ACOPOSmotor SafeMOTION hinzugefiigt
Kapitel Systemeigenschaften / Sicherheitsfunktionen: Tabelle ACOPOSmotor SafeMOTION hinzugefuigt
Kapitel Systemeigenschaften / Systemvoraussetzungen: ACOPOSmotor SafeMOTION hinzugefiigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Integrierte Sicherheitstechnik SafeMOTION / Der sichere Antriebsstrang / ACOPOSmotor
SafeMOTION hinzugefugt
Kapitel Sicherheitstechnik / Projektierung der Sicherheitsfunktionen / Sichere Impulssperre: ACOPOSmotor SafeMOTION
hinzugefiigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Projektierung der Sicherheitsfunktionen / Sicherer Motorhaltebremsenausgang: ACOPOS-
motor SafeMOTION hinzugefiigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Sicherheitstechnische Kennwerte ACOPOSmotor SafeMOTION hinzugefligt
Kapitel Sicherheitstechnik / Registerbeschreibung SafeMOTION / Parameter in der /0O Konfiguration des SafeMO-
TION-Moduls: Gruppe General: Beschreibung SafeMODULE ID angepasst
Kapitel Normen und Zulassungen:
Gliltige européische Richtlinien angepasst
Mechanische Bedingungen nach EN 61800-2 fir 8CVI, 8Dl erweitert
Normen, Definitionen zur Sicherheitstechnik: Normen-spezifische Absétze beziiglich Stopp-Kategorie entfernt
4.0 14.03.2016 Anwenderhandbuch ACOPOSmulti SafeMOTION wird umbenannt in Anwenderhandbuch SafeMOTION.

Tabelle 3: Handbuchhistorie
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Version Datum Kommentar
Anwenderhandbuch SafeMOTION: Anderung der Parameterbezeichnungen (Kapitel Sicherheitstechnik / Registerbe-
schreibung SafeMOTION / Parameterbezeichnungen)

3.10 10.06.2015 Kapitel Sicherheitstechnik / Integrierte Sicherheitsfunktionen / Sicherere Maschinenoptionen / Datenstruktur: Korrektur
der Werte fir "Encoder type" SafeMOTION EnDat 2.2

3.00 21.01.2015 Start Publikation Revisionshistorie

Zusammenfuhrung der Anwenderhandbicher ACOPOSmulti SafeMC EnDat 2.2, V2.4 und ACOPOSmulti mit SafeMC
SinCos, V1.1: ACOPOSmulti SafeMOTION
Die Bestellnummer MAACPMSAFEMC bleibt erhalten und gilt fur ACOPOSmulti SafeMOTION.

Version

Datum

Kommentar

1.00

26.03.2010

Start Publikation Revisionshistorie

2.2

19.03.2012

Update des Handbuchs fiir den Safety Release 1.4

23

24.09.2012

Kapitel Allgemeines: Haftungsausschluss hinzugefiigt

Kapitel Systemeigenschaften: Fehleraufdeckung modulinterner Fehler hinzugefiigt
Kapitel Sicherheitstechnik / Integrierte Sicherheitstechnik im ACOPOSmulti mit SafeMC /
Der sichere Antriebsstrang: Geberoptionen und Gefahrenhinweis erganzt

Kapitel Sicherheitstechnik / Sicherheitstechnische Kennwerte: Gefahrenhinweis tber
Messgerate hinzugefiigt

24

17.02.2014

Kapitel Allgemeines / Schutz gegen Beriihren elektrischer Teile: Gefahrenhinweis erwei-
tert

Kapitel ACOPOSmulti mit SafeMC: Information iber Motor- und Geberkabel nach Be-
stelldaten hinzugefiigt und Gefahrenhinweis Uber sichereren Motorhaltebremsenausgang
(Stecker X4A/X4B) hinzugefiigt

Kapitel ACOPOSmulti mit SafeMC / Ubersicht: Zusatzliche PE-Verbindung bei Expansi-
onsmodulen 8BVE, hinzugefiigt

Kapitel Sicherheitstechnik / Der sichere Antriebsstrang: Information Giber Motorkabel hin-
zugeflgt

Kapitel Sicherheitstechnik / Prinzip - Realisierung der Sicherheitsfunktionen: Gefahren-
hinweis geandert

Kapitel Sicherheitstechnik / Sicherer Motorhaltebremsenausgang: Gefahrenhinweis Gber
sichereren Motorhaltebremsenausgang hinzugefigt

Kapitel Sicherheitstechnik / Geberanbau mit Nachweis der Dauerfestigkeit: Titel gedndert
(vorher: Fehlerausschluss)

Kapitel Sicherheitstechnik / Geberanbau ohne Nachweis der Dauerfestigkeit - Sichere
Schleppfehleriiberwachung: Gemeinsamer Inhalt mit Anwenderhandbuch ACOPOSmulti
mit SafeMC SinCos (vorher: Sichere Uberwachung ohne Fehlerausschluss)

Kapitel Sicherheitstechnik / Sicherheitstechnische Kennwerte der integrierten Sicherheits-
funktionen: Beschreibung Safe Operating Stop (SOS) angepasst

Kapitel Sicherheitstechnik / Integrierte Sicherheitsfunktionen: SafePosition, SafeSpeed
hinzugefgt

Kapitel Sicherheitstechnik / Parameter in der I/O Konfiguration des SafeMC Moduls: Grup-
pe General, Parameter entfernt

Kapitel Sicherheitstechnik / Projektierung der Sicherheitsfunktionen: SBT hinzugefuigt mit
Hinweis auf ACOPOSmulti SafeMC SinCos, gemeinsamer Inhalt

Kapitel Sicherheitstechnik / Projektierung der Sicherheitsfunktionen / SafeMC Hilfe Tool:
Erweiterung Sicherer Haltebremsentest SBT

Kapitel Sicherheitstechnik / Applikation im SafeDESIGNER: Hinweis auf ACOPOSmulti
SafeMC SinCos, gemeinsamer Inhalt

Kapitel Sicherheitstechnik / ACOPOSmulti Parameter IDs: Gemeinsamer Inhalt mit ACO-
POSmulti SafeMC SinCos, Erweiterung

Kapitel Sicherheitstechnik / Library SafeMC: Beschreibung optimiert, umstrukturiert, SBT
hinzugefligt (gemeinsamer Inhalt mit ACOPOSmulti SafeMC SinCos)

Kapitel Sicherheitstechnik / Tauschen eines Sicheren Gebers/Motors: Gemeinsamer In-
halt mit Anwenderhandbuch ACOPOSmulti mit SafeMC SinCos

Kapitel PLCopen Safety / SF_SafeMC_BR_V2: Abschnitt Integrierte Sicherheitsfunktio-
nen mit Abschnitt im Kapitel Sicherheitstechnik / Integrierte Sicherheitsfunktionen iden-
tisch

Kapitel PLCopen Safety / Geberanbau mit Nachweis der Dauerfestigkeit: Gemeinsa-
mer Inhalt mit Anwenderhandbuch ACOPOSmulti mit SafeMC SinCos(vorher: Fehleraus-
schluss)

Kapitel PLCopen Safety / Geberanbau ohne Nachweis der Dauerfestigkeit - Sichere
Schleppfehleriiberwachung: Gemeinsamer Inhalt mit Anwenderhandbuch ACOPOSmulti
mit SafeMC SinCos (vorher: Sichere Uberwachung ohne Fehlerausschluss)

Kapitel Normen und Zulassungen: EN 954-1 enfernt, Anderung ...gemaR IFA (ehemals
BGIA)... 2/2012, Weitere Umweltbezogene Grenzwerte nach EN 61800-2: FufRnote ent-
fernt

abelle 1: Handbuchhistorie ACOPOSmulti SafeMC EnDat 2.2

Version

Datum

Kommentar

1.0

September
2013

Start Publikation Revisionshistorie

1.1

Februar 2014

Kapitel Sicherheitstechnik / Integrierte Sicherheitsfunktionen / Safe Position, Safe Speed /
Gefahrenhinweise geédndert, Information geadndert, Beispiel hinzugefiigt

Kapitel Sicherheitstechnik / Projektierung der Sicherheitsfunktionen / SafeMC Hilfe Tool:
Erweiterung Sicherer Haltebremsentest SBT

Kapitel Normen und Zulassungen: Anderung ...gemaR IFA (ehemals BGIA)... 2/2012

Mérz 2014

Kapitel Sicherheitstechnik / Sicherheitsanforderungen fir SinCos Messgerate /
... Anforderungen aus der Fehlerliste fir Bewegungs- und Lagesensoren entsprechend
EN 61800-5-2:2007, Tabelle D.16

Tabelle 2: Handbuchhistorie ACOPOSmulti SafeMC SinCos

Tabelle 3: Handbuchhistorie
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Version Datum

Kommentar

Version |Datum

Kommentar

... Performance Level (PL) des Gebers mit der Diagnose der Geberauswertung

... SIL Fahigkeit des Gebers mit der Diagnose der Geberauswertung:

"Auszug entfernt, durch "gemaR ..." ersetzt; Tabelle Fehlerliste: FuRnote bezlglich Line-
argeber eingefligt

Tabelle 2: Handbuchhistorie ACOPOSmulti SafeMC SinCos

1.1 Publikationen

Tabelle 3: Handbuchhistorie

Bestellnummer Medium Inhalt

MAACPMSAFEMC-GER elektronisch vollstéandig
MAACPM-GER elektronisch vollstéandig
MAACPP3-GER elektronisch vollstéandig
MAACPMDDE-GER elektronisch vollstéandig
MASAFETY-GER elektronisch vollstéandig

1.2 Releaseinformationen

Tabelle 4: Publikationen

Handbuchversion giiltig fir
V4.2 SafeMOTION Safety Release 1.10
V4.1
V4.0
V3.00 SafeMOTION Safety Release 1.9
Handbuchversion giiltig fir
V1.00 Safety Release 1.3
V2.2 Safety Release 1.3 und Safety Release 1.4
V2.3
V2.4
Tabelle 5: Releaseinformationen ACOPOSmulti SafeMC EnDat 2.2
Handbuchversion gliltig fiir
V1.0 Safety Release 1.4 bis Safety Release 1.7 ACOPOSmulti mit SafeMC SinCos
Tabelle 6: Releaseinformationen ACOPOSmulti mit SafeMC SinCos
Tabelle 7: Releaseinformationen
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Allgemeines ¢ Sicherheitshinweise
2 Sicherheitshinweise

2.1 Gestaltung von Sicherheitshinweisen

Die Sicherheitshinweise werden im vorliegenden Handbuch wie folgt gestaltet:

Sicherheitshinweis Beschreibung

Gefahr! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise besteht Todesgefahr.

Warnung! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise besteht die Gefahr schwerer Verletzungen oder groRer Sach-
schaden.

Vorsicht! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise besteht die Gefahr von Verletzungen oder Sachschaden.

Information: Wichtige Angaben zur Vermeidung von Fehlfunktionen.

Tabelle 8: Beschreibung der verwendeten Sicherheitshinweise

2.2 Allgemeines

Antriebssysteme und Servomotoren von B&R sind fur den gewdhnlichen Einsatz in der Industrie entworfen, ent-
wickelt und hergestellt worden.

Diese wurden nicht entworfen, entwickelt und hergestellt fir einen Gebrauch, der verhangnisvolle Risiken oder Ge-
fahren birgt, die ohne Sicherstellung aulRergewdhnlich hoher Sicherheitsma®nahmen zu Tod, Verletzung, schwe-
ren physischen Beeintrachtigungen oder anderweitigem Verlust fihren kénnen.

Solche Risiken stellen insbesondere die Verwendung bei der Uberwachung von Kernreaktionen in Kernkraftwer-
ken, bei Flugleitsystemen, bei der Flugsicherung, bei der Steuerung von Massentransportmitteln, bei medizini-
schen Lebenserhaltungssystemen und bei der Steuerung von Waffensystemen dar.

Servoverstarker, Wechselrichtermodule und Frequenzumrichter von B&R sind keine Giiter mit doppeltem Verwen-
dungszweck (Dual-Use-Guter) gemafl Anhang | der Ratsverordnung (EG) Nr. 428/2009 | 3A225 geandert durch
die delegierte Verordnung der Kommission (EU) Nr. 2015/2420.

Gefahr!

Antriebssysteme und Servomotoren kénnen spannungsfiihrende, blanke Teile (z. B. Klemmen) oder
heiRe Oberflachen besitzen. Zusatzliche Gefahrenquellen entstehen durch bewegte Maschinenteile.
Bei unzuldassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckungen, bei unsachgemaBRem Einsatz, bei fal-
scher Installation oder Bedienung besteht die Gefahr von schweren Personen- oder Sachschaden.

Alle Arbeiten wie Transport, Installation, Inbetriebnahme und Service dirfen nur durch qualifiziertes Fachperso-
nal ausgefuhrt werden. Qualifiziertes Fachpersonal sind Personen, die mit Transport, Aufstellung, Montage, Inbe-
triebnahme und Betrieb des Produktes vertraut sind und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen
verfiigen. Nationale Unfallverhiitungsvorschriften sind zu beachten.

Die Sicherheitshinweise, die Angaben zu den Anschlussbedingungen (Typenschild und Dokumentation) und die
in den technischen Daten angegebenen Grenzwerte sind vor der Installation und Inbetriebnahme sorgfaltig durch-
zulesen und unbedingt einzuhalten.

2.3 Qualifiziertes Personal

Die Anwendung der sicherheitstechnischen Produkte ist ausschlief3lich auf folgende Personen begrenzt:

» Qualifiziertes Personal, das mit den einschlagigen Sicherheitskonzepten zur Automatisierungstechnik so-
wie den geltenden Normen und Vorschriften vertraut ist.

* Qualifiziertes Personal, das Sicherheitseinrichtungen fir Maschinen und Anlagen plant, entwickelt, einbaut
und in Betrieb nimmt.

Qualifiziertes Personal im Sinne der sicherheitstechnischen Hinweise dieses Handbuches sind Personen, die auf-
grund ihrer Ausbildung, Erfahrung und Unterweisung sowie ihrer Kenntnisse Gber einschlagige Normen, Bestim-
mungen, Unfallverhitungsvorschriften und Betriebsverhaltnisse berechtigt sind, die jeweils erforderlichen Tatig-
keiten auszufiihren und dabei mdogliche Gefahren erkennen und vermeiden kénnen.

In diesem Sinne werden auch ausreichende Sprachkenntnisse fiir das Verstandnis dieses Handbuches voraus-
gesetzt.
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2.4 Bestimmungsgemale Verwendung

Servoantriebe sind Komponenten, die zum Einbau in elektrische Anlagen oder Maschinen bestimmt sind. Die
bestimmungsgemalie Verwendung ist solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Maschine den Bestim-
mungen der EG-Richtlinie 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) sowie der Richtlinie 2004/108/CE (EMV-Richtlinie)
entspricht.

B&R Antriebssysteme dirfen nur an geerdeten Industrienetzen (TN, TN-C-S Netz) direkt betrieben werden. Bei
Einsatz im Wohnbereich, in Geschafts- und Gewerbebereichen sowie Kleinbetrieben missen zusatzliche Schutz-
und FiltermalRnahmen durch den Anwender getroffen werden.

Gefahr!

Antriebssysteme diirfen nicht direkt an TT-, IT- und an TN-S Netzen mit geerdetem AuBenleiter betrie-
ben werden!

Die technischen Daten sowie die Angaben zu Anschluss- und Umgebungsbedingungen sind dem Typenschild
und der Anwenderdokumentation zu entnehmen. Die Anschluss- und Umgebungsbedingungen sind unbedingt
einzuhalten!

Gefahr!

Elektronische Geréte sind grundsatzlich nicht ausfallsicher. Bei Ausfall des Antriebssystems ist der
Anwender selbst dafiir verantwortlich, dass der angeschlossene Motor in einen sicheren Zustand ge-
bracht wird.

2.5 Haftungsausschluss Sicherheitstechnik

Der fachgerechte Einsatz aller B&R Produkte ist vom Kunden durch geeignete Schulungs-, Instruktions- und Do-
kumentationsmalinahmen sicherzustellen. Zu beachten sind dabei die in den Handblchern der Systeme festge-
legten Richtlinien. B&R trifft keinerlei Pruf- und/oder Warnpflicht bezlglich des vom Kunden beabsichtigten Ein-
satzzwecks des gelieferten Produktes.

Beim Einsatz von sicherheitstechnischen Komponenten diirfen keine Anderungen an den Geraten vorgenommen
werden. Es durfen ausschliellich zertifizierte Produkte verwendet werden. Die jeweils aktuellen, glltigen Produkt-
versionen sind in den entsprechenden Zertifikaten gelistet. Die aktuellen Zertifikate sind auf der B&R Homepage
(www.br-automation.com) im Download-Bereich der jeweiligen Produkte verfigbar. Der Einsatz von nicht zuge-
lassenen Produkten oder Produktversionen ist nicht zulassig.

Vor der Anwendung sicherheitstechnischer Produkte sind unbedingt alle relevanten Informationen in den jeweils
aktuellsten Versionen der Datenblatter der verwendeten Produkte zu lesen und die entsprechenden Sicherheits-
hinweise zu beachten. Die zertifizierten Datenblatter sind auf der B&R Homepage (www.br-automation.com) im
Download-Bereich der jeweiligen Produkte verfligbar.

Die sicherheitstechnischen Produkte diirfen nur von qualifiziertem Personal angewendet werden, welches auf-
grund ihrer Ausbildung, Erfahrung und Unterweisung sowie ihrer Kenntnisse (ber einschlagige Normen, Bestim-
mungen, Unfallverhiitungsvorschriften und Betriebsverhaltnisse berechtigt ist, die jeweils erforderlichen Tatigkeiten
auszufiihren und dabei mogliche Gefahren erkennt und vermeiden kann. Branchenspezifische Normen, Sicher-
heitsvorschriften, Einsatzbedingungen etc. betreffend das Endprodukt sind vom Kunden alleine zu berticksichtigen
bzw. deren Einhaltung sowie die Funktion des gelieferten Produktes im Rahmen des Endproduktes sicherzustellen.

B&R schliefdt fur sich und seine Mitarbeiter jede Haftung flir Schaden und Aufwande aus, welche durch eine Falsch-
anwendung der Produkte verursacht werden. Das gilt auch fiir Falschanwendungen, welche durch B&R eigene
Angaben und Hinweise beispielsweise im Zuge von Vertriebs-, Support oder Applikationstatigkeiten verursacht
werden. Es liegt in der alleinigen Verantwortung des Anwenders, die von B&R ubermittelten Angaben und Hinweise
auf ihre sicherheitstechnisch korrekte Anwendbarkeit zu prifen. Dariber hinaus liegt die gesamte Verantwortung
fur die sicherheitstechnisch ordnungsgemafie Ausflihrung der Sicherheitsfunktion ausschlieRlich beim Anwender.

2.6 Schutz vor elektrostatischen Entladungen

Elektrische Baugruppen, die durch elektrostatische Entladungen (ESD) beschadigt werden kdnnen, sind entspre-
chend zu handhaben.

2.6.1 Verpackung

Elektrische Baugruppen mit Gehduse bendtigen keine spezielle ESD-Verpackung, sie sind aber korrekt zu hand-
haben (siehe Abschnitt 2.6.2 "Vorschriften fur die ESD-gerechte Handhabung " auf Seite 25).
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Elektrische Baugruppen ohne Gehause sind durch ESD-taugliche Verpackungen geschiitzt.

2.6.2 Vorschriften fiir die ESD-gerechte Handhabung

Elektrische Baugruppen mit Gehause

» Kontakte von Steckverbindern von angeschlossenen Kabeln nicht berGhren.
» Kontaktzungen von Leiterplatten nicht berthren.

Elektrische Baugruppen ohne Gehause
Zusatzlich zu "Elektrische Baugruppen mit Gehause" gilt

» Alle Personen, die elektrische Baugruppen handhaben, sowie Gerate, in die elektrische Baugruppen ein-
gebaut werden, missen geerdet sein.

» Baugruppen dirfen nur an den Schmalseiten oder an der Frontplatte berthrt werden.

» Baugruppen immer auf geeigneten Unterlagen (ESD-Verpackung, leitfahiger Schaumstoff, etc.) ablegen.
Metallische Oberflachen sind keine geeigneten Ablageflachen!

» Elektrostatische Entladungen auf die Baugruppen (z. B. durch aufgeladene Kunststoffe) sind zu vermeiden.

» Zu Monitoren oder Fernsehgeraten muss ein Mindestabstand von 10 cm eingehalten werden.

* Messgerate und -vorrichtungen missen geerdet werden.

* Messspitzen von potenzialfreien Messgeraten sind vor der Messung kurzzeitig an geeigneten geerdeten
Oberflachen zu entladen.

Einzelbauteile

» ESD-Schutzmalnahmen flr Einzelbauteile sind bei B&R durchgangig verwirklicht (leitfahige Fullbdden,
Schuhe, Armbander, etc.).

* Die erhdhten ESD-SchutzmalBRnhahmen fir Einzelbauteile sind fir das Handling von B&R Produkten bei
unseren Kunden nicht erforderlich.

2.7 Transport und Lagerung
Bei Transport und Lagerung missen die Gerate vor unzuldssigen Beanspruchungen (mechanische Belastung,

Temperatur, Feuchtigkeit, aggressive Atmosphare) geschutzt werden.

Antriebssysteme enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch unsachgemalRe Behandlung be-
schadigt werden kdnnen. Treffen Sie daher beim Ein- bzw. Ausbau des Antriebssystems die erforderlichen Schutz-
maRnahmen gegen elektrostatische Entladungen.

2.8 Handhabung und Montage

Warnung!

B&R Antriebssysteme und Servomotoren kénnen hohe Gewichte aufweisen.

Bei der Handhabung und Montage von schweren B&R Antriebssystemen oder Servomotoren besteht
daher die Gefahr von Personen- oder Sachschaden durch Abscheren, StoRen, Schneiden oder Quet-
schen. Wenn erforderlich, ist eine geeignete Schutzausriistung (z. B. Schutzbrillen, Schutzhandschu-
he, Sicherheitsschuhe, ...) einzusetzen!

Die Montage muss entsprechend der Anwenderdokumentation mit geeigneten Einrichtungen und Werkzeugen
erfolgen.

Die Montage der Gerate darf nur in spannungsfreiem Zustand und durch qualifiziertes Fachpersonal erfolgen. Der
Schaltschrank ist zuvor spannungsfrei zu schalten und gegen Wiedereinschalten zu sichern.

Die allgemeinen Sicherheitsbestimmungen, sowie die national geltenden Unfallverhitungsvorschriften beim Ar-
beiten an Starkstromanlagen sind zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften (z. B. Leitungsquerschnitt, Absicherung, Schutz-
leiteranbindung, siehe auch unter 5 "Dimensionierung” auf Seite 149) durchzufiihren.
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2.9 Betrieb

2.9.1 Schutz gegen Beriihren elektrischer Teile

Gefahr!

Zum Betrieb der Antriebssysteme ist es notwendig, dass bestimmte Teile unter gefahrlichen Span-
nungen von iiber 60 VDC stehen. Werden solche Teile beriihrt, kann es zu einem lebensgefahrlichen
elektrischen Schlag kommen. Es besteht die Gefahr von Tod oder schweren gesundheitlichen oder
materiellen Schaden.

Vor dem Einschalten eines Antriebssystems muss sichergestellt sein, dass es ordnungsgemaf mit Erdpotential
(PE-Schiene) verbunden ist. Die Erdverbindungen miissen auch angebracht werden, wenn das Antriebssystem
nur fur Versuchszwecke angeschlossen oder nur kurzzeitig betrieben wird!

Vor dem Einschalten sind spannungsfiihrende Teile sicher abzudecken. Wahrend des Betriebes missen alle Ab-
deckungen und Schaltschranktiiren geschlossen gehalten werden.

Gefahr!

Werden in einer Applikation die im Antriebssystem integrierten Sicherheitsfunktionen verwendet, so
muss vor dem ersten Einschalten eine vollsténdige Validierung der Sicherheitsfunktionen erfolgen. Es
besteht die Gefahr von Tod oder schweren gesundheitlichen oder materiellen Schaden.

Steuer- und Leistungsanschlisse kénnen Spannung flihren, auch wenn sich der Motor nicht dreht. Das Berihren
der Anschliisse in eingeschaltetem Zustand ist verboten.

Vor Arbeiten an Antriebssystemen sind diese vom Netz zu trennen und gegen Wiedereinschalten zu sichern.

Gefahr!
Geféahrliche hohe Spannung!

Vor dem Arbeiten Versorgung abklemmen und 5 Minuten warten um sicherzustellen, dass sich die
Kondensatoren entladen haben. Vorschriften beachten!

Die Wartezeit von 5 Minuten beginnt, sobald sich alle an das von der Versorgung abgeklemmte An-
triebssystem angeschlossenen Synchronmotoren im Stillstand befinden. Befinden sich die Synchron-
motoren nicht im Stillstand, wenn das Antriebssystem von der Versorgung abgeklemmt wird, verlan-
gert sich die Wartezeit entsprechend.

Die SafeMOTION-Module sind mit folgendem Warnschild gekennzeichnet:

ACOPOSmulti SafeMOTION Wechselrichtermodul ACOPOS P3 SafeMOTION Servoverstarker
ACOPOSmotor SafeMOTION
A ADANGER
Risk of Electric Shock
A DAN G E R Risque d'électrocution
Before servicing:
- . - Di I I
Risk of Electric Shock Wat s mimies

Before servicing, disconnect
supply and wait 5 minutes to be
sure that the capacitors have
discharged. See instructions!

Tabelle 9: Warnschild SafeMOTION Module

Die am Antriebssystem befindlichen Anschlisse fur Signalspannungen im Spannungsbereich von 5 bis 30 V sind
sicher getrennte Stromkreise. Daher diirfen an den Signalspannungsanschliissen und Schnittstellen nur Gerate
bzw. elektrische Komponenten angeschlossen werden, die eine ausreichend sichere Trennung nach EN 61800-5-1
aufweisen und Schutzkleinspannung der Spannungsklasse DVC A (SELV, PELV) entsprechen.

Losen Sie die elektrischen Anschlisse der Antriebssysteme nie unter Spannung. In ungiinstigen Fallen kénnen
Lichtbdgen entstehen, die in weiterer Folge zu Schaden an Kontakten bzw. zu Personenschaden fiihren kénnen.

26 SafeMOTION Anwenderhandbuch V 4.3.2



Allgemeines * Umweltgerechte Entsorgung

2.9.2 Schutz vor gefahrlicher Bewegung

Gefahr!

Durch fehlerhafte Ansteuerung von Motoren konnen ungewollte und gefahrliche Bewegungen ausge-
lost werden! Ein solches fehlerhaftes Verhalten kann auf verschiedene Ursachen zuriickzufiihren sein:

* Fehlerhafte Installation bzw. Fehler bei der Handhabung der Komponenten
* Fehlerhafte oder unvollstindige Verdrahtung

» Defekte Gerate (Antriebssystem, Motor, Positionsgeber, Kabel, Bremse)

* Fehlerhafte Ansteuerung (z. B. durch Softwarefehler)

Verschiedene dieser Fehlerursachen werden im Antriebssystem durch interne Uberwachungen erkannt und ver-
mieden. Jedoch ist nach dem Einschalten des Gerates grundsatzlich jederzeit mit Bewegungen der Motorwelle
zu rechnen! Ein Schutz von Personen und Maschine kann daher nur durch Ubergeordnete SchutzmalRnahmen
gewabhrleistet werden.

Der Bewegungsbereich von Maschinen ist gegen den unbeabsichtigten Zutritt von Personen zu schitzen. Ein sol-
cher Schutz kann durch ausreichend stabile mechanische Schutzeinrichtungen wie Schutzabdeckungen, Schutz-
zaune, Schutzgitter sowie durch Lichtschranken erreicht werden.

Das Entfernen, Uberbriicken oder Umgehen dieser Sicherheitseinrichtungen sowie der Aufenthalt im Bewegungs-
bereich der Maschine sind verboten.

Notaus-Schalter sind in unmittelbarer Nahe der Maschine leicht zuganglich und in ausreichender Anzahl anzubrin-
gen. Die Notaus-Einrichtungen sind vor Inbetriebnahme der Maschine zu Gberprifen.

Bei frei laufenden Motoren ist eine eventuell vorhandene Passfeder vorher zu entfernen oder gegen Wegschleu-
dern zu sichern. Die in Motoren eingebaute Haltebremse kann bei Hebezeugen keinen Schutz gegen Absenken
der Last bieten.

2.10 Kennwerte der funktionalen Sicherheit

Die Kennwerte fiir die einzelnen Sicherheitsfunktionen siehe 3 "Sicherheitstechnische Kennwerte der integrierten
Sicherheitsfunktionen " auf Seite 287.

Die Berechnung der Kennwerte beruht auf einem Proof Test Intervall von max. 20 Jahren. Da fir B&R Antriebs-
systeme kein Proof Test durchgefiihrt werden kann, entspricht das Proof Test Intervall auch der Gebrauchsdauer.

Eine Verwendung der unter 6 "Sicherheitstechnik" auf Seite 255 beschriebenen Sicherheitsfunktionen ist ent-
sprechend der Normen EN ISO 13849, EN 62061 und IEC 61508 Uber die Gebrauchsdauer hinaus nicht zulassig.

Gefahr!

Ein Betrieb der SafeMOTION-Module iiber die spezifizierte Gebrauchsdauer hinaus ist nicht zuldssig!

Der Anwender muss sicherstellen, dass alle SafeMOTION-Module vor Uberschreiten ihrer Gebrauchs-
dauer auBer Betrieb genommen bzw. durch neue SafeMOTION-Module ersetzt werden.

3 Umweltgerechte Entsorgung

Alle Antriebssysteme und Servomotoren von B&R sind so konstruiert, dass sie die Umwelt so gering wie moglich
belasten.

3.1 Werkstofftrennung

Damit die Gerate einem umweltgerechten Recycling-Prozess zugefiihrt werden kénnen, ist es notwendig, die ver-
schiedenen Werkstoffe voneinander zu trennen.

Bestandteil Entsorgung
Antriebssysteme, Servomotoren, Kabel Elektronik-Recycling
Karton/Papier Verpackung Papier-/Kartonage-Recycling

Tabelle 10: Umweltgerechte Werkstofftrennung

Die Entsorgung muss gemaf den jeweils glltigen gesetzlichen Regelungen erfolgen.

SafeMOTION Anwenderhandbuch V 4.3.2 27

Kapitel 1

Allgemeines



ACOPOSmulti SafeMOTION < Konfiguration eines ACOPOSmulti Antriebssystems

Kapitel 2 « ACOPOSmulti SafeMOTION

1

Konfiguration eines ACOPOSmulti Antriebssystems

Das ACOPOSmulti Antriebssystem setzt sich aus einer Montageplatte, verschiedenen Modulen (Leistungsversor-
gungs-, Hilfsversorgungs-, Wechselrichter-, Erweiterungs- und Kondensatormodule), Einsteckmodulen und einem
Netzfilter sowie - nur in Kombination mit aktiven Leistungsversorgungsmodulen 8BVP - einer Rlckspeisedrossel
zusammen.

Die Konfiguration eines ACOPOSmulti Antriebssystems erfolgt in 10 Schritten:

1. Kihlmethode festlegen

o

Standardkihlung (Wandmontage)
Durchsteckkiihlung (Durchsteckmontage)
°  Ol-/Wasserkiihlung (Cold-Plate-Montage)

o

2. Netzspannungsbereich und Netzform festlegen bzw. prifen
3. ACOPOSmulti Wechselrichtermodule nach Applikationserfordernissen auswahlen

o

Einachsmodule
Zweiachsmodule

4. ACOPOSmulti Einsteckmodule fiir Motor- und Fremdachsengeber nach Applikationserfordernissen auswah-
len

5. Falls das ACOPOSmulti Antriebssystem erweiterbar sein soll:
Anzahl der optionalen Steckplatze fir weitere ACOPOSmulti Module auf der Montageplatte festlegen

6. ACOPOSmulti Leistungsversorgungsmodul aufgrund der Applikationserfordernisse (aktives/passives Leis-
tungsversorgungsmodul) auf Basis der Gesamtleistung der erforderlichen ACOPOSmulti Wechselrichtermo-
dule auswahlen (bei einer Netzspannung <3x 400 VAC sind Deratinginformationen zu bericksichtigen)

o

Leistungsversorgungsmodule passiv
Leistungsversorgungsmodule aktiv

o

7. Maximal ladbare Zwischenkreiskapazitat priifen

8. ACOPOSmulti Hilfsversorgungsmodul auf Basis der Gesamtleistung der 24 VDC Versorgung der ausgewahl-
ten ACOPOSmulti Module, ACOPOSmulti Einsteckmodule sowie der Peripherieversorgung (z. B. SPS, Ak-
toren, Motorhaltebremsen, Sensoren) auswahlen

° 24 Vintern

° 24 Vintern, 24 V extern

° 24 Vintern, 24 V extern, externe 24 V Einspeisung
° 42V extern

Gefahr!

ACOPOSmulti Hilfsversorgungsmodule 8B0C0320Hx00.00A-1 diirfen nicht in Kombination mit
ACOPOSmulti SafeMOTION Wechselrichtermodulen eingesetzt werden!

9. Gesamtanzahl der Steckplatze durch Addieren der Breiteneinheiten aller ausgewahlten ACOPOSmulti Mo-
dule (inklusive optionale Steckplatze) ermitteln

10.ACOPOSmulti Montageplatte gemaf ermittelter Gesamtanzahl der Steckplatze und festgelegter Kiihimetho-
de auswahlen

Erfolgt die 24 VDC Versorgung der ausgewahlten ACOPOSmulti Wechselrichtermodule liber das passive Leistungsversorgungsmodul 8BOP0110Hx00.000-1,

kann Schritt 8 Gibersprungen werden.
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2 Anzeigen

ACOPOSmMulti SafeMOTION < Anzeigen

Die Anzeigen befinden sich auf der schwarzen Abdeckklappe des jeweiligen Moduls.

2.1 SafeMOTION Wechselrichtermodule 8BVI

2.1.1 Einachsmodule

Status SafeMOTION-Modul Achse 1
Geber SLOT1

Sicherheitsstatus SafeMOTION-Modul 1

Status Pufferbatterie

Spannungsversorgung

Wechselrichter Achse 1

Z
O
—
o
=
Q
@©
w

Geber SLOT2

POWERLINK

Abbildung 1: Anzeigengruppen SafeMOTION Wechselrichtermodule 8BVI (Einachsmodule)

2.1.1.1 LED-Status

Anzeigengruppe Beschriftung Farbe Funktion Beschreibung
POWERLINK R/E griin/rot Ready/Error siehe "LED-Status POWERLINK" auf Seite 31
L/D1 grin Link/Data activity Port 1
L/D2 Link/Data activity Port 2
Wechselrichter Achse 1 RDY grin Ready siehe "LED-Status RDY, RUN, ERR (8BVI, 8BVP,
RUN orange Run 8BOP)" auf Seite 31
ERR rot Error
Status Pufferbatterie BAT grin/rot Ready/Error siehe "LED-Status Pufferbatterie (ACOPOSmulti
SafeMOTION EnDat 2.2)" auf Seite 31
Spannungsversorgung 24V grin 24V OK 24 V Spannungsversorgung des Moduls ist inner-
halb des Toleranzbereichs
Geber SLOT1 UpP orange Geberdrehrichtung + Geberposition des angeschlossenen Gebers &n-
dert sich in positiver Richtung. Je schneller sich
die Geberposition andert, desto heller leuchtet die
LED.

DN Geberdrehrichtung - Geberposition des angeschlossenen Gebers &n-
dert sich in negativer Richtung. Je schneller sich
die Geberposition andert, desto heller leuchtet die
LED.

Geber SLOT2 UP orange Geberdrehrichtung + siehe Geber SLOT1

DN Geberdrehrichtung -

Status SafeMOTION-Modul Achse 1 R/E grin/rot Ready/Error siehe "LED-Status SafeMOTION-Modul" auf Seite
Sicherheitsstatus SafeMOTION-Modul 1 | SE rot Safe/Error 32

Tabelle 11: LED-Status SafeMOTION Wechselrichtermodule 8BVI (Einachsmodule)

SafeMOTION Anwenderhandbuch V 4.3.2

29

Kapitel 2
ACOPOSmul-

ti SafeMOTION



ACOPOSmMulti SafeMOTION < Anzeigen

2.1.2 Zweiachsmodule

Status SafeMOTION-Modul Achse 1
Geber SLOT1

Sicherheitsstatus SafeMOTION-Modul 1

Status Pufferbatterie

Spannungsversorgung

Wechselrichter Achse 1

UP || R/E
DN

Z
O
—
o
=
Q
@©
n

UP || R/E
DN

R/E

Status SafeMOTION-Modul Achse 2

Sicherheitsstatus SafeMOTION-Modul 2

Geber SLOT2

POWERLINK

Wechselrichter Achse 2

Abbildung 2: Anzeigengruppen SafeMOTION Wechselrichtermodule 8BVI (Zweiachsmodule)

2.1.2.1 LED-Status

Anzeigengruppe Beschriftung Farbe Funktion Beschreibung
POWERLINK R/E grin/rot Ready/Error siehe "LED-Status POWERLINK" auf Seite 31
L/D1 grin Link/Data activity Port 1
L/D2 Link/Data activity Port 2
Wechselrichter Achse 1 RDY grin Ready siehe "LED-Status RDY, RUN, ERR (8BVI, 8BVP,
RUN orange Run 8BOP)" auf Seite 31
ERR rot Error
Wechselrichter Achse 2 RDY grin Ready siehe Wechselrichter Achse 1
RUN orange Run
ERR rot Error
Status Pufferbatterie BAT grin/rot Ready/Error siehe "LED-Status Pufferbatterie (ACOPOSmulti
SafeMOTION EnDat 2.2)" auf Seite 31
Spannungsversorgung 24V grin 24 V OK 24 V Spannungsversorgung des Moduls ist inner-
halb des Toleranzbereichs
Geber SLOT1 upP orange Geberdrehrichtung + Geberposition des angeschlossenen Gebers &n-
dert sich in positiver Richtung. Je schneller sich
die Geberposition andert, desto heller leuchtet die
LED.

DN Geberdrehrichtung - Geberposition des angeschlossenen Gebers &n-
dert sich in negativer Richtung. Je schneller sich
die Geberposition andert, desto heller leuchtet die
LED.

Geber SLOT2 UP orange Geberdrehrichtung + siehe Geber SLOT1

DN Geberdrehrichtung -

Status SafeMOTION-Modul Achse 1 R/E griin/rot Ready/Error siehe "LED-Status SafeMOTION-Modul" auf Seite
Sicherheitsstatus SafeMOTION-Modul 1 | SE rot Safe/Error 32

Status SafeMOTION-Modul Achse 2 R/E grin/rot Ready/Error

Sicherheitsstatus SafeMOTION-Modul 2 | SE rot Safe/Error

Tabelle 12: LED-Status SafeMOTION Wechselrichtermodule 8BVI (Zweiachsmodule)
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2.1.3 LED-Status RDY, RUN, ERR (8BVI, 8BVP, 8B0P)

ACOPOSmMulti SafeMOTION < Anzeigen

Beschriftung Farbe Funktion Beschreibung
RDY grin Ready griin leuchtend Modul ist betriebsbereit und die Leistungsstufe kann freigegeben werden (Betriebs-
system vorhanden und gebootet, keine permanenten und voriibergehenden Fehler
stehen an).
griin blinkend " Modul ist nicht betriebsbereit.
Beispiele:
» Kein Signal an einem oder beiden Enable-Eingangen
»  Zwischenkreisspannung auBerhalb des Toleranzbereichs
+  Ubertemperatur Motor (mittels Temperaturfiihler)
*  Motorfeedback gestort oder nicht angeschlossen
*  Motor-Temperaturfiihler nicht angeschlossen oder defekt
+  Ubertemperatur Modul (IGBT-Sperrschicht, Kiihlkérper,...)
*  Netzwerk gestort
RUN orange Run orange leuchtend Leistungsstufe des Moduls ist freigegeben.
ERR rot Error rot leuchtend " Ein permanenter Fehler steht am Modul an.
Beispiele:
+  Permanenter Uberstrom
+  Daten im EPROM nicht gliltig

Tabelle 13: LED-Status RDY, RUN, ERR (8BVI, 8BVP, 8BOP)

1) Ab Firmware V2.130

2.1.4 LED-Status POWERLINK

Beschriftung Farbe Funktion Beschreibung
R/E griin/rot Ready/Error LED leuchtet nicht Modul wird nicht mit Spannung versorgt oder Initialisierung des Netzwerk-Inter-
face ist fehlgeschlagen.
rot leuchtend Die POWERLINK Knotennummer des Moduls ist 0.
rot/griin blinkend Der Client befindet sich im Fehlerzustand (Ausfall des zyklischen Betriebs).
grun blinkend Der Client erkennt einen giiltigen POWERLINK Frame am Netzwerk.
(einfach)
grin blinkend Zyklischer Betrieb am Netzwerk; der Client selbst befindet sich noch nicht im
(zweifach) zyklischen Betrieb.
grun blinkend Der zyklische Betrieb des Clients ist in Vorbereitung.
(dreifach)
grin leuchtend Der Client befindet sich im zyklischen Betrieb.
grun flackernd Der Client befindet sich nicht im zyklischen Betrieb und erkennt auch keinen
weiteren Teilnehmer im Netzwerk, der sich im zyklischen Betrieb befindet.
L/D1 griin Link/Data activity | griin leuchtend Es besteht eine physikalische Verbindung zu einem weiteren Teilnehmer im
Port 1 Netzwerk.
grun blinkend Aktivitat Port 1
L/D2 grin Link/Data activity | griin leuchtend Es besteht eine physikalische Verbindung zu einem weiteren Teilnehmer im
Port 2 Netzwerk.
griin blinkend Aktivitat Port 2

Tabelle 14: LED-Status POWERLINK

2.1.5 LED-Status Pufferbatterie (ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2)

Beschriftung Farbe Funktion Beschreibung

BAT grin/rot Ready/Error LED leuchtet nicht

Mogliche Ursachen:

«  Spannung der eingebauten Pufferbatterie ist innerhalb des Toleranzbe-
reichs, aber kein EnDat-Geber mit Batteriepufferung ist angeschlossen.

+ Ein EnDat-Geber mit Batteriepufferung ist angeschlossen und meldet
,Batterie ok” , aber die Firmwareversion des Moduls unterstitzt En-
Dat-Geber mit Batteriepufferung nicht.

griin leuchtend

Ein EnDat-Geber mit Batteriepufferung ist angeschlossen und meldet ,Batterie
ok" (Spannung der eingebauten Pufferbatterie innerhalb des Toleranzbereichs).

rot leuchtend

Ein EnDat-Geber mit Batteriepufferung ist angeschlossen und meldet ,Batterie
nicht ok".

Mogliche Ursachen:

+ Spannung der eingebauten Pufferbatterie auRerhalb des Toleranzbe-
reichs
«  Keine Pufferbatterie im Modul eingebaut

Tabelle 15: LED-Status Pufferbatterie
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ACOPOSmulti SafeMOTION < Anzeigen
2.1.6 LED-Status SafeMOTION-Modul

Offnet man die Frontklappe eines ACOPOSmulti SafeMOTION Wechselrichtermoduls, so sind 3 weitere LED pro

sicherer Achse sichtbar:

Impulssperre
HighSide
SafeMC1

Impulssperre
LowSide
SafeMC1

Sicherer Motorhaltebremsenausgang SafeMC1

Abbildung 3: Einachsmodule

Impulssperre
HighSide
SafeMC1

Impulssperre
LowSide
SafeMC1

Impulssperre
HighSide
SafeMC2

Impulssperre
LowSide
SafeMC2

Sicherer Motorhaltebremsenausgang SafeMC2

Sicherer Motorhaltebremsenausgang SafeMC1

Abbildung 4: Zweiachsmodule

LED Farbe Beschreibung
R/E Griin Rot
Aus Aus Modul nicht versorgt, keine Kommunikation
Single Flash Modus Unlink
Double Flash Firmware Update
Blinkend Modus PRE OPERATIONAL
Ein Modus RUN
Ein Single Flash invers sicherheitsrelevante FW ungliltig
Triple Flash invers Update der sicherheitsrelevanten FW
Ein Fehler in der Kommunikation
Aus Ein Fehler
Status LED Rot Warnung/Fehler des Kanals
Impulssperrenausgang Highside Wahrend der Hochlaufphase sind die Kanal LEDs immer statisch
rot
Orange 24 \/ am Ausgang
Aus 0V am Ausgang
Status LED Rot Warnung/Fehler des Kanals
Impulssperrenausgang Lowside Wahrend der Hochlaufphase sind die Kanal LEDs immer statisch
rot
Orange 24 V am Ausgang
Aus 0 V am Ausgang
Status LED Rot Warnung/Fehler des Kanals
Motorhaltebremsenausgang Wahrend der Hochlaufphase sind die Kanal LEDs immer statisch
rot
Orange 24V am Ausgang
Aus 0 V am Ausgang
SE Rot Aus Modus RUN
& 18 ».
Bootphase oder defekter Prozessor
J Sicherer Zustand PRE OPERATIONAL
JHH Sicherer Kommunikationskanal nicht OK
Bootphase, fehlerhafte Firmware
Ein | Nicht quittierbarer Fehlerzustand, Zustand FAIL SAFE

"SE" sind eigentlich zwei LEDs, die getrennt voneinander die Zustande im Sicherheitsprozessor 1 und Sicherheitsprozessor 2 anzeigen. Dies

ist allerdings nur bei gedffneter Frontklappe unterscheidbar.

Gefahr!

Tabelle 16: LED-Status SafeMOTION-Modul

Statisch leuchtende LEDs "SE" signalisieren einen nicht quittierbaren Zustand FAIL SAFE. Die Ursache
kann ein defektes Modul oder eine Fehlparametrierung sein.
Kontrollieren Sie die Logbucheintrage! Wenn Sie somit eine Fehlparametrierung ausschlieBen kénnen,
dann ist das Modul defekt und muss sofort ausgetauscht werden.

Sorgen Sie eigenverantwortlich dafiir, dass nach dem Auftreten eines Fehlers alle notwendigen Repa-
raturmaBnahmen oder Korrekturen in der Parametrierung eingeleitet werden, da nachfolgende Fehler
eine Gefahrdung auslosen kéonnen!

2.1.7 Statusiibergange wahrend des Hochlaufens des Betriebssystem-Loaders

Fur das Anzeigediagramm wird folgender Zeitraster verwendet:
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ACOPOSmMulti SafeMOTION < Anzeigen

Kastchenbreite: 50 ms
Wiederkehr: 3.000 ms

Status LED Anzeige
1. Bootvorgang Basishardware aktiv. | RDY
RUN
ERR
2. Konfigurierung Netzwerk aktiv RDY
RUN LD L ]
ERR
3. Warten auf Netzwerk-Telegramm RDY
RUN
| sl
4. Netzwerk-Kommunikation aktiv RDY
RUN

5. ACOPOS Betriebssystem wird RDY
Ubertragen/gebrannt » RUN

S B nnnununnmnununnnnnnnini

Tabelle 17: Statusubergange wahrend des Hochlaufens des Betriebssystem-Loaders

1) Ab Firmware V2.140.
2.1.8 POWERLINK Stationsnummerneinstellung

Die POWERLINK Stationshnummer kann mit zwei HEX Codierschaltern eingestellt werden, die sich hinter der
schwarzen Abdeckklappe des Moduls befinden:

Abbildung Codierschalter POWERLINK Stationsnummer
Abdeckklappe geschlossen Abdeckklappe geoffnet

1 16-er Stelle

2 1-er Stelle

Eine Veranderung der POWERLINK Stationsnummer wird erst nach dem nachs-
ten Einschalten des ACOPOSmulti Antriebssystems wirksam.

Information:

Zulassig sind Stationsnummern im Bereich zwischen 0x01 bis 0xFD.

Empfehlung: Vermeiden Sie aus Kompatibilitidtsgriinden die Stati-
onsnummern im Bereich zwischen 0xF0 und 0xFD, da diese fiir zu-
kiinftige Systemerweiterungen vorgesehen sind.

Die Stationsnummern 0x00, 0xFE und 0xFF sind reserviert und diirfen
daher nicht eingestellt werden.

Tabelle 18: Einstellen der POWERLINK Stationsnummer
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ACOPOSmulti SafeMOTION - Datenblatter

3 Datenblatter

3.1 Moduluibersicht

Sichere Wechselrichtermodule einfachbreit (Einachsmodule)

2 Achsen

Bestellnummer Kurzbeschreibung Seite
8BVI0014HCSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 1,9 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 36
8BVI0014HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 1,9 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 36
8BVI0014HWSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 1,9 A, HV, Wandmontage 36
8BVI0014HWSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 1,9 A, HV, Wandmontage 36
8BVI0028HCSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 3,8 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 41
8BVI0028HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 3,8 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 41
8BVI0028HWSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 3,8 A, HV, Wandmontage 41
8BVI0028HWSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 3,8 A, HV, Wandmontage 41
8BVIO055HCSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 7,6 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 47
8BVIO055HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 7,6 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 47
8BVI0055HWSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 7,6 A, HV, Wandmontage 47
8BVI0055HWSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 7,6 A, HV, Wandmontage 47
8BVI0O110HCSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 15,1 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 53
8BVI0110HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 15,1 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 53
8BVIO110HWSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 15,1 A, HV, Wandmontage 53
8BVI0110HWSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 15,1 A, HV, Wandmontage 53
Sichere Wechselrichtermodule zweifachbreit (Einachsmodule)
Bestellnummer Kurzbeschreibung Seite
8BVI0220HCSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 22 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 64
8BVI0220HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 22 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 64
8BVI0220HWSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 22 A, HV, Wandmontage 64
8BVI0220HWSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 22 A, HV, Wandmontage 64
8BVIO330HCSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 33 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 69
8BVI0330HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 33 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 69
8BVIO330HWSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 33 A, HV, Wandmontage 69
8BVI0330HWSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 33 A, HV, Wandmontage 69
8BVI0440HCSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 44 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 75
8BVI10440HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 44 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 75
8BVI0440HWSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 44 A, HV, Wandmontage 75
8BVI0440HWSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 44 A, HV, Wandmontage 75
Sichere Wechselrichtermodule vierfachbreit (Einachsmodule)
Bestellnummer Kurzbeschreibung Seite
8BVIO660HCSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 66 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 118
8BVI0660HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 66 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 118
8BVI0660HWSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 66 A, HV, Wandmontage 118
8BVI0660HWSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 66 A, HV, Wandmontage 118
8BVIO880HCSA.004-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 88 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 124
8BVIO880HCSS.004-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 88 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 124
8BVI0O880HWSA.004-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 88 A, HV, Wandmontage 124
8BVI0880HWSS.004-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 88 A, HV, Wandmontage 124
Sichere Wechselrichtermodule achtfachbreit (Einachsmodule)
Bestellnummer Kurzbeschreibung Seite
8BVI1650HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 165 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage 137
Sichere Wechselrichtermodule einfachbreit (Zweiachsmodule)
Bestellnummer Kurzbeschreibung Seite
8BVI0014HCDS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 1,9 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage, 86
2 Achsen
8BVI0014HWDS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 1,9 A, HV, Wandmontage, 2 Achsen 86
8BVI0028HCDS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 3,8 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage, 90
2 Achsen
8BVI0028HWDS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 3,8 A, HV, Wandmontage, 2 Achsen 90
8BVI0055HCDS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 7,6 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage, 95
2 Achsen
8BVI0055HWDS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 7,6 A, HV, Wandmontage, 2 Achsen 95
Sichere Wechselrichtermodule zweifachbreit (Zweiachsmodule)
Bestellnummer Kurzbeschreibung Seite
8BVI0110HCDS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 15,1 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage, 104
2 Achsen
8BVI0110HWDS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 15,1 A, HV, Wandmontage, 2 Achsen 104
8BVI0220HCDS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 22 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage, 108
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Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Seite

8BVI0220HWDS.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul, 22 A, HV, Wandmontage, 2 Achsen

108
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ACOPOSmulti SafeMOTION - Datenblatter

3.2 Sichere Wechselrichtermodule einfachbreit (Einachsmodule)

3.2.1 8BVI0014HCSS.000-1, 8BVI0O014HWSS.000-1, 8BVI0014HCSA.000-1, 8BVI0014HWSA.000-1

3.2.1.1 Allgemeines

» Strukturierte Uberschaubare Realisierung durch netzwerkbasierte Safety Technology
* Modulare Erweiterbarkeit durch virtuelle Verdrahtung

* Unmittelbares Einleiten der Sicherheitsfunktion durch kurze Zykluszeiten

» Einfach in der Umsetzung durch transparente Kontroll- und Statusinformationen auch in der funktionalen

Applikation

+  Kompakte Bauform

3.2.1.2 Bestelldaten

Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

Cold-Plate oder Durchsteckmontage

8BVI0014HCSS.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
1,9 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage

8BVIO014HCSA.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 1,9
A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage

Wandmontage

8BVI0014HWSS.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
1,9 A, HV, Wandmontage

8BVIO014HWSA.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 1,9
A, HV, Wandmontage

Erforderliches Zubehor

Klemmensitze

8BZV10055SS.000-1A

Schraubklemmensatz fir ACOPOSmulti Module 8BVIOOxx-
HxSS,8BVI00xxHxSA: 1x 8TB3104.204G-11, 1x
8TB2104.203L-00, 1x 8TB2108.2010-00

Optionales Zubehor

Einsteckmodule

8BAC0120.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.1 Interface

8BAC0120.001-2

ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.2 Interface

8BAC0121.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, HIPERFACE Interface

8BAC0122.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Resolver Interface 10 kHz

8BAC0123.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber und SSI-Ab-
solutwertgeber Interface fir RS422 Signale

8BAC0123.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir 5
V single-ended und 5 V Differenzsignale

8BAC0123.002-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir
24 V single-ended und 24 V Differenzsignale

8BAC0124.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos Interface

8BAC0125.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos EnDat 2.1/SSI/BiSS In-
terface

8BAC0130.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 2 digitale Ausgange, 500 mA, max. 1,25 kHz, 2
digitale Eingange 24 VDC

8BAC0130.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 4 digitale Ausgange, 500 mA, max 1,25 kHz

8BAC0132.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 4 Analogeingénge +10 V

8BAC0133.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 3 RS422 Ausgange fir ABR Ge-
beremulation, 1 Mhz

Klemmen

8TB2104.203L-00

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 3: T- T+ B- B+, Codierung L: 1010

8TB2108.2010-00

Schraubklemme 8-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 1: durchnummeriert

8TB3104.204G-11

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermaf®: 7,62 mm, Be-
schriftung 4: PE W V U, Codierung G: 0110

Liiftermodule

8BXF001.0000-00

ACOPOSmMulti Liftermodul, Ersatzlifter fir ACOPOSmulti Mo-
dule (8BxP/8B0C/8BVI/8BVE/8BOK)

POWERLINK/Ethernet-Kabel

X20CAOE61.00020

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,2
m

X20CAOE61.00025

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,25
m

X20CAO0E61.00030

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,3
m

X20CAOE61.00035

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,35
m

Tabelle 19: 8BVI0014HCSS.000-1, 8BVIO014HCSA.000-1, 8BVI0014HWSS.000-1, 8BVIO014HWSA.000-1 - Bestelldaten
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Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

X20CAOE61.00050

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,5
m

X20CAOE61.00100

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 1 m

Schirmkomponentensets

8SCS000.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Schirmblech 1fach
Typ 0; 1x Schlauchschelle, B 9 mm, D 12-22 mm

8SCS002.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Klemmbigelblech;
2x Klemmblgel D 4-13,5 mm; 2x Schrauben

8SCS009.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x ACOPOSmulti Hal-
teblech SK8-14; 1x Schirmanschlussklemme SK14

Zubehorsatze

8BXB000.0000-00

Zubehdrsatz ACOPOSmulti zur Geberpufferung bestehend aus:
1 Stiick Lithium-Batterie AA 3,6 V; 1 Stiick Abdeckkappe fiir Bat-
teriehalter

Tabelle 19: 8BVI0014HCSS.000-1, 8BVIO014HCSA.000-1, 8BVI0014HWSS.000-1, 8BVIO014HWSA.000-1 - Bestelldaten

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2

Information:

Information:

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos

Information:

den!

Information:

Details siehe unter 1.2 "Der sichere Antriebsstrang " auf Seite 256.

3.2.1.3 Technische Daten

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM oder B&R Motor-
hybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschlieflich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF oder B&R
Motorhybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt wer-

Fiir B&R Standardmotoren diirfen zur Verkabelung der Geberschnittstellen ausschlieRBlich B&R Geber-
kabel 8BCS eingesetzt werden!

Bestellnummer

8BVI0014HCSS.000-1

8BVI0014HWSS.000-1

8BVI0014HCSA.000-1 8BVI0014HWSA.000-1

Allgemeines

B&R ID-Code

0xAAQC

O0xAAQE

0xEOBO 0xEOB1

Kuhl- und Montageart

Cold-Plate oder
Durchsteckmontage

Wandmontage

Cold-Plate oder
Durchsteckmontage

Wandmontage

Steckplatze fiir Einsteckmodule

20

Zertifizierungen
CE
KC
uL

Ja

cULus E225616
Power Conversion Equipment

Ja

Functional Safety? Ja
DC-Zwischenkreisanschluss
Spannung

nominal 750 VDC
Dauerleistungsaufnahme 1,46 kW

Verlustleistung abhangig von der
Schaltfrequenz 4

Schaltfrequenz 5 kHz
Schaltfrequenz 10 kHz
Schaltfrequenz 20 kHz

[0,6 * Iy2 + 1,3 * Iy, + 60] W
[0,97 * 1,2+ 0,5 * ly + 110] W
[1,7*1y2-0,7 * Iy + 225] W

Zwischenkreiskapazitat

165 uF

Ausfiihrung

ACOPOSmulti Riickwand

24 VDC Versorgung

Eingangsspannung

25 VDC £1,6%

Tabelle 20: 8BVI0014HCSS.000-1, 8BVI0014HWSS.000-1,

8BVI0014HCSA.000-1, 8BVIO014HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0014HCSS.000-1 | 8BVI0014HWSS.000-1 | 8BVI0014HCSA.000-1

8BVI0014HWSA.000-1

Eingangskapazitat 23,5 pF

max. Leistungsaufnahme 18 W + Pgyct + Psiorz + Pasvout + Phattebremse” | 25 W + Psyct * Psiorz2 + Pasvou * Phatesremse”
Ausflihrung ACOPOSmulti Riickwand

24 VDC Ausgang

Anzahl 2

Ausgangsspannung

Zwischenkreisspannung (Upc): 260
bis 315 VDC
Zwischenkreisspannung (Upc): 315
bis 800 VDC

25 VDC * (Upc/315)

24 VDC #6%

Absicherung 250 mA (trage) elektronisch, automatisch riickstellend
Motoranschluss ©

Anzahl 1

Dauerleistung je Motoranschluss ¥ 1,4 kW

Dauerstrom je Motoranschluss 3 1,9 Acit

Reduktion des Dauerstromes abhan-

gig von der Schaltfrequenz "
Schaltfrequenz 5 kHz
Schaltfrequenz 10 kHz
Schaltfrequenz 20 kHz

Keine Reduktion ® | _
Keine Reduktion | -
0,11 A/K (ab33°C)® | -

| Keine Reduktion ®
| Keine Reduktion
| 0,11 A/K (ab 33°C) @

Reduktion des Dauerstromes abhan-
gig von Schaltfrequenz und Montage-
art 10

Schaltfrequenz 5 kHz
Cold-Plate Montage
Durchsteckmontage

Schaltfrequenz 10 kHz
Cold-Plate Montage '
Durchsteckmontage

Schaltfrequenz 20 kHz
Cold-Plate Montage '
Durchsteckmontage

Keine Reduktion &
Keine Reduktion &

Keine Reduktion & -
Keine Reduktion & -

Keine Reduktion
Keine Reduktion

Keine Reduktion -
Keine Reduktion -

0,13 A/K (ab 46°C) -
0,1 AKK (ab 41°C) -

0,13 A/K (ab 46°C)
0,1 A/K (ab 41°C)

Reduktion des Dauerstromes abhén-
gig von der Aufstellungshéhe
ab 500 m tber NN (Meeresspiegel)

0,19 A pro 1000 m

Spitzenstrom

4,7 Acq

nominale Schaltfrequenz

5 kHz

maogliche Schaltfrequenzen 2

5/10/20 kHz

Isolationsbeanspruchung des ange-
schlossenen Motors gemaR IEC TS
60034-25 13

Grenzwertkurve A

SchutzmaRnahmen
Uberlastschutz Ja
Kurz- und Erdschlussschutz Ja
max. Ausgangsfrequenz 598 Hz
Ausflihrung
U, VvV, W, PE Stecker
Schirmanschluss Ja
Klemmbarer Anschlussquerschnittbe-
reich
Flexible und feindrahtige Leiter
mit Aderendhlilse 0,25 bis 4 mm?
Approbationsdaten
UL/C-UL-US 30 bis 10
CSA 28 bis 10
Klemmbarer Kabeldurchmesserbe- 12 bis 22 mm
reich des Schirmanschlusses
max. Motorleitungslange abhangig von
der Schaltfrequenz
Schaltfrequenz 5 kHz 25m
Schaltfrequenz 10 kHz 25m
Schaltfrequenz 20 kHz 10m

Anschluss Motorhaltebremse

Anzahl

1

Ausgangsspannung 9

24 VDC +5,8% /-0% '©

Dauerstrom 1,1A
max. Innenwiderstand 0,5Q
Léschspannung ca.30V
max. Léschenergie pro Schaltvorgang 1,5Ws
max. Schaltfrequenz 0,5 Hz

Tabelle 20: 8BVI0014HCSS.000-1, 8BVI0014HWSS.000-1,
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Bestellnummer

8BVI0014HCSS.000-1 8BVI0014HWSS.000-1 | 8BVI0014HCSA.000-1 | 8BVI0014HWSA.000-1

SchutzmaRnahmen

Uberwachung

Uberlast- und Kurzschlussschutz Ja

Kabelbruchiiberwachung Ja

Unterspannungsiiberwachung Ja
Ansprechschwelle der Kabelbruch- ca.0,25A

Ansprechschwelle der Unterspan-

24 VDC -2% [ -4%

Differenzspannungsabweichung pro
Signalperiode

Gleichtaktspannung
Abschlusswiderstand

max. Eingangsfrequenz
Signalfrequenz (-5 dB)
Signalfrequenz (-3 dB)
ADC-Auflésung

nungsuberwachung
Geberschnittstellen 17
Anzahl 1
Typ EnDat 2.2 '® SinCos
Anschllsse DSUB Stecker 9-polig female DSUB Stecker 15-polig female
Anzeigen UP/DN-LEDs
Potenzialtrennung
Geber - ACOPOSmulti Nein
Geberliberwachung Ja
max. Geberkabellange 100 m 50 m 20
Abhangig vom Querschnitt der Ver-
sorgungsader des Geberkabels
Geberversorgung
Ausgangsspannung typ. 12,5V 5V 5% 29
Belastbarkeit 350 mA 300 mA 2
Senseleitungen - 2, Kompensation von max. 2 x 0,7 V
Schutzmalnahmen
kurzschlussfest Ja
iberlastfest Ja
Synchrone serielle Schnittstelle
Signaliibertragung RS485
Datenibertragungsrate 6,25 MBit/s | 781,25 kbit/s
Sinus-Cosinus-Eingénge
Signallibertragung - | Differenzsignale, symmetrisch
Differenzspannung
in Bewegung - 0,5 bis 1,35V 2
im Stillstand - 0,8 bis 1,35V 24

- +10% 29

- max. +7 V

- 120 Q

- 200 kHz

- <300 kHz

- DC bis 200 kHz
- 12 Bit

Referenzeingang
Signallibertragung
Differenzspannung fir Low
Differenzspannung fir High
Gleichtaktspannung
Abschlusswiderstand

- Differenzsignal, symmetrisch
- <-0,2V

- 202V

- max. -5 V bis +9 V

- 120 Q

Position
Aufldsung @ 1 Vgs?®
Genauigkeit 27
Rauschen 27

- Geberstrichzahl * 5700

max. Leistungsaufnahme je Geber-
schnittstelle

Psuc[W] = 19V * lgene A] 22 Psuc[W] =25V * (0,376 A + 0,35 * lgeneAl) *

Triggereingéange

Anzahl 2
Beschaltung Sink
Potenzialtrennung

Eingang - Wechselrichtermodul Ja

Eingang - Eingang Ja
Eingangsspannung

nominal 24\VDC

maximal 30 VDC
Schaltschwellen

Low <5V

High >15V
Eingangsstrom bei Nennspannung ca. 10 mA

Schaltverzégerung
steigende Flanke
fallende Flanke

52 ps +0,5 ps (digital gefiltert)
53 ps +0,5 ps (digital gefiltert)

Aussteuerung gegeniiber Erdpotential

max. +38 V

Tabelle 20: 8BVI0014HCSS.000-1, 8BVI0014HWSS.000-1,
8BVI0O014HCSA.000-1, 8BVIO014HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer | 8BVI0014HCSS.000-1 | 8BVI0014HWSS.000-1 8BVI0014HCSA.000-1 8BVI0014HWSA.000-1
Elektrische Eigenschaften
Ableitkapazitat | 0,14 uF
Einsatzbedingungen
Zulassige Einbaulagen
vertikal hangend Ja
horizontal liegend Ja
horizontal stehend Nein
Aufstellungshéhe Gber NN (Meeres-
spiegel)
nominal 0 bis 500 m
maximal 29 4000 m
Verschmutzungsgrad nach EN 2 (nicht leitfahige Verschmutzung)
61800-5-1
Uberspannungskategorie nach EN 1]
61800-5-1
Schutzart nach EN 60529 1P20 20
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb
nominal 5 bis 40°C
maximal 3 55°C
Lagerung -25 bis 55°C
Transport -25 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 85%
Lagerung 5 bis 95%
Transport max. 95% bei 40°C
Mechanische Eigenschaften
Abmessungen 32
Breite 53 mm
Héhe 317 mm
Tiefe
Wandmontage - 263 mm - 263 mm
Cold-Plate 212 mm - 212 mm -
Durchsteckmontage 209 mm - 209 mm -
Gewicht ca. 2,1 kg ca. 2,6 kg ca. 2,1kg ca. 2,6 kg
Modulbreite 1

Tabelle 20: 8BVI0014HCSS.000-1, 8BVI0014HWSS.000-1,
8BVI0014HCSA.000-1, 8BVIO014HWSA.000-1 - Technische Daten

1) SLOT 2 ist frei. SLOT 1 des ACOPOSmulti Moduls wird durch das SafeMOTION-Modul belegt.

2) Die erreichbaren Sicherheitseinstufungen (Safety Integrity Level, Sicherheitskategorie, Performance Level) sind im Anwenderhandbuch (Abschnitt "Sicher-
heitstechnik") dokumentiert.

3) Gliltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, Schaltfrequenz 5 kHz, 40°C Umgebungstemperatur, Aufstellungshohe <500 m
Uber NN (Meeresspiegel), kein kiihlartabhangiges Derating.

4) Iy ... Strom am Motoranschluss X5A [Agq]

5) Pswct ... max. Leistungsaufnahme Pgyc[W] des SafeMOTION-Moduls in SLOT1 (siehe Abschnitt Geberschnittstellen).

Psiorz ... max. Leistungsaufnahme Pggac[W] des Einsteckmoduls in SLOT2 (siehe technische Daten des jeweiligen Einsteckmoduls).
P24vou --- Leistung [W], die an den Anschlissen X2/+24 V Out 1 und X2/+24 V Out 2 des Moduls abgegeben wird (max. 10 W).

6) Zur Verkabelung der Motoranschlisse dirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt werden!

7) Giiltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC. Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Umgebungstemperatur.

8) Wert fir die nominale Schaltfrequenz.

9) Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungewdhnliche Wert fiir die Umgebungstemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
bertcksichtigt werden muss.

10)  Giiltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, minimal zulassige Kihlmittel-Durchflussmenge (3 I/min).

11)  Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Ricklauftemperatur der Cold-Plate Montageplatte.

12) B&R empfiehlt, das Modul mit nominaler Schaltfrequenz zu betreiben. Wird das Modul aus applikationsspezifischen Griinden mit einer héheren Schaltfre-
quenz betrieben, fiihrt dies zu einer Reduktion des Dauerstromes und zu einer starkeren CPU-Auslastung.

13) Im Bedarfsfall kann die Beanspruchung des Motorisolationssystems durch eine zusatzliche extern zu verdrahtende dU/dt-Drossel verringert werden. Bei-
spielsweise kann die Dreiphasen-du/dt-Drossel RWK 305 von Fa. Schaffner (www.schaffner.com) Verwendung finden. ACHTUNG: Auch bei Einsatz einer
dU/dt-Drossel muss auf eine EMV-gerechte, niederinduktive Schirmverbindung geachtet werden!

14) Die elektrische Ausgangsfrequenz (SCTRL_SPEED_ACT * MOTOR_POLEPAIRS) des Moduls wird zum Schutz gegen Dual-Use nach Verordnung (EG)
428/2009 | 3A225 iiberwacht. Uberschreitet die elektrische Ausgangsfrequenz des Moduls fiir mehr als 0,5 s ununterbrochen den Grenzwert von 598 Hz,
dann wird die aktuelle Bewegung abgebrochen und der Fehler 6060 (Leistungsteil: Grenzdrehzahl Uberschritten) gemeldet.

15) Bei der Projektierung ist zu prifen, ob mit der vorgesehenen Verkabelung noch die Mindestspannung an der Haltebremse selbst eingehalten wird. Der
Betriebsspannungsbereich der Haltebremse kann der Anwenderdokumentation des verwendeten Motors entnommen werden.

16) Der angegebene Wert gilt nur unter folgenden Voraussetzungen:

- die 24 VDC Versorgung des Moduls erfolgt durch ein Hilfsversorgungsmodul 8BOC, das sich auf der gleichen Montageplatte befindet.
Wird die 24 VDC Versorgung des Moduls (iber ein Expansionsmodul 8BVE in die Montageplatte eingespeist, reduziert sich - bedingt durch Spannungsabfélle
am Expansionskabel - die Ausgangsspannung. In diesem Fall muss die Unterspannungstiberwachung deaktiviert werden.

17)  Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschlielich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF eingesetzt werden.

18) Fir ACOPOSmulti SafeMOTION Wechselrichtermodule ist die Verwendung eines EnDat 2.2 Functional Safety Gebers erforderlich! Mit Standard EnDat 2.2
Gebern sind nur die Funktionen STO, SBC, und SS1 zeitiiberwacht verfiigbar!

19) Die maximale Geberkabellange I...x kann wie folgt berechnet werden (die maximal zuldssige Geberkabellange von 100 m darf nicht Uberschritten werden):

lnax = 7,9/ 16 * A * 1/(2*p)
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I ... max. Stromaufnahme des Gebers [A]
A ... Querschnitt der Versorgungsader [mm?]
p ... Spezifischer Widerstand [Qmm?/m] (z. B. fiir Kupfer: p = 0,0178)

20) Die maximal zuladssige Kabellange betragt 50 m.

21)  Wahrend des Einschaltvorgangs der Geberversorgungsspannung (2 Sekunden) wird die Uberwachungsgrenze der Spannungsversorgung von 5,25 V auf
6 V erhéht. In dieser Phase werden Uberspannungen bis zu 6 V nicht detektiert.

Eine kurzzeitige Uberspannung von maximal 6 V darf zu keiner Schadigung der Geberelektronik fiihren.
Eine Unterspannung an der Geberversorgung muss zu einem Sinus- bzw. Cosinussignal ausserhalb der Spezifikation fihren.

22) Eine tatsachliche Reserve von 12 mA fir den Abschlusswiderstand ist vorhanden.

23) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.
Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) wird auf die angefiihrten Grenzen lberwacht.

24) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.

Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) wird nach dem Einschalten der Auswerteschaltung bis zum Verfahren einer Signalperiode zusatzlich
auf die angefiihrten Grenzen Uberwacht.

25) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.

Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) darf pro Signalperiode maximal £10% schwanken.

26) Dieser Wert entspricht nicht der im Automation Studio zu parametrierenden Geberauflésung (16384 * Geberstrichzahl).

27)  Wird in der Praxis durch den Geber limitiert.

28)  lgever --- max. Strombedarf des angeschlossenen Gebers [A].

29) Ein Dauerbetrieb bei einer Aufstellungshéhe von 500 m bis 4.000 m Gber NN (Meeresspiegel) ist unter Beriicksichtigung der angegebenen Reduktion des
Dauerstromes mdglich.

30) Der Wert gilt nur fir den Auslieferungszustand (SLOT2 des Moduls ist durch ein Blindabdeckungs-Schirmblech verschlossen). Ist SLOT2 des Moduls nicht
verschlossen, so verringert sich die Schutzart auf IP10. Es ist zu beachten, dass immer ein Schirmsatz 8SCS005.0000-00 (Blindabdeckung/Schirmblech)
oder ein Einsteckmodul gesteckt sein muss!

31) Ein Dauerbetrieb bei einer Umgebungstemperatur von 40°C bis max. 55°C ist unter Berlicksichtigung der angegebenen Reduktion des Dauerstromes moglich,
fihrt jedoch zu einer friihzeitigen Alterung von Bauelementen.

32) Die Abmessungen definieren die reinen Gerateabmessungen samt zugehdriger Montageplatte. Fir die Befestigung, die Anschlusstechnik und die Luftzirku-
lation sind ober- und unterhalb der Geréate zusatzliche Abstéande zu beriicksichtigen.

3.2.1.4 Verdrahtung

Details siehe Abschnitt 3.2.5 "Verdrahtung: Sichere Wechselrichtermodule einfachbreit (Einachsmodule)" auf Seite
59

Allgemeine Informationen siehe Abschnitt 6 "Verdrahtung" auf Seite 150
3.2.2 8BVI0028HCSS.000-1, 8BVI0028HWSS.000-1, 8BVI0028HCSA.000-1, 8BVI0028HWSA.000-1

3.2.2.1 Allgemeines

+ Strukturierte Uberschaubare Realisierung durch netzwerkbasierte Safety Technology

* Modulare Erweiterbarkeit durch virtuelle Verdrahtung

» Unmittelbares Einleiten der Sicherheitsfunktion durch kurze Zykluszeiten

» Einfach in der Umsetzung durch transparente Kontroll- und Statusinformationen auch in der funktionalen
Applikation

»  Kompakte Bauform

3.2.2.2 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung
Cold-Plate oder Durchsteckmontage
8BVI0028HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
3,8 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage
8BVI0028HCSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 3,8
A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage
Wandmontage
8BVI0028HWSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
3,8 A, HV, Wandmontage
8BVI0028HWSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 3,8

A, HV, Wandmontage
Erforderliches Zubehor
Klemmensitze

8BZV10055SS.000-1A Schraubklemmensatz fir ACOPOSmulti Module 8BVIOOxx-
HxSS,8BVI00xxHxSA: 1x 8TB3104.204G-11, 1x
8TB2104.203L-00, 1x 8TB2108.2010-00

Optionales Zubehor
Einsteckmodule

8BAC0120.000-1 ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.1 Interface
8BAC0120.001-2 ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.2 Interface
8BAC0121.000-1 ACOPOSmulti Einsteckmodul, HIPERFACE Interface
8BAC0122.000-1 ACOPOSmulti Einsteckmodul, Resolver Interface 10 kHz

Tabelle 21: 8BVI0028HCSS.000-1, 8BVI0028HCSA.000-1, 8BVI0028HWSS.000-1, 8BVIO028HWSA.000-1 - Bestelldaten
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Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

8BAC0123.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber und SSI-Ab-
solutwertgeber Interface fir RS422 Signale

8BAC0123.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir 5
V single-ended und 5 V Differenzsignale

8BAC0123.002-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir
24 V single-ended und 24 V Differenzsignale

8BAC0124.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos Interface

8BAC0125.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos EnDat 2.1/SSI/BiSS In-
terface

8BAC0130.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 2 digitale Ausgange, 500 mA, max. 1,25 kHz, 2
digitale Eingange 24 VDC

8BAC0130.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 4 digitale Ausgange, 500 mA, max 1,25 kHz

8BAC0132.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 4 Analogeingange +10 V

8BAC0133.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 3 RS422 Ausgange fir ABR Ge-
beremulation, 1 Mhz

Klemmen

8TB2104.203L-00

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 3: T- T+ B- B+, Codierung L: 1010

8TB2108.2010-00

Schraubklemme 8-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 1: durchnummeriert

8TB3104.204G-11

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermaf®: 7,62 mm, Be-
schriftung 4: PE W V U, Codierung G: 0110

Liiftermodule

8BXF001.0000-00

ACOPOSmMulti Liftermodul, Ersatzlifter fir ACOPOSmulti Mo-
dule (8BxP/8B0C/8BVI/8BVE/8BOK)

POWERLINK/Ethernet-Kabel

X20CAO0E61.00020

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,2
m

X20CAOE61.00025

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,25
m

X20CAO0E61.00030

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,3
m

X20CAOE61.00035

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,35
m

X20CAOE61.00050

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,5
m

X20CAOE61.00100

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 1 m

Schirmkomponentensets

8SCS000.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Schirmblech 1fach
Typ 0; 1x Schlauchschelle, B 9 mm, D 12-22 mm

8SCS002.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Klemmbiigelblech;
2x Klemmblgel D 4-13,5 mm; 2x Schrauben

8SCS009.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x ACOPOSmulti Hal-
teblech SK8-14; 1x Schirmanschlussklemme SK14

Zubehorsatze

8BXB000.0000-00

Zubehorsatz ACOPOSmulti zur Geberpufferung bestehend aus:
1 Stiick Lithium-Batterie AA 3,6 V; 1 Stiick Abdeckkappe fiir Bat-
teriehalter

Tabelle 21: 8BVI0028HCSS.000-1, 8BVI0028HCSA.000-1, 8BVI0028HWSS.000-1, 8BVIO028HWSA.000-1 - Bestelldaten

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2

Information:

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM oder B&R Motor-
hybridkabel 8BCH eingesetzt werden!
Information:

Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschlieflich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF oder B&R
Motorhybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos

Information:

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt wer-

den!
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Information:

Fiir B&R Standardmotoren diirfen zur Verkabelung der Geberschnittstellen ausschlieRlich B&R Geber-
kabel 8BCS eingesetzt werden!

Details siehe unter 1.2 "Der sichere Antriebsstrang " auf Seite 256.

3.2.2.3 Technische Daten

Bestellnummer | 8BVI0028HCSS.000-1 8BVI0028HWSS.000-1 8BVI0028HCSA.000-1 8BVI0028HWSA.000-1
Allgemeines
B&R ID-Code 0xAA10 0xAA12 0xCD74 0xE0B2
Kihl- und Montageart Cold-Plate oder Wandmontage Cold-Plate oder Wandmontage
Durchsteckmontage Durchsteckmontage

Steckplatze fir Einsteckmodule 20
Zertifizierungen

CE Ja

KC Ja | -

uL cULus E225616

Power Conversion Equipment

Functional Safety? Ja
DC-Zwischenkreisanschluss
Spannung

nominal 750 VDC
Dauerleistungsaufnahme 2,87 kW

Verlustleistung abhangig von der
Schaltfrequenz 4

Schaltfrequenz 5 kHz [0,6 * Iy?+ 1,3 * Iy + 60] W

Schaltfrequenz 10 kHz [0,97 * 2+ 0,5 * Iy + 1101 W

Schaltfrequenz 20 kHz [1,7 * Iy?- 0,7 * Iy + 225] W
Zwischenkreiskapazitat 165 pF
Ausfiihrung ACOPOSmulti Riickwand
24 VDC Versorgung
Eingangsspannung 25VDC £1,6%
Eingangskapazitat 23,5 yF
max. Leistungsaufnahme 18 W + Pgycr + Psiorz + Pasvout + Phattebremse” 25 W + Psyct + Psior2 + P2svout + Phatebremse”
Ausfiihrung ACOPOSmulti Rickwand
24 VDC Ausgang
Anzahl 2
Ausgangsspannung

Zwischenkreisspannung (Upc): 260 25 VDC * (Upc/315)

bis 315 VDC

Zwischenkreisspannung (Upc): 315 24 VDC 6%

bis 800 VDC
Absicherung 250 mA (trage) elektronisch, automatisch riickstellend
Motoranschluss ©
Anzahl 1
Dauerleistung je Motoranschluss % 2,8 kW
Dauerstrom je Motoranschluss 2 3,8 At

Reduktion des Dauerstromes abhan-
gig von der Schaltfrequenz 7

Schaltfrequenz 5 kHz - |  KeineReduktion® | - | Keine Reduktion ®
Schaltfrequenz 10 kHz - | Keine Reduktion | - | Keine Reduktion
Schaltfrequenz 20 kHz - | 0,12AK(ab33°C)? | - | 0,12 AK(ab33°C)?

Reduktion des Dauerstromes abhan-
gig von Schaltfrequenz und Montage-

art 10)
Schaltfrequenz 5 kHz
Cold-Plate Montage ' Keine Reduktion & - Keine Reduktion & -
Durchsteckmontage Keine Reduktion & - Keine Reduktion & -
Schaltfrequenz 10 kHz
Cold-Plate Montage ' 0,6 A/K (ab 58°C) - 0,6 A/K (ab 58°C) -
Durchsteckmontage Keine Reduktion - Keine Reduktion -
Schaltfrequenz 20 kHz
Cold-Plate Montage 0,1 A/K (ab 34°C) 12 - 0,1 A/K (ab 34°C) 2 -
Durchsteckmontage 0,09 A/K (ab 18°C) 9 - 0,1 A/K (ab 18°C) @ -

Reduktion des Dauerstromes abhéan-
gig von der Aufstellungshéhe

ab 500 m tber NN (Meeresspiegel) 0,38 Ac pro 1000 m
Spitzenstrom 9,5 Acit
nominale Schaltfrequenz 5 kHz
maogliche Schaltfrequenzen 5/10/20 kHz

Tabelle 22: 8BVI0028HCSS.000-1, 8BVI0028HWSS.000-1,
8BVI0028HCSA.000-1, 8BVIO028HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0028HCSS.000-1 | 8BVI0028HWSS.000-1

8BVI0028HCSA.000-1

8BVI0028HWSA.000-1

Isolationsbeanspruchung des ange-
schlossenen Motors gemafR IEC TS
60034-25

Grenzwertkurve A

SchutzmaRnahmen
Uberlastschutz Ja
Kurz- und Erdschlussschutz Ja
max. Ausgangsfrequenz 598 Hz 9
Ausfiihrung
u,Vv,w, PE Stecker
Schirmanschluss Ja
Klemmbarer Anschlussquerschnittbe-
reich
Flexible und feindrahtige Leiter
mit Aderendhiilse 0,25 bis 4 mm?
Approbationsdaten
UL/C-UL-US 30 bis 10
CSA 28 bis 10
Klemmbarer Kabeldurchmesserbe- 12 bis 22 mm
reich des Schirmanschlusses
max. Motorleitungslange abhangig von
der Schaltfrequenz
Schaltfrequenz 5 kHz 25m
Schaltfrequenz 10 kHz 25m
Schaltfrequenz 20 kHz 10m

Anschluss Motorhaltebremse

Anzahl

1

Ausgangsspannung '

24 VDC +5,8% / -0% "

Uberwachung

Dauerstrom 1,1A
max. Innenwiderstand 05Q
Loéschspannung ca. 30V
max. Loschenergie pro Schaltvorgang 1,5Ws
max. Schaltfrequenz 0,5Hz
SchutzmaRnahmen

Uberlast- und Kurzschlussschutz Ja

Kabelbruchiberwachung Ja

Unterspannungsiiberwachung Ja
Ansprechschwelle der Kabelbruch- ca.0,25A

Ansprechschwelle der Unterspan-
nungsuberwachung

24 VDC -2% [ -4%

Geberschnittstellen '8

Anzahl

Typ

EnDat 2.2 19

SinCos

Anschllsse

DSUB Stecker 9-polig female

DSUB Stecker 15-polig female

Anzeigen

UP/DN-LEDs

Potenzialtrennung
Geber - ACOPOSmulti

Nein

Geberliberwachung

Ja

max. Geberkabellange

100 m
Abhangig vom Querschnitt der Ver-
sorgungsader des Geberkabels 29

50 m 2"

Geberversorgung
Ausgangsspannung
Belastbarkeit
Senseleitungen
SchutzmaRnahmen

kurzschlussfest
Uberlastfest

typ. 12,5V
350 mA

Ja
Ja

5V 5% 22
300 mA
2, Kompensation von max. 2 x 0,7 V

Synchrone serielle Schnittstelle
Signallibertragung
Datenibertragungsrate

RS485
6,25 MBit/s |

781,25 kbit/s

Tabelle 22: 8BVI0028HCSS.000-1, 8BVI0028HWSS.000-1,
8BVIO028HCSA.000-1, 8BVIO028HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0028HCSS.000-1

8BVI0028HWSS.000-1

8BVI0028HCSA.000-1 | 8BVI0028HWSA.000-1

Sinus-Cosinus-Eingénge
Signallibertragung
Differenzspannung

in Bewegung

im Stillstand
Differenzspannungsabweichung pro
Signalperiode
Gleichtaktspannung
Abschlusswiderstand
max. Eingangsfrequenz
Signalfrequenz (-5 dB)
Signalfrequenz (-3 dB)
ADC-Auflésung

Differenzsignale, symmetrisch

0,5 bis 1,35V 24
0,8 bis 1,35V 2

+10% 20

120 Q
200 kHz

12 Bit

max. +7 V

<300 kHz
DC bis 200 kHz

Referenzeingang
Signallibertragung
Differenzspannung fur Low
Differenzspannung fir High
Gleichtaktspannung
Abschlusswiderstand

<-02V
20,2V

120 Q

Differenzsignal, symmetrisch

max. -5 V bis +9 V

Position
Aufldsung @ 1 Vss?”
Genauigkeit 28
Rauschen 28

Geberstrichzahl * 5700

max. Leistungsaufnahme je Geber-
schnittstelle

Psuc[W] = 19V * lgene A] 2

Psuc[W] =25V * (0,376 A + 0,35 * lgepe Al) 2

Triggereingdange

Anzahl 2
Beschaltung Sink
Potenzialtrennung

Eingang - Wechselrichtermodul Ja

Eingang - Eingang Ja
Eingangsspannung

nominal 24VDC

maximal 30 VDC
Schaltschwellen

Low <5V

High >15V
Eingangsstrom bei Nennspannung ca. 10 mA

Schaltverzégerung
steigende Flanke
fallende Flanke

52 ps +0,5 ps (digital gefiltert)
53 ps +0,5 ps (digital gefiltert)

Aussteuerung gegeniiber Erdpotential max. 38 V
Elektrische Eigenschaften
Ableitkapazitat 0,14 pF
Einsatzbedingungen
Zulassige Einbaulagen
vertikal hangend Ja
horizontal liegend Ja
horizontal stehend Nein
Aufstellungshohe tGber NN (Meeres-
spiegel)
nominal 0 bis 500 m
maximal %0 4000 m

Verschmutzungsgrad nach EN
61800-5-1

2 (nicht leitfahige Verschmutzung)

Uberspannungskategorie nach EN
61800-5-1

Schutzart nach EN 60529 1P20 3"
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb
nominal 5 bis 40°C
maximal 32) 55°C
Lagerung -25 bis 55°C
Transport -25 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 85%
Lagerung 5 bis 95%
Transport max. 95% bei 40°C

Tabelle 22: 8BVI0028HCSS.000-1, 8BVI0028HWSS.000-1,
8BVI0028HCSA.000-1, 8BVIO028HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer | 8BVI0028HCSS.000-1 | 8BVI0028HWSS.000-1 8BVI0028HCSA.000-1 8BVI0028HWSA.000-1
Mechanische Eigenschaften
Abmessungen 33
Breite 53 mm
Héhe 317 mm
Tiefe
Wandmontage - 263 mm - 263 mm
Cold-Plate 212 mm - 212 mm -
Durchsteckmontage 209 mm - 209 mm -
Gewicht ca. 2,1 kg ca. 2,6 kg ca. 2,1kg ca. 2,6 kg
Modulbreite 1

Tabelle 22: 8BVI0028HCSS.000-1, 8BVI0028HWSS.000-1,
8BVI0028HCSA.000-1, 8BVIO028HWSA.000-1 - Technische Daten

1) SLOT 2 ist frei. SLOT 1 des ACOPOSmulti Moduls wird durch das SafeMOTION-Modul belegt.

2) Die erreichbaren Sicherheitseinstufungen (Safety Integrity Level, Sicherheitskategorie, Performance Level) sind im Anwenderhandbuch (Abschnitt "Sicher-
heitstechnik") dokumentiert.

3) Gliltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, Schaltfrequenz 5 kHz, 40°C Umgebungstemperatur, Aufstellungshohe <500 m
Uber NN (Meeresspiegel), kein kiihlartabhangiges Derating.

4) Iy ... Strom am Motoranschluss X5A [Agq]

5) Pswct .. max. Leistungsaufnahme Pgyc[W] des SafeMOTION-Moduls in SLOT1 (siehe Abschnitt Geberschnittstellen).

Psiorz ... max. Leistungsaufnahme Pggac[W] des Einsteckmoduls in SLOT2 (siehe technische Daten des jeweiligen Einsteckmoduls).
P24vou --- Leistung [W], die an den Anschlissen X2/+24 V Out 1 und X2/+24 V Out 2 des Moduls abgegeben wird (max. 10 W).

6) Zur Verkabelung der Motoranschlisse dirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt werden!

7) Gililtig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC. Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Umgebungstemperatur.

8) Wert fir die nominale Schaltfrequenz.

9) Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungewdhnliche Wert fiir die Umgebungstemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
bertcksichtigt werden muss.

10)  Giiltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, minimal zulassige Kihlmittel-Durchflussmenge (3 I/min).

11)  Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Ricklauftemperatur der Cold-Plate Montageplatte.

12) Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungewdhnliche Wert fiir die Ricklauftemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
beriicksichtigt werden muss.

Vorsicht! Bei niedrigen Vor- und Riicklauftemperaturen kann es zu Betauung kommen.

13) B&R empfiehlt, das Modul mit nominaler Schaltfrequenz zu betreiben. Wird das Modul aus applikationsspezifischen Griinden mit einer héheren Schaltfre-
quenz betrieben, fiihrt dies zu einer Reduktion des Dauerstromes und zu einer stéarkeren CPU-Auslastung.

14) Im Bedarfsfall kann die Beanspruchung des Motorisolationssystems durch eine zuséatzliche extern zu verdrahtende dU/dt-Drossel verringert werden. Bei-
spielsweise kann die Dreiphasen-du/dt-Drossel RWK 305 von Fa. Schaffner (www.schaffner.com) Verwendung finden. ACHTUNG: Auch bei Einsatz einer
dU/dt-Drossel muss auf eine EMV-gerechte, niederinduktive Schirmverbindung geachtet werden!

15) Die elektrische Ausgangsfrequenz (SCTRL_SPEED_ACT * MOTOR_POLEPAIRS) des Moduls wird zum Schutz gegen Dual-Use nach Verordnung (EG)
428/2009 | 3A225 iiberwacht. Uberschreitet die elektrische Ausgangsfrequenz des Moduls fiir mehr als 0,5 s ununterbrochen den Grenzwert von 598 Hz,
dann wird die aktuelle Bewegung abgebrochen und der Fehler 6060 (Leistungsteil: Grenzdrehzahl Uberschritten) gemeldet.

16) Bei der Projektierung ist zu priifen, ob mit der vorgesehenen Verkabelung noch die Mindestspannung an der Haltebremse selbst eingehalten wird. Der
Betriebsspannungsbereich der Haltebremse kann der Anwenderdokumentation des verwendeten Motors entnommen werden.

17) Der angegebene Wert gilt nur unter folgenden Voraussetzungen:

- die 24 VDC Versorgung des Moduls erfolgt durch ein Hilfsversorgungsmodul 8BOC, das sich auf der gleichen Montageplatte befindet.
Wird die 24 VDC Versorgung des Moduls tiber ein Expansionsmodul 8BVE in die Montageplatte eingespeist, reduziert sich - bedingt durch Spannungsabfalle
am Expansionskabel - die Ausgangsspannung. In diesem Fall muss die Unterspannungsiberwachung deaktiviert werden.

18)  Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschlieflich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF eingesetzt werden.

19) Fir ACOPOSmulti SafeMOTION Wechselrichtermodule ist die Verwendung eines EnDat 2.2 Functional Safety Gebers erforderlich! Mit Standard EnDat 2.2
Gebern sind nur die Funktionen STO, SBC, und SS1 zeitiberwacht verfiigbar!

20) Die maximale Geberkabellédnge ..., kann wie folgt berechnet werden (die maximal zuléssige Geberkabelldnge von 100 m darf nicht Uberschritten werden):

lnax = 7,9/ 16 * A * 1/(2*p)

I ... max. Stromaufnahme des Gebers [A]
A ... Querschnitt der Versorgungsader [mm?]
p ... Spezifischer Widerstand [Qmm?/m] (z. B. fiir Kupfer: p = 0,0178)

21) Die maximal zuladssige Kabelldnge betragt 50 m.

22) Wahrend des Einschaltvorgangs der Geberversorgungsspannung (2 Sekunden) wird die Uberwachungsgrenze der Spannungsversorgung von 5,25 V auf
6 V erhoht. In dieser Phase werden Uberspannungen bis zu 6 V nicht detektiert.
Eine kurzzeitige Uberspannung von maximal 6 V darf zu keiner Schadigung der Geberelektronik fiihren.
Eine Unterspannung an der Geberversorgung muss zu einem Sinus- bzw. Cosinussignal ausserhalb der Spezifikation fihren.

23) Eine tatsachliche Reserve von 12 mA fiir den Abschlusswiderstand ist vorhanden.

24) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.
Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) wird auf die angefiihrten Grenzen lberwacht.

25) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.
Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) wird nach dem Einschalten der Auswerteschaltung bis zum Verfahren einer Signalperiode zusétzlich
auf die angefiihrten Grenzen Uberwacht.

26) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.
Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) darf pro Signalperiode maximal £10% schwanken.

27) Dieser Wert entspricht nicht der im Automation Studio zu parametrierenden Geberauflésung (16384 * Geberstrichzahl).

28)  Wird in der Praxis durch den Geber limitiert.

29)  lgeber --- max. Strombedarf des angeschlossenen Gebers [A].

30) Ein Dauerbetrieb bei einer Aufstellungshéhe von 500 m bis 4.000 m Gber NN (Meeresspiegel) ist unter Beriicksichtigung der angegebenen Reduktion des
Dauerstromes mdglich.

31) Der Wert gilt nur fir den Auslieferungszustand (SLOT2 des Moduls ist durch ein Blindabdeckungs-Schirmblech verschlossen). Ist SLOT2 des Moduls nicht
verschlossen, so verringert sich die Schutzart auf IP10. Es ist zu beachten, dass immer ein Schirmsatz 8SCS005.0000-00 (Blindabdeckung/Schirmblech)
oder ein Einsteckmodul gesteckt sein muss!
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32) Ein Dauerbetrieb bei einer Umgebungstemperatur von 40°C bis max. 55°C ist unter Berlicksichtigung der angegebenen Reduktion des Dauerstromes maoglich,
fihrt jedoch zu einer friihzeitigen Alterung von Bauelementen.

33) Die Abmessungen definieren die reinen Gerateabmessungen samt zugehdriger Montageplatte. Fir die Befestigung, die Anschlusstechnik und die Luftzirku-
lation sind ober- und unterhalb der Geréate zusatzliche Abstéande zu bericksichtigen.

3.2.2.4 Verdrahtung

Details siehe Abschnitt 3.2.5 "Verdrahtung: Sichere Wechselrichtermodule einfachbreit (Einachsmodule)" auf Seite
59

Allgemeine Informationen siehe Abschnitt 6 "Verdrahtung" auf Seite 150
3.2.3 8BVI0O055HCSS.000-1, 8BVI0055HWSS.000-1, 8BVIO055HCSA.000-1, 8BVIO055HWSA.000-1

3.2.3.1 Allgemeines

+ Strukturierte Uberschaubare Realisierung durch netzwerkbasierte Safety Technology

* Modulare Erweiterbarkeit durch virtuelle Verdrahtung

* Unmittelbares Einleiten der Sicherheitsfunktion durch kurze Zykluszeiten

» Einfach in der Umsetzung durch transparente Kontroll- und Statusinformationen auch in der funktionalen
Applikation

»  Kompakte Bauform

3.2.3.2 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung
Cold-Plate oder Durchsteckmontage

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
7,6 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 7,6
A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage

Wandmontage

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
7,6 A, HV, Wandmontage

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 7,6
A, HV, Wandmontage

Erforderliches Zubehor
Klemmensitze

Schraubklemmensatz fir ACOPOSmulti Module 8BVIOOxx-
HxSS,8BVI00xxHxSA: 1x 8TB3104.204G-11, 1x
8TB2104.203L-00, 1x 8TB2108.2010-00

Optionales Zubehor
Einsteckmodule

8BVIO055HCSS.000-1

8BVIO055HCSA.000-1

8BVI0055HWSS.000-1

8BVIO055HWSA.000-1

8BZVI0055SS.000-1A

Kapitel 2

ACOPOSmMul-
ti SafeMOTION

8BAC0120.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.1 Interface

8BAC0120.001-2

ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.2 Interface

8BAC0121.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, HIPERFACE Interface

8BAC0122.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Resolver Interface 10 kHz

8BAC0123.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber und SSI-Ab-
solutwertgeber Interface fiir RS422 Signale

8BAC0123.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir 5
V single-ended und 5 V Differenzsignale

8BAC0123.002-1

ACOPOSmMulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir
24 V single-ended und 24 V Differenzsignale

8BAC0124.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos Interface

8BAC0125.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos EnDat 2.1/SSI/BiSS In-
terface

8BAC0130.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 2 digitale Ausgange, 500 mA, max. 1,25 kHz, 2
digitale Eingange 24 VDC

8BAC0130.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 4 digitale Ausgange, 500 mA, max 1,25 kHz

8BAC0132.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 4 Analogeingange +10 V

8BAC0133.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 3 RS422 Ausgange fir ABR Ge-
beremulation, 1 Mhz

Klemmen

8TB2104.203L-00

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 3: T- T+ B- B+, Codierung L: 1010

8TB2108.2010-00

Schraubklemme 8-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 1: durchnummeriert

8TB3104.204G-11

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermaf®: 7,62 mm, Be-
schriftung 4: PE W V U, Codierung G: 0110

Liiftermodule

Tabelle 23: 8BVIO055HCSS.000-1, 8BVIO0S5HCSA.000-1, 8BVIO055HWSS.000-1, 8BVIO055HWSA.000-1 - Bestelldaten
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Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

8BXF001.0000-00

ACOPOSmulti Liftermodul, Ersatzlufter fir ACOPOSmulti Mo-
dule (8BxP/8B0C/8BVI/8BVE/8BOK)

POWERLINK/Ethernet-Kabel

X20CAO0E61.00020

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,2
m

X20CAOE61.00025

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,25
m

X20CAOE61.00030

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,3
m

X20CAOE61.00035

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,35
m

X20CAOE61.00050

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,5
m

X20CAO0E61.00100

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 1 m

Schirmkomponentensets

8SCS000.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Schirmblech 1fach
Typ 0; 1x Schlauchschelle, B9 mm, D 12-22 mm

8SCS002.0000-00

ACOPOSmMulti Schirmkomponentenset: 1x Klemmbdgelblech;
2x Klemmbugel D 4-13,5 mm; 2x Schrauben

8SCS009.0000-00

ACOPOSmMulti Schirmkomponentenset: 1x ACOPOSmulti Hal-
teblech SK8-14; 1x Schirmanschlussklemme SK14

Zubehorsatze

8BXB000.0000-00

Zubehorsatz ACOPOSmulti zur Geberpufferung bestehend aus:
1 Stiick Lithium-Batterie AA 3,6 V; 1 Stiick Abdeckkappe fiir Bat-
teriehalter

Tabelle 23: 8BVIO055HCSS.000-1, 8BVIO0S5HCSA.000-1, 8BVIO055HWSS.000-1, 8BVIO055HWSA.000-1 - Bestelldaten

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2

Information:

Information:

Information:

den!

Information:

Details siehe unter 1.2

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos

"Der sichere Antriebsstrang " auf Seite 256.

3.2.3.3 Technische Daten

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM oder B&R Motor-
hybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschlieBlich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF oder B&R
Motorhybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt wer-

Fiir B&R Standardmotoren diirfen zur Verkabelung der Geberschnittstellen ausschlieBlich B&R Geber-
kabel 8BCS eingesetzt werden!

Bestellnummer

| 8BVI0055HCSS.000-1 8BVI0055HWSS.000-1

8BVI0055HCSA.000-1

8BVIO055HWSA.000-1

Allgemeines

B&R ID-Code

0xAA14 0xAA16

0xDD6B

0xEOB3

Kuhl- und Montageart

Cold-Plate oder
Durchsteckmontage

Wandmontage

Cold-Plate oder
Durchsteckmontage

Wandmontage

Steckplatze fur Einsteckmodule

20

Zertifizierungen
CE
KC
uL

Functional Safety?

Ja

Ja

Ja

cULus E225616
Power Conversion Equipment

DC-Zwischenkreisanschluss

Spannung
nominal

750 VDC

Tabelle 24: 8BVI0055HCSS.000-1, 8BVIO055HWSS.000-1,
8BVI0055HCSA.000-1, 8BVIO055HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0055HCSS.000-1

8BVIO055HWSS.000-1 |

8BVIO055HCSA.000-1 | 8BVIO055HWSA.000-1

Dauerleistungsaufnahme

5,6 kW

Verlustleistung abhéangig von der
Schaltfrequenz

Schaltfrequenz 5 kHz
Schaltfrequenz 10 kHz
Schaltfrequenz 20 kHz

[0,6 * Iw*+ 1,3 Iy, + 60] W
[0,97 * Iy*+ 0,5 * Iy + 110] W
[1,7 *1y?- 0,7 * Iy + 225] W

Zwischenkreiskapazitat 165 pF
Ausfiihrung ACOPOSmulti Riickwand
24 VDC Versorgung

Eingangsspannung

25 VDC #1,6%

Eingangskapazitat

23,5 uF

max. Leistungsaufnahme

18 W + Psuci + Psiorz *+ Pasvout + Phiattebremse”)

25 W + Psyct * Psior2 + Pasvout * Phatebremse”

Zwischenkreisspannung (Upc): 260
bis 315 VDC
Zwischenkreisspannung (Upc): 315
bis 800 VDC

Ausfiihrung ACOPOSmulti Rickwand
24 VDC Ausgang

Anzahl 2
Ausgangsspannung

25 VDC * (Upc/315)

24 VDC #6%

Absicherung 250 mA (trage) elektronisch, automatisch rickstellend
Motoranschluss ©

Anzahl 1

Dauerleistung je Motoranschluss % 5,5 kW

Dauerstrom je Motoranschluss 2 7,6 Akt

Reduktion des Dauerstromes abhéan-
gig von der Schaltfrequenz 7

Schaltfrequenz 5 kHz
Schaltfrequenz 10 kHz
Schaltfrequenz 20 kHz

Keine Reduktion® | - |
0,2 AK (ab 49°C)
0,13AK (@b4°C)9 | - |

Keine Reduktion &
0,2 A/K (ab 49°C)
0,13 A/K (ab 4°C) 9

Reduktion des Dauerstromes abhéan-
gig von Schaltfrequenz und Montage-
al't 10)

Schaltfrequenz 5 kHz
Cold-Plate Montage '
Durchsteckmontage

Schaltfrequenz 10 kHz
Cold-Plate Montage '
Durchsteckmontage

Schaltfrequenz 20 kHz
Cold-Plate Montage
Durchsteckmontage

0,65 A/K (ab 57°C) ®
Keine Reduktion &

0,28 A/K (ab 46°C)
0,15 A/K (ab 34°C) 9

0,14 A/K (ab 5°C) 2
0,08 A/K (ab -33°C) ®

- 0,65 A/K (ab 57°C) ® -
- Keine Reduktion & -

- 0,28 A/K (ab 46°C) -
- 0,15 A/K (ab 34°C) 9 .

- 0,14 A/KK (ab 5°C) 2 -
- 0,08 A/K (ab -33°C) ® -

Reduktion des Dauerstromes abhan-
gig von der Aufstellungshéhe

ab 500 m Uiber NN (Meeresspiegel)

0,76 At pro 1000 m

Spitzenstrom

18,9 A

nominale Schaltfrequenz

5 kHz

mdogliche Schaltfrequenzen '

5/10/20 kHz

Isolationsbeanspruchung des ange-
schlossenen Motors gemafR IEC TS
60034-25

Grenzwertkurve A

SchutzmaRnahmen
Uberlastschutz Ja
Kurz- und Erdschlussschutz Ja
max. Ausgangsfrequenz 598 Hz 9
Ausfiihrung
u,Vv,w, PE Stecker
Schirmanschluss Ja
Klemmbarer Anschlussquerschnittbe-
reich
Flexible und feindrahtige Leiter
mit Aderendhiilse 0,25 bis 4 mm?
Approbationsdaten
UL/C-UL-US 30 bis 10
CSA 28 bis 10
Klemmbarer Kabeldurchmesserbe- 12 bis 22 mm
reich des Schirmanschlusses
max. Motorleitungslange abhangig von
der Schaltfrequenz
Schaltfrequenz 5 kHz 25m
Schaltfrequenz 10 kHz 25m
Schaltfrequenz 20 kHz 10m

Tabelle 24: 8BVI0055HCSS.000-1, 8BVIO055HWSS.000-1,
8BVI0055HCSA.000-1, 8BVIO055HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer |

8BVI0055HCSS.000-1 |

8BVI0055HWSS.000-1

8BVIO055HCSA.000-1

8BVIO055HWSA.000-1

Anschluss Motorhaltebremse

Anzahl

1

Ausgangsspannung '

24 VDC +5,8% /-0% '

Dauerstrom 1,1A
max. Innenwiderstand 05Q
Léschspannung ca.30V
max. Léschenergie pro Schaltvorgang 1,5Ws
max. Schaltfrequenz 0,5 Hz
SchutzmaRnahmen

Uberlast- und Kurzschlussschutz Ja

Kabelbruchiiberwachung Ja

Unterspannungsiiberwachung Ja
Ansprechschwelle der Kabelbruch- ca.0,25A

Uberwachung

Ansprechschwelle der Unterspan-

24 VDC -2% ! -4%

nungsuberwachung
Geberschnittstellen '®
Anzahl 1
Typ EnDat 2.2 "9 SinCos
Anschllsse DSUB Stecker 9-polig female DSUB Stecker 15-polig female
Anzeigen UP/DN-LEDs
Potenzialtrennung
Geber - ACOPOSmulti Nein
Geberliberwachung Ja
max. Geberkabellange 100 m 50 m 2"
Abhangig vom Querschnitt der Ver-
sorgungsader des Geberkabels 29
Geberversorgung
Ausgangsspannung typ. 12,5V 5V 5% 22
Belastbarkeit 350 mA 300 mA )
Senseleitungen - 2, Kompensation von max. 2 x 0,7 V
Schutzmalnahmen
kurzschlussfest Ja
Uiberlastfest Ja
Synchrone serielle Schnittstelle
Signaliibertragung RS485
Datenibertragungsrate 6,25 MBit/s | 781,25 kbit/s
Sinus-Cosinus-Eingénge
Signallibertragung - | Differenzsignale, symmetrisch
Differenzspannung
in Bewegung - 0,5 bis 1,35V 2
im Stillstand - 0,8 bis 1,35V 29
Differenzspannungsabweichung pro - +10% 29
Signalperiode
Gleichtaktspannung - max. +7 V
Abschlusswiderstand - 120 Q
max. Eingangsfrequenz - 200 kHz
Signalfrequenz (-5 dB) - <300 kHz
Signalfrequenz (-3 dB) - DC bis 200 kHz
ADC-Auflésung - 12 Bit

Referenzeingang

Signallibertragung

Differenzsignal, symmetrisch

Differenzspannung flr Low - <-0,2V
Differenzspannung fir High - 202V
Gleichtaktspannung - max. -5V bis +9 V
Abschlusswiderstand - 120 Q

Position

Aufldsung @ 1 Vgs?”

Geberstrichzahl * 5700

Genauigkeit 28

Rauschen 28

max. Leistungsaufnahme je Geber-
schnittstelle

Psuc[W] = 19V * lgene A] 2

PswclW] =25V * (0,376 A + 0,35 * lgepedAl) 29

Triggereingdnge

Anzahl 2
Beschaltung Sink
Potenzialtrennung
Eingang - Wechselrichtermodul Ja
Eingang - Eingang Ja
Eingangsspannung
nominal 24\VDC
maximal 30 VDC

Tabelle 24: 8BVIO055HCSS.000-1, 8BVI0O055HWSS.000-1,
8BVIO055HCSA.000-1, 8BVIO055HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer 8BVI0055HCSS.000-1 8BVI0055HWSS.000-1 | 8BVI0O055HCSA.000-1 | 8BVI0O055HWSA.000-1
Schaltschwellen

Low <5V

High >15V
Eingangsstrom bei Nennspannung ca. 10 mA
Schaltverzégerung

steigende Flanke 52 ps +0,5 ys (digital gefiltert)

fallende Flanke 53 ps +0,5 ps (digital gefiltert)
Aussteuerung gegeniiber Erdpotential max. +38 V
Elektrische Eigenschaften
Ableitkapazitat 0,14 pyF

Einsatzbedingungen

Zulassige Einbaulagen
vertikal hangend Ja
horizontal liegend Ja
horizontal stehend Nein

Aufstellungshéhe Gber NN (Meeres-
spiegel)
nominal 0 bis 500 m
maximal 30 4000 m

Verschmutzungsgrad nach EN 2 (nicht leitfahige Verschmutzung)
61800-5-1

Uberspannungskategorie nach EN 1]
61800-5-1

Schutzart nach EN 60529 1P20 31

Umgebungsbedingungen

Temperatur
Betrieb

Lagerung -25 bis 55°C
Transport -25 bis 70°C

nominal 5 bis 40°C
maximal 32 55°C

Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 85%
Lagerung 5 bis 95%
Transport max. 95% bei 40°C

Mechanische Eigenschaften

Abmessungen 33
Breite 53 mm
Hohe 317 mm
Tiefe

Wandmontage - 263 mm - 263 mm
Cold-Plate 212 mm - 212 mm -
Durchsteckmontage 209 mm - 209 mm -

Gewicht ca. 2,2 kg ca. 2,7 kg ca. 2,2 kg ca. 2,7 kg

Modulbreite 1

1)
2)

3)
4)
5)

6)
7)
8)
9)

10)
11)
12)

13)

14)

Tabelle 24: 8BVIO055HCSS.000-1, 8BVIO055HWSS.000-1,
8BVI0055HCSA.000-1, 8BVIO055HWSA.000-1 - Technische Daten

SLOT 2 ist frei. SLOT 1 des ACOPOSmulti Moduls wird durch das SafeMOTION-Modul belegt.

Die erreichbaren Sicherheitseinstufungen (Safety Integrity Level, Sicherheitskategorie, Performance Level) sind im Anwenderhandbuch (Abschnitt "Sicher-
heitstechnik") dokumentiert.

Gliltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, Schaltfrequenz 5 kHz, 40°C Umgebungstemperatur, Aufstellungshohe <500 m
Gber NN (Meeresspiegel), kein kihlartabhangiges Derating.

Iy ... Strom am Motoranschluss X5A [Agq]

Pswct ... max. Leistungsaufnahme Pgyc[W] des SafeMOTION-Moduls in SLOT1 (siehe Abschnitt Geberschnittstellen).

Psiorz ... max. Leistungsaufnahme Pggac[W] des Einsteckmoduls in SLOT2 (siehe technische Daten des jeweiligen Einsteckmoduls).

P24vou --- Leistung [W], die an den Anschlissen X2/+24 V Out 1 und X2/+24 V Out 2 des Moduls abgegeben wird (max. 10 W).

Zur Verkabelung der Motoranschlisse dirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt werden!

Giiltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC. Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Umgebungstemperatur.

Wert fir die nominale Schaltfrequenz.

Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungewdhnliche Wert fiir die Umgebungstemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
bertcksichtigt werden muss.

Giiltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, minimal zuldssige Kihlmittel-Durchflussmenge (3 I/min).

Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Ricklauftemperatur der Cold-Plate Montageplatte.

Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungewdhnliche Wert fiir die Ricklauftemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
beriicksichtigt werden muss.

Vorsicht! Bei niedrigen Vor- und Riicklauftemperaturen kann es zu Betauung kommen.

B&R empfiehlt, das Modul mit nominaler Schaltfrequenz zu betreiben. Wird das Modul aus applikationsspezifischen Griinden mit einer hdheren Schaltfre-
quenz betrieben, fiihrt dies zu einer Reduktion des Dauerstromes und zu einer stéarkeren CPU-Auslastung.

Im Bedarfsfall kann die Beanspruchung des Motorisolationssystems durch eine zusatzliche extern zu verdrahtende dU/dt-Drossel verringert werden. Bei-
spielsweise kann die Dreiphasen-du/dt-Drossel RWK 305 von Fa. Schaffner (www.schaffner.com) Verwendung finden. ACHTUNG: Auch bei Einsatz einer
dU/dt-Drossel muss auf eine EMV-gerechte, niederinduktive Schirmverbindung geachtet werden!
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15) Die elektrische Ausgangsfrequenz (SCTRL_SPEED_ACT * MOTOR_POLEPAIRS) des Moduls wird zum Schutz gegen Dual-Use nach Verordnung (EG)
428/2009 | 3A225 iiberwacht. Uberschreitet die elektrische Ausgangsfrequenz des Moduls fiir mehr als 0,5 s ununterbrochen den Grenzwert von 598 Hz,
dann wird die aktuelle Bewegung abgebrochen und der Fehler 6060 (Leistungsteil: Grenzdrehzahl Uberschritten) gemeldet.

16) Bei der Projektierung ist zu priifen, ob mit der vorgesehenen Verkabelung noch die Mindestspannung an der Haltebremse selbst eingehalten wird. Der
Betriebsspannungsbereich der Haltebremse kann der Anwenderdokumentation des verwendeten Motors entnommen werden.

17) Der angegebene Wert gilt nur unter folgenden Voraussetzungen:

- die 24 VDC Versorgung des Moduls erfolgt durch ein Hilfsversorgungsmodul 8BOC, das sich auf der gleichen Montageplatte befindet.
Wird die 24 VDC Versorgung des Moduls tber ein Expansionsmodul 8BVE in die Montageplatte eingespeist, reduziert sich - bedingt durch Spannungsabfalle
am Expansionskabel - die Ausgangsspannung. In diesem Fall muss die Unterspannungsiiberwachung deaktiviert werden.

18)  Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschliellich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF eingesetzt werden.

19) Fir ACOPOSmulti SafeMOTION Wechselrichtermodule ist die Verwendung eines EnDat 2.2 Functional Safety Gebers erforderlich! Mit Standard EnDat 2.2
Gebern sind nur die Funktionen STO, SBC, und SS1 zeitiberwacht verfiigbar!

20) Die maximale Geberkabellédnge ..., kann wie folgt berechnet werden (die maximal zulédssige Geberkabelldnge von 100 m darf nicht Uberschritten werden):
lnax = 7,9/ 1 * A * 1/(2*p)

I ... max. Stromaufnahme des Gebers [A]
A ... Querschnitt der Versorgungsader [mm?]
p ... Spezifischer Widerstand [Qmm?*/m] (z. B. fiir Kupfer: p = 0,0178)

21) Die maximal zuladssige Kabellange betragt 50 m.

22) Wahrend des Einschaltvorgangs der Geberversorgungsspannung (2 Sekunden) wird die Uberwachungsgrenze der Spannungsversorgung von 5,25 V auf
6 V erhoht. In dieser Phase werden Uberspannungen bis zu 6 V nicht detektiert.

Eine kurzzeitige Uberspannung von maximal 6 V darf zu keiner Schadigung der Geberelektronik fiihren.
Eine Unterspannung an der Geberversorgung muss zu einem Sinus- bzw. Cosinussignal ausserhalb der Spezifikation fuhren.

23) Eine tatsachliche Reserve von 12 mA fiir den Abschlusswiderstand ist vorhanden.

24) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.
Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) wird auf die angefiihrten Grenzen liberwacht.

25) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.

Die Zeigerléange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) wird nach dem Einschalten der Auswerteschaltung bis zum Verfahren einer Signalperiode zusatzlich
auf die angefiihrten Grenzen lberwacht.

26) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.

Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) darf pro Signalperiode maximal £10% schwanken.

27) Dieser Wert entspricht nicht der im Automation Studio zu parametrierenden Geberauflésung (16384 * Geberstrichzahl).

28)  Wird in der Praxis durch den Geber limitiert.

29)  lgever .. max. Strombedarf des angeschlossenen Gebers [A].

30) Ein Dauerbetrieb bei einer Aufstellungshéhe von 500 m bis 4.000 m Gber NN (Meeresspiegel) ist unter Berucksichtigung der angegebenen Reduktion des
Dauerstromes mdglich.

31) Der Wert gilt nur fir den Auslieferungszustand (SLOT2 des Moduls ist durch ein Blindabdeckungs-Schirmblech verschlossen). Ist SLOT2 des Moduls nicht
verschlossen, so verringert sich die Schutzart auf IP10. Es ist zu beachten, dass immer ein Schirmsatz 8SCS005.0000-00 (Blindabdeckung/Schirmblech)
oder ein Einsteckmodul gesteckt sein muss!

32) Ein Dauerbetrieb bei einer Umgebungstemperatur von 40°C bis max. 55°C ist unter Berlicksichtigung der angegebenen Reduktion des Dauerstromes moglich,
fiihrt jedoch zu einer friihzeitigen Alterung von Bauelementen.

33) Die Abmessungen definieren die reinen Gerateabmessungen samt zugehdriger Montageplatte. Fir die Befestigung, die Anschlusstechnik und die Luftzirku-
lation sind ober- und unterhalb der Geréate zusatzliche Abstéande zu bericksichtigen.

3.2.3.4 Verdrahtung

Details siehe Abschnitt 3.2.5 "Verdrahtung: Sichere Wechselrichtermodule einfachbreit (Einachsmodule)" auf Seite

59

Allgemeine Informationen siehe Abschnitt 6 "Verdrahtung" auf Seite 150

3.2.4 8BVI0110HCSS.000-1, 8BVI0110HWSS.000-1, 8BVIO110HCSA.000-1, 8BVIO110HWSA.000-1

3.2.4.1 Allgemeines

+ Strukturierte Uberschaubare Realisierung durch netzwerkbasierte Safety Technology

* Modulare Erweiterbarkeit durch virtuelle Verdrahtung

» Unmittelbares Einleiten der Sicherheitsfunktion durch kurze Zykluszeiten

» Einfach in der Umsetzung durch transparente Kontroll- und Statusinformationen auch in der funktionalen
Applikation

*  Kompakte Bauform

52
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3.2.4.2 Bestelldaten

ACOPOSmulti SafeMOTION

< Datenblatter

Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

Cold-Plate oder Durchsteckmontage

8BVI0110HCSS.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
15,1 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage

8BVI0110HCSA.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul,
15,1 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage

Wandmontage

8BVI0110HWSS.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
15,1 A, HV, Wandmontage

8BVI0110HWSA.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul,
15,1 A, HV, Wandmontage

Erforderliches Zubehor

Klemmensitze

8BZV10110SS.000-1A

Schraubklemmensatz fur ACOPOSmulti Module
8BVIO110HXSS, 8BVIO110HxSA: 1x 8TB3104.204G-11, 1x
8TB2104.203L-00, 1x 8TB2108.2010-00

Optionales Zubehor

Einsteckmodule

8BAC0120.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.1 Interface

8BAC0120.001-2

ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.2 Interface

8BAC0121.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, HIPERFACE Interface

8BAC0122.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Resolver Interface 10 kHz

8BAC0123.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber und SSI-Ab-
solutwertgeber Interface fir RS422 Signale

8BAC0123.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir 5
V single-ended und 5 V Differenzsignale

8BAC0123.002-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir
24V single-ended und 24 V Differenzsignale

8BAC0124.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos Interface

8BAC0125.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos EnDat 2.1/SSI/BiSS In-
terface

8BAC0130.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 2 digitale Ausgange, 500 mA, max. 1,25 kHz, 2
digitale Eingange 24 VDC

8BAC0130.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgénge, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 4 digitale Ausgange, 500 mA, max 1,25 kHz

8BAC0132.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 4 Analogeingénge +10 V

8BAC0133.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 3 RS422 Ausgange fir ABR Ge-
beremulation, 1 Mhz

Klemmen

8TB2104.203L-00

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 3: T- T+ B- B+, Codierung L: 1010

8TB2108.2010-00

Schraubklemme 8-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 1: durchnummeriert

8TB3104.204G-11

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermal: 7,62 mm, Be-
schriftung 4: PE W V U, Codierung G: 0110

Liiftermodule

8BXF001.0000-00

ACOPOSmulti Liftermodul, Ersatzlifter fir ACOPOSmulti Mo-
dule (8BxP/8B0C/8BVI/8BVE/8BOK)

POWERLINK/Ethernet-Kabel

X20CAO0E61.00020

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,2
m

X20CAOE61.00025

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,25
m

X20CAOE61.00030

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,3
m

X20CAOE61.00035

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,35
m

X20CAOE61.00050

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,5
m

X20CAO0E61.00100

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 1 m

Schirmkomponentensets

8SCS000.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Schirmblech 1fach
Typ 0; 1x Schlauchschelle, B 9 mm, D 12-22 mm

8SCS002.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Klemmbdgelblech;
2x Klemmbugel D 4-13,5 mm; 2x Schrauben

8SCS009.0000-00

ACOPOSmMulti Schirmkomponentenset: 1x ACOPOSmulti Hal-
teblech SK8-14; 1x Schirmanschlussklemme SK14

Zubehorsatze

8BXB000.0000-00

Zubehdrsatz ACOPOSmulti zur Geberpufferung bestehend aus:
1 Stiick Lithium-Batterie AA 3,6 V; 1 Stiick Abdeckkappe fiir Bat-
teriehalter

Tabelle 25: 8BVI0110HCSS.000-1, 8BVIO110HCSA.000-1, 8BVIO110HWSS.000-1, 8BVIO110HWSA.000-1 - Bestelldaten
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ACOPOSmMulti SafeMOTION EnDat 2.2

Information:

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM oder B&R Motor-
hybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

Information:

Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschlieBlich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF oder B&R
Motorhybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos
Information:

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt wer-
den!

Information:

Fiir B&R Standardmotoren diirfen zur Verkabelung der Geberschnittstellen ausschlieBlich B&R Geber-
kabel 8BCS eingesetzt werden!

Details siehe unter 1.2 "Der sichere Antriebsstrang " auf Seite 256.

3.2.4.3 Technische Daten

Bestellnummer | 8BVI0110HCSS.000-1 8BVI0110HWSS.000-1 8BVIO110HCSA.000-1 8BVIO110HWSA.000-1
Allgemeines
B&R ID-Code 0xAA18 OxAA1A 0xDD1F 0xEOBC
Kuhl- und Montageart Cold-Plate oder Wandmontage Cold-Plate oder Wandmontage
Durchsteckmontage Durchsteckmontage

Steckplatze fur Einsteckmodule 2"
Zertifizierungen

CE Ja

KC Ja | -

uL cULus E225616

Power Conversion Equipment

Functional Safety? Ja
DC-Zwischenkreisanschluss
Spannung

nominal 750 VDC
Dauerleistungsaufnahme % 11,2 kW

Verlustleistung abhangig von der
Schaltfrequenz 4

Schaltfrequenz 5 kHz [0,16 * 2 + 5,6 * Iy + 55] W

Schaltfrequenz 10 kHz [0,49 * 12 + 4,7 * Iy, + 95] W

Schaltfrequenz 20 kHz [0,87 * Iy2 + 10 * Iy + 200] W
Zwischenkreiskapazitat 330 puF
Ausflihrung ACOPOSmulti Riickwand
24 VDC Versorgung
Eingangsspannung 25 VDC #1,6%
Eingangskapazitat 23,5 yF
max. Leistungsaufnahme 18 W + Pgyct + Psiorz + Pasvout + Phattebremse” 25 W + Psyct + Psior2 + Pasvou + Phatebremse®
Ausfiihrung ACOPOSmulti Riickwand
24 VDC Ausgang
Anzahl 2
Ausgangsspannung

Zwischenkreisspannung (Upc): 260 25 VDC * (Upc/315)

bis 315 VDC

Zwischenkreisspannung (Upc): 315 24 VDC +6%

bis 800 VDC
Absicherung 250 mA (trage) elektronisch, automatisch rickstellend
Motoranschluss ©
Anzahl 1
Dauerleistung je Motoranschluss ¥ 11 kW
Dauerstrom je Motoranschluss 3 15,1 Aeit

Tabelle 26: 8BVI0110HCSS.000-1, 8BVI0110HWSS.000-1,
8BVI0110HCSA.000-1, 8BVIO110HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0110HCSS.000-1 | 8BVI0110HWSS.000-1 |

8BVIO110HCSA.000-1 |

8BVI0O110HWSA.000-1

Reduktion des Dauerstromes abhéan-
gig von der Schaltfrequenz 7

Schaltfrequenz 5 kHz
Schaltfrequenz 10 kHz
Schaltfrequenz 20 kHz

Keine Reduktion® |
0,26 AK (ab33°C)® |
0,15 AK (ab-28°C)® |

Keine Reduktion &
0,26 A/K (ab 33°C) 9
0,15 A/K (ab -28°C) 9

Reduktion des Dauerstromes abhéan-
gig von Schaltfrequenz und Montage-
al't 10)
Schaltfrequenz 5 kHz
Cold-Plate Montage '
Durchsteckmontage
Schaltfrequenz 10 kHz
Cold-Plate Montage "
Durchsteckmontage
Schaltfrequenz 20 kHz
Cold-Plate Montage
Durchsteckmontage

0,73 A/K (ab 55°C) ® -
0,29 A/K (ab 49°C) ® -

0,32 A/KK (ab 35°C) 2 -
0,17 A/KK (ab 11°C) ® -

0,18 A/K (ab -13°C) 12 -
0,11 A/KK (ab -73°C) @ -

0,73 A/K (ab 55°C) ® -
0,29 A/K (ab 49°C) ® -

0,32 A/KK (ab 35°C) 2 -
0,17 A/K (ab 11°C) ® -

0,18 A/K (ab -13°C) 2 -
0,11 A/K (ab -73°C) 9 -

Reduktion des Dauerstromes abhan-
gig von der Aufstellungshéhe
ab 500 m Uber NN (Meeresspiegel)

1,51 Ag pro 1000 m

Spitzenstrom 37,7 Ass
nominale Schaltfrequenz 5 kHz
mogliche Schaltfrequenzen '3 5/10/20 kHz

Isolationsbeanspruchung des ange-
schlossenen Motors gemafR IEC TS
60034-25 14

Grenzwertkurve A

SchutzmaRnahmen
Uberlastschutz Ja
Kurz- und Erdschlussschutz Ja
max. Ausgangsfrequenz 598 Hz "9
Ausfiihrung
u,Vv,w, PE Stecker
Schirmanschluss Ja
Klemmbarer Anschlussquerschnittbe-
reich
Flexible und feindrahtige Leiter
mit Aderendhiilse 0,25 bis 4 mm?
Approbationsdaten
UL/C-UL-US 30 bis 10
CSA 28 bis 10
Klemmbarer Kabeldurchmesserbe- 12 bis 22 mm
reich des Schirmanschlusses
max. Motorleitungslange abhangig von
der Schaltfrequenz
Schaltfrequenz 5 kHz 25m
Schaltfrequenz 10 kHz 25m
Schaltfrequenz 20 kHz 10m

Anschluss Motorhaltebremse

Anzahl

1

Ausgangsspannung 9

24 VDC +5,8% /-0% "

Uberwachung

Dauerstrom 2,1A
max. Innenwiderstand 03Q
Loéschspannung ca. 30V
max. Loschenergie pro Schaltvorgang 3 Ws
max. Schaltfrequenz 0,5Hz
Schutzmallnahmen

Uberlast- und Kurzschlussschutz Ja

Kabelbruchuberwachung Ja

Unterspannungsiiberwachung Ja
Ansprechschwelle der Kabelbruch- ca.05A

Ansprechschwelle der Unterspan-
nungsuberwachung

24 VDC -2% / -4%

Geberschnittstellen '®

Anzahl

Typ

EnDat 2.2 19

SinCos

Anschlisse

DSUB Stecker 9-polig female

DSUB Stecker 15-polig female

Anzeigen

UP/DN-LEDs

Potenzialtrennung
Geber - ACOPOSmulti

Nein

Geberliberwachung

Ja

Tabelle 26: 8BVI0110HCSS.000-1, 8BVI0O110HWSS.000-1,
8BVI0O110HCSA.000-1, 8BVIO110HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0110HCSS.000-1 |

8BVI0O110HWSS.000-1

8BVIO110HCSA.000-1

8BVIO110HWSA.000-1

max. Geberkabellange

100 m
Abhangig vom Querschnitt der Ver-
sorgungsader des Geberkabels 29

50 m 29

Geberversorgung
Ausgangsspannung
Belastbarkeit
Senseleitungen
SchutzmaBnahmen

kurzschlussfest
Uberlastfest

typ. 12,5V
350 mA

Ja
Ja

5V 5% 22
300 mA 2
2, Kompensation von max. 2 x 0,7 V

Synchrone serielle Schnittstelle
Signallibertragung
Datenubertragungsrate

6,25 MBit/s

RS485

781,25 kbit/s

Sinus-Cosinus-Eingange
Signallibertragung
Differenzspannung

in Bewegung

im Stillstand
Differenzspannungsabweichung pro
Signalperiode
Gleichtaktspannung
Abschlusswiderstand
max. Eingangsfrequenz
Signalfrequenz (-5 dB)
Signalfrequenz (-3 dB)
ADC-Auflésung

Differenzsignale, symmetrisch

0,5 bis 1,35 V 29
0,8 bis 1,35 /29
£10% 29

max. £7 V
120 Q
200 kHz
<300 kHz
DC bis 200 kHz
12 Bit

Referenzeingang
Signallibertragung
Differenzspannung fiir Low
Differenzspannung fur High
Gleichtaktspannung
Abschlusswiderstand

Differenzsignal, symmetrisch
<-0,2V
202V
max. -5 V bis +9 V
120 Q

Position
Aufldsung @ 1 Vgs?”
Genauigkeit 28
Rauschen 28

Geberstrichzahl * 5700

max. Leistungsaufnahme je Geber-
schnittstelle

PsuclW] = 19V * leene A] 2

Psuc[W] =25V * (0,376 A + 0,35 * lcene A]) 2

Triggereingéange

Anzahl

Beschaltung

Sink

Potenzialtrennung
Eingang - Wechselrichtermodul
Eingang - Eingang

Ja
Ja

Eingangsspannung
nominal
maximal

24 VDC
30 VDC

Schaltschwellen
Low
High

<5V
>15V

Eingangsstrom bei Nennspannung

ca. 10 mA

Schaltverzégerung
steigende Flanke
fallende Flanke

52 ps +0,5 ps (digital gefiltert)
53 ps +0,5 ps (digital gefiltert)

Aussteuerung gegeniber Erdpotential max. +38 V
Elektrische Eigenschaften
Ableitkapazitat 0,14 uF
Einsatzbedingungen
Zulassige Einbaulagen
vertikal hangend Ja
horizontal liegend Ja
horizontal stehend Nein
Aufstellungshdhe tiber NN (Meeres-
spiegel)
nominal 0 bis 500 m
maximal 39 4000 m

Verschmutzungsgrad nach EN
61800-5-1

2 (nicht leitfahige Verschmutzung)

Uberspannungskategorie nach EN
61800-5-1

Schutzart nach EN 60529

1P20 *)

Tabelle 26: 8BVI0110HCSS.000-1, 8BVI0O110HWSS.000-1,
8BVIO110HCSA.000-1, 8BVIO110HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0110HCSS.000-1

8BVI0110HWSS.000-1 |

8BVIO110HCSA.000-1

| 8BVIO110HWSA.000-1

Umgebungsbedingungen

Temperatur
Betrieb
nominal 5 bis 40°C
maximal 32 55°C
Lagerung -25 bis 55°C
Transport -25 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 85%
Lagerung 5 bis 95%
Transport max. 95% bei 40°C

Mechanische Eigenschaften

Abmessungen %
Breite
Hohe
Tiefe

53 mm
317 mm

- 263 mm
212 mm -
209 mm -

- 263 mm
212 mm -
209 mm -

Wandmontage
Cold-Plate
Durchsteckmontage

Gewicht

ca. 2,4 kg ca. 2,9 kg ca. 2,4 kg ca. 2,9 kg

Modulbreite 1

Tabelle 26: 8BVI0110HCSS.000-1, 8BVI0O110HWSS.000-1,
8BVI0O110HCSA.000-1, 8BVIO110HWSA.000-1 - Technische Daten

1) SLOT 2 ist frei. SLOT 1 des ACOPOSmulti Moduls wird durch das SafeMOTION-Modul belegt.

2) Die erreichbaren Sicherheitseinstufungen (Safety Integrity Level, Sicherheitskategorie, Performance Level) sind im Anwenderhandbuch (Abschnitt "Sicher-
heitstechnik") dokumentiert.

3) Gililtig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, Schaltfrequenz 5 kHz, 40°C Umgebungstemperatur, Aufstellungshohe <500 m
Uber NN (Meeresspiegel), kein kiihlartabhangiges Derating.

4) Iy ... Strom am Motoranschluss X5A [Agg]

5) Psmct ... max. Leistungsaufnahme Pgyc[W] des SafeMOTION-Moduls in SLOT1 (siehe Abschnitt Geberschnittstellen).

Psior2 ... max. Leistungsaufnahme Pggac[W] des Einsteckmoduls in SLOT2 (siehe technische Daten des jeweiligen Einsteckmoduls).
P24vou --- Leistung [W], die an den Anschlissen X2/+24 V Out 1 und X2/+24 V Out 2 des Moduls abgegeben wird (max. 10 W).

6) Zur Verkabelung der Motoranschlisse dirfen ausschlieRlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt werden!

7) Giiltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC. Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Umgebungstemperatur.

8) Wert fir die nominale Schaltfrequenz.

9) Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungewdhnliche Wert fiir die Rlcklauftemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
berticksichtigt werden muss.

10) Giltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, minimal zuléssige KihImittel-Durchflussmenge (3 I/min).

11)  Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Riicklauftemperatur der Cold-Plate Montageplatte.

12) Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungewdhnliche Wert fiir die Ricklauftemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
beriicksichtigt werden muss.

Vorsicht! Bei niedrigen Vor- und Ricklauftemperaturen kann es zu Betauung kommen.

13) B&R empfiehlt, das Modul mit nominaler Schaltfrequenz zu betreiben. Wird das Modul aus applikationsspezifischen Griinden mit einer hdheren Schaltfre-
quenz betrieben, fiihrt dies zu einer Reduktion des Dauerstromes und zu einer starkeren CPU-Auslastung.

14)  Im Bedarfsfall kann die Beanspruchung des Motorisolationssystems durch eine zusétzliche extern zu verdrahtende dU/dt-Drossel verringert werden. Bei-
spielsweise kann die Dreiphasen-du/dt-Drossel RWK 305 von Fa. Schaffner (www.schaffner.com) Verwendung finden. ACHTUNG: Auch bei Einsatz einer
dU/dt-Drossel muss auf eine EMV-gerechte, niederinduktive Schirmverbindung geachtet werden!

15) Die elektrische Ausgangsfrequenz (SCTRL_SPEED_ACT * MOTOR_POLEPAIRS) des Moduls wird zum Schutz gegen Dual-Use nach Verordnung (EG)
428/2009 | 3A225 iiberwacht. Uberschreitet die elektrische Ausgangsfrequenz des Moduls fiir mehr als 0,5 s ununterbrochen den Grenzwert von 598 Hz,
dann wird die aktuelle Bewegung abgebrochen und der Fehler 6060 (Leistungsteil: Grenzdrehzahl tberschritten) gemeldet.

16) Bei der Projektierung ist zu priifen, ob mit der vorgesehenen Verkabelung noch die Mindestspannung an der Haltebremse selbst eingehalten wird. Der
Betriebsspannungsbereich der Haltebremse kann der Anwenderdokumentation des verwendeten Motors entnommen werden.

17) Der angegebene Wert gilt nur unter folgenden Voraussetzungen:

- die 24 VDC Versorgung des Moduls erfolgt durch ein Hilfsversorgungsmodul 8BOC, das sich auf der gleichen Montageplatte befindet.
Wird die 24 VDC Versorgung des Moduls Uiber ein Expansionsmodul 8BVE in die Montageplatte eingespeist, reduziert sich - bedingt durch Spannungsabfélle
am Expansionskabel - die Ausgangsspannung. In diesem Fall muss die Unterspannungsuiberwachung deaktiviert werden.

18)  Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschliellich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF eingesetzt werden.

19) Fir ACOPOSmulti SafeMOTION Wechselrichtermodule ist die Verwendung eines EnDat 2.2 Functional Safety Gebers erforderlich! Mit Standard EnDat 2.2
Gebern sind nur die Funktionen STO, SBC, und SS1 zeitliberwacht verfiigbar!

20) Die maximale Geberkabellédnge I..., kann wie folgt berechnet werden (die maximal zuléassige Geberkabellange von 100 m darf nicht Gberschritten werden):
lnax = 7,9/ 1 * A * 1/(2*p)

I ... max. Stromaufnahme des Gebers [A]
A ... Querschnitt der Versorgungsader [mm?]
p ... Spezifischer Widerstand [Qmm?/m] (z. B. fiir Kupfer: p = 0,0178)

21) Die maximal zuldssige Kabellange betragt 50 m.

22) Wahrend des Einschaltvorgangs der Geberversorgungsspannung (2 Sekunden) wird die Uberwachungsgrenze der Spannungsversorgung von 5,25 V auf
6 V erhéht. In dieser Phase werden Uberspannungen bis zu 6 V nicht detektiert.

Eine kurzzeitige Uberspannung von maximal 6 V darf zu keiner Schadigung der Geberelektronik fiihren.
Eine Unterspannung an der Geberversorgung muss zu einem Sinus- bzw. Cosinussignal ausserhalb der Spezifikation fiihren.
23) Eine tatsachliche Reserve von 12 mA fiir den Abschlusswiderstand ist vorhanden.
24) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.

Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) wird auf die angefiihrten Grenzen liberwacht.
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25) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.

Die Zeigerlédnge z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) wird nach dem Einschalten der Auswerteschaltung bis zum Verfahren einer Signalperiode zusatzlich
auf die angefiihrten Grenzen Uberwacht.

26) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.

Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) darf pro Signalperiode maximal £10% schwanken.

27) Dieser Wert entspricht nicht der im Automation Studio zu parametrierenden Geberauflésung (16384 * Geberstrichzahl).

28) Wird in der Praxis durch den Geber limitiert.

29)  lgever .. max. Strombedarf des angeschlossenen Gebers [A].

30) Ein Dauerbetrieb bei einer Aufstellungshéhe von 500 m bis 4.000 m Gber NN (Meeresspiegel) ist unter Beriicksichtigung der angegebenen Reduktion des
Dauerstromes mdglich.

31) Der Wert gilt nur fir den Auslieferungszustand (SLOT2 des Moduls ist durch ein Blindabdeckungs-Schirmblech verschlossen). Ist SLOT2 des Moduls nicht
verschlossen, so verringert sich die Schutzart auf IP10. Es ist zu beachten, dass immer ein Schirmsatz 8SCS005.0000-00 (Blindabdeckung/Schirmblech)
oder ein Einsteckmodul gesteckt sein muss!

32) Ein Dauerbetrieb bei einer Umgebungstemperatur von 40°C bis max. 55°C ist unter Berlicksichtigung der angegebenen Reduktion des Dauerstromes moglich,
fihrt jedoch zu einer friihzeitigen Alterung von Bauelementen.

33) Die Abmessungen definieren die reinen Gerateabmessungen samt zugehdriger Montageplatte. Fir die Befestigung, die Anschlusstechnik und die Luftzirku-
lation sind ober- und unterhalb der Gerate zusatzliche Absténde zu bericksichtigen.

3.2.4.4 Verdrahtung

Details siehe Abschnitt 3.2.5 "Verdrahtung: Sichere Wechselrichtermodule einfachbreit (Einachsmodule)" auf Seite

59

Allgemeine Informationen siehe Abschnitt 6 "Verdrahtung" auf Seite 150
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3.2.5 Verdrahtung: Sichere Wechselrichtermodule einfachbreit (Einachsmodule)

3.2.5.1 Ubersicht Anschlussbelegungen ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2

+24 V

POWERLINK
— POWERLINK

.8 ...EnDat 2.2

Abbildung 5: Ubersicht Anschlussbelegungen
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3.2.5.2 Ubersicht Anschlussbelegungen ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos
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Abbildung 6: Ubersicht Anschlussbelegungen

3.2.5.3 Anschlussbelegung des Steckers X2

X2 Pin Bezeichnung Funktion
1 Trigger 1 Trigger 1
2 COM (1) Trigger 10V
|| S 3 COM (2) +24 V Ausgang 10V
2 || N D 4 +24 V Out 1 +24 V Ausgang 1
5 Trigger 2 Trigger 2
3 | S
6 COM (5) Trigger20V
« | e 7 COM (8) +24 V Ausgang 2 0 V
s (|1 D 8 +24 V Out 2 +24 V Ausgang 2
RN
7 |l |@
s || IO

Tabelle 27: Anschlussbelegung Stecker X2
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3.2.5.4 Anschlussbelegung der Stecker X3A, X3B

X3A, X3B Pin Bezeichnung Funktion

1 RXD Receive Signal

2 RXD\ Receive Signal invertiert
3 TXD Transmit Signal

4 Shield Schirm

5 Shield Schirm

6 TXD\ Transmit Signal invertiert
7 Shield Schirm

8 Shield Schirm

Tabelle 28: Anschlussbelegung Stecker X3A, X3B

3.2.5.5 Anschlussbelegung des Steckers X4A

X4A Bezeichnung Funktion
T- Achse 1: Temperaturfihler -
]‘—Lﬂm T+ Achse 1: Temperaturfiihler +
B- Achse 1: Bremse -
O®S0® B+ Achse 1: Bremse +
B+ B T+ T

Tabelle 29: Anschlussbelegung Stecker X4A

Gefahr!

Ein Kurzschluss des SBC Ausgangs B+ gegen 24 V fiihrt zur Aktivierung des Zustands FUNCTIONAL
FAIL SAFE. D. h. die sichere Impulssperre wird aktiviert. Die Bremse bleibt jedoch durch den Schluss
auf 24 V immer eingeschaltet bzw. geé6ffnet!

Dies kann zu gefahrlichen Situationen fiihren, da die Motorhaltebremse die Austrudelbewegung und
bei hangenden Lasten das ungebremste Absenken nicht bremsen bzw. verhindern kann!

Ein Kurzschluss des SBC Ausgangs B+ gegen 24 V ist durch geeignete verdrahtungstechnische MaR-
nahmen auszuschliefen!

Gefahr!
Der SBC Ausgang

» darf nicht moduliibergreifend verdrahtet werden!
* darf nicht als Open Emitter verdrahtet werden!
» darf nicht als Open Collector verdrahtet werden!

Gefahr!

Fiir den sicheren Motorhaltebremsenausgang kann im abgeschalteten Zustand nur eine Ausgangs-
spannung <5 V gewabhrleistet werden. Bei der Auswahl der Motorhaltebremse ist vom Anwender si-
cherzustellen, dass bei einer anliegenden Spannung von 5V das erforderliche Bremsmoment erreicht
wird.

Information:

Die Transistoren der SBC Ausgangsstufe werden zyklisch getestet. Bei eingeschalteten Ausgangska-
nélen entstehen durch diesen Test Low-Pulse am Ausgang mit einer maximalen Lédnge von 600 ps.

Diese Tatsache ist bei der Auswahl der Motorhaltebremse zu beriicksichtigen!

Gefahr!

Bei den Anschliissen fiir den Motortemperaturfithler und die Motorhaltebremse handelt es sich um
sicher getrennte Stromkreise. Daher diirfen an diese Anschliisse nur Gerdte bzw. Komponenten an-
geschlossen werden, die mindestens eine sichere Trennung nach IEC 60364-4-41 bzw. EN 61800-5-1
aufweisen.

SafeMOTION Anwenderhandbuch V 4.3.2 61

Kapitel 2

ACOPOSmMul-
ti SafeMOTION



ACOPOSmulti SafeMOTION - Datenblatter

Vorsicht!

Werden beim Anschluss von Permanentmagnet-Haltebremsen B+ und B- vertauscht, konnen diese
nicht geéffnet werden! ACOPOSmulti Wechselrichtermodule kdnnen nicht erkennen, ob eine Halte-
bremse verpolt angeschlossen ist!

Warnung!

Temperatursensoren diirfen nur unter folgender Voraussetzung an die Anschliisse X4A/T+ und X4A/T-
eines ACOPOSmulti Moduls angeschlossen werden:
* In SLOT1 des ACOPOSmulti Moduls befindet sich kein ACOPOSmulti Einsteckmodul, an das
ein Temperatursensor an den Anschliissen T+ und T- angeschlossen ist
Anderenfalls konnen Temperaturiiberwachungsfunktionen im ACOPOSmulti Modul auBer Kraft ge-

setzt werden, was im Extremfall zur Zerstérung von an das ACOPOSmulti Modul angeschlossener
Hardware (z. B.: Motoren) fiihren kann!

3.2.5.6 Anschlussbelegung des Steckers X5A

X5A Bezeichnung Funktion

D Achse 1: Schutzleiter

W Achse 1: Motoranschluss W

\ Achse 1: Motoranschluss V
ses@® U Achse 1: Motoranschluss U
TV WO

Tabelle 30: Anschlussbelegung Stecker X5A

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2

Information:

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM oder B&R Motor-
hybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos
Information:

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt wer-
den!

3.2.5.7 Anschlussbelegung SafeMOTION-Modul EnDat 2.2

Abbildung X11 (X12) Pin |Bezeichnung Funktion
e 1 U+ Geberversorgung +12,5 V

2 |-
3
4 D Dateneingang
5 T Taktausgang

1 6 6 |COM(1) Geberversorgung 0 V
7
8 D\ Dateneingang invertiert

9 9 |T\ Taktausgang invertiert
5

Information:

Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschlieBlich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF oder B&R
Motorhybridkabel 8BCH eingesetzt werden!
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Das SafeMOTION-Modul kann nicht getauscht werden! Das SafeMOTION-Modul bildet eine Einheit
mit dem ACOPOSmulti SafeMOTION Wechselrichtermodul. Im Fehlerfall muss das gesamte Modul ge-

tauscht werden.

3.2.5.8 Anschlussbelegung SafeMOTION-Modul SinCos

Abbildung X11 Pin |Bezeichnung Funktion

1 A Kanal A/Sin
2 COM Masse
3 B Kanal B/COS
4 |+5V Geberversorgung +
5 D Daten

1 9 6 |- .
7 R\ Reverenzimpluls invertiert/nREF
8 |T Takt
9 A\ Kanal A invertiert/nSIN

15 10 |Sense COM Sense Masse

8 1 |B\ Kanal B invertier/nCOS
12 |Sense +5V Senseeingang +5 V
13 |D\ Daten invertiert
14 |R Reverenzimpuls/REF
15 | T\ Takt invertiert

Information:

Das SafeMOTION-Modul kann nicht getauscht werden! Das SafeMOTION-Modul bildet eine Einheit
mit dem ACOPOSmulti SafeMOTION Wechselrichtermodul. Im Fehlerfall muss das gesamte Modul ge-

tauscht werden.
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3.3 Sichere Wechselrichtermodule zweifachbreit (Einachsmodule)

3.3.1 8BVI0220HCSS.000-1, 8BVI0220HWSS.000-1, 8BVI0220HCSA.000-1, 8BVI0220HWSA.000-1

3.3.1.1 Allgemeines

» Strukturierte Uberschaubare Realisierung durch netzwerkbasierte Safety Technology
* Modulare Erweiterbarkeit durch virtuelle Verdrahtung

* Unmittelbares Einleiten der Sicherheitsfunktion durch kurze Zykluszeiten

» Einfach in der Umsetzung durch transparente Kontroll- und Statusinformationen auch in der funktionalen

Applikation

+  Kompakte Bauform

3.3.1.2 Bestelldaten

Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

Cold-Plate oder Durchsteckmontage

8BVI0220HCSS.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
22 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage

8BVI0220HCSA.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 22
A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage

Wandmontage

8BVI0220HWSS.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
22 A, HV, Wandmontage

8BVI0220HWSA.000-1

ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 22
A, HV, Wandmontage

Erforderliches Zubehor

Klemmensitze

8BZV10220SS.000-1A

Schraubklemmensatz fur ACOPOSmulti Module
8BVI0220HxSS, 8BVI0220HxSA: 1x 8TB2108.2010-00, 1x
8TB2104.203L-00, 1x 8TB4104.204G-00

Optionales Zubehor

Einsteckmodule

8BAC0120.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.1 Interface

8BAC0120.001-2

ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.2 Interface

8BAC0121.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, HIPERFACE Interface

8BAC0122.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Resolver Interface 10 kHz

8BAC0123.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber und SSI-Ab-
solutwertgeber Interface fir RS422 Signale

8BAC0123.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir 5
V single-ended und 5 V Differenzsignale

8BAC0123.002-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir
24 V single-ended und 24 V Differenzsignale

8BAC0124.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos Interface

8BAC0125.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos EnDat 2.1/SSI/BiSS In-
terface

8BAC0130.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 2 digitale Ausgange, 500 mA, max. 1,25 kHz, 2
digitale Eingange 24 VDC

8BAC0130.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 4 digitale Ausgange, 500 mA, max 1,25 kHz

8BAC0132.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 4 Analogeingénge +10 V

8BAC0133.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 3 RS422 Ausgange fir ABR Ge-
beremulation, 1 Mhz

Klemmen

8TB2104.203L-00

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 3: T- T+ B- B+, Codierung L: 1010

8TB2108.2010-00

Schraubklemme 8-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 1: durchnummeriert

8TB4104.204G-00

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermal: 10,16 mm, Be-
schriftung 4: PE W V U, Codierung G: 0110

Liiftermodule

8BXF001.0000-00

ACOPOSmMulti Liftermodul, Ersatzlifter fir ACOPOSmulti Mo-
dule (8BxP/8B0C/8BVI/8BVE/8BOK)

POWERLINK/Ethernet-Kabel

X20CAOE61.00020

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,2
m

X20CAOE61.00025

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,25
m

X20CAO0E61.00030

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,3
m

X20CAOE61.00035

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,35
m

Tabelle 31: 8BVI0220HCSS.000-1, 8BVI0220HCSA.000-1, 8BVI0220HWSS.000-1, 8BVI0220HWSA.000-1 - Bestelldaten
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Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

X20CAOE61.00050

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,5
m

X20CAOE61.00100

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 1 m

Schirmkomponentensets

8SCS000.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Schirmblech 1fach
Typ 0; 1x Schlauchschelle, B 9 mm, D 12-22 mm

8SCS002.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Klemmbigelblech;
2x Klemmblgel D 4-13,5 mm; 2x Schrauben

8SCS009.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x ACOPOSmulti Hal-
teblech SK8-14; 1x Schirmanschlussklemme SK14

8SCS010.0000-00

ACOPOSmMulti Schirmkomponentenset: 1x ACOPOSmulti Hal-
teblech SK14-20; 1x Schirmanschlussklemme SK20

Zubehorsitze

8BXB000.0000-00

Zubehorsatz ACOPOSmulti zur Geberpufferung bestehend aus:
1 Stiick Lithium-Batterie AA 3,6 V; 1 Stlick Abdeckkappe fiir Bat-
teriehalter

Tabelle 31: 8BVI0220HCSS.000-1, 8BVI0220HCSA.000-1, 8BVI0220HWSS.000-1, 8BVI0220HWSA.000-1 - Bestelldaten

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2
Information:

hybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

Information:

ACOPOSmMulti SafeMOTION SinCos
Information:

den!

Information:

kabel 8BCS eingesetzt werden!

Details siehe unter 1.2 "Der sichere Antriebsstrang " auf Seite 256.

3.3.1.3 Technische Daten

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM oder B&R Motor-

Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschlieflich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF oder B&R
Motorhybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt wer-

Fiir B&R Standardmotoren diirfen zur Verkabelung der Geberschnittstellen ausschlieRBlich B&R Geber-

Bestellnummer | 8BVI0220HCSS.000-1

8BVI0220HWSS.000-1

8BVI0220HCSA.000-1

8BVI0220HWSA.000-1

Allgemeines

B&R ID-Code 0xAA1C

OxAA1E 0xEO0B4

0xEOB5

Cold-Plate oder
Durchsteckmontage

Kuhl- und Montageart

Wandmontage

Cold-Plate oder
Durchsteckmontage

Wandmontage

Steckplatze fiir Einsteckmodule

21

Zertifizierungen
CE
KC
uL

Ja

Ja

cULus E225616
Power Conversion Equipment

Functional Safety? Ja
DC-Zwischenkreisanschluss
Spannung

nominal 750 VDC
Dauerleistungsaufnahme % 16,2 kW

Verlustleistung abhangig von der
Schaltfrequenz 4

Schaltfrequenz 5 kHz
Schaltfrequenz 10 kHz
Schaltfrequenz 20 kHz

[0,13 * 2 + 5,5 * I, + 40] W
[0,43 * 1,2 + 3,7 * Iy, + 110] W
[1,4* 12+ 1,97 * Iy, + 230] W

Zwischenkreiskapazitat

495 uF

Ausfiihrung

ACOPOSmulti Rickwand

Tabelle 32: 8BVI0220HCSS.000-1, 8BVI0220HWSS.000-1,
8BVI0220HCSA.000-1, 8BVI0220HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer | 8BVI0220HCSS.000-1

8BVI0220HWSS.000-1 | 8BVI0220HCSA.000-1 8BVI0220HWSA.000-1

24 VDC Versorgung

Eingangsspannung

25 VDC #1,6%

Eingangskapazitat

32,9 UF

max. Leistungsaufnahme

26 W + Psyct *+ Psior2 + Pasvout * Phattebremse”

25 W + Psyct * Psior2 + Pasvout * Phatebremse”

Ausfiihrung

ACOPOSmulti Riickwand

24 VDC Ausgang

Anzahl

Ausgangsspannung
Zwischenkreisspannung (Upc): 260
bis 315 VDC
Zwischenkreisspannung (Upc): 315
bis 800 VDC

25 VDC * (Upc/315)

24 VDC £6%

Absicherung

250 mA (trage) elektronisch, automatisch rickstellend

Motoranschluss ©

Anzahl

Dauerleistung je Motoranschluss %

16 kW

Dauerstrom je Motoranschluss 2

22 Aur

Reduktion des Dauerstromes abhén-

gig von der Schaltfrequenz "
Schaltfrequenz 5 kHz -
Schaltfrequenz 10 kHz -
Schaltfrequenz 20 kHz -

Keine Reduktion® | - |
0,4 AKK (ab 31°C) @
0,31 AK (ab-16°C)9 | - |

Keine Reduktion &
0,4 A/K (ab 31°C) @
0,31 A/K (ab -16°C) @

Reduktion des Dauerstromes abhén-
gig von Schaltfrequenz und Montage-
al't 10)
Schaltfrequenz 5 kHz
Cold-Plate Montage '
Durchsteckmontage
Schaltfrequenz 10 kHz
Cold-Plate Montage '
Durchsteckmontage
Schaltfrequenz 20 kHz
Cold-Plate Montage
Durchsteckmontage

Keine Reduktion &
Keine Reduktion &

0,36 A/K (ab 5°C) '2
0,39 A/K (ab 26°C) 9

0,5 A/K (ab 49°C)
0,15 A/K (ab -59°C) ®

- Keine Reduktion & -
- Keine Reduktion & -

- 0,36 A/K (ab 5°C) 2 -
- 0,39 A/K (ab 26°C) 9 -

- 0,5 A/K (ab 49°C) -
- 0,15 A/K (ab -59°C) ® -

Reduktion des Dauerstromes abhan-
gig von der Aufstellungshéhe
ab 500 m tGber NN (Meeresspiegel)

2,2 Ag; pro 1000 m

Spitzenstrom

55 Aq

nominale Schaltfrequenz

5 kHz

mdogliche Schaltfrequenzen '

5/10/20 kHz

Isolationsbeanspruchung des ange-
schlossenen Motors gemafR IEC TS

Grenzwertkurve A

60034-25 4
SchutzmaRnahmen
Uberlastschutz Ja
Kurz- und Erdschlussschutz Ja
max. Ausgangsfrequenz 598 Hz 9
Ausfiihrung
u,Vv,w, PE Stecker
Schirmanschluss Ja
Klemmbarer Anschlussquerschnittbe-
reich
Flexible und feindrahtige Leiter
mit Aderendhiilse 0,5 bis 6 mm? 0,5 bis 16 mm?
Approbationsdaten
UL/C-UL-US 20 bis 8
CSA 20 bis 8
Klemmbarer Kabeldurchmesserbe- 12 bis 22 mm
reich des Schirmanschlusses
max. Motorleitungslange abhangig von
der Schaltfrequenz
Schaltfrequenz 5 kHz 25m
Schaltfrequenz 10 kHz 25m
Schaltfrequenz 20 kHz 25m

Anschluss Motorhaltebremse

Anzahl 1
Ausgangsspannung 9 24 VDC +5,8% /-0,5% ')
Dauerstrom 42 A

max. Innenwiderstand 0,15 Q
Loéschspannung ca. 30V

max. Léschenergie pro Schaltvorgang 3 Ws

max. Schaltfrequenz 0,5 Hz

Tabelle 32: 8BVI0220HCSS.000-1, 8BVI0220HWSS.000-1,
8BVI0220HCSA.000-1, 8BVI0220HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0220HCSS.000-1 8BVI0220HWSS.000-1 | 8BVI0220HCSA.000-1 | 8BVI0220HWSA.000-1

SchutzmaRnahmen

Uberwachung

Uberlast- und Kurzschlussschutz Ja

Kabelbruchiiberwachung Ja

Unterspannungsiiberwachung Ja
Ansprechschwelle der Kabelbruch- ca.0,5A

Ansprechschwelle der Unterspan-

24 VDC -2% [ -4%

Differenzspannungsabweichung pro
Signalperiode

Gleichtaktspannung
Abschlusswiderstand

max. Eingangsfrequenz
Signalfrequenz (-5 dB)
Signalfrequenz (-3 dB)
ADC-Auflésung

nungsuberwachung
Geberschnittstellen '®
Anzahl 1
Typ EnDat 2.2 9 SinCos
Anschllsse DSUB Stecker 9-polig female DSUB Stecker 15-polig female
Anzeigen UP/DN-LEDs
Potenzialtrennung
Geber - ACOPOSmulti Nein
Geberliberwachung Ja
max. Geberkabellange 100 m 50 m 2"
Abhangig vom Querschnitt der Ver-
sorgungsader des Geberkabels 29
Geberversorgung
Ausgangsspannung typ. 12,5V 5V 5% 22
Belastbarkeit 350 mA 300 mA )
Senseleitungen - 2, Kompensation von max. 2 x 0,7 V
Schutzmalnahmen
kurzschlussfest Ja
iberlastfest Ja
Synchrone serielle Schnittstelle
Signaliibertragung RS485
Datenibertragungsrate 6,25 MBit/s | 781,25 kbit/s
Sinus-Cosinus-Eingénge
Signallibertragung - | Differenzsignale, symmetrisch
Differenzspannung
in Bewegung - 0,5 bis 1,35V 24
im Stillstand - 0,8 bis 1,35V 29

- +10% 29

- max. +7 V

- 120 Q

- 200 kHz

- <300 kHz

- DC bis 200 kHz
- 12 Bit

Referenzeingang
Signallibertragung
Differenzspannung fir Low
Differenzspannung fir High
Gleichtaktspannung
Abschlusswiderstand

- Differenzsignal, symmetrisch
- <-0,2V

- 202V

- max. -5 V bis +9 V

- 120 Q

Position
Aufldsung @ 1 Vgs?”
Genauigkeit 28
Rauschen 28

- Geberstrichzahl * 5700

max. Leistungsaufnahme je Geber-
schnittstelle

Psuc[W] = 19V * lgene A] 2 Psuc[W] =25V * (0,376 A + 0,35 * lgeneAl) >

Triggereingéange

Anzahl 2
Beschaltung Sink
Potenzialtrennung

Eingang - Wechselrichtermodul Ja

Eingang - Eingang Ja
Eingangsspannung

nominal 24\VDC

maximal 30 VDC
Schaltschwellen

Low <5V

High >15V
Eingangsstrom bei Nennspannung ca. 10 mA

Schaltverzégerung
steigende Flanke
fallende Flanke

52 ps +0,5 ps (digital gefiltert)
53 ps +0,5 ps (digital gefiltert)

Aussteuerung gegeniiber Erdpotential

max. +38 V

Tabelle 32: 8BVI0220HCSS.000-1, 8BVI0220HWSS.000-1,
8BVI0220HCSA.000-1, 8BVI0220HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer | 8BVI0220HCSS.000-1 | 8BVI0220HWSS.000-1 8BVI0220HCSA.000-1 8BVI0220HWSA.000-1
Elektrische Eigenschaften
Ableitkapazitat | 0,22 uF
Einsatzbedingungen
Zulassige Einbaulagen
vertikal hangend Ja
horizontal liegend Ja
horizontal stehend Nein
Aufstellungshéhe Gber NN (Meeres-
spiegel)
nominal 0 bis 500 m
maximal 30 4000 m
Verschmutzungsgrad nach EN 2 (nicht leitfahige Verschmutzung)
61800-5-1
Uberspannungskategorie nach EN 1]
61800-5-1
Schutzart nach EN 60529 1P20 3"
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb
nominal 5 bis 40°C
maximal 32 55°C
Lagerung -25 bis 55°C
Transport -25 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 85%
Lagerung 5 bis 95%
Transport max. 95% bei 40°C
Mechanische Eigenschaften
Abmessungen 33
Breite 106,5 mm
Héhe 317 mm
Tiefe
Wandmontage - 263 mm - 263 mm
Cold-Plate 212 mm - 212 mm -
Durchsteckmontage 209 mm - 209 mm -
Gewicht ca. 3,9 kg ca. 5,2 kg ca. 3,9 kg ca. 5,2 kg
Modulbreite 2

Tabelle 32: 8BVI0220HCSS.000-1, 8BVI0220HWSS.000-1,
8BVI0220HCSA.000-1, 8BVI0220HWSA.000-1 - Technische Daten

1) SLOT 2 ist frei. SLOT 1 des ACOPOSmulti Moduls wird durch das SafeMOTION-Modul belegt.

2) Die erreichbaren Sicherheitseinstufungen (Safety Integrity Level, Sicherheitskategorie, Performance Level) sind im Anwenderhandbuch (Abschnitt "Sicher-
heitstechnik") dokumentiert.

3) Gliltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, Schaltfrequenz 5 kHz, 40°C Umgebungstemperatur, Aufstellungshohe <500 m
Uber NN (Meeresspiegel), kein kiihlartabhangiges Derating.

4) Iy ... Strom am Motoranschluss X5A [Agq]

5) Pswct ... max. Leistungsaufnahme Pgyc[W] des SafeMOTION-Moduls in SLOT1 (siehe Abschnitt Geberschnittstellen).

Psiorz ... max. Leistungsaufnahme Pggac[W] des Einsteckmoduls in SLOT2 (siehe technische Daten des jeweiligen Einsteckmoduls).
P24vou --- Leistung [W], die an den Anschlissen X2/+24 V Out 1 und X2/+24 V Out 2 des Moduls abgegeben wird (max. 10 W).

6) Zur Verkabelung der Motoranschlisse dirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt werden!

7) Giiltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC. Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Umgebungstemperatur.

8) Wert fir die nominale Schaltfrequenz.

9) Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungewdhnliche Wert fiir die Umgebungstemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
bertcksichtigt werden muss.

10)  Giiltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, minimal zulassige Kihlmittel-Durchflussmenge (3 I/min).

11)  Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Ricklauftemperatur der Cold-Plate Montageplatte.

12) Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungewdhnliche Wert fiir die Ricklauftemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
beriicksichtigt werden muss.

Vorsicht! Bei niedrigen Vor- und Riicklauftemperaturen kann es zu Betauung kommen.

13) B&R empfiehlt, das Modul mit nominaler Schaltfrequenz zu betreiben. Wird das Modul aus applikationsspezifischen Griinden mit einer héheren Schaltfre-
quenz betrieben, fiihrt dies zu einer Reduktion des Dauerstromes und zu einer stéarkeren CPU-Auslastung.

14) Im Bedarfsfall kann die Beanspruchung des Motorisolationssystems durch eine zuséatzliche extern zu verdrahtende dU/dt-Drossel verringert werden. Bei-
spielsweise kann die Dreiphasen-du/dt-Drossel RWK 305 von Fa. Schaffner (www.schaffner.com) Verwendung finden. ACHTUNG: Auch bei Einsatz einer
dU/dt-Drossel muss auf eine EMV-gerechte, niederinduktive Schirmverbindung geachtet werden!

15) Die elektrische Ausgangsfrequenz (SCTRL_SPEED_ACT * MOTOR_POLEPAIRS) des Moduls wird zum Schutz gegen Dual-Use nach Verordnung (EG)
428/2009 | 3A225 iiberwacht. Uberschreitet die elektrische Ausgangsfrequenz des Moduls fiir mehr als 0,5 s ununterbrochen den Grenzwert von 598 Hz,
dann wird die aktuelle Bewegung abgebrochen und der Fehler 6060 (Leistungsteil: Grenzdrehzahl Uberschritten) gemeldet.

16) Bei der Projektierung ist zu prifen, ob mit der vorgesehenen Verkabelung noch die Mindestspannung an der Haltebremse selbst eingehalten wird. Der
Betriebsspannungsbereich der Haltebremse kann der Anwenderdokumentation des verwendeten Motors entnommen werden.

17) Der angegebene Wert gilt nur unter folgenden Voraussetzungen:

- die 24 VDC Versorgung des Moduls erfolgt durch ein Hilfsversorgungsmodul 8BOC, das sich auf der gleichen Montageplatte befindet.
Wird die 24 VDC Versorgung des Moduls tiber ein Expansionsmodul 8BVE in die Montageplatte eingespeist, reduziert sich - bedingt durch Spannungsabfalle
am Expansionskabel - die Ausgangsspannung. In diesem Fall muss die Unterspannungstliberwachung deaktiviert werden.

18)  Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschlieflich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF eingesetzt werden.
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19) Fir ACOPOSmulti SafeMOTION Wechselrichtermodule ist die Verwendung eines EnDat 2.2 Functional Safety Gebers erforderlich! Mit Standard EnDat 2.2
Gebern sind nur die Funktionen STO, SBC, und SS1 zeitliberwacht verfiigbar!
20) Die maximale Geberkabellédnge I..., kann wie folgt berechnet werden (die maximal zuléassige Geberkabellange von 100 m darf nicht Uberschritten werden):

lnax = 7,9 / s * A * 1/(2*p)

lg ... max. Stromaufnahme des Gebers [A]
A ... Querschnitt der Versorgungsader [mm?]
p ... Spezifischer Widerstand [Qmm?/m] (z. B. fiir Kupfer: p = 0,0178)

21) Die maximal zulassige Kabellange betragt 50 m.

22) Wahrend des Einschaltvorgangs der Geberversorgungsspannung (2 Sekunden) wird die Uberwachungsgrenze der Spannungsversorgung von 5,25 V auf
6V erhéht. In dieser Phase werden Uberspannungen bis zu 6 V nicht detektiert.

Eine kurzzeitige Uberspannung von maximal 6 V darf zu keiner Schadigung der Geberelektronik fiihren.
Eine Unterspannung an der Geberversorgung muss zu einem Sinus- bzw. Cosinussignal ausserhalb der Spezifikation fiihren.

23) Eine tatséchliche Reserve von 12 mA fiir den Abschlusswiderstand ist vorhanden.

24) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.
Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) wird auf die angefiihrten Grenzen liberwacht.

25) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepriift.

Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) wird nach dem Einschalten der Auswerteschaltung bis zum Verfahren einer Signalperiode zusatzlich
auf die angefiihrten Grenzen tberwacht.

26) Die Sinus-Cosinus-Ausgangsignale des Messgerats werden von der Auswerteschaltung mit einer Zeigerlangeniiberwachung gepruft.

Die Zeigerlange z = 2 v((Sin - nSin)? + (Cos - nCos)?) darf pro Signalperiode maximal £10% schwanken.

27) Dieser Wert entspricht nicht der im Automation Studio zu parametrierenden Geberauflésung (16384 * Geberstrichzahl).

28)  Wird in der Praxis durch den Geber limitiert.

29)  lgeper ... max. Strombedarf des angeschlossenen Gebers [A].

30) Ein Dauerbetrieb bei einer Aufstellungshéhe von 500 m bis 4.000 m uber NN (Meeresspiegel) ist unter Beriicksichtigung der angegebenen Reduktion des
Dauerstromes mdglich.

31) Der Wert gilt nur fir den Auslieferungszustand (SLOT2 des Moduls ist durch ein Blindabdeckungs-Schirmblech verschlossen). Ist SLOT2 des Moduls nicht
verschlossen, so verringert sich die Schutzart auf IP10. Es ist zu beachten, dass immer ein Schirmsatz 8SCS005.0000-00 (Blindabdeckung/Schirmblech)
oder ein Einsteckmodul gesteckt sein muss!

32) Ein Dauerbetrieb bei einer Umgebungstemperatur von 40°C bis max. 55°C ist unter Berlicksichtigung der angegebenen Reduktion des Dauerstromes mdoglich,
fiihrt jedoch zu einer friihzeitigen Alterung von Bauelementen.

33) Die Abmessungen definieren die reinen Gerateabmessungen samt zugehdriger Montageplatte. Fir die Befestigung, die Anschlusstechnik und die Luftzirku-
lation sind ober- und unterhalb der Gerate zusatzliche Abstéande zu beriicksichtigen.

3.3.1.4 Verdrahtung

Details siehe Abschnitt 3.3.4 "Verdrahtung: Sichere Wechselrichtermodule zweifachbreit (Einachsmodule)" auf
Seite 81

Allgemeine Informationen siehe Abschnitt 6 "Verdrahtung" auf Seite 150
3.3.2 8BVI0330HCSS.000-1, 8BVIO330HWSS.000-1, 8BVIO330HCSA.000-1, 8BVIO330HWSA.000-1

3.3.2.1 Allgemeines

» Strukturierte Uberschaubare Realisierung durch netzwerkbasierte Safety Technology

* Modulare Erweiterbarkeit durch virtuelle Verdrahtung

» Unmittelbares Einleiten der Sicherheitsfunktion durch kurze Zykluszeiten

» Einfach in der Umsetzung durch transparente Kontroll- und Statusinformationen auch in der funktionalen
Applikation

+  Kompakte Bauform

3.3.2.2 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung
Cold-Plate oder Durchsteckmontage
8BVI0330HCSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
33 A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage
8BVIO330HCSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 33
A, HV, Cold-Plate oder Durchsteckmontage
Wandmontage
8BVI0330HWSS.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2 Wechselrichtermodul,
33 A, HV, Wandmontage
8BVI0O330HWSA.000-1 ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos Wechselrichtermodul, 33

A, HV, Wandmontage

Erforderliches Zubehor

Klemmensitze

8BZV10440SS.000-1A Schraubklemmensatz fir ACOPOSmulti Module

8BVI0440HxSS, 8BVI0O440HxSA: 1x 8TB2108.2010-00, 1x
8TB2104.203L-00, 1x 8TB4104.204G-10

Optionales Zubehor
Einsteckmodule

Tabelle 33: 8BVI0330HCSS.000-1, 8BVIO330HCSA.000-1, 8BVI0330HWSS.000-1, 8BVIO330HWSA.000-1 - Bestelldaten
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Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

8BAC0120.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.1 Interface

8BAC0120.001-2

ACOPOSmulti Einsteckmodul, EnDat 2.2 Interface

8BAC0121.000-1

ACOPOSmMulti Einsteckmodul, HIPERFACE Interface

8BAC0122.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Resolver Interface 10 kHz

8BAC0123.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber und SSI-Ab-
solutwertgeber Interface fir RS422 Signale

8BAC0123.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir 5
V single-ended und 5 V Differenzsignale

8BAC0123.002-1

ACOPOSmMulti Einsteckmodul, Inkrementalgeber Interface fir
24 V single-ended und 24 V Differenzsignale

8BAC0124.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos Interface

8BAC0125.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, SinCos EnDat 2.1/SSI/BiSS In-
terface

8BAC0130.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 2 digitale Ausgange, 500 mA, max. 1,25 kHz, 2
digitale Eingange 24 VDC

8BAC0130.001-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 2 digitale Ausgange, 50 mA,
max. 62,5 kHz, 4 digitale Ausgange, 500 mA, max 1,25 kHz

8BAC0132.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 4 Analogeingange +10 V

8BAC0133.000-1

ACOPOSmulti Einsteckmodul, 3 RS422 Ausgange fir ABR Ge-
beremulation, 1 Mhz

Klemmen

8TB2104.203L-00

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 3: T- T+ B- B+, Codierung L: 1010

8TB2108.2010-00

Schraubklemme 8-polig, einreihig, Rastermaf: 5,08 mm, Be-
schriftung 1: durchnummeriert

8TB4104.204G-10

Schraubklemme 4-polig, einreihig, Rastermal: 10,16 mm, Be-
schriftung 4: PE W V U, Codierung G: 0110

Liiftermodule

8BXF001.0000-00

ACOPOSmMulti Liftermodul, Ersatzlifter fir ACOPOSmulti Mo-
dule (8BxP/8B0C/8BVI/8BVE/8BOK)

POWERLINK/Ethernet-Kabel

X20CAO0E61.00020

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,2
m

X20CAOE61.00025

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,25
m

X20CAO0E61.00030

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,3
m

X20CAOE61.00035

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,35
m

X20CAOE61.00050

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 0,5
m

X20CAOE61.00100

POWERLINK/Ethernet-Verbindungskabel, RJ45 auf RJ45, 1 m

Schirmkomponentensets

8SCS002.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Klemmbdigelblech;
2x Klemmbdgel D 4-13,5 mm; 2x Schrauben

8SCS007.0000-00

ACOPOSmulti  Schirmkomponentenset: 1x Schirmmontage-
blech 2fach 45°; 4x Schrauben

8SCS008.0000-00

ACOPOSmulti Schirmkomponentenset: 1x Schirmblech 2fach
Typ 0; 1x Schlauchschelle, B 9 mm, D 23-35 mm

8SCS010.0000-00

ACOPOSmMulti Schirmkomponentenset: 1x ACOPOSmulti Hal-
teblech SK14-20; 1x Schirmanschlussklemme SK20

Zubehorsitze

8BXB000.0000-00

Zubehdrsatz ACOPOSmulti zur Geberpufferung bestehend aus:
1 Stiick Lithium-Batterie AA 3,6 V; 1 Stlick Abdeckkappe fiir Bat-
teriehalter

Tabelle 33: 8BVI0330HCSS.000-1, 8BVIO330HCSA.000-1, 8BVIO330HWSS.000-1, 8BVIO330HWSA.000-1 - Bestelldaten

ACOPOSmulti SafeMOTION EnDat 2.2

Information:

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM oder B&R Motor-
hybridkabel 8BCH eingesetzt werden!

Information:

Zur Verkabelung der Geberschnittstellen diirfen ausschlieBlich B&R EnDat 2.2 Kabel 8BCF oder B&R
Motorhybridkabel 8BCH eingesetzt werden!
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ACOPOSmulti SafeMOTION SinCos
Information:

Zur Verkabelung der Motoranschliisse diirfen ausschlieBlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt wer-
den!

Information:

Fiir B&R Standardmotoren diirfen zur Verkabelung der Geberschnittstellen ausschlieRBlich B&R Geber-
kabel 8BCS eingesetzt werden!

Details siehe unter 1.2 "Der sichere Antriebsstrang " auf Seite 256.

3.3.2.3 Technische Daten

Bestellnummer | 8BVI0330HCSS.000-1 8BVI0330HWSS.000-1 8BVIO330HCSA.000-1 8BVI0330HWSA.000-1
Allgemeines
B&R ID-Code 0xADC3 0xADC4 0xEO0B6 0xEOB7
Kuhl- und Montageart Cold-Plate oder Wandmontage Cold-Plate oder Wandmontage
Durchsteckmontage Durchsteckmontage

Steckplatze fiir Einsteckmodule 20
Zertifizierungen

CE Ja

KC Ja -

uL cULus E225616

Power Conversion Equipment

Functional Safety? Ja
DC-Zwischenkreisanschluss
Spannung

nominal 750 VDC
Dauerleistungsaufnahme 24,4 kW

Verlustleistung abhangig von der
Schaltfrequenz

Schaltfrequenz 5 kHz [0,07 * 1,2+ 7,3 * Iy, + 40] W

Schaltfrequenz 10 kHz [0,2* w2+ 11,1 * Iy + 130] W

Schaltfrequenz 20 kHz [1,85 * Iy2 + 3,8 * Iy + 300] W
Zwischenkreiskapazitat 990 uF
Ausfiihrung ACOPOSmulti Riickwand
24 VDC Versorgung
Eingangsspannung 25 VDC #1,6%
Eingangskapazitat 32,9 uF
max. Leistungsaufnahme 31 W + Psyct + Psiorz + Posvout + Phattebremse” 25 W + Psyct + Psior2 + Pasvout + Phatebremse”)
Ausfiihrung ACOPOSmulti Riickwand
24 VDC Ausgang
Anzahl 2
Ausgangsspannung

Zwischenkreisspannung (Upc): 260 25 VDC * (Upc/315)

bis 315 VDC

Zwischenkreisspannung (Upc): 315 24 VDC #6%

bis 800 VDC
Absicherung 250 mA (trage) elektronisch, automatisch rickstellend
Motoranschluss ©
Anzahl 1
Dauerleistung je Motoranschluss % 24 kW
Dauerstrom je Motoranschluss 2 33 Acxt

Reduktion des Dauerstromes abhéan-
gig von der Schaltfrequenz 7

Schaltfrequenz 5 kHz - |  157AK(@b40°C)® | - | 1,57 AK (ab 40°C) ®
Schaltfrequenz 10 kHz - | 05AK(@@b-10°C) | - |  05AK(@b-10°C)®
Schaltfrequenz 20 kHz - | 036AK(ab-77°C)? | - | 0,36 AKK (ab-77°C) @

Tabelle 34: 8BVI0330HCSS.000-1, 8BVI0330HWSS.000-1,
8BVI0330HCSA.000-1, 8BVIO330HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0330HCSS.000-1 | 8BVI0330HWSS.000-1

8BVI0O330HCSA.000-1

8BVI0O330HWSA.000-1

Reduktion des Dauerstromes abhéan-
gig von Schaltfrequenz und Montage-
al't 10)

Schaltfrequenz 5 kHz
Cold-Plate Montage '
Durchsteckmontage

Schaltfrequenz 10 kHz
Cold-Plate Montage "
Durchsteckmontage

Schaltfrequenz 20 kHz
Cold-Plate Montage
Durchsteckmontage

0,8 A/K (ab 45°C) ® -
1,26 A/K (ab 40°C) ® -

0,62 A/K (ab 6°C) 2 -
0,37 A/KK (ab -36°C) @ -

0,32 AKK (ab -82°C) 2 -
0,24 AKK (ab -137°C) @ -

0,24 AK

0,8 A/K (ab 45°C) ® -
1,26 A/K (ab 40°C) ® -

0,62 A/K (ab 6°C) 2 -
0,37 A/KK (ab -36°C) ® -

0,32 A/K (ab -82°C) 12 -

(ab-137°C) 9 -

Reduktion des Dauerstromes abhan-
gig von der Aufstellungshéhe
ab 500 m Uber NN (Meeresspiegel)

3,3 Ag pro 1000 m

Spitzenstrom

83 Aqst

nominale Schaltfrequenz

5 kHz

mdgliche Schaltfrequenzen '

5/10/20 kHz

Isolationsbeanspruchung des ange-
schlossenen Motors gemafR IEC TS
60034-25 14

Grenzwertkurve A

SchutzmaRnahmen
Uberlastschutz Ja
Kurz- und Erdschlussschutz Ja
max. Ausgangsfrequenz 598 Hz 9
Ausfiihrung
u,Vv,w, PE Stecker
Schirmanschluss Ja
Klemmbarer Anschlussquerschnittbe-
reich
Flexible und feindrahtige Leiter
mit Aderendhiilse 0,5 bis 16 mm?
Approbationsdaten
UL/C-UL-US 20 bis 6
CSA 20 bis 6
Klemmbarer Kabeldurchmesserbe- 23 bis 35 mm
reich des Schirmanschlusses
max. Motorleitungslange abhangig von
der Schaltfrequenz
Schaltfrequenz 5 kHz 25m
Schaltfrequenz 10 kHz 25m
Schaltfrequenz 20 kHz 25m

Anschluss Motorhaltebremse

Anzahl

1

Ausgangsspannung 9

24 VDC +5,8% /-0,5% 1"

Uberwachung

Dauerstrom 42 A
max. Innenwiderstand 0,15 Q
Loéschspannung ca. 30V
max. Léschenergie pro Schaltvorgang 3 Ws
max. Schaltfrequenz 0,5Hz
Schutzmaflnahmen

Uberlast- und Kurzschlussschutz Ja

Kabelbruchuberwachung Ja

Unterspannungsiiberwachung Ja
Ansprechschwelle der Kabelbruch- ca.05A

Ansprechschwelle der Unterspan-
nungsuberwachung

24 VDC -2% / -4%

Geberschnittstellen '®

Anzahl

Typ

EnDat 2.2 19

SinCos

Anschlisse

DSUB Stecker 9-polig female

DSUB Stecker 15-polig female

Anzeigen

UP/DN-LEDs

Potenzialtrennung
Geber - ACOPOSmulti

Nein

Geberliberwachung

Ja

max. Geberkabellange

100 m
Abhangig vom Querschnitt der Ver-
sorgungsader des Geberkabels 29

50 m 29

Tabelle 34: 8BVI0O330HCSS.000-1, 8BVIO330HWSS.000-1,
8BVI0330HCSA.000-1, 8BVIO330HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0330HCSS.000-1 8BVI0330HWSS.000-1 |

8BVI0O330HCSA.000-1 |

8BVI0O330HWSA.000-1

Geberversorgung
Ausgangsspannung
Belastbarkeit
Senseleitungen
SchutzmaBnahmen

kurzschlussfest
Uberlastfest

typ. 12,5V |
350 mA |

Ja
Ja

5V 5% 2
300 mA )

2, Kompensation von max. 2 x 0,7 V

Synchrone serielle Schnittstelle
Signallibertragung
Datenubertragungsrate

RS485
6,25 MBit/s |

781,25 kbit/s

Sinus-Cosinus-Eingange
Signallibertragung
Differenzspannung

in Bewegung

im Stillstand
Differenzspannungsabweichung pro
Signalperiode
Gleichtaktspannung
Abschlusswiderstand
max. Eingangsfrequenz
Signalfrequenz (-5 dB)
Signalfrequenz (-3 dB)
ADC-Auflésung

Differenzsignale, symmetrisch

0,5 bis 1,35V 29
0,8 bis 1,35V 2%
+10% 2

max. 7 V
120 Q
200 kHz
<300 kHz
DC bis 200 kHz
12 Bit

Referenzeingang
Signallibertragung
Differenzspannung fiir Low
Differenzspannung fir High
Gleichtaktspannung
Abschlusswiderstand

- Differenzsignal, symmetrisch

<-0,2V
202V
max. -5 V bis +9 V
120 Q

Position
Aufldsung @ 1 Vgs?”
Genauigkeit 28
Rauschen 20

Geberstrichzahl * 5700

max. Leistungsaufnahme je Geber-
schnittstelle

Psuc[W] = 19V * lgeped A] 29

Psuc[W] =25V * (0,376 A + 0,35 ™ lgened A])

Triggereingdange

Anzahl

Beschaltung

Sink

Potenzialtrennung
Eingang - Wechselrichtermodul
Eingang - Eingang

Ja
Ja

Eingangsspannung
nominal
maximal

24 VDC
30 VDC

Schaltschwellen
Low
High

<5V
>15V

Eingangsstrom bei Nennspannung

ca. 10 mA

Schaltverzdgerung
steigende Flanke
fallende Flanke

52 ps +0,5 ps (digital gefiltert)
53 ps +0,5 ps (digital gefiltert)

Aussteuerung gegenlber Erdpotential max. +38 V
Elektrische Eigenschaften
Ableitkapazitat 0,22 yF
Einsatzbedingungen
Zulassige Einbaulagen
vertikal hangend Ja
horizontal liegend Ja
horizontal stehend Nein
Aufstellungshéhe tiber NN (Meeres-
spiegel)
nominal 0 bis 500 m
maximal %9 4000 m

Verschmutzungsgrad nach EN
61800-5-1

2 (nicht leitfahige Verschmutzung)

Uberspannungskategorie nach EN
61800-5-1

Schutzart nach EN 60529

1P20 3

Tabelle 34: 8BVI0330HCSS.000-1, 8BVIO330HWSS.000-1,

8BVI0330HCSA.000-1, 8BVIO330HWSA.000-1 - Technische Daten
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Bestellnummer

8BVI0330HCSS.000-1 |

8BVI0330HWSS.000-1

8BVI0O330HCSA.000-1

8BVI0O330HWSA.000-1

Umgebungsbedingungen

Temperatur
Betrieb
nominal 5 bis 40°C
maximal 32 55°C
Lagerung -25 bis 55°C
Transport -25 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 85%
Lagerung 5 bis 95%
Transport max. 95% bei 40°C

Mechanische Eigenschaften

Abmessungen %
Breite
Hohe
Tiefe

106,5 mm
317 mm

- 263 mm
212 mm -
209 mm -

- 263 mm
212 mm -
209 mm -

Wandmontage
Cold-Plate
Durchsteckmontage

Gewicht

ca. 4,3 kg ca. 5,4 kg ca. 4,3 kg ca. 5,4 kg

Modulbreite 2

Tabelle 34: 8BVI0330HCSS.000-1, 8BVI0330HWSS.000-1,
8BVIO330HCSA.000-1, 8BVIO330HWSA.000-1 - Technische Daten

1) SLOT 2 ist frei. SLOT 1 des ACOPOSmulti Moduls wird durch das SafeMOTION-Modul belegt.

2) Die erreichbaren Sicherheitseinstufungen (Safety Integrity Level, Sicherheitskategorie, Performance Level) sind im Anwenderhandbuch (Abschnitt "Sicher-
heitstechnik") dokumentiert.

3) Gililtig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, Schaltfrequenz 5 kHz, 40°C Umgebungstemperatur, Aufstellungshohe <500 m
Uber NN (Meeresspiegel), kein kiihlartabhangiges Derating.

4) Iy ... Strom am Motoranschluss X5A [Agg]

5) Psmct ... max. Leistungsaufnahme Pgyc[W] des SafeMOTION-Moduls in SLOT1 (siehe Abschnitt Geberschnittstellen).

Psior2 ... max. Leistungsaufnahme Pggac[W] des Einsteckmoduls in SLOT2 (siehe technische Daten des jeweiligen Einsteckmoduls).
P24vou --- Leistung [W], die an den Anschlissen X2/+24 V Out 1 und X2/+24 V Out 2 des Moduls abgegeben wird (max. 10 W).

6) Zur Verkabelung der Motoranschlisse dirfen ausschlieRlich B&R Motorkabel 8BCM eingesetzt werden!

7) Giiltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC. Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Umgebungstemperatur.

8) Wert fir die nominale Schaltfrequenz.

9) Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungew&hnliche Wert fiir die Umgebungstemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
berticksichtigt werden muss.

10) Giltig fur folgende Randbedingungen: Zwischenkreisspannung 750 VDC, minimal zuléssige KihImittel-Durchflussmenge (3 I/min).

11)  Die Temperaturangaben beziehen sich auf die Riicklauftemperatur der Cold-Plate Montageplatte.

12) Das Modul kann bei dieser Schaltfrequenz nicht den vollen Dauerstrom liefern. Damit jedoch das Derating des Dauerstroms auf die gleiche Weise wie bei
anderen Schaltfrequenzen ermittelt werden kann, ergibt sich dieser ungewdhnliche Wert fiir die Ricklauftemperatur, ab der ein Derating des Dauerstroms
beriicksichtigt werden muss.

Vorsicht! Bei niedrigen Vor- und Ricklauftemperaturen kann es zu Betauung kommen.

13) B&R empfiehlt, da