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Allgemeines

1 Allgemeines

Information:

B&R ist bemiiht den gedruckten Anwenderhandbuchstand so aktuell wie moglich zu halten. Eine even-
tuell neuere Version des Anwenderhandbuches kann daher auch immer zuerst in elektronischer Form
(im PDF-Format) von der B&R Homepage www.br-automation.com heruntergeladen werden.

1.1 Handbuchhistorie

Version Datum Kommentar

2.00 Oktober 2018 Aktualisierung der Technische Daten
Kapitel geldscht:

*  Embedded Controller

+  Typische Topologien

+ /O Module

1.22 Dezember 2010 Anderung folgender Begrifflichkeiten:

*  ARsim (bisher: AR000)

*  ARwin (bisher: AR010)

*  ARemb (bisher: AR102, AR105, AR106)

1.21 Dezember 2010 Erganzungen in den Technischen Daten und Aktualisierung der Anschlussbelegungen
1.20 April 2008 Neue Module

* 7XV124.50-61
1.10 Oktober 2007 Neue Module

+ 7EC021.61-2

*  7XV108.50-62
*  7XV116.50-62
* 7XV124.50-62

Ergénzungen
»  Diagramme fiir Schalten induktiver Lasten zu CX- und XX-Modulen hinzugefiigt
1.01 Juni 2007 Aktualisierung diverser Kapitel
1.00 August 2006 Erste Ausgabe

Tabelle 1: Handbuchhistorie
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Allgemeines

1.2 Sicherheitshinweise

Achtung!

Wenn das Gerat nicht entsprechend den Herstellerangaben eingesetzt wird, kann der durch das Gerat
bereitgestellte Schutz beeintrachtigt werden.

1.2.1 Einleitung

Speicherprogrammierbare Steuerungen wie z. B. RPS, SPS, PLC usw., Bedien- und Beobachtungsgerate (wie
z. B. Industrie PCs, Power Panel, Mobile Panel usw.) wie auch die unterbrechungsfreie Stromversorgung von B&R
sind fur den gewdhnlichen Einsatz in der Industrie entworfen, entwickelt und hergestellt worden. Diese wurden
nicht entworfen, entwickelt und hergestellt flir einen Gebrauch, der verhangnisvolle Risiken oder Gefahren birgt,
die ohne Sicherstellung aulRergewothnlich hoher Sicherheitsmaf3nahmen zu Tod, Verletzung, schweren physischen
Beeintrachtigungen oder anderweitigem Verlust fuhren kdnnen. Solche stellen insbesondere die Verwendung bei
der Uberwachung von Kernreaktionen in Kernkraftwerken, von Flugleitsystemen, bei der Flugsicherung, bei der
Steuerung von Massentransportmitteln, bei medizinischen Lebenserhaltungssystemen und Steuerung von Waf-
fensystemen dar.

Sowohl beim Einsatz von speicherprogrammierbaren Steuerungen als auch beim Einsatz von Bedien- und Be-
obachtungsgeraten als Steuerungssystem in Verbindung mit einer Soft-SPS (z. B. Automation Runtime oder ver-
gleichbare Produkte) bzw. einer Steckplatz-SPS (z. B. B&R LS251 oder vergleichbare Produkte) sind die fur die
industriellen Steuerungen geltenden Sicherheitsmalinahmen (Absicherung durch Schutzeinrichtungen wie z. B.
Not-Halt usw.) gemaf den jeweils zutreffenden nationalen bzw. internationalen Vorschriften zu beachten. Dies gilt
auch fir alle weiteren angeschlossenen Gerate wie z. B. Antriebe.

Alle Arbeiten wie Installation, Inbetriebnahme und Service dirfen nur durch qualifiziertes Fachpersonal ausgefihrt
werden. Qualifiziertes Fachpersonal sind Personen, die mit Transport, Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme und
Betrieb des Produktes vertraut sind und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen verfiigen (z. B.
IEC 60364). Nationale Unfallverhitungsvorschriften sind zu beachten.

Die Sicherheitshinweise, die Angaben zu den Anschlussbedingungen (Typenschild und Dokumentation) und die
in den technischen Daten angegebenen Grenzwerte sind vor der Installation und Inbetriebnahme sorgfaltig durch-
zulesen und unbedingt einzuhalten.

1.2.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Elektronische Gerate sind grundsatzlich nicht ausfallsicher. Bei Ausfall der speicherprogrammierbaren Steuerung,
des Bedien- oder Beobachtungsgerates bzw. einer unterbrechungsfreien Stromversorgung ist der Anwender selbst
dafur verantwortlich, dass angeschlossene Gerate, wie z. B. Motoren in einen sicheren Zustand gebracht werden.

1.2.3 Schutz vor elektrostatischen Entladungen

Elektrische Baugruppen, die durch elektrostatische Entladungen (ESD) beschadigt werden kdnnen, sind entspre-
chend zu handhaben.

1.2.3.1 Verpackung

» Elektrische Baugruppen mit Gehause

... bendtigen keine spezielle ESD-Verpackung, sie sind aber korrekt zu handhaben (siehe "Elekirische
Baugruppen mit Gehause" auf Seite 6).

» Elektrische Baugruppen ohne Gehause
... sind durch ESD-taugliche Verpackungen geschutzt.

1.2.3.2 Vorschriften fiir die ESD-gerechte Handhabung

Elektrische Baugruppen mit Gehause

» Kontakte von Steckverbindern auf dem Gerat nicht bertihren (Bus-Datenkontakte).
» Kontakte von Steckverbindern von angeschlossenen Kabeln nicht berihren.
» Kontaktzungen von Leiterplatten nicht berGhren.
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Elektrische Baugruppen ohne Gehause
Zuséatzlich zu "Elektrische Baugruppen mit Gehduse" gilt:

» Alle Personen, die elektrische Baugruppen handhaben, sowie Gerate, in die elektrische Baugruppen ein-
gebaut werden, missen geerdet sein.

» Baugruppen dirfen nur an den Schmalseiten oder an der Frontplatte berthrt werden.

» Baugruppen immer auf geeigneten Unterlagen (ESD-Verpackung, leitfahiger Schaumstoff usw.) ablegen.
Information: Metallische Oberflachen sind keine geeigneten Ablageflachen!

» Elektrostatische Entladungen auf die Baugruppen (z. B. durch aufgeladene Kunststoffe) sind zu vermeiden.

» Zu Monitoren oder Fernsehgeraten muss ein Mindestabstand von 10 cm eingehalten werden.

* Messgerate und -vorrichtungen missen geerdet werden.

» Messspitzen von potenzialfreien Messgeraten sind vor der Messung kurzzeitig an geeigneten geerdeten
Oberflachen zu entladen.

Einzelbauteile

» ESD-Schutzmalnahmen flr Einzelbauteile sind bei B&R durchgéngig verwirklicht (leitfahige Fullbéden,
Schuhe, Armbander usw.).

* Die erhohten ESD-SchutzmalRnahmen fiir Einzelbauteile sind flir das Handling von B&R-Produkten bei
unseren Kunden nicht erforderlich.

1.2.4 Vorschriften und MaBRnahmen

Elektronische Gerate sind grundsatzlich nicht ausfallsicher. Bei Ausfall der Speicherprogrammierbaren Steuerung,
des Bedien- oder Steuerungsgerates bzw. einer Unterbrechungsfreien Stromversorgung ist der Anwender selbst
dafir verantwortlich, dass angeschlossene Gerate, wie z.B. Motoren in einen sicheren Zustand gebracht werden.

Sowohl beim Einsatz von Speicherprogrammierbaren Steuerungen als auch beim Einsatz von Bedien- und Be-
obachtungsgeraten als Steuerungssystem in Verbindung mit einer Soft-PLC (z.B. B&R Automation Runtime oder
vergleichbare Produkte) bzw. einer Slot-PLC (z.B. B&R LS251 oder vergleichbare Produkte) sind die fiir die indus-
triellen Steuerungen geltenden Sicherheitsmalinahmen (Absicherung durch Schutzeinrichtungen wie z.B. Not-Halt
etc.) gemal den jeweils zutreffenden nationalen bzw. internationalen Vorschriften zu beachten. Dies gilt auch fir
alle weiteren angeschlossenen Gerate wie z.B. Antriebe.

Alle Arbeiten wie Installation, Inbetriebnahme und Service diirfen nur durch qualifiziertes Fachpersonal ausgefihrt
werden. Qualifiziertes Fachpersonal sind Personen, die mit Transport, Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme und
Betrieb des Produktes vertraut sind und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen verfiigen (z. B.
IEC 60364). Nationale Unfallverhitungsvorschriften sind zu beachten.

Die Sicherheitshinweise, die Angaben zu den Anschlussbedingungen (Typenschild und Dokumentation) und die
in den technischen Daten angegebenen Grenzwerte sind vor der Installation und Inbetriebnahme sorgfaltig durch-
zulesen und unbedingt einzuhalten.

1.2.5 Transport und Lagerung

Bei Transport und Lagerung mussen die Gerate vor unzuladssigen Beanspruchungen (mechanische Belastung,
Temperatur, Feuchtigkeit, aggressive Atmosphéare) geschiitzt werden.

Die Gerate enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch unsachgemafRe Behandlung beschadigt
werden konnen. Treffen Sie daher beim Ein- bzw. Ausbau der Gerate die erforderlichen SchutzmalRnahmen gegen
elektrostatische Entladungen (siehe "Schutz vor elekirostatischen Entladungen" auf Seite 6).

1.2.6 Montage

» Die Montage muss entsprechend der Dokumentation in geeigneten Einrichtungen und mit geeigneten
Werkzeugen erfolgen.

» Die Montage der Gerate darf nur in spannungsfreiem Zustand und durch qualifiziertes Fachpersonal er-
folgen.

» Die allgemeinen Sicherheitsbestimmungen, sowie die national geltenden Unfallverhitungsvorschriften sind
zu beachten.

» Die elektrische Installation ist nach den einschldgigen Vorschriften durchzufihren (z. B. Leitungsquer-
schnitt, Absicherung, Schutzleiteranbindung).

» Treffen Sie die erforderlichen SchutzmalRnahmen gegen elektrostatische Entladung (siehe "Schutz vor
elektrostatischen Entladungen” auf Seite 6).
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Allgemeines
1.2.7 Betrieb
1.2.7.1 Schutz gegen Beriihren elektrischer Teile

Zum Betrieb der speicherprogrammierbaren Steuerungen sowie der Bedien- und Beobachtungsgerate und der
unterbrechungsfreien Stromversorgung ist es notwendig, dass bestimmte Teile unter gefahrlichen Spannungen
von Uber 42 VDC stehen. Werden solche Teile beriihrt, kann es zu einem lebensgefahrlichen elektrischen Schlag
kommen. Es besteht die Gefahr von Tod oder schweren gesundheitlichen oder materiellen Schaden.

Vor dem Einschalten der speicherprogrammierbaren Steuerungen, der Bedien- und Beobachtungsgerate sowie
der unterbrechungsfreien Stromversorgung muss sichergestellt sein, dass das Gehause ordnungsgemafd mit Erd-
potenzial (PE-Schiene) verbunden ist. Die Erdverbindungen missen auch angebracht werden, wenn das Bedien-
und Beobachtungsgerat sowie die unterbrechungsfreie Stromversorgung nur fir Versuchszwecke angeschlossen
oder nur kurzzeitig betrieben werden!

Vor dem Einschalten sind spannungsfiihrende Teile sicher abzudecken. Wahrend des Betriebs missen alle Ab-
deckungen geschlossen gehalten werden.

1.2.7.2 Umgebungsbedingungen - Staub, Feuchtigkeit, aggressive Gase

Der Einsatz von Bedien- und Beobachtungsgeraten (wie z. B. Industrie PCs, Power Panels, Mobile Panels usw.)
und unterbrechungsfreien Stromversorgungen in staubbelasteter Umgebung ist zu vermeiden. Es kann dabei zu
Staubablagerungen kommen, die das Gerat in dessen Funktion beeinflussen. Insbesondere bei Systemen mit
aktiver Kuihlung (Lifter) kann dadurch u. U. keine ausreichende Kihlung mehr gewahrleistet werden.

Treten in der Umgebung aggressive Gase auf, kdnnen diese ebenso zu Funktionsstérungen fihren. In Verbindung
mit hoher Temperatur und Luftfeuchtigkeit setzen aggressive Gase - beispielweise mit Schwefel-, Stickstoff- und
Chlorbestandteilen - chemische Prozesse in Gang, welche sehr schnell elektronische Bauteile beeintrachtigen
bzw. schadigen kdnnen. Ein Anzeichen fur aggressive Gase sind geschwarzte Kupferoberflachen und Kabelenden
in vorhandenen Installationen.

Bei Betrieb in Raumen mit funktionsgefahrdendem Staub- und Feuchtigkeitsniederschlag sind Bedien- und Beob-
achtungsgerate, wie Automation Panel oder Power Panel bei vorschriftsmafigem Einbau (z. B. Wanddurchbruch)
frontseitig gegen das Eindringen von Staub und Feuchtigkeit geschiitzt. Rickseitig jedoch missen alle Gerate
gegen das Eindringen von Staub und Feuchtigkeit geschitzt werden bzw. ist der Staubniederschlag in geeigneten
Zeitabsténden zu entfernen.

1.2.7.3 Programme, Viren und schadliche Programme

Jeder Datenaustausch bzw. jede Installation von Software mittels Datentrager (z. B. Diskette, CD-ROM, USB Me-
mory Stick usw.) oder Uber Netzwerke sowie Internet stellt eine potenzielle Gefahrdung fur das System dar. Es liegt
in der Eigenverantwortung des Anwenders, diese Gefahren abzuwenden und durch entsprechende MaRnahmen
wie z. B. Virenschutzprogramme, Firewalls usw. abzusichern sowie nur Software aus vertrauenswurdigen Quellen
einzusetzen.

1.2.8 Umweltgerechte Entsorgung

Alle speicherprogrammierbaren Steuerungen sowie die Bedien- und Beobachtungsgerate und die Unterbre-
chungsfreien Stromversorgungen von B&R sind so konstruiert, dass sie die Umwelt so gering wie moglich belasten.

1.2.8.1 Werkstofftrennung

Damit die Gerate einem umweltgerechten Recycling-Prozess zugefiihrt werden kdnnen, ist es notwendig, die ver-
schiedenen Werkstoffe voneinander zu trennen.

Bestandteil Entsorgung
Speicherprogrammierbare Steuerungen Elektronik Recycling
Bedien- und Beobachtungsgerate
Unterbrechungsfreie Stromversorgung
Batterien & Akkumulatoren

Kabel
Karton/Papier Verpackung Papier-/Kartonage Recycling
Plastik Verpackungsmaterial Plastik Recycling

Tabelle 2: Umweltgerechte Entsorgung

Die Entsorgung muss gemaR den jeweils gultigen gesetzlichen Regelungen erfolgen.
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Allgemeines

1.2.9 Gestaltung von Sicherheitshinweisen

Die Sicherheitshinweise und ihre Bedeutung gestalten sich im vorliegenden Handbuch wie folgt:

Sicherheitshinweis Beschreibung

Gefahr! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise werden Tod oder schwere Verlet-
zungen eintreten.

Warnung! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise kdnnen Tod, schwere Verletzungen
oder groRe Sachschaden eintreten.

Vorsicht! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise kdnnen leichte Verletzungen oder
Sachschaden eintreten.

Achtung! Wichtige Angaben zur Vermeidung von Fehlfunktionen. Bei Missachtung der Sicherheitsvor-
schriften und -hinweise kénnen Sachschaden eintreten.

Information: Anwendungstipps und nutzliche Informationen. Enthalten keine Informationen, die vor einer
gefahrlichen oder schadlichen Funktion warnen.

1.2.10 Sicherheitsrelevante Symbole

Die folgenden Symbole kdénnen sich auf dem Gerat oder dessen Verpackung befinden:

| Symbol |Bedeutung

Sie missen die Betriebsanleitung beachten.

Diese Dokumentation enthalt Informationen zur Art der potenziellen Gefahrdung und
ermdglicht IThnen, Risiken zu erkennen und Gegenmalnahmen zu ergreifen.
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Systemeigenschaften

2 Systemeigenschaften

2.1 Einleitung

Die Module der Compact I/O System Baureihe bieten die Moglichkeit, Peripherie platzsparend in ein Steuerungs-
system zu integrieren. Raumsparende Abmessungen und flexible Vernetzung fir verteilte I/O Anbindung im Schalt-
schrank, aber auch Anbindungen an Fremdsysteme sind mit diesem System einfach und kostengiinstig realisier-
bar.

Die Module der verschiedenen Baureihen bieten Signalanpassungen vom einfachen Eingang bis zur komplexen
digitalen oder analogen Schnittstelle an und stellen daher fur jeden Anwendungsfall eine mafigeschneiderte Lo-
sung dar, dessen Starken insbesondere in der kombinierten Vernetzung mit der groRen Vielfalt an B&R Kompo-
nenten zum Tragen kommt.

Von kompakten CPUs mit integrierten 1/0s und verschiedensten Kommunikationsschnittstellen bis hin zu CAN-
Bus oder X2X Link anschlieBbaren I/O Modulen, die entweder im Schaltschrank verdrahtet oder wie bei den XV
Modulen direkt auf den Steckern der Fremdsysteme angeschlossen werden kénnen. Durch die volle und durch-
gangige Integration innerhalb des B&R Programmiersystems Automation Studio und der gro3en Produktpalette
von B&R sind den Einsatzmdglichkeiten nahezu keine Grenzen gesetzt.
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XV Module

3 XV Module

3.1 Aligemeines

Zur Ansteuerung von Ventilinseln gab es bisher 2 Moglichkeiten:

+ Direkt Uber Feldbus
» Mit einzeln verdrahteten Ausgangen

Die erste Losung macht abhangig vom Ventilinselhersteller, die zweite ist sehr aufwendig und kostenintensiv. Eine
dritte Moglichkeit bietet das XV System von B&R.

Mittels XV werden einfach und wirtschaftlich unterschiedliche Ventilinseln angeschlossen. Statt Ventilinseln mit
teurem Feldbus kdnnen Standardgerate mit Multipolanschluss eingesetzt werden. Unabhangig vom Fabrikat bleibt
die Einbindung der Ventilinseln immer gleich. Applikationsprogramm und Stromlaufplane werden durchgangig oh-
ne Anderung weiter verwendet.

Das XV Modul wird direkt auf die Ventilinsel gesteckt. Die Anbindung an die Steuerung lauft tGiber den integrierten
Anschluss an die zentrale Backplane. Die gesamte Elektronik zur Ansteuerung der Ventile ist in einem 25-poligen
DSUB-Stecker untergebracht, der einfach auf die Multipolventilinsel aufgesteckt wird.

Abbildung 1: XV System - Mehr als ein Stecker
Damit schafft XV Offenheit gegentber allen fihrenden Herstellern sowie vielen kleineren Anbietern.

Das dezentral einsetzbare XV Anschaltmodul ist in Ausfiihrungen fiir 8, 16 oder 24 Ventile verfigbar. Fir den
Einsatz in einem rauen Umgebungsumfeld ist die Ventilinselanschaltung in IP67 Schutzart erhaltlich.

3.2 Ubersicht

- - - - = - = -
SIS 8|9 T T |9 8 | T[T 9|9
(=] (=} (=} (=} (=} (=] (=] (=]
B B B |8 8w | 8|8 | 8 B |83|8| v
© > © > © © > © > < ; < < ]
s |8 8|8 ||| ’&3 & ||
= - \ - A\ A\ = A =~ A = Ay hag \
S > S > S S > S > S > S S >
X X x x x x X X
~ § ~ >y5 ~ ~ >y5 ~ >[5 ~ § ~ ~ §

Anzahl Ausgange 8 16 24

24 VDC fir X2X Link Versorgung und Aus- . . . ° . . . ° . . . . .

gangsversorgung getrennt

Schutzart

1P20 ) ) . . . ° .

IP67 . . . . . . °

X2X Link Anschluss und Versorgung

11-polige Steckerleiste . . . . . .

10-polige Steckerleiste °

M12/M8 Anschliisse . . . . . ° .

Seite 12 15 88! 41 18 21 24 49 57 27 30 65 73 82

Tabelle 3: XV Module - Ubersicht
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XV Module
3.3 XV Module in IP20-Ausfiuhrung
3.3.1 7XV108.50-11

Version des Datenblatts: 2.00

3.3.1.1 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung

Ventilanschaltungen XV108

Dezentrale Ventilinselanschaltung, 8 digitale Ausgéange, 0,1 A,
24 VDC, fir 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pins

22,23,24,25, X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP20, Feld-

Abbildung

7XV108.50-11

klemme 1x 0TB1111 gesondert bestellen!

Erforderliches Zubehor

Feldklemmen

0TB1111.8010
Vibrationsschutz durch Schraubflansch

Zubehor Schraubklemme, 11-polig, Schraubklemme 1,5 mm2,

0TB1111.8110
brationsschutz durch Schraubflansch

Zubehor Feldklemme, 11-polig, Federzugklemme 1,5 mm2, Vi-

Tabelle 4: 7XV108.50-11 - Bestelldaten

3.3.1.2 Technische Daten

Bestellnummer

7XV108.50-11

Allgemeines

B&R ID-Code 0x1CE3
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja

Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose

Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status

24 VDC X2X: Ja, per SW-Status

X2X Link Ja, per SW-Status

Uberlast Ja, per SW-Status (Ausgange)
Leistungsaufnahme max. 0,75 W
Eingangskapazitat

Modulversorgung 47 uF/17,5Q

1/0-Versorgung 47 uF
Potenzialtrennung

Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein

gung

X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja

X2X Link - digitale Ausgénge Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fiir 25-pol DSUB 8 Ventile
Multipolanschluss
Zulassungen

CE Ja

uL cULus E115267

Industrial Control Equipment

GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss 11-polig
GND-Pin 22,23, 24,25
Versorgung via Busanschluss

Schnittstellen

Anwenderschnittstelle

Ausflihrung 11-polige Steckerleiste

Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC £25%
Summennennstrom 0,8 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung

0->1 typ. 150 ps / max. 200 ps

1->0 typ. 175 ps / max. 250 ps

Tabelle 5: 7XV10

8.50-11 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer 7XV108.50-11
Typ Highside Treiber (Source)
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 1P20
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung Feldklemme 1 x 0TB1111.8110 gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 56 g
Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen 63x59x20 mm (HxBxT)

3.3.1.3 Diagnose-LEDs

3.3.1.3.1 Status LED

Tabelle 5: 7XV108.50-11 - Technische Daten

Farbe

Bedeutung

Aus

Keine Modulversorgung tber X2X Link (Versorgungsspannung an Pin 9 der Steckerleiste <10 V)

Grin blinkend

Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Link Kommunikation

Griin/Orange blinkend

X2X Link Kommunikation in Ordnung. Modul nicht konfiguriert.

Griin

X2X Link Kommunikation in Ordnung.

Orange

X2X Link Kommunikation in Ordnung. Modul nicht initialisiert.

3.3.1.3.2 DCOK LED

Tabelle 6: Diagnose-LEDs - Status LED

Die DCOK LED zeigt den Status der 24 VDC Ausgangsversorgung (Spannung an Pin 11 der Steckerleiste) an:

Farbe Bedeutung
Aus 24 VDC OUT Versorgung <15V
Ein 24 VDC OUT Versorgung in Ordnung

Tabelle 7: Diagnose-LEDs - DCOK LED

3.3.1.4 X2X Link und Modulversorgung

11-polige Feldklemme Klemme Belegung

X1

LMOL6/ 8 L; 9 Sib Ehc

0TB1111.8010

X1

-

X2X
X2X1
X2X\
Schirm®

X2X Eingang

X2X
X2X1
X2X\
Schirm"

X2X Ausgang

Ol |N(O|O|D[W|N

X2X Versorgung 24 VDC

()
w
=~
o
o
~
™
()

OUT Versorgung GND

ala
alo

OUT Versorgung 24 VDC

(A

0TB1111.8110

Tabelle 8: X2X Link und Modulversorgung

1) Gleiches Potenzial wie das Gehéause.
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XV Module
3.3.1.5 Digitale Ausgénge 1 bis 8

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung
X2 1 Digitaler Ausgang 1
2 Digitaler Ausgang 2
) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4
5 Digitaler Ausgang 5
/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6
25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 8
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 3
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 6
TR 12 Digitaler Ausgang 1
w0 o o7 13 Digitaler Ausgang 4
191 ® °ls 14 Digitaler Ausgang 5
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 6
17| @ 16 Digitaler Ausgang 7
ol o ® | 17 Digitaler Ausgang 8
5| @ ® 3 18 Digitaler Ausgang 2
ule ® |2 19 nc
N/ 1 20 nc
21 nc
© 22 GND Modulversorgung
23 GND Modulversorgung
- 24 GND Modulversorgung
25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 9: Digitale Ausgange 1 bis 8

3.3.1.6 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 8 DigitalOutput01 - DigitalOutput08 BOOL Istzustand der digitalen Ausgénge 1 bis 8
Statusregister Statusinput01 USINT Statusregister

Tabelle 10: Registerbeschreibung

3.3.1.6.1 Statusregister

Abbildung 2: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung

0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung

1 Uberyvachung der Ausgange 1 bis 8
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung

2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)

3 bis7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 11: Registerbeschreibung - Statusregister

3.3.1.6.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>200 ps

Tabelle 12: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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3.3.2 7XV108.50-12
Version des Datenblatts: 2.00

3.3.2.1 Bestelldaten

XV Module

Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

Ventilanschaltungen XV108

7XV108.50-12

Dezentrale Ventilinselanschaltung, 8 digitale Ausgéange, 0,1 A,
24 VDC, fir 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pins
13,22,23,24,25, X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart 1P20,
Feldklemme 1x 0TB1111 gesondert bestellen!

Erforderliches Zubehor

Feldklemmen

0TB1111.8010

Zubehor Schraubklemme, 11-polig, Schraubklemme 1,5 mm2,
Vibrationsschutz durch Schraubflansch

0TB1111.8110

Zubehor Feldklemme, 11-polig, Federzugklemme 1,5 mm?, Vi-
brationsschutz durch Schraubflansch

3.3.2.2 Technische Daten

Tabelle 13: 7XV108.50-12 - Bestelldaten

Bestellnummer

7XV108.50-12

Allgemeines

B&R ID-Code 0x1CE4
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja

Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose

Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status

24 VDC X2X: Ja, per SW-Status

X2X Link Ja, per SW-Status

Uberlast Ja, per SW-Status (Ausgange)
Leistungsaufnahme max. 0,75 W
Eingangskapazitat

Modulversorgung 47 uF/7,5Q

1/0-Versorgung 47 uF
Potenzialtrennung

Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein

gung

X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja

X2X Link - digitale Ausgéange Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fir 25-pol DSUB 8 Ventile
Multipolanschluss
Zulassungen

CE Ja

uL cULus E115267

Industrial Control Equipment

GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss 11-polig

GND-Pin

13, 22, 23, 24, 25

Versorgung

via Busanschluss

Schnittstellen

Anwenderschnittstelle

Ausflihrung 11-polige Steckerleiste

Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC +£25%
Summennennstrom 0,8A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung

0->1 typ. 150 ys / max. 200 ps

1->0 typ. 175 ps / max. 250 ps
Typ Highside Treiber (Source)

Tabelle 14: 7XV108.50-12 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer

7XV108.50-12

max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 1P20
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung Feldklemme 1 x 0TB1111.8110 gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 56 g

Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen

63x59x20mm (HxBxT)

3.3.2.3 Diagnose-LEDs

3.3.2.3.1 Status LED

Tabelle 14: 7XV108.50-12 - Technische Daten

Farbe

Bedeutung

Aus

Keine Modulversorgung tiber X2X Link (Versorgungsspannung an Pin 9 der Steckerleiste <10 V)

Griin blinkend

Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Link Kommunikation

Griin/Orange blinkend

X2X Link Kommunikation in Ordnung. Modul nicht konfiguriert.

Grin

X2X Link Kommunikation in Ordnung.

Orange

X2X Link Kommunikation in Ordnung. Modul nicht initialisiert.

3.3.2.3.2 DCOK LED

Tabelle 15: Diagnose-LEDs - Status LED

Die DCOK LED zeigt den Status der 24 VDC Ausgangsversorgung (Spannung an Pin 11 der Steckerleiste) an:

Farbe Bedeutung
Aus 24 VDC OUT Versorgung <15V
Ein 24 VDC OUT Versorgung in Ordnung

3.3.2.4 X2X Link und Modulversorgung

Tabelle 16: Diagnose-LEDs - DCOK LED

11-polige Feldklemme

Klem

me Belegung

X1

LMOL6/ 8 L; 9 Sib Ehc

0TB1111.8010

X1

()
w
~
o
o
~
™
()

(A

0TB1111.8110

1

X2X

X2X1

X2X\ X2X Eingang

Schirm"

X2X

X2X1

X2X\ X2X Ausgang

Schirm"

O|O(N|O|O|DW|N

X2X Versorgung 24 VDC

OUT Versorgung GND

Al
o

OUT Versorgung 24 VDC

Tabelle 17: X2X Link und Modulversorgung

1) Gleiches Potenzial wie das Gehause.
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XV Module
3.3.2.5 Digitale Ausgédnge 1 bis 8

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung
X2 1 Digitaler Ausgang 1
2 Digitaler Ausgang 2
) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4
5 Digitaler Ausgang 5
/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6
25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 8
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 3
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 6
TR 12 Digitaler Ausgang 1
ne o |7 13 GND Modulversorgung
191 ® °ls 14 Digitaler Ausgang 5
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 6
17| @ 16 Digitaler Ausgang 7
ol o ® | 17 Digitaler Ausgang 8
5| @ ® 3 18 Digitaler Ausgang 2
ule ® |2 19 nc
N/ 1 20 nc
21 nc
© 22 GND Modulversorgung
23 GND Modulversorgung
- 24 GND Modulversorgung
25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 18: Digitale Ausgange 1 bis 8

3.3.2.6 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 8 DigitalOutput01 - DigitalOutput08 BOOL Istzustand der digitalen Ausgénge 1 bis 8
Statusregister Statusinput01 USINT Statusregister

Tabelle 19: Registerbeschreibung

3.3.2.6.1 Statusregister

Abbildung 3: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung

0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung

1 Uberyvachung der Ausgange 1 bis 8
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung

2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)

3 bis7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 20: Registerbeschreibung - Statusregister

3.3.2.6.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>200 ps

Tabelle 21: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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XV Module
3.3.3 7XV116.50-01
Version des Datenblatts: 2.00

3.3.3.1 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung
Ventilanschaltungen XV116
7XV116.50-01 Dezentrale Ventilinselanschaltung, 16 digitale Ausgénge, 0,1

A, 24 VDC, fir 25-pol DSUB-Multipolanschluss, GND Pins
22,23,24,25 X2X Link, potenzialgetrennt, gemeinsame 24 VDC
Versorgung, Feldklemme 1x 0TB710.91 gesondert bestellen!

Erforderliches Zubehor

Feldklemmen

0TB710.90 Zubehor Feldklemme, 10-polig, Schraubklemme 1,5 mm?
0TB710.91 Zubehor Feldklemme, 10-polig, Federzugklemme 1,5 mm?

Tabelle 22: 7XV116.50-01 - Bestelldaten

3.3.3.2 Technische Daten

Bestellnummer 7XV116.50-01
Allgemeines
B&R ID-Code 0x1AC9
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja

Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose

Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status

24 VDC X2X: Ja, per SW-Status

X2X Link Ja, per SW-Status

Uberlast Ja, per SW-Status (Ausgange)
Leistungsaufnahme max. 0,75 W
Eingangskapazitat

Modulversorgung 220 pF
Potenzialtrennung

Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein

gung

X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja

X2X Link - digitale Ausgénge Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fiir 25-pol DSUB 16 Ventile

Multipolanschluss
Zulassungen

CE Ja
uL cULus E115267
Industrial Control Equipment
GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss 10-polig
GND-Pin 22,23, 24,25
Versorgung via Busanschluss

Schnittstellen
Anwenderschnittstelle

Ausfiihrung 10-polige Steckerleiste

Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgéange
Schaltspannung 24 VDC £25%
Summennennstrom 1,6 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung

0->1 typ. 150 ps / max. 200 ps

1->0 typ. 175 ps / max. 250 ps
Typ Highside Treiber (Source)
max. Ausgangsstrom 0,1A

Tabelle 23: 7XV116.50-01 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer 7XV116.50-01
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 1P20
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung Feldklemme 1 x TB710 gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 56 g

Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen

63x59x20mm (HxBxT)

3.3.3.3 Diagnose-LEDs

3.3.3.3.1 Status LED

Tabelle 23: 7XV116.50-01 - Technische Daten

Farbe

Bedeutung

Aus

Keine Versorgung (Versorgungsspannung <10 VDC)

Griin blinkend

Keine X2X Link Kommunikation. I/O-Funktion in Ordnung.

Griin/Orange blinkend

X2X Link Kommunikation in Ordnung. Modul nicht konfiguriert.

Grin

X2X Link Kommunikation in Ordnung. I/0O-Funktion in Ordnung.

Orange

X2X Link Kommunikation in Ordnung. I/O-Funktion nicht in Ordnung.

3.3.3.3.2 DCOK LED

Tabelle 24: Diagnose-LEDs - Status LED

Die DCOK LED zeigt den Status der 24 VDC Ausgangsversorgung (Spannung an Pin 11 der Steckerleiste) an:

Farbe Bedeutung
Aus 24 VDC OUT Versorgung <15V
Ein 24 VDC OUT Versorgung in Ordnung

Tabelle 25: Diagnose-LEDs - DCOK LED

3.3.3.4 X2X Link und Modulversorgung

10-polige Feldklemme Klemme Belegung
X1 1 X2X
2 X2X1 .
TN 3 X2X\ X2X Eingang
BE~ 4 Schirm"
:EwE 5 X2X
TN}
= 6 X2X
| T ] = X2X Ausgang
BE- D 7 X2X\
=B 8 Schirm™
| T | 9 Modulversorgung 24 VDC
E‘D.; 10 Modulversorgung GND
BECN
0TB710.9x

1) Gleiches Potenzial wie das Gehause.

Tabelle 26: X2X Link und Modulversorgung
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XV Module
3.3.3.5 Digitale Ausgénge 1 bis 16

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung
X2 1 Digitaler Ausgang 1
2 Digitaler Ausgang 2
) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4
5 Digitaler Ausgang 5
/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6
25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 9
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 10
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 11
TR 12 Digitaler Ausgang 12
| © o7 13 Digitaler Ausgang 13
9| ® ® o 14 Digitaler Ausgang 14
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 15
17| @ 16 Digitaler Ausgang 16
ol o ® | 17 Digitaler Ausgang 13
sl e ®|° 18 Digitaler Ausgang 12
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 11
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 10
21 Digitaler Ausgang 9
© 22 GND Modulversorgung
23 GND Modulversorgung
- 24 GND Modulversorgung
25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 27: Digitale Ausgange 1 bis 16
3.3.3.6 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 16 DigitalOutput01 bis DigitalOutput16 BOOL Istzustand der digitalen Ausgénge 1 bis 16
Statusregister Statusinput01 USINT Statusregister

Tabelle 28: Registerbeschreibung

3.3.3.6.1 Statusregister

Abbildung 4: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung
0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung
1 Uberyvachung der Ausgange 1 bis 16
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung
2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)
3 bis7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 29: Registerbeschreibung - Statusregister

3.3.3.6.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>200 ps

Tabelle 30: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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3.3.4 7XV116.50-11
Version des Datenblatts: 2.00

3.3.4.1 Bestelldaten

XV Module

Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

Ventilanschaltungen XV116

7XV116.50-11

Dezentrale Ventilinselanschaltung, 16 digitale Ausgénge, 0,1
A, 24 VDC, fur 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pins
22,23,24,25, X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP20, Feld-
klemme 1x 0TB1111 gesondert bestellen!

Erforderliches Zubehor

Feldklemmen

0TB1111.8010

Zubehor Schraubklemme, 11-polig, Schraubklemme 1,5 mm2,
Vibrationsschutz durch Schraubflansch

0TB1111.8110

Zubehor Feldklemme, 11-polig, Federzugklemme 1,5 mm?, Vi-
brationsschutz durch Schraubflansch

3.3.4.2 Technische Daten

Tabelle 31: 7XV116.50-11 - Bestelldaten

Bestellnummer

7XV116.50-11

Allgemeines

B&R ID-Code 0x1CEb5
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja

Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose

Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status

24 VDC X2X: Ja, per SW-Status

X2X Link Ja, per SW-Status

Uberlast Ja, per SW-Status (Ausgange)
Leistungsaufnahme max. 0,75 W
Eingangskapazitat

Modulversorgung 47 uF/7,5Q

1/0-Versorgung 47 uF
Potenzialtrennung

Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein

gung

X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja

X2X Link - digitale Ausgéange Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fir 25-pol DSUB 16 Ventile
Multipolanschluss
Zulassungen

CE Ja

uL cULus E115267

Industrial Control Equipment

GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss 11-polig
GND-Pin 22,23, 24,25
Versorgung via Busanschluss

Schnittstellen

Anwenderschnittstelle

Ausflihrung 11-polige Steckerleiste

Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC +£25%
Summennennstrom 1,6 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung

0->1 typ. 150 ys / max. 200 ps

1->0 typ. 175 ps / max. 250 ps
Typ Highside Treiber (Source)

Tabelle 32: 7XV116.50-11 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer 7XV116.50-11
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 1P20
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung Feldklemme 1 x 0TB1111.8110 gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 56 g
Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen 63x59x20mm (HxBxT)

Tabelle 32: 7XV116.50-11 - Technische Daten
3.3.4.3 Diagnose-LEDs

3.3.4.3.1 Status LED

Farbe Bedeutung

Aus Keine Modulversorgung tiber X2X Link (Versorgungsspannung an Pin 9 der Steckerleiste <7 V)
Orange X2X Kommunikation in Ordnung. Modulversorgung uber X2X Link <15 V

Rot Keine X2X Link Kommunikation

Grin X2X Link Kommunikation in Ordnung

Tabelle 33: Diagnose-LEDs - Status LED
3.3.4.3.2 DCOK LED

Die DCOK LED zeigt den Status der 24 VDC Ausgangsversorgung (Spannung an Pin 11 der Steckerleiste) an:

Farbe Bedeutung
Aus 24 VDC OUT Versorgung <15V
Ein 24 VDC OUT Versorgung in Ordnung

Tabelle 34: Diagnose-LEDs - DCOK LED

3.3.4.4 X2X Link und Modulversorgung

11-polige Feldklemme Klemme Belegung
X1 X1 1 X2X
X2X1
X2X\
Schirm"
X2X
X2X1
X2X\
Schirm"
X2X Versorgung 24 VDC
OUT Versorgung GND
OUT Versorgung 24 VDC

X2X Eingang

X2X Ausgang

O|ON(O|O|DW|IN

()
w
=~
o
o
~
™
()

Al
alo

LMOL6/ 8 L; 9 Sib Ehc

(A

0TB1111.8010 0TB1111.8110

Tabelle 35: X2X Link und Modulversorgung

1) Gleiches Potenzial wie das Gehause.
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XV Module
3.3.4.5 Digitale Ausgénge 1 bis 16

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung
X2 1 Digitaler Ausgang 1
2 Digitaler Ausgang 2
) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4
5 Digitaler Ausgang 5
/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6
25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 9
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 10
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 11
TR 12 Digitaler Ausgang 12
| © o7 13 Digitaler Ausgang 13
9| ® ® o 14 Digitaler Ausgang 14
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 15
17| @ 16 Digitaler Ausgang 16
ol o ® | 17 Digitaler Ausgang 13
sl e ®|° 18 Digitaler Ausgang 12
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 11
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 10
21 Digitaler Ausgang 9
© 22 GND Modulversorgung
23 GND Modulversorgung
- 24 GND Modulversorgung
25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 36: Digitale Ausgange 1 bis 16

3.3.4.6 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 16 DigitalOutput01 bis DigitalOutput16 BOOL Istzustand der digitalen Ausgénge 1 bis 16
Statusregister Statusinput01 USINT Statusregister

Tabelle 37: Registerbeschreibung

3.3.4.6.1 Statusregister

Abbildung 5: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung
0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung
1 Uberyvachung der Ausgange 1 bis 16
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung
2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)
3 bis7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 38: Registerbeschreibung - Statusregister

3.3.4.6.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>200 ps

Tabelle 39: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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XV Module
3.3.5 7XV116.50-12
Version des Datenblatts: 2.00

3.3.5.1 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung
Ventilanschaltungen XV116

Dezentrale Ventilinselanschaltung, 16 digitale Ausgénge, 0,1
A, 24 VDC, fur 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pins
13,22,23,24,25, X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart 1P20,

Feldklemme 1x 0TB1111 gesondert bestellen!

7XV116.50-12

Erforderliches Zubehor

Feldklemmen

0TB1111.8010
Vibrationsschutz durch Schraubflansch

Zubehor Schraubklemme, 11-polig, Schraubklemme 1,5 mm2,

0TB1111.8110
brationsschutz durch Schraubflansch

Zubehor Feldklemme, 11-polig, Federzugklemme 1,5 mm?, Vi-

Tabelle 40: 7XV116.50-12 - Bestelldaten

3.3.5.2 Technische Daten

Bestellnummer 7XV116.50-12
Allgemeines
B&R ID-Code 0x1CE6
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja

Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose

Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status

24 VDC X2X: Ja, per SW-Status

X2X Link Ja, per SW-Status

Uberlast Ja, per SW-Status (Ausgange)
Leistungsaufnahme max. 0,75 W
Eingangskapazitat

Modulversorgung 47 uF/7,5Q

1/0-Versorgung 47 uF
Potenzialtrennung

Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein

gung

X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja

X2X Link - digitale Ausgéange Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fir 25-pol DSUB 16 Ventile
Multipolanschluss
Zulassungen

CE Ja

uL cULus E115267

Industrial Control Equipment

GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss 11-polig

GND-Pin

13, 22, 23, 24, 25

Versorgung

via Busanschluss

Schnittstellen

Anwenderschnittstelle

Ausflihrung 11-polige Steckerleiste

Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC +£25%
Summennennstrom 1,6 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung

0->1 typ. 150 ys / max. 200 ps

1->0 typ. 175 ps / max. 250 ps
Typ Highside Treiber (Source)

Tabelle 41: 7XV116.50-12 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer 7XV116.50-12
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 1P20
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung Feldklemme 1 x 0TB1111.8110 gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 56 g
Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen 63x59x20mm (HxBxT)

Tabelle 41: 7XV116.50-12 - Technische Daten
3.3.5.3 Diagnose-LEDs

3.3.5.3.1 Status LED

Farbe Bedeutung

Aus Keine Modulversorgung tiber X2X Link (Versorgungsspannung an Pin 9 der Steckerleiste <10 V)
Griin blinkend Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Link Kommunikation

Griin/Orange blinkend X2X Link Kommunikation in Ordnung. Modul nicht konfiguriert.

Grin X2X Link Kommunikation in Ordnung.

Orange X2X Link Kommunikation in Ordnung. Modul nicht initialisiert.

Tabelle 42: Diagnose-LEDs - Status LED
3.3.5.3.2 DCOK LED

Die DCOK LED zeigt den Status der 24 VDC Ausgangsversorgung (Spannung an Pin 11 der Steckerleiste) an:

Farbe Bedeutung
Aus 24 VDC OUT Versorgung <15V
Ein 24 VDC OUT Versorgung in Ordnung

Tabelle 43: Diagnose-LEDs - DCOK LED

3.3.5.4 X2X Link und Modulversorgung

11-polige Feldklemme Klemme Belegung
X1 X1 1 X2X
X2X1
X2X\
Schirm"
X2X
X2X1
X2X\
Schirm"
X2X Versorgung 24 VDC
OUT Versorgung GND
OUT Versorgung 24 VDC

X2X Eingang

X2X Ausgang

O|O(N|O|O|DW|N

()
w
~
o
o
~
™
()

Al
o

LMOL6/ 8 L; 9 Sib Ehc

(A

0TB1111.8010 0TB1111.8110

Tabelle 44: X2X Link und Modulversorgung

1) Gleiches Potenzial wie das Gehause.
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XV Module
3.3.5.5 Digitale Ausgénge 1 bis 16

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung
X2 1 Digitaler Ausgang 1
2 Digitaler Ausgang 2
) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4
5 Digitaler Ausgang 5
/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6
25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 9
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 10
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 11
TR 12 Digitaler Ausgang 12
ne o |7 13 GND Modulversorgung
9| ® ® o 14 Digitaler Ausgang 14
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 15
17| @ 16 Digitaler Ausgang 16
ol o ® | 17 Digitaler Ausgang 13
sl e ®|° 18 Digitaler Ausgang 12
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 11
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 10
21 Digitaler Ausgang 9
© 22 GND Modulversorgung
23 GND Modulversorgung
- 24 GND Modulversorgung
25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 45: Digitale Ausgange 1 bis 16
3.3.5.6 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 16 DigitalOutput01 bis DigitalOutput16 BOOL Istzustand der digitalen Ausgénge 1 bis 16
Statusregister Statusinput01 USINT Statusregister

Tabelle 46: Registerbeschreibung

3.3.5.6.1 Statusregister

Abbildung 6: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung
0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung
1 Uberyvachung der Ausgange 1 bis 16
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung
2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)
3 bis7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 47: Registerbeschreibung - Statusregister

3.3.5.6.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>200 ps

Tabelle 48: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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XV Module
3.3.6 7XV124.50-11
Version des Datenblatts: 2.00

3.3.6.1 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung
Ventilanschaltungen XV124
7XV124.50-11 Dezentrale Ventilinselanschaltung, 24 digitale Ausgénge, 0,1

A, 24 VDC, fur 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pin
25, X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP20, Feldklemme 1x
0TB1111 gesondert bestellen!

Erforderliches Zubehor
Feldklemmen

0TB1111.8010 Zubehor Schraubklemme, 11-polig, Schraubklemme 1,5 mm2,
Vibrationsschutz durch Schraubflansch
0TB1111.8110 Zubehor Feldklemme, 11-polig, Federzugklemme 1,5 mm?, Vi-

brationsschutz durch Schraubflansch

Tabelle 49: 7XV124.50-11 - Bestelldaten

3.3.6.2 Technische Daten

Bestellnummer 7XV124.50-11
Allgemeines
B&R ID-Code 0x1CE7
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja (Farb-/Blinkcode)

Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose

Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status

24 VDC X2X: Ja, per SW-Status

X2X Link Ja, per SW-Status

Uberlast Ja, per SW-Status (Ausgange)
Leistungsaufnahme max. 0,75 W
Eingangskapazitat

Modulversorgung 47 uF

1/0-Versorgung 47 uF
Potenzialtrennung

Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein

gung

X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja

X2X Link - digitale Ausgéange Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fir 25-pol DSUB 24 Ventile

Multipolanschluss

Zulassungen

CE Ja
uL cULus E115267
Industrial Control Equipment
GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss 11-polig
GND-Pin 25
Versorgung via Busanschluss

Schnittstellen

Anwenderschnittstelle

Ausflihrung 11-polige Steckerleiste

Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC £25%
Summennennstrom 24 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung

0->1 typ. 150 ps / max. 200 ps

1->0 typ. 175 ps / max. 250 ps

Tabelle 50: 7XV124.50-11 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer 7XV124.50-11
Typ Highside Treiber (Source)
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 1P20
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung Feldklemme 1 x 0TB1111.8110 gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 56 g
Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen 63x59x20 mm (HxBxT)

3.3.6.3 Diagnose-LEDs

Tabelle 50: 7XV124.50-11 - Technische Daten

DCOK LED Status LED Beschreibung
(Orange) (Griin/Rot)
Aus Keine Modulversorgung tber X2X Link (Steckerleiste Pin 9)
Blinkend Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Kommunikation
Ein Modus RUN
Blinkend
Warnung!
+24 VDC OUT Versorgung im unteren Bereich oder Uberlast der Ausginge.
i |
Ein (Grin) Vorsicht!
Keine Warnung bei Uberschreiten von 30 VDC!
Doppelimpuls
Warnung!
+24 VDC X2X Versorgung im unteren oder oberen Bereich.

3.3.6.4 X2X Link und Modulversorgung

11-polige Feldklemme Klemme Belegung

X1

LMOL6/ 8 L; 9 Sib Ehc

0TB1111.8010

X1 1 X2X

X2X1

X2X\

Schirm"

X2X

X2X1

X2X\

Schirm"

X2X Versorgung 24 VDC
OUT Versorgung GND
OUT Versorgung 24 VDC

X2X Eingang

X2X Ausgang

O|O(N|O|O|DhW|N

()
w
=~
o
o
~
™
()

Al
o

(A

0TB1111.8110

Tabelle 51: X2X Link und Modulversorgung

1) Gleiches Potenzial wie das Gehause.
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XV Module
3.3.6.5 Digitale Ausgédnge 1 bis 24

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung

X2 1 Digitaler Ausgang 1

2 Digitaler Ausgang 2

) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4

5 Digitaler Ausgang 5

/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6

25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 9
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 10
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 11
TR 12 Digitaler Ausgang 12
| © o7 13 Digitaler Ausgang 13
9| ® ® o 14 Digitaler Ausgang 14
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 15
17| @ 16 Digitaler Ausgang 16
16| ® ® |4 17 Digitaler Ausgang 17
5| @ ® 3 18 Digitaler Ausgang 18
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 19
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 20
21 Digitaler Ausgang 21
© 22 Digitaler Ausgang 22
23 Digitaler Ausgang 23
- 24 Digitaler Ausgang 24

25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 52: Digitale Ausgange 1 bis 24
3.3.6.6 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 24 DigitalOutput01 - DigitalOutput24 BOOL Istzustand der digitalen Ausgange 1 bis 24
Statusregister Statusinput01 USINT Statusregister

Tabelle 53: Registerbeschreibung

3.3.6.6.1 Statusregister

Abbildung 7: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung
0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung
1 Uberyvachung der Ausgange 1 bis 24
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung
2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)
3 bis7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 54: Registerbeschreibung - Statusregister

3.3.6.6.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>200 ps

Tabelle 55: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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XV Module
3.3.7 7XV124.50-12
Version des Datenblatts: 2.00

3.3.7.1 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung

Ventilanschaltungen XV124

Dezentrale Ventilinselanschaltung, 24 digitale Ausgénge, 0,1
A, 24 VDC, fur 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pin
13, X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP20, Feldklemme 1x

Abbildung

7XV124.50-12

0TB1111 gesondert bestellen!

Erforderliches Zubehor

Feldklemmen

0TB1111.8010

Zubehor Schraubklemme, 11-polig, Schraubklemme 1,5 mm2,
Vibrationsschutz durch Schraubflansch

0TB1111.8110

Zubehor Feldklemme, 11-polig, Federzugklemme 1,5 mm?, Vi-
brationsschutz durch Schraubflansch

3.3.7.2 Technische Daten

Tabelle 56: 7XV124.50-12 - Bestelldaten

Bestellnummer

7XV124.50-12

Allgemeines

B&R ID-Code 0x1CE8
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja (Farb-/Blinkcode)
Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose
Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status
24 VDC X2X: Ja, per SW-Status
X2X Link Ja, per SW-Status
Uberlast Ja, per SW-Status (Ausgange)
Leistungsaufnahme max. 0,75 W
Eingangskapazitat
Modulversorgung 47 uF
1/0-Versorgung 47 uF
Potenzialtrennung
Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein
gung
X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja
X2X Link - digitale Ausgéange Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fir 25-pol DSUB 24 Ventile
Multipolanschluss
Zulassungen
CE Ja
uL cULus E115267
Industrial Control Equipment
GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss 11-polig
GND-Pin 13
Versorgung via Busanschluss

Schnittstellen

Anwenderschnittstelle

Ausflihrung 11-polige Steckerleiste

Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC +£25%
Summennennstrom 24 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung

0->1 typ. 150 ys / max. 200 ps

1->0 typ. 175 ps / max. 250 ps
Typ Highside Treiber (Source)

Tabelle 57: 7XV124.50-12 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer

7XV124.50-12

max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 1P20
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend

Mechanische Eigenschaften

Anmerkung Feldklemme 1 x 0TB1111.8110 gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 56 g

Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen

63x59x20mm (HxBxT)

3.3.7.3 Diagnose-LEDs

Tabelle 57: 7XV124.50-12 - Technische Daten

DCOK LED Status LED Beschreibung
(Orange) (Griin/Rot)
Aus Aus Keine Modulversorgung Uber X2X Link (Steckerleiste Pin 9)
Blinkend Ein (Rot) Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Kommunikation
Ein Modus RUN
Blinkend
Warnung!
+24 VDC OUT Versorgung im unteren Bereich oder Uberlast der Ausginge.
i |
Ein (Grin) Vorsicht!
Keine Warnung bei Uberschreiten von 30 VDC!
Doppelimpuls
Warnung!
+24 VDC X2X Versorgung im unteren oder oberen Bereich.

3.3.7.4 X2X Link und Modulversorgung

11-polige Feldklemme

Klemme Belegung

X1

LMOL6/ 8 L; 9 Sib Ehc

0TB1111.8010

X1

()
w
~
o
o
~
™
()

(A

0TB1111.8110

1 X2X
X2X1
X2X\
Schirm"

X2X Eingang

X2X
X2X1
X2X\
Schirm"

X2X Ausgang

O|O(N([O|O|DW|IN

X2X Versorgung 24 VDC

OUT Versorgung GND

ala
alo

OUT Versorgung 24 VDC

1)

Gleiches Potenzial wie das Gehause.

Tabelle 58: X2X Link und Modulversorgung
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XV Module
3.3.7.5 Digitale Ausgédnge 1 bis 24

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung

X2 1 Digitaler Ausgang 1

2 Digitaler Ausgang 2

) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4

5 Digitaler Ausgang 5

/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6

25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 9
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 10
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 11
TR 12 Digitaler Ausgang 12

ne o |7 13 GND Modulversorgung
9| ® ® o 14 Digitaler Ausgang 14
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 15
17| @ 16 Digitaler Ausgang 16
16| ® ® |4 17 Digitaler Ausgang 17
5| @ ® 3 18 Digitaler Ausgang 18
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 19
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 20
21 Digitaler Ausgang 21
© 22 Digitaler Ausgang 22
23 Digitaler Ausgang 23
- 24 Digitaler Ausgang 24
25-polige DSUB Buchse 25 Digitaler Ausgang 13
Schirm Schirm

Tabelle 59: Digitale Ausgange 1 bis 24

3.3.7.6 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 24 DigitalOutput01 - DigitalOutput24 BOOL Istzustand der digitalen Ausgange 1 bis 24
Statusregister Statusinput01 USINT Statusregister

Tabelle 60: Registerbeschreibung

3.3.7.6.1 Statusregister

Abbildung 8: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung
0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung
1 Uberyvachung der Ausgange 1 bis 24
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung
2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)
3 bis7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 61: Registerbeschreibung - Statusregister

3.3.7.6.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>200 ps

Tabelle 62: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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3.4 XV Module in IP67-Ausfiuhrung

3.4.1 7XV108.50-51
Version des Datenblatts: 2.00

3.4.1.1 Bestelldaten

XV Module

Bestellnummer Kurzbeschreibung

Abbildung

Ventilanschaltungen XV108

7XV108.50-51

Dezentrale Ventilinselanschaltung, 8 digitale Ausgéange, 0,1 A,
24 VDC, fir 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pins
22,23,24,25, X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP67

Tabelle 63: 7XV108.50-51 - Bestelldaten

3.4.1.2 Technische Daten

Bestellnummer

7XV108.50-51

Allgemeines

B&R ID-Code 0x1CEB
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja (Farb-/Blinkcode)
Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose
Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status
24 VDC X2X: Ja, per SW-Status
X2X Link Ja, per SW-Status
Uberlast Ja, per LED und SW-Status (Ausgénge)
Leistungsaufnahme
1/0O-intern max. 1,5 W (ohne Last)
X2X Link Versorgung max. 0,75 W
Potenzialtrennung
Digitale Ausgéange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein
gung
X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja
X2X Link - digitale Ausgénge Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fiir 25-pol DSUB 8 Ventile
Multipolanschluss
Zulassungen
CE Ja
UL cULus E115267
Industrial Control Equipment
ATEX Zone 2, 11 3G Ex nA IIA T5 Ge
IP67, Ta = 0 - max. 60 °C
TUV 05 ATEX 7201X
GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss M12
GND-Pin 22,23, 24,25
Versorgung M8
Schnittstellen
Anwenderschnittstelle
Ausflihrung M12
Typ X2X Link Slave

Digitale Ausgédnge

Schaltspannung 24 VDC £25%
Summennennstrom 0,8 A
Ausgangsbeschaltung Source

Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur

Tabelle 64: 7XV108.50-51 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer

7XV108.50-51

Schaltverzégerung
0->1 typ. 100 ps / max. 150 ps
1->0 typ. 125 ps / max. 200 ps
Typ Highside Treiber (Source)
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 P67
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung M12/M8 Stecker/Buchsen gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 125¢g

Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen

62x70x 30 mm (HxBxT)

Tabelle 64: 7XV108.50-51 - Technische Daten
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3.4.1.3 Abmessungen

XV Module

55,6
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Abbildung 9: Abmessungen
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XV Module

3.4.1.4 Abbildungen

3.4.1.5 Diagnose-LEDs

Abbildung 10: Abbildungen

DCOK LED Status LED Beschreibung
(Orange) (Griin/Rot)
Aus Aus Keine Modulversorgung tiber X2X Link (Steckerleiste Pin 9)
Blinkend Ein (Rot) Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Kommunikation
Ein Modus RUN
Blinkend
Warnung!
+24 VDC OUT Versorgung im unteren Bereich oder Uberlast der Ausginge.
i |
Ein (Grin) Vorsicht!
Keine Warnung bei Uberschreiten von 30 VDC!
Doppelimpuls
Warnung!
+24 VDC X2X Versorgung im unteren oder oberen Bereich.

3.4.1.6 X2X Link und Modulvers

orgung

Abbildung

Anschluss |Bezeichnung

) B

f

B C
A P .D

‘] 4

A X2X Link Eingang"

B X2X Link Ausgang zum néchsten Modul

C 24 VDC Versorgung fir digitale Ausgange (Einspeisung in das Modul)

D 24 VDC Versorgung fiir digitale Ausgéange (Weiterleitung zum nachsten Modul)

Tabelle 65: X2X Link und Modulversorgung

1) Die Standard-Stromversorgungsvorschriften fiir X67 Module mussen auch bei diesen Modulen angewendet werden. Da die 7XV Module liber X67 Kabel
versorgt werden, ist die Verwendung von X67PS1300 und/oder X20BT9400 erforderlich.
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3.4.1.6.1 X2X Link

XV Module

Das Modul wird mit vorkonfektionierten Kabeln an den X2X Link angeschlossen. Der Anschluss erfolgt iber Rund-
stecker (2 x M12, 4-polig).

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 X2X+
2 X2X
3 X2X1L
4 X2X\

A ... B-codierter Stecker im Modul, Eingang
B ... B-codierte Buchse im Modul, Ausgang
SHLD ...Schirm (Shield) liber Gewindeeinsatz im Modul

Tabelle 66: X2X Link und Modulversorgung - X2X Link

3.4.1.6.2 Modulversorgung 24 VDC

Die Modulversorgung wird iber Rundstecker angeschlossen (2 x M8, 4-polig). Uber Stecker C wird die Versorgung
eingespeist. Buchse D dient zur Weiterleitung der Versorgung auf andere Module.

Der maximal zulassige Strom fir die Rundstecker ist 8 Al

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 24 VDC
2 24 VDC
3 GND
4 GND

C ... Stecker im Modul, Einspeisung
D ... Buchse im Modul, Weiterleitung

Tabelle 67: X2X Link und Modulversorgung - Modulversorgung 24 VDC
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3.4.1.7 Digitale Ausgénge 1 bis 8

25-polige DSUB Buchse Pin Bezeichnung
X2 1 Digitaler Ausgang 1
2 Digitaler Ausgang 2
) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4
5 Digitaler Ausgang 5
/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6
25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 8
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 3
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 6
TR 12 Digitaler Ausgang 1
w0 o o7 13 Digitaler Ausgang 4
191 ® °ls 14 Digitaler Ausgang 5
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 2
17| @ 16 Digitaler Ausgang 7
ol o ® | 17 Digitaler Ausgang 8
5| @ ® 3 18 Digitaler Ausgang 6
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 7
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 8
21 nc

© 22 GND Modulversorgung

23 GND Modulversorgung

- 24 GND Modulversorgung

25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung

Schirm Schirm

Tabelle 68: Digitale Ausgange 1 bis 8
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3.4.1.8 Ausgangsbeschaltung

XV Module

25-polige DSUB-Buchse
/

! I
! i
! i
Ausgangsstatus | Ansteuerlogik, e !
: Temperaturabschaltungj i K :
: Strombegrenzung 4 i 1*.\. .
1 2| @
1 . @ |15
! 3| @
| i Je ® |16
! i ® |17
i 1 x pro Kanal ; °[® o
SR i ol ol @
® |19
7| ®
. ® |20
A01 bis A08 ¢ ® ol
9| ® .
10| ® -
11| @ 2
< Ubertemperatur- oo [
h tiberwachung 1| @ P
——
Pin 22 bis 25

1 x fur alle Kanale zusammen

Verpolungsschutz

L

Die Ausgange sind auf mehreren Pins der DSUB-Buchse aufgelegt.

Abbildung 11: Ausgangsbeschaltung

3.4.1.9 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 8 DigitalOutput01 - DigitalOutput08 BOOL Istzustand der digitalen Ausgénge 1 bis 8
Statusregister Statusinput01 USINT Statusregister

Tabelle 69: Registerbeschreibung
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XV Module

3.4.1.9.1 Statusregister

Abbildung 12: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung

0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung

1 Uber_\_/vachung der Ausgange 1 bis 8
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung

2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)

3 bis 7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 70: Registerbeschreibung - Statusregister
3.4.1.9.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>150 ps

Tabelle 71: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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3.4.2 7XV108.50-62
Version des Datenblatts: 2.00

3.4.2.1 Bestelldaten

XV Module

Bestellnummer Kurzbeschreibung

Abbildung

Ventilanschaltungen XV108

7XV108.50-62 Dezentrale Ventilinselanschaltung, 8 digitale Ausgéange, 0,1 A,
24 VDC, fir 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pins
13,22,23,24,25, X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP67

3.4.2.2 Technische Daten

Tabelle 72: 7XV108.50-62 - Bestelldaten

Bestellnummer

7XV108.50-62

Allgemeines
B&R ID-Code 0x25B8
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja (Farb-/Blinkcode)
Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose
Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status
24 VDC X2X: Ja, per SW-Status
X2X Link Ja, per SW-Status
Uberlast Ja, per LED und SW-Status (Ausgénge)
Leistungsaufnahme
1/O-intern max. 1,5 W (ohne Last)
X2X Link Versorgung max. 0,75 W
Potenzialtrennung
Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein
gung
X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja
X2X Link - digitale Ausgénge Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fiir 25-pol DSUB 8 Ventile
Multipolanschluss
Zulassungen
CE Ja
UL cULus E115267
Industrial Control Equipment
ATEX Zone 2, 11 3G Ex nA IIA T5 Ge
IPGZ, Ta=0-max. 60 °C
TUV 05 ATEX 7201X
GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss M12
GND-Pin 13, 22, 23, 24, 25
Versorgung M8
Schnittstellen
Anwenderschnittstelle
Ausflihrung M12
Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC £25%
Summennennstrom 0,8A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung
0->1 typ. 100 ps / max. 150 ps
1->0 typ. 125 ps / max. 200 ps

Tabelle 73: 7XV108.50-62 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer

7XV108.50-62

Typ Highside Treiber (Source)
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 P67
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung M12/M8 Stecker/Buchsen gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 1319

Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen

67 x 66 x 30 mm (Hx B x T)

Tabelle 73: 7XV108.50-62 - Technische Daten
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3.4.2.3 Abmessungen

XV Module
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Abbildung 13: Abmessungen
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XV Module

3.4.2.4 Abbildungen

3.4.2.5 Diagnose-LEDs

Abbildung 14: Abbildungen

DCOK LED Status LED Beschreibung
(Orange) (Griin/Rot)
Aus Aus Keine Modulversorgung tiber X2X Link (Steckerleiste Pin 9)
Blinkend Ein (Rot) Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Kommunikation
Ein Modus RUN
Blinkend
Warnung!
+24 VDC OUT Versorgung im unteren Bereich oder Uberlast der Ausgénge.
i |
Ein (Grin) Vorsicht!
Keine Warnung bei Uberschreiten von 30 VDC!
Doppelimpuls
Warnung!
+24 VDC X2X Versorgung im unteren oder oberen Bereich.

3.4.2.6 X2X Link und Modulversorgung

Abbildung

Anschluss |Bezeichnung

A X2X Link Eingang”

B X2X Link Ausgang zum né&chsten Modul

(¢} 24 VDC Versorgung fur digitale Ausgange (Einspeisung in das Modul)

D 24 VDC Versorgung firr digitale Ausgange (Weiterleitung zum nachsten Modul)

Tabelle 74: X2X Link und Modulversorgung

1) Die Standard-Stromversorgungsvorschriften fir X67 Module missen auch bei diesen Modulen angewendet werden. Da die 7XV Module iber X67 Kabel
versorgt werden, ist die Verwendung von X67PS1300 und/oder X20BT9400 erforderlich.
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3.4.2.6.1 X2X Link

XV Module

Das Modul wird mit vorkonfektionierten Kabeln an den X2X Link angeschlossen. Der Anschluss erfolgt iber Rund-
stecker (2 x M12, 4-polig).

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 X2X+
2 X2X
3 X2X1L
4 X2X\

A ... B-codierter Stecker im Modul, Eingang
B ... B-codierte Buchse im Modul, Ausgang
SHLD ...Schirm (Shield) liber Gewindeeinsatz im Modul

Tabelle 75: X2X Link und Modulversorgung - X2X Link

3.4.2.6.2 Modulversorgung 24 VDC

Die Modulversorgung wird iber Rundstecker angeschlossen (2 x M8, 4-polig). Uber Stecker C wird die Versorgung
eingespeist. Buchse D dient zur Weiterleitung der Versorgung auf andere Module.

Der maximal zulassige Strom fir die Rundstecker ist 8 Al

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 24 VDC
2 24 VDC
3 GND
4 GND

C ... Stecker im Modul, Einspeisung
D ... Buchse im Modul, Weiterleitung

Tabelle 76: X2X Link und Modulversorgung - Modulversorgung 24 VDC
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XV Module

3.4.2.7 Digitale Ausgénge 1 bis 8

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung
X2 1 Digitaler Ausgang 1
2 Digitaler Ausgang 2
) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4
5 Digitaler Ausgang 5
/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6
25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 8
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 3
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 6
TR 12 Digitaler Ausgang 1
ne o |7 13 GND Ausgangsversorgung
191 ® °ls 14 Digitaler Ausgang 5
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 6
17| @ 16 Digitaler Ausgang 7
ol o ® | 17 Digitaler Ausgang 8
sl e ®|° 18 nc
ule ® |2 19 nc
N/ 1 20 nc
21 nc
© 22 GND Ausgangsversorgung
23 GND Ausgangsversorgung
- 24 GND Ausgangsversorgung
25-polige DSUB Buchse 25 GND Ausgangsversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 77: Digitale Ausgange 1 bis 8
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XV Module

3.4.2.8 Ausgangsbeschaltung

25-polige DSUB-Buchse
/

_______________________________ A
! i
! i
! i
Ausgangsstatus | Ansteuerlogik, e !
: Temperaturabschaltungj i K :
i Strombegrenzun ! :
: " R
1 I N IS ® |15
| I Je ® |16
! | e |17
\IxproKanal _ _ _ _ _ _ _ _._ i O
j :. 19
AO01 bis A08 oo ®[”
ol ® ® |21
10| ® z
. 1| @ o
< Ubertemperatur- el
h tiberwachung 1 5/
—
1 x fUr alle Kanale zusammen Pin 13, 22 bis 25
-~ o 24V

2 2
C 3 5 D
Verpolungsschutz
GND
VDR
>30V

Abbildung 15: Ausgangsbeschaltung

Die Ausgange sind auf mehreren Pins der DSUB-Buchse aufgelegt.
3.4.2.9 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 8 DigitalOutput01 - DigitalOutput08 BOOL Istzustand der digitalen Ausgange 1 bis 8
Statusregister Statusinput0O1 USINT Statusregister

Tabelle 78: Registerbeschreibung
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XV Module

3.4.2.9.1 Statusregister

Abbildung 16: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung

0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung

1 Uber_\_/vachung der Ausgange 1 bis 8
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung

2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)

3 bis 7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 79: Registerbeschreibung - Statusregister
3.4.2.9.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>150 ps

Tabelle 80: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit

48 Compact I/O System Anwenderhandbuch V 2.00 - Originalbetriebsanleitung



3.4.3 7XV116.50-51
Version des Datenblatts: 2.00

3.4.3.1 Bestelldaten

XV Module

Bestellnummer Kurzbeschreibung

Abbildung

Ventilanschaltungen XV116

7XV116.50-51 Dezentrale Ventilinselanschaltung, 16 digitale Ausgénge, 0,1
A, 24 VDC, fur 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pins
22,23,24,25, X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP67

3.4.3.2 Technische Daten

Tabelle 81: 7XV116.50-51 - Bestelldaten

Bestellnummer 7XV116.50-51
Allgemeines
B&R ID-Code 0x1CEC
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja (Farb-/Blinkcode)
Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose
Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status
24 VDC X2X: Ja, per SW-Status
X2X Link Ja, per SW-Status
Uberlast Ja, per LED und SW-Status (Ausgénge)
Leistungsaufnahme
1/O-intern max. 1,5 W (ohne Last)
X2X Link Versorgung max. 0,75 W
Potenzialtrennung
Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein
gung
X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja
X2X Link - digitale Ausgénge Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fiir 25-pol DSUB 16 Ventile
Multipolanschluss
Zulassungen
CE Ja
UL cULus E115267
Industrial Control Equipment
ATEX Zone 2, 11 3G Ex nA IIA T5 Ge
IPGZ, Ta=0-max. 60 °C
TUV 05 ATEX 7201X
GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss M12
GND-Pin 22,23, 24,25
Versorgung M8
Schnittstellen
Anwenderschnittstelle
Ausflihrung M12
Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC £25%
Summennennstrom 1,6 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung
0->1 typ. 100 ps / max. 150 ps
1->0 typ. 125 ps / max. 200 ps

Tabelle 82: 7XV116.50-51 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer 7XV116.50-51
Typ Highside Treiber (Source)
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 P67
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung M12/M8 Stecker/Buchsen gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 125¢g

Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen

62x70x 30 mm (HxBxT)

Tabelle 82: 7XV116.50-51 - Technische Daten
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XV Module

3.4.3.3 Abmessungen
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Abbildung 17: Abmessungen
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XV Module

3.4.3.4 Abbildungen

3.4.3.5 Diagnose-LEDs

Abbildung 18: Abbildungen

DCOK LED Status LED Beschreibung
(Orange) (Griin/Rot)
Aus Aus Keine Modulversorgung tiber X2X Link (Steckerleiste Pin 9)
Blinkend Ein (Rot) Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Kommunikation
Ein Modus RUN
Blinkend
Warnung!
+24 VDC OUT Versorgung im unteren Bereich oder Uberlast der Ausginge.
i |
Ein (Grin) Vorsicht!
Keine Warnung bei Uberschreiten von 30 VDC!
Doppelimpuls
Warnung!
+24 VDC X2X Versorgung im unteren oder oberen Bereich.

3.4.3.6 X2X Link und Modulvers

orgung

Abbildung

Anschluss |Bezeichnung

) B

f

B C
A P .D

‘] 4

A X2X Link Eingang"

B X2X Link Ausgang zum néchsten Modul

C 24 VDC Versorgung fir digitale Ausgange (Einspeisung in das Modul)

D 24 VDC Versorgung fiir digitale Ausgéange (Weiterleitung zum nachsten Modul)

Tabelle 83: X2X Link und Modulversorgung

1) Die Standard-Stromversorgungsvorschriften fiir X67 Module mussen auch bei diesen Modulen angewendet werden. Da die 7XV Module liber X67 Kabel
versorgt werden, ist die Verwendung von X67PS1300 und/oder X20BT9400 erforderlich.
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3.4.3.6.1 X2X Link

XV Module

Das Modul wird mit vorkonfektionierten Kabeln an den X2X Link angeschlossen. Der Anschluss erfolgt iber Rund-
stecker (2 x M12, 4-polig).

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 X2X+
2 X2X
3 X2X1L
4 X2X\

A ... B-codierter Stecker im Modul, Eingang
B ... B-codierte Buchse im Modul, Ausgang
SHLD ...Schirm (Shield) liber Gewindeeinsatz im Modul

Tabelle 84: X2X Link und Modulversorgung - X2X Link

3.4.3.6.2 Modulversorgung 24 VDC

Die Modulversorgung wird iber Rundstecker angeschlossen (2 x M8, 4-polig). Uber Stecker C wird die Versorgung
eingespeist. Buchse D dient zur Weiterleitung der Versorgung auf andere Module.

Der maximal zulassige Strom fir die Rundstecker ist 8 Al

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 24 VDC
2 24 VDC
3 GND
4 GND

C ... Stecker im Modul, Einspeisung
D ... Buchse im Modul, Weiterleitung

Tabelle 85: X2X Link und Modulversorgung - Modulversorgung 24 VDC
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XV Module
3.4.3.7 Digitale Ausgénge 1 bis 16

25-polige DSUB Buchse Pin Bezeichnung
X2 1 Digitaler Ausgang 1
2 Digitaler Ausgang 2
) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4
5 Digitaler Ausgang 5
/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6
25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 9
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 10
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 11
TR 12 Digitaler Ausgang 12
| © o7 13 Digitaler Ausgang 13
9| ® ® o 14 Digitaler Ausgang 14
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 15
17| @ 16 Digitaler Ausgang 16
ol o ® | 17 Digitaler Ausgang 13
sl e ®|° 18 Digitaler Ausgang 12
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 11
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 10
21 Digitaler Ausgang 9
© 22 GND Modulversorgung
23 GND Modulversorgung
- 24 GND Modulversorgung
25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 86: Digitale Ausgange 1 bis 16
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3.4.3.8 Ausgangsbeschaltung

XV Module

25-polige DSUB-Buchse
/
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1 x fur alle Kanale zusammen
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L

Abbildung 19: Ausgangsbeschaltung

Die Ausgange sind zum Teil auf mehreren Pins der DSUB-Buchse aufgelegt.

3.4.3.9 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 16 DigitalOutput01 bis DigitalOutput16 BOOL Istzustand der digitalen Ausgénge 1 bis 16
Statusregister Statusinput01 USINT Statusregister

Tabelle 87: Registerbeschreibung
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XV Module

3.4.3.9.1 Statusregister

Abbildung 20: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung
0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung
1 Uber_\_/vachung der Ausgange 1 bis 16
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung
2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)
3 bis 7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 88: Registerbeschreibung - Statusregister
3.4.3.9.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>150 ps

Tabelle 89: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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3.4.4 7XV116.50-62
Version des Datenblatts: 2.00

3.4.4.1 Bestelldaten

XV Module

Bestellnummer Kurzbeschreibung

Abbildung

Ventilanschaltungen XV116

7XV116.50-62 Dezentrale Ventilinselanschaltung, 16 digitale Ausgénge, 0,1
A, 24 VDC, fur 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pins
13,22,23,24,25, X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP67

3.4.4.2 Technische Daten

Tabelle 90: 7XV116.50-62 - Bestelldaten

Bestellnummer 7XV116.50-62
Allgemeines
B&R ID-Code 0x25B7
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja (Farb-/Blinkcode)
Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose
Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status
24 VDC X2X: Ja, per SW-Status
X2X Link Ja, per SW-Status
Uberlast Ja, per LED und SW-Status (Ausgénge)
Leistungsaufnahme
1/O-intern max. 1,5 W (ohne Last)
X2X Link Versorgung max. 0,75 W
Potenzialtrennung
Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein
gung
X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja
X2X Link - digitale Ausgénge Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fiir 25-pol DSUB 16 Ventile
Multipolanschluss
Zulassungen
CE Ja
UL cULus E115267
Industrial Control Equipment
ATEX Zone 2, 11 3G Ex nA IIA T5 Ge
IPGZ, Ta=0-max. 60 °C
TUV 05 ATEX 7201X
GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss M12
GND-Pin 13, 22, 23, 24, 25
Versorgung M8
Schnittstellen
Anwenderschnittstelle
Ausflihrung M12
Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC £25%
Summennennstrom 1,6 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung
0->1 typ. 100 ps / max. 150 ps
1->0 typ. 125 ps / max. 200 ps

Tabelle 91: 7XV116.50-62 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer 7XV116.50-62
Typ Highside Treiber (Source)
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 P67
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung M12/M8 Stecker/Buchsen gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 1319

Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen

67 x 66 x 30 mm (Hx B x T)

Tabelle 91:

7XV116.50-62 - Technische Daten
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XV Module

3.4.4.3 Abmessungen
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Abbildung 21: Abmessungen
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XV Module

3.4.4.4 Abbildungen

3.4.4.5 Diagnose-LEDs

Abbildung 22: Abbildungen

DCOK LED Status LED Beschreibung
(Orange) (Griin/Rot)
Aus Aus Keine Modulversorgung tiber X2X Link (Steckerleiste Pin 9)
Blinkend Ein (Rot) Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Kommunikation
Ein Modus RUN
Blinkend
Warnung!
+24 VDC OUT Versorgung im unteren Bereich oder Uberlast der Ausgénge.
i |
Ein (Grin) Vorsicht!
Keine Warnung bei Uberschreiten von 30 VDC!
Doppelimpuls
Warnung!
+24 VDC X2X Versorgung im unteren oder oberen Bereich.

3.4.4.6 X2X Link und Modulversorgung

Abbildung

Anschluss |Bezeichnung

A X2X Link Eingang”

B X2X Link Ausgang zum né&chsten Modul

(¢} 24 VDC Versorgung fur digitale Ausgange (Einspeisung in das Modul)

D 24 VDC Versorgung firr digitale Ausgange (Weiterleitung zum nachsten Modul)

Tabelle 92: X2X Link und Modulversorgung

1) Die Standard-Stromversorgungsvorschriften fir X67 Module missen auch bei diesen Modulen angewendet werden. Da die 7XV Module iber X67 Kabel
versorgt werden, ist die Verwendung von X67PS1300 und/oder X20BT9400 erforderlich.
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XV Module
3.4.4.6.1 X2X Link

Das Modul wird mit vorkonfektionierten Kabeln an den X2X Link angeschlossen. Der Anschluss erfolgt iber Rund-
stecker (2 x M12, 4-polig).

Anschluss Anschlussbelegung
Pin Bezeichnung
1 X2X+
2 X2X
3 X2X1
4 X2X\

A ... B-codierter Stecker im Modul, Eingang
B ... B-codierte Buchse im Modul, Ausgang
SHLD ...Schirm (Shield) liber Gewindeeinsatz im Modul

Tabelle 93: X2X Link und Modulversorgung - X2X Link

3.4.4.6.2 Modulversorgung 24 VDC

Die Modulversorgung wird iber Rundstecker angeschlossen (2 x M8, 4-polig). Uber Stecker C wird die Versorgung
eingespeist. Buchse D dient zur Weiterleitung der Versorgung auf andere Module.

Der maximal zulassige Strom fir die Rundstecker ist 8 Al

Anschluss Anschlussbelegung
Pin Bezeichnung
1 24VDC
2 24 VDC
3 GND
4 GND

C ... Stecker im Modul, Einspeisung
D ... Buchse im Modul, Weiterleitung

Tabelle 94: X2X Link und Modulversorgung - Modulversorgung 24 VDC
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XV Module

3.4.4.7 Digitale Ausgénge 1 bis 16

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung
X2 1 Digitaler Ausgang 1
2 Digitaler Ausgang 2
) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4
5 Digitaler Ausgang 5
/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6
25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 9
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 10
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 11
TR 12 Digitaler Ausgang 12
ne o |7 13 GND Modulversorgung
9| ® ® o 14 Digitaler Ausgang 14
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 15
17| @ 16 Digitaler Ausgang 16
ol o ® | 17 Digitaler Ausgang 13
sl e ®|° 18 Digitaler Ausgang 12
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 11
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 10
21 Digitaler Ausgang 9
© 22 GND Modulversorgung
23 GND Modulversorgung
- 24 GND Modulversorgung
25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 95: Digitale Ausgange 1 bis 16
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3.4.4.8 Ausgangsbeschaltung

XV Module

25-polige DSUB-Buchse
/

AO01 bis 16

I
I
!
Ausgangsstatus | Ansteuerlogik, s
; Temperaturabschaltungj =
i Strombegrenzung =
I
I
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I
\1xproKanal _ _ _ _ _ _ _ _._
P Ubertemperatur-
h iberwachung
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>
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Pin 13, 22 bis 25

Verpolungsschutz

L

Abbildung 23: Ausgangsbeschaltung

Die Ausgange sind zum Teil auf mehreren Pins der DSUB-Buchse aufgelegt.

3.4.4.9 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 16 DigitalOutputO1 bis DigitalOutput16 BOOL Istzustand der digitalen Ausgange 1 bis 16
Statusregister Statusinput0O1 USINT Statusregister

Tabelle 96: Registerbeschreibung
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XV Module

3.4.4.9.1 Statusregister

Abbildung 24: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung
0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung
1 Uber_\_/vachung der Ausgange 1 bis 16
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung
2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)
3 bis 7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 97: Registerbeschreibung - Statusregister
3.4.4.9.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>150 ps

Tabelle 98: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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XV Module
3.4.5 7XV124.50-51
Version des Datenblatts: 2.00

3.4.5.1 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung
Ventilanschaltungen XV124
7XV124.50-51 Dezentrale Ventilinselanschaltung, 24 digitale Ausgange, 0,1 A,

24 VDC, fiir 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pin 25,
X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP67

Tabelle 99: 7XV124.50-51 - Bestelldaten

3.4.5.2 Technische Daten

Bestellnummer 7XV124.50-51
Allgemeines
B&R ID-Code 0x1CED
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja (Farb-/Blinkcode)

Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose

Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status

24 VDC X2X: Ja, per SW-Status

X2X Link Ja, per SW-Status

Uberlast Ja, per LED und SW-Status (Ausgénge)
Leistungsaufnahme

1/O-intern max. 1,5 W (ohne Last)

X2X Link Versorgung Max. 0,75 W
Potenzialtrennung

Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein

gung

X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja

X2X Link - digitale Ausgénge Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fiir 25-pol DSUB 24 Ventile

Multipolanschluss

Zulassungen

CE Ja

uL cULus E115267
Industrial Control Equipment

ATEX Zone 2, 11 3G ExnA IIA T5 Ge

IP67, Ta =0 - max. 60 °C
TUV 05 ATEX 7201X

GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss M12
GND-Pin 25
Versorgung M8

Schnittstellen

Anwenderschnittstelle

Ausflihrung M12

Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC £25%
Summennennstrom 24 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung

0->1 typ. 100 ps / max. 150 ps

1->0 typ. 125 ps / max. 200 ps

Tabelle 100: 7XV124.50-51 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer

7XV124.50-51

Typ Highside Treiber (Source)
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 P67
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung M12/M8 Stecker/Buchsen gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 125¢g

Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen

62x70x 30 mm (HxBxT)

Tabelle 100: 7XV124.50-51 - Technische Daten
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3.4.5.3 Abmessungen

XV Module
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Abbildung 25: Abmessungen
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XV Module

3.4.5.4 Abbildungen

3.4.5.5 Diagnose-LEDs

Abbildung 26: Abbildungen

DCOK LED Status LED Beschreibung
(Orange) (Griin/Rot)
Aus Aus Keine Modulversorgung tiber X2X Link (Steckerleiste Pin 9)
Blinkend Ein (Rot) Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Kommunikation
Ein Modus RUN
Blinkend
Warnung!
+24 VDC OUT Versorgung im unteren Bereich oder Uberlast der Ausginge.
i |
Ein (Grin) Vorsicht!
Keine Warnung bei Uberschreiten von 30 VDC!
Doppelimpuls
Warnung!
+24 VDC X2X Versorgung im unteren oder oberen Bereich.

3.4.5.6 X2X Link und Modulvers

orgung

Abbildung

Anschluss |Bezeichnung

) B

f

B C
A P .D

‘] 4

A X2X Link Eingang"

B X2X Link Ausgang zum néchsten Modul

C 24 VDC Versorgung fir digitale Ausgange (Einspeisung in das Modul)

D 24 VDC Versorgung fiir digitale Ausgéange (Weiterleitung zum nachsten Modul)

Tabelle 101: X2X Link und Modulversorgung

1) Die Standard-Stromversorgungsvorschriften fiir X67 Module mussen auch bei diesen Modulen angewendet werden. Da die 7XV Module liber X67 Kabel
versorgt werden, ist die Verwendung von X67PS1300 und/oder X20BT9400 erforderlich.
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3.4.5.6.1 X2X Link

XV Module

Das Modul wird mit vorkonfektionierten Kabeln an den X2X Link angeschlossen. Der Anschluss erfolgt iber Rund-
stecker (2 x M12, 4-polig).

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 X2X+
2 X2X
3 X2X1L
4 X2X\

A ... B-codierter Stecker im Modul, Eingang
B ... B-codierte Buchse im Modul, Ausgang
SHLD ...Schirm (Shield) liber Gewindeeinsatz im Modul

Tabelle 102: X2X Link und Modulversorgung - X2X Link

3.4.5.6.2 Modulversorgung 24 VDC

Die Modulversorgung wird iber Rundstecker angeschlossen (2 x M8, 4-polig). Uber Stecker C wird die Versorgung
eingespeist. Buchse D dient zur Weiterleitung der Versorgung auf andere Module.

Der maximal zulassige Strom fir die Rundstecker ist 8 Al

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 24 VDC
2 24 VDC
3 GND
4 GND

C ... Stecker im Modul, Einspeisung
D ... Buchse im Modul, Weiterleitung

Tabelle 103: X2X Link und Modulversorgung - Modulversorgung 24 VDC
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XV Module
3.4.5.7 Digitale Ausgénge 1 bis 24

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung

X2 1 Digitaler Ausgang 1

2 Digitaler Ausgang 2

) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4

5 Digitaler Ausgang 5

/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6

25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 9
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 10
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 11
TR 12 Digitaler Ausgang 12
| © o7 13 Digitaler Ausgang 13
9| ® ® o 14 Digitaler Ausgang 14
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 15
17| @ 16 Digitaler Ausgang 16
16| ® ® |4 17 Digitaler Ausgang 17
5| @ ® 3 18 Digitaler Ausgang 18
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 19
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 20
21 Digitaler Ausgang 21
© 22 Digitaler Ausgang 22
23 Digitaler Ausgang 23
- 24 Digitaler Ausgang 24

25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 104: Digitale Ausgange 1 bis 24
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3.4.5.8 Ausgangsbeschaltung

XV Module

25-polige DSUB-Buchse
/
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Abbildung 27: Ausgangsbeschaltung

3.4.5.9 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 24 DigitalOutput01 - DigitalOutput24 BOOL Istzustand der digitalen Ausgange 1 bis 24
Statusregister StatusinputO1 USINT Statusregister

Tabelle 105: Registerbeschreibung
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XV Module

3.4.5.9.1 Statusregister

Abbildung 28: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung
0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung
1 Uber_\_/vachung der Ausgange 1 bis 24
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung
2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)
3 bis 7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 106: Registerbeschreibung - Statusregister
3.4.5.9.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>150 ps

Tabelle 107: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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3.4.6 7XV124.50-61

Version des Datenblatts: 2.00

3.4.6.1 Bestelldaten

XV Module

Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

Ventilanschaltungen XV124

7XV124.50-61

Dezentrale Ventilinselanschaltung, 24 digitale Ausgange, 0,1 A,
24 VDC, fiir 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pin 25,

X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP67

3.4.6.2 Technische Daten

Tabelle 108: 7XV124.50-61 - Bestelldaten

Bestellnummer

7XV124.50-61

Allgemeines
B&R ID-Code 0xA366
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja (Farb-/Blinkcode)
Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose
Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status
24 VDC X2X: Ja, per SW-Status
X2X Link Ja, per SW-Status
Uberlast Ja, per LED und SW-Status (Ausgénge)
Leistungsaufnahme
1/O-intern max. 1,5 W (ohne Last)
X2X Link Versorgung max. 0,75 W
Potenzialtrennung
Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein
gung
X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja
X2X Link - digitale Ausgénge Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fiir 25-pol DSUB 24 Ventile
Multipolanschluss
Zulassungen
CE Ja
UL cULus E115267
Industrial Control Equipment
ATEX Zone 2, 11 3G Ex nA IIA T5 Ge
IPGZ, Ta=0-max. 60 °C
TUV 05 ATEX 7201X
GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss M12
GND-Pin 25
Versorgung M8
Schnittstellen
Anwenderschnittstelle
Ausflihrung M12
Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC £25%
Summennennstrom 24 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung
0->1 typ. 100 ps / max. 150 ps
1->0 typ. 125 ps / max. 200 ps

Tabelle 109: 7XV124.50-61 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer

7XV124.50-61

Typ Highside Treiber (Source)
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 P67
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung M12/M8 Stecker/Buchsen gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 1319

Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen

67 x 66 x 30 mm (Hx B x T)

Tabelle 109: 7XV124.50-61 - Technische Daten
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3.4.6.3 Abmessungen

XV Module
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Abbildung 29: Abmessungen
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XV Module

3.4.6.4 Abbildungen

3.4.6.5 Diagnose-LEDs

Abbildung 30: Abbildungen

DCOK LED Status LED Beschreibung
(Orange) (Griin/Rot)
Aus Aus Keine Modulversorgung tiber X2X Link (Steckerleiste Pin 9)
Blinkend Ein (Rot) Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Kommunikation
Ein Modus RUN
Blinkend
Warnung!
+24 VDC OUT Versorgung im unteren Bereich oder Uberlast der Ausgénge.
i |
Ein (Grin) Vorsicht!
Keine Warnung bei Uberschreiten von 30 VDC!
Doppelimpuls
Warnung!
+24 VDC X2X Versorgung im unteren oder oberen Bereich.
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XV Module
3.4.6.6 Schalten induktiver Lasten

Umgebungstemperatur: 55°C. Alle Ausgange sind gleich belastet.

100 H 10H 1H
1000
/ o
Spulenwiderstand Spuleninduktivitat
[Ohm]
100 mH
240 / A el
0,1 1 10 100
max. Schaltspiele / Sekunde
(bei 90% Einschaltdauer)
Information:
Bei Uberschreiten der maximalen Schaltspiele pro Sekunde muss eine exterene Freilaufdiode verwen-
det werden.
Betriebsfalle auBerhalb des Diagrammbereichs sind nicht zulassig!
3.4.6.7 X2X Link und Modulversorgung
Abbildung Anschluss |Bezeichnung

A X2X Link Eingang"

B X2X Link Ausgang zum n&chsten Modul

C 24 VDC Versorgung fur digitale Ausgange (Einspeisung in das Modul)

D 24 VDC Versorgung fir digitale Ausgange (Weiterleitung zum nachsten Modul)

Tabelle 110: X2X Link und Modulversorgung

1) Die Standard-Stromversorgungsvorschriften fir X67 Module missen auch bei diesen Modulen angewendet werden. Da die 7XV Module iber X67 Kabel
versorgt werden, ist die Verwendung von X67PS1300 und/oder X20BT9400 erforderlich.
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XV Module
3.4.6.7.1 X2X Link

Das Modul wird mit vorkonfektionierten Kabeln an den X2X Link angeschlossen. Der Anschluss erfolgt iber Rund-

stecker (2 x M12, 4-polig).

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 X2X+
2 X2X
3 X2X1L
4 X2X\

A ... B-codierter Stecker im Modul, Eingang
B ... B-codierte Buchse im Modul, Ausgang
SHLD ...Schirm (Shield) liber Gewindeeinsatz im Modul

3.4.6.7.2 Modulversorgung 24 VDC

Tabelle 111: X2X Link und Modulversorgung - X2X Link

Die Modulversorgung wird iber Rundstecker angeschlossen (2 x M8, 4-polig). Uber Stecker C wird die Versorgung
eingespeist. Buchse D dient zur Weiterleitung der Versorgung auf andere Module.

Der maximal zulassige Strom fir die Rundstecker ist 8 Al

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 24 VDC
2 24 VDC
3 GND
4 GND

C ... Stecker im Modul, Einspeisung
D ... Buchse im Modul, Weiterleitung

Tabelle 112: X2X Link und Modulversorgung - Modulversorgung 24 VDC
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3.4.6.8 Digitale Ausgédnge 1 bis 24

XV Module

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung

X2 1 Digitaler Ausgang 1

2 Digitaler Ausgang 2

) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4

5 Digitaler Ausgang 5

/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6

25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 9
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 10
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 11
TR 12 Digitaler Ausgang 12
| © o7 13 Digitaler Ausgang 13
9| ® ® o 14 Digitaler Ausgang 14
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 15
17| @ 16 Digitaler Ausgang 16
16| ® ® |4 17 Digitaler Ausgang 17
5| @ ® 3 18 Digitaler Ausgang 18
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 19
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 20
21 Digitaler Ausgang 21
© 22 Digitaler Ausgang 22
23 Digitaler Ausgang 23
- 24 Digitaler Ausgang 24

25-polige DSUB Buchse 25 GND Modulversorgung
Schirm Schirm

Tabelle 113: Digitale Ausgange 1 bis 24
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XV Module

3.4.6.9 Ausgangsbeschaltung

25-polige DSUB-Buchse
/
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1 x fur alle Kanale zusammen Pin 25
L 24V
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Verpolungsschutz
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Abbildung 31: Ausgangsbeschaltung

3.4.6.10 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 24 DigitalOutput01 - DigitalOutput24 BOOL Istzustand der digitalen Ausgange 1 bis 24
Statusregister StatusinputO1 USINT Statusregister

Tabelle 114: Registerbeschreibung
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XV Module
3.4.6.10.1 Statusregister

Abbildung 32: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung
0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung
1 Uber_\_/vachung der Ausgange 1 bis 24
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung
2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)
3 bis 7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 115: Registerbeschreibung - Statusregister
3.4.6.10.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>150 ps

Tabelle 116: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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XV Module
3.4.7 7XV124.50-62
Version des Datenblatts: 2.00

3.4.7.1 Bestelldaten

Bestellnummer Kurzbeschreibung Abbildung
Ventilanschaltungen XV124

7XV124.50-62 Dezentrale Ventilinselanschaltung, 24 digitale Ausgange, 0,1 A,
24 VDC, fiir 25-poligen DSUB-Multipolanschluss, GND Pin 13,
X2X Link, potenzialgetrennt, Schutzart IP67

Tabelle 117: 7XV124.50-62 - Bestelldaten

3.4.7.2 Technische Daten

Bestellnummer 7XV124.50-62
Allgemeines
B&R ID-Code 0x25B6
Status-LED Ja (Farb-/Blinkcode)
24 VDC OUT Versorgung (DCOK LED) = Ja (Farb-/Blinkcode)

Statusanzeigen Betriebstatus und Versorgung
Diagnose

Versorgung 24 VDC OUT: Ja, per LED und SW-Status

24 VDC X2X: Ja, per SW-Status

X2X Link Ja, per SW-Status

Uberlast Ja, per LED und SW-Status (Ausgénge)
Leistungsaufnahme

1/O-intern max. 1,5 W (ohne Last)

X2X Link Versorgung Max. 0,75 W
Potenzialtrennung

Digitale Ausgange - 24 VDC X2X, OUT Versor- Nein

gung

X2X Link - 24 VDC X2X, OUT Versorgung Ja

X2X Link - digitale Ausgénge Ja
Dezentrale Ventilinselanschaltung fiir 25-pol DSUB 24 Ventile

Multipolanschluss
Zulassungen

CE Ja
uL cULus E115267
Industrial Control Equipment
ATEX Zone 2, 11 3G ExnA IIA T5 Ge
IPGZ, Ta=0-max. 60 °C
TUV 05 ATEX 7201X
GOST-R Ja
Beschaltung
Busanschluss M12
GND-Pin 13
Versorgung M8

Schnittstellen
Anwenderschnittstelle

Ausflihrung M12

Typ X2X Link Slave
Digitale Ausgédnge
Schaltspannung 24 VDC £25%
Summennennstrom 24 A
Ausgangsbeschaltung Source
Ausgangsschutz gegen Kurzschluss, Uberlast und Ubertemperatur
Schaltverzégerung

0->1 typ. 100 ps / max. 150 ps

1->0 typ. 125 ps / max. 200 ps

Tabelle 118: 7XV124.50-62 - Technische Daten
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XV Module

Bestellnummer

7XV124.50-62

Typ Highside Treiber (Source)
max. Ausgangsstrom 0,1A
max. Schaltfrequenz 100 Hz
Einsatzbedingungen
Einbaulage
waagrecht Ja
senkrecht Ja
Schutzart nach EN 60529 P67
Umgebungsbedingungen
Temperatur
Betrieb 0 bis 55°C
Lagerung -20 bis 70°C
Transport -20 bis 70°C
Luftfeuchtigkeit
Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend
Lagerung 5 bis 95%, nicht kondensierend
Transport 5 bis 95%, nicht kondensierend
Mechanische Eigenschaften
Anmerkung M12/M8 Stecker/Buchsen gesondert bestellen
Montage DSUB 25-polig, Schraubbefestigung, 4-40 UNC
Gewicht 1319

Modulabmessungen incl. Befestigungslaschen

67 x 66 x 30 mm (Hx B x T)

Tabelle 118: 7XV124.50-62 - Technische Daten

Compact I/O System Anwenderhandbuch V 2.00 - Originalbetriebsanleitung

83




XV Module

3.4.7.3 Abmessungen
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Abbildung 33: Abmessungen
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3.4.7.4 Abbildungen

XV Module

3.4.7.5 Diagnose-LEDs

Abbildung 34: Abbildungen

DCOK LED Status LED Beschreibung
(Orange) (Griin/Rot)
Aus Aus Keine Modulversorgung tiber X2X Link (Steckerleiste Pin 9)
Blinkend Ein (Rot) Modulversorgung in Ordnung aber keine X2X Kommunikation
Ein Modus RUN
Blinkend
Warnung!
+24 VDC OUT Versorgung im unteren Bereich oder Uberlast der Ausgénge.
i |
Ein (Grin) Vorsicht!
Keine Warnung bei Uberschreiten von 30 VDC!
Doppelimpuls
Warnung!
+24 VDC X2X Versorgung im unteren oder oberen Bereich.
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XV Module

3.4.7.6 Schalten induktiver Lasten

Umgebungstemperatur: 55°C. Alle Ausgange sind gleich belastet.

1000

Spulenwiderstand

[Ohm]

240

0,1

100 H 10 H 1H

Spuleninduktivitat

100 mH

AN|

N ol ~

1 10 100

max. Schaltspiele / Sekunde
(bei 90% Einschaltdauer)

3.4.7.7 X2X Link und Modulversorgung

Information:

Bei Uberschreiten der maximalen Schaltspiele pro Sekunde muss eine exterene Freilaufdiode verwen-

det werden.

Betriebsfalle auBerhalb des Diagrammbereichs sind nicht zulassig!

Abbildung

Anschluss |Bezeichnung

A X2X Link Eingang"

B X2X Link Ausgang zum n&chsten Modul

C 24 VDC Versorgung fur digitale Ausgange (Einspeisung in das Modul)

D 24 VDC Versorgung fir digitale Ausgange (Weiterleitung zum nachsten Modul)

1)

Tabelle 119: X2X Link und Modulversorgung

Die Standard-Stromversorgungsvorschriften fir X67 Module missen auch bei diesen Modulen angewendet werden. Da die 7XV Module iber X67 Kabel
versorgt werden, ist die Verwendung von X67PS1300 und/oder X20BT9400 erforderlich.
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3.4.7.7.1 X2X Link

XV Module

Das Modul wird mit vorkonfektionierten Kabeln an den X2X Link angeschlossen. Der Anschluss erfolgt iber Rund-
stecker (2 x M12, 4-polig).

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 X2X+
2 X2X
3 X2X1L
4 X2X\

A ... B-codierter Stecker im Modul, Eingang
B ... B-codierte Buchse im Modul, Ausgang
SHLD ...Schirm (Shield) liber Gewindeeinsatz im Modul

Tabelle 120: X2X Link und Modulversorgung - X2X Link

3.4.7.7.2 Modulversorgung 24 VDC

Die Modulversorgung wird iber Rundstecker angeschlossen (2 x M8, 4-polig). Uber Stecker C wird die Versorgung
eingespeist. Buchse D dient zur Weiterleitung der Versorgung auf andere Module.

Der maximal zulassige Strom fir die Rundstecker ist 8 Al

Anschluss

Anschlussbelegung

Pin Bezeichnung
1 24 VDC
2 24 VDC
3 GND
4 GND

C ... Stecker im Modul, Einspeisung
D ... Buchse im Modul, Weiterleitung

Tabelle 121: X2X Link und Modulversorgung - Modulversorgung 24 VDC
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XV Module
3.4.7.8 Digitale Ausgénge 1 bis 24

25-polige DSUB Buchse Pin Belegung

X2 1 Digitaler Ausgang 1

2 Digitaler Ausgang 2

) 3 Digitaler Ausgang 3
© 4 Digitaler Ausgang 4

5 Digitaler Ausgang 5

/.“ 1 6 Digitaler Ausgang 6

25 @ - [P 7 Digitaler Ausgang 7
AR 8 Digitaler Ausgang 8
23| @ e | 9 Digitaler Ausgang 9
»| @ ® (10 10 Digitaler Ausgang 10
21 @ ® (° 1 Digitaler Ausgang 11
TR 12 Digitaler Ausgang 12

ne o |7 13 GND Modulversorgung
9| ® ® o 14 Digitaler Ausgang 14
18| @ ols 15 Digitaler Ausgang 15
17| @ 16 Digitaler Ausgang 16
16| ® ® |4 17 Digitaler Ausgang 17
5| @ ® 3 18 Digitaler Ausgang 18
ule ® |2 19 Digitaler Ausgang 19
NJ 1 20 Digitaler Ausgang 20
21 Digitaler Ausgang 21
© 22 Digitaler Ausgang 22
23 Digitaler Ausgang 23
- 24 Digitaler Ausgang 24
25-polige DSUB Buchse 25 Digitaler Ausgang 13
Schirm Schirm

Tabelle 122: Digitale Ausgange 1 bis 24
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3.4.7.9 Ausgangsbeschaltung

XV Module

25-polige DSUB-Buchse
/

Verpolungsschutz

! i
! i
! i
Ausgangsstatus | Ansteuerlogik, e !
; Temperaturabschaltungj i K- !
i Strombegrenzung = : DN
i i Jde®)
| | | @ ® |15
| I Je ® |16
! | e |17
i 1 x pro Kanal i 51 ® ol
_______________________________ o @
® |19
e ® |20
AO01 bis 24 s| ®
® |21
9| @
o |22
10| @
® |23
1| @
. ® |24
< Ubertemperatur- 2f®
N iberwachung (9
—
1 x fur alle Kanale zusammen Pin 13
L 24V
2 2
¢ 3 3 b

L

Abbildung 35: Ausgangsbeschaltung

3.4.7.10 Registerbeschreibung

Die Zuordnung der Ausgange erfolgt im Automation Studio.

Bezeichnung Name im Automation Studio Datentyp |Beschreibung
Digitale Ausgange 1 bis 24 DigitalOutput01 - DigitalOutput24 BOOL Istzustand der digitalen Ausgange 1 bis 24
Statusregister StatusinputO1 USINT Statusregister

Tabelle 123: Registerbeschreibung
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XV Module

3.4.7.10.1 Statusregister

Abbildung 36: Registerbeschreibung - Statusregister

Bit Beschreibung
0 Uberwachung der 24 VDC OUT Versorgung (Ausgangsversorgung)
0 ... AuRerhalb des zuldssigen Bereichs
1 ... In Ordnung
1 Uber_\_/vachung der Ausgange 1 bis 24
0 ... Uberlast an einem oder mehreren Ausgangen
1 ... In Ordnung
2 Reserve (muss auf 1 gesetzt werden)
3 bis 7 Reserve (muss auf 0 gesetzt werden)

Tabelle 124: Registerbeschreibung - Statusregister
3.4.7.10.2 Minimale Zykluszeit

Die minimale Zykluszeit gibt an, bis zu welcher Zeit der Buszyklus heruntergefahren werden kann, ohne dass
Kommunikationsfehler auftreten. Es ist zu beachten, dass durch sehr schnelle Zyklen die Restzeit zur Behandlung
der Uberwachungen, Diagnosen und azyklischen Befehle verringert wird.

Minimale Zykluszeit
>150 ps

Tabelle 125: Registerbeschreibung - Minimale Zykluszeit
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