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Allgemeines ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

Kapitel 1 « Allgemeines

Kapitel 1
Allgemeines

1. Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

Die B&R Drehstrom-Synchronmotoren 8MS sind speziell fir den Einsatz in Hochleistungsan-
wendungen entwickelt worden. Heute werden damit Konsumgiiter und Erzeugnisse in der
Kunststoffindustrie, Verpackungsindustrie, Metallindustrie, Getranke- und Nahrungsmittelindus-
trie hergestellt und mit Handling-Systemen palettiert.

Komplettiosungen aus einer Hand, dazu gehért neben den geeigneten Komponenten auch die
Anpassung an die Anwendungsumgebung. Die grof3e Auswahl an verfugbaren Drehstrom-Syn-
chronmotoren 8MS erméglicht dem Konstrukteur in einfacher Weise Randbedingungen wie Re-
duktion der Teilevielfalt, Servicefreundlichkeit und minimalen Platzbedarf einzuhalten.

-

Abbildung 1: Drehstrom-Synchronmotoren 8MS
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Allgemeines ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

Ein optimal angepasster Antrieb ist die Abrundung einer erfolgreichen Konstruktion. Um dies zu
erreichen, stehen dem Anwender in den weltweiten B&R Niederlassungen Spezialisten zur Ver-
figung, die gerne ihr mechatronisches "know how" zur Verfligung stellen.

B&R Automatisierungskomponenten, die 6konomische Kombination aus Mechanik, Elektronik,
Technologie und Innovation.

1.1 Ruckfuhrungssysteme nach Maf3

Die Drehstrom-Synchronmotoren 8MS sind mit unterschiedlichen Gebersystemen erhéltlich.
StandardméaRig werden sie mit Gebern der Fa. Heidenhain ausgerustet. Dabei kann der Kunde
je nach Anwendung zwischen normal- und hochaufldsenden Gebern wéhlen. Beide Varianten
sind auch in der Ausfiihrung als Multiturngeber erhaltlich. Dadurch entfallen langwierige Refe-
renzierfahrten bzw. lassen sich zusatzliche MeRRsysteme am Werkstiick vermeiden. Der Abso-
lutwertgeber funktioniert ohne Batterie und ist damit absolut wartungsfrei.

FUr Maschinen mit geringeren Anforderungen an Genauigkeit und Drehzahl sind die Drehstrom-
Synchronmotoren 8MS auch mit Resolvern erhéltlich.

12 Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0



Allgemeines ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

1.2 Das elektronische Typenschild

Im Geber des Drehstrom-Synchronmotors 8MS sind alle mechanisch und elektrisch relevanten
Informationen und Daten enthalten. Das bedeutet im harten Praxisalltag, dass vom Anwender
keine Einstellungen am Servoverstarker vorzunehmen sind. Sobald man den Geber mit dem
Servoverstarker verbindet und die Versorgung der Elektronik einschaltet, findet die automati-
sche Identifikation des Motors statt. Der Motor sendet seine Nominal- und Grenzwerte an den
Servoverstarker, daraus ermittelt dieser selbststéndig die fir den sicheren Betrieb des Motors
notwendigen Stromgrenzwerte und Stromreglerparameter. Lediglich Drehzahl- und Lageregler
mussen durch den Anwender noch optimiert werden. Hilfestellung dafir bietet die integrierte In-
betriebnahmeumgebung des B&R Automation Studio™.

& B&R Automation Studio - [acp10] - [acp10.GDM [Projekt]] FE)X)
I Datei Bearbeiten ansicht Einfigen Offnen Projekt Objekt Extras Fenster Hife -8 x
DeEa & ?
Bestell Steckplatz | | Eigenschaften | Beschreibung|
Sn ACP10 Parameter [0 [ wet [Enh_ [~
i 205 'EP” EBE] Parameter von MAdLED-30 - Rev.D0
'.: P EMBE  Allgemeine Parameter
B 3CPIOGIZ 142 r
[tq AF786.9 11 r
9 SK o
L 3 =
= 8vi1045.002 BP =P8 Brems-Parameter
8AC11260-1 1 o
E 3 BACT20601 2 -
3 3 =
¥ 4 -
&M 030 i M F/BE  Themo-Sensor-Parameter
EH BP E
8AC11260-1 1 -
% 8AC122601 2 L
g5 0
3 4 L
# OMSAZKRO42 M B
'BE  Motorparameter
[ v
< >
Driicken Sie F1, um Hife aufzurufen oMt [OFFLINE

Abbildung 2: Inbetriebnahme mit B&R Automation Studio™

Neben der Inbetriebnahme werden damit auch routinemaRige Servicearbeiten erleichtert und
der Austausch von Motoren geht ohne langwierige Parametrierarbeiten vonstatten.

1.3 Die glatte Oberflache

Die spezielle Konstruktion der Oberflache erlaubt den Einsatz der Drehstrom-Synchronmotoren
8MS im Lebensmittelbereich. Vertiefungen, in denen sich Flussigkeiten ablagern kénnen, wur-
den bewusst vermieden.

1.4 Anschlusstechnik

Die durchgéngig eingefuhrte Steckertechnik, die vorkonfektionierten Kabel und das oben be-
schriebene elektronische Typenschild sorgen fir "plug and play" im Antriebsstrang.

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0 13
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Allgemeines ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

1.5 Anpassung an die Anwendungsumgebung

Die Fa. B&R hat bereits erfolgreich Projekte realisiert, bei denen der Antrieb speziell auf die An-
forderungen abgestimmt wurde. Ein Beispiel dafiir ist der direkte Anbau einer Zahnriemenschei-
be an die Motorwelle. Durch den Einbau von Lagern, die den konstruktiv bedingten hohen
Radialkraften standhalten, gestaltet sich der Anbau des Motors bzw. der Anbau des Zahnrie-
mens denkbar einfach. Um den Wellendurchmesser fur die problemlose Befestigung von kleinen
Riemenscheiben trotz der enormen Belastungen klein zu halten, wird hochlegierter Stahl ver-
wendet.

Ein begeisterter Kunde bringt die Sache auf den Punkt: "Durch diese Lésung schlagen wir drei
Fliegen mit einer Klappe, geringerer Konstruktionsaufwand, kleinerer Bauraum, beispielhafte
Servicefreundlichkeit und all das bei niedrigen Kosten!".

14 Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0



Allgemeines ¢ Sicherheitshinweise

2. Sicherheitshinweise

Information:

Die im folgenden angefiihrten Sicherheitshinweise beziehen sich im Sinne einer
handbuchiibergreifenden einheitlichen Gestaltung sowohl auf Servomotoren als
auch auf Servoverstarker.

2.1 Allgemeines

Servoverstarker und Servomotoren von B&R sind fiir den gewohnlichen Einsatz in der Industrie
entworfen, entwickelt und hergestellt worden. Diese wurden nicht entworfen, entwickelt und her-
gestellt fur einen Gebrauch, der verhangnisvolle Risiken oder Gefahren birgt, die ohne Sicher-
stellung auBergewdhnlich hoher SicherheitsmaBnahmen zu Tod, Verletzung, schweren
physischen Beeintrdchtigungen oder anderweitigem Verlust fuhren kénnen.

Solche Risiken stellen insbesondere die Verwendung bei der Uberwachung von Kernreaktionen
in Kernkraftwerken, bei Flugleitsystemen, bei der Flugsicherung, bei der Steuerung von Massen-
transportmitteln, bei medizinischen Lebenserhaltungssystemen und bei der Steuerung von Waf-
fensystemen dar.

Gefahr!

Servoverstarker und Servomotoren kdnnen spannungsfiuhrende, blanke Teile (z. B.
Klemmen) oder heile Oberflachen besitzen. Zuséatzliche Gefahrenquellen entstehen
durch bewegte Maschinenteile. Bei unzulassigem Entfernen der erforderlichen Ab-
deckungen, bei unsachgemafiem Einsatz, bei falscher Installation oder Bedienung
besteht die Gefahr von schweren Personen- oder Sachschéaden.

Alle Arbeiten wie Transport, Installation, Inbetriebnahme und Service durfen nur durch qualifi-
ziertes Fachpersonal ausgefuhrt werden. Qualifiziertes Fachpersonal sind Personen, die mit
Transport, Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme und Betrieb des Produktes vertraut sind und
Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen verfigen (z. B. IEC 60364). Nationale
Unfallverhitungsvorschriften sind zu beachten.

Die Sicherheitshinweise, die Angaben zu den Anschlussbedingungen (Typenschild und Doku-
mentation) und die in den technischen Daten angegebenen Grenzwerte sind vor der Installation
und Inbetriebnahme sorgféltig durchzulesen und unbedingt einzuhalten.

Gefahr!

Falsches Handhaben von Servoverstarkern und Servomotoren kann zu schweren
Personen- oder Sachschaden fiihren!

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0 15
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Allgemeines ¢ Sicherheitshinweise

2.2 Bestimmungsgemalie Verwendung

Servoantriebe sind Komponenten, die zum Einbau in elektrische Anlagen oder Maschinen be-
stimmt sind. Die bestimmungsgemafe Verwendung ist solange untersagt, bis festgestellt wurde,
dass die Maschine den Bestimmungen der EG-Richtlinie 98/37/EG (Maschinenrichtlinie) sowie
der Richtlinie 89/336/EWG (EMV-Richtlinie) entspricht.

Servoverstarker dirfen nur an geerdeten, dreiphasigen Industrienetzen (TN, TT-Netz) direkt be-
trieben werden. Bei Einsatz im Wohnbereich, in Geschafts- und Gewerbebereichen sowie Klein-
betrieben miissen zusatzliche FiltermaRnahmen durch den Anwender getroffen werden.

Gefahr!

Servoverstarker durfen nicht direkt an IT- und an TN-S Netzen mit geerdetem Aus-
senleiter und Schutzleiter betrieben werden!

Die technischen Daten sowie die Angaben zu Anschluss- und Umgebungsbedingungen sind
dem Typenschild und der Anwenderdokumentation zu entnehmen. Die Anschluss- und Umge-
bungsbedingungen sind unbedingt einzuhalten!

Gefahr!

Elektronische Gerate sind grundséatzlich nicht ausfallsicher. Bei Ausfall des Servo-
verstarkers ist der Anwender selbst daflir verantwortlich, dass der angeschlossene
Motor in einen sicheren Zustand gebracht wird.

2.3 Transport und Lagerung

Bei Transport und Lagerung missen die Gerate vor unzuldssigen Beanspruchungen (mechani-
sche Belastung, Temperatur, Feuchtigkeit, aggressive Atmosphéare) geschiitzt werden.

Servoverstarker enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch unsachgemalile
Behandlung beschéadigt werden kénnen. Treffen Sie daher beim Ein- bzw. Ausbau des Servo-
verstarkers die erforderlichen Schutzmafinahmen gegen elektrostatische Entladungen.

2.4 Montage

Die Montage muss entsprechend der Anwenderdokumentation mit geeigneten Einrichtungen
und Werkzeugen erfolgen.

Die Montage der Gerate darf nur in spannungsfreiem Zustand und durch qualifiziertes Fachper-
sonal erfolgen. Der Schaltschrank ist zuvor spannungsfrei zu schalten und gegen Wiederein-
schalten zu sichern.

Die allgemeinen Sicherheitsbestimmungen, sowie die national geltenden Unfallverhiitungsvor-
schriften (z. B. VBG 4) beim Arbeiten an Starkstromanlagen sind zu beachten.
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Allgemeines ¢ Sicherheitshinweise

Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften (z. B. Leitungsquerschnitt,
Absicherung, Schutzleiteranbindung) durchzufiihren .

2.5 Betrieb

Kapitel 1
Allgemeines

2.5.1 Schutz gegen Beruihren elektrischer Teile

Gefahr!

Zum Betrieb der Servoverstarker ist es notwendig, dass bestimmte Teile unter ge-
fahrlichen Spannungen von tber 42 VDC stehen. Werden solche Teile beriihrt, kann
es zu einem lebensgefahrlichen elektrischen Schlag kommen. Es besteht die Gefahr
von Tod oder schweren gesundheitlichen oder materiellen Schéden.

Vor dem Einschalten eines Servoverstarkers muss sichergestellt sein, dass das Gehause ord-
nungsgeman mit Erdpotential (PE-Schiene) verbunden ist. Die Erdverbindungen missen auch
angebracht werden, wenn der Servoverstérker nur fir Versuchszwecke angeschlossen oder nur
kurzzeitig betrieben wird!

Vor dem Einschalten sind spannungsfiihrende Teile sicher abzudecken. Wahrend des Betriebes
mussen alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen gehalten werden.

Steuer- und Leistungsanschliisse kénnen Spannung fihren, auch wenn sich der Motor nicht
dreht. Das Beruhren der Anschlisse in eingeschaltetem Zustand ist verboten.

Vor Arbeiten an Servoverstarkern sind diese vom Netz zu trennen und gegen Wiedereinschalten
zu sichern.

Gefahr!

Nach dem Abschalten der Servoverstarker ist die Entladezeit des Zwischenkreises
von mindestens finf Minuten abzuwarten. Um eine Gefdhrdung auszuschlielRen,
muss die aktuelle Spannung am Zwischenkreis vor Beginn der Arbeiten mit einem
geeigneten Messgerat zwischen -DC1 und +DC1 gemessen werden und kleiner als
42 VDC sein. Das Erléschen der Betriebs-LED ist kein Indikator dafur, dass das Ge-
rat spannungslos ist!

Die Servoverstérker sind mit folgendem Warnschild gekennzeichnet:

Gefahrliche hohe Spannung!

Vor dem Arbeiten Versorgung abklemmen, 5 Minuten

warten und zwischen -DC1 und +DC1 messen,
GEFAHR' ob die Kondensatoren auf unter 42 V DC entladen sind.

Abbildung 3: Warnschild am Servoverstéarker

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0 17



Allgemeines ¢ Sicherheitshinweise

Die am Servoverstarker befindlichen Anschlisse fiir Signalspannungen im Spannungsbereich
von 5 bis 30 V sind sicher getrennte Stromkreise. Daher dirfen an den Signalspannungsan-
schlussen und Schnittstellen nur Geréate bzw. elektrische Komponenten angeschlossen werden,
die eine ausreichend sichere Trennung nach IEC 60364-4-41 oder nach EN 50178 aufweisen.

Losen Sie die elektrischen Anschliisse der Servoverstarker nie unter Spannung. In ungiinstigen
Fallen kénnen Lichtbdgen entstehen und Personen und Kontakte schédigen.

2.5.2 Schutz vor geféhrlicher Bewegung

Gefahr!

Durch fehlerhafte Ansteuerung von Motoren kdnnen ungewollte und geféhrliche Be-
wegungen ausgeldst werden! Ein solches fehlerhaftes Verhalten kann auf verschie-
dene Ursachen zuruckzufiuhren sein:

« fehlerhafte Installation bzw. Fehler bei der Handhabung der Komponenten

» fehlerhafte oder unvollstédndige Verdrahtung

» defekte Gerate (Servoverstarker, Motor, Positionsgeber, Kabel, Bremse)

» fehlerhafte Ansteuerung (z. B. durch Softwarefehler)

Verschiedene dieser Fehlerursachen werden im Servoverstarker durch interne Uberwachungen
erkannt und vermieden. Jedoch ist nach dem Einschalten des Gerates grundsatzlich jederzeit
mit Bewegungen der Motorwelle zu rechnen! Ein Schutz von Personen und Maschine kann da-
her nur durch Gibergeordnete SchutzmafRhahmen gewéhrleistet werden.

Der Bewegungsbereich von Maschinen ist gegen den unbeabsichtigten Zutritt von Personen zu
schiitzen. Ein solcher Schutz kann durch ausreichend stabile mechanische Schutzeinrichtungen
wie Schutzabdeckungen, Schutzzaune, Schutzgitter sowie durch Lichtschranken erreicht wer-
den.

Das Entfernen, Uberbriicken oder Umgehen dieser Sicherheitseinrichtungen sowie der Aufent-
halt im Bewegungsbereich der Maschine sind verboten.

Notaus-Schalter sind in unmittelbarer Nahe der Maschine leicht zugénglich und in ausreichender
Anzahl anzubringen. Die Notaus-Einrichtungen sind vor Inbetriebnahme der Maschine zu Uber-
prufen.

Bei frei laufenden Motoren ist eine eventuell vorhandene Passfeder vorher zu entfernen oder ge-
gen Wegschleudern zu sichern.

Die in Motoren eingebaute Haltebremse kann bei Hebezeugen keinen Schutz gegen Absenken
der Last bieten.

18 Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0
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2.5.3 Schutz vor Verbrennungen

Beim Betrieb von Servoverstarkern und Servomotoren kénnen deren Oberflachen hohe Tempe-
raturen aufweisen.

Die Servoverstérker sind daher mit folgendem Warnschild gekennzeichnet:

Abbildung 4: Warnschild ,HeiRe Oberflache*
Information:
Den Servomotoren ist ein entsprechender Warnaufkleber , Heisse Oberflache* bei-

gelegt. Dieser muss so angebracht werden, dass er bei montiertem Motor jederzeit
sichtbar ist.

2.6 Gestaltung von Sicherheitshinweisen

Die Sicherheitshinweise werden im vorliegenden Handbuch wie folgt gestaltet:

Sicherheitshinweis Beschreibung
Gefahr! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise besteht Todesgefahr.
Warnung! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise besteht die Gefahr schwerer Verletzungen oder groBer
Sachschaden.
Vorsicht! Sei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise besteht die Gefahr von Verletzungen oder von Sachsché-
en.
Information: Wichtige Angaben zur Vermeidung von Fehlfunktionen.

Tabelle 1: Beschreibung der im vorliegenden Handbuch verwendeten Sicherheitshinweise
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Allgemeines ¢ Sicherheitshinweise
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Technische Daten ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

Kapitel 2 « Technische Daten

1. Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

1.1 Allgemeine Beschreibung

Die Drehstrom-Synchronmotoren der Baureihen 8MSA und 8MSC sind permanenterregte, elek-
tronisch kommutierte Synchronmotoren fir Applikationen mit hohen Anforderungen an Dynamik
und Positioniergenauigkeit bei gleichzeitig geringem Bauvolumen und Gewicht.

NdFeB-Permanentmagnete

Sinusférmige Kommutierung mit EnDat Geber oder Resolver als Ruckfuhreinheit
Dreiphasige Wicklung in Sternschaltung

Kleines Bauvolumen, dadurch geringes Gewicht

Minimierte Tragheitsmomente durch guinstigen Rotoraufbau, dadurch sehr gute dynami-
sche Eigenschaften

GroRe Uberlastfahigkeit/Spitzenmomente

Geringe Drehmomentwelligkeit

Grol3es dynamisches Drehmoment bei hohen Drehzahlen
Lange Lebensdauer, Motoren bis auf Kugellager verschlei3frei

Direkte Ableitung der im Stator entstehenden Verlustleistung tber das Gehause zum
Flansch

Vorgespannte, beidseitig geschlossene Rillenkugellager mit Fettschmierung
Durchgéngige Motorenreihe mit Stillstandsmomenten von 0,2 Nm bis 115 Nm
Anschluss Uiber zwei Rundstecker

Ansteuerung Uber ACOPOS Servoverstarker

Warnung!

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS durfen nicht direkt ans Netz angeschlossen, son-
dern nur in Kombination mit ACOPOS Servoverstarkern betrieben werden!

Warnung!

An den Drehstrom-Synchronmotoren 8MS kénnen hohe Oberflachentemperaturen
(> 100 °C) auftreten. Bei Bedarf muf3 ein Berihrungsschutz vorgesehen werden!
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Technische Daten ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

1.1.1 Kuhlarten
Die Drehstrom-Synchronmotoren sind in verschiedenen Kihlarten erhaltlich.
Kihlart A

Drehstrom-Synchronmotoren der Kiihlart A sind selbstgekiihlt und weisen eine schlanke, lang-
liche Bauform auf. Die Motoren miissen an der Kihlflache (= Flansch) angebaut sein.

Vorsicht!

Die freie Konvektion am Motorgeh&use ist sicherzustellen!

Kihlart C

Drehstrom-Synchronmotoren der Kihlart C basieren auf Motoren der Kuhlart A. Sie sind fremd-
gekuhlt und unterscheiden sich lediglich durch eine im Bereich des B-Lagers angebaute Lifter-
baugruppe. Die Motoren missen an der Kuhlflache (= Flansch) angebaut sein.

Vorsicht!

Es ist sicherzustellen, dass die Luftein- und -austrittsbereiche frei sind und die er-
warmte Abluft nicht zum Ansaugbereich zurtickgefihrt wird!

Durch die angebaute Lufterbaugruppe erhéhen sich Nennmoment (My), Nennstrom (ly), Still-
standsmoment (Mg) und Stillstandsstrom (lg) um 30 % gegeniber den jeweiligen Motoren der
Kihlart A.

1.1.2 BaugrofRen

Die Drehstrom-Synchronmotoren sind in bis zu sieben verschiedenen Baugréf3en erhaltlich. Die-
se unterscheiden sich in den Abmessungen (insbesondere den Flanschabmessungen) und in
den Leistungsdaten.

Die verschiedenen Baugrof3en werden durch eine Ziffer in der Bestellbezeichnung unterschie-
den. Je gréRer diese Ziffer, desto gréRRer sind die Flanschabmessungen und Leistungsdaten des
jeweiligen Motors.

Ubersicht
Kiihlart verfiighare BaugréBen
2 3 4 5 6 7 8
JA JA JA JA JA JA JA
JA JA JA JA

Tabelle 2: Verfugbare BaugroRen je Kihlart
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1.1.3 Bauléangen

Die Drehstrom-Synchronmotoren sind in bis zu funf verschiedenen Bauléngen erhéltlich. Diese
unterscheiden sich in den Leistungsdaten bei identischen Flanschabmessungen.

Die verschiedenen Bauldngen werden durch einen Buchstaben in der Bestellbezeichnung un-

terschieden.

Technische Daten ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

Ubersicht

Baulénge verfiigbar fiir BaugréBe

Code | Beschreibung 2 3 4 5 6 7 8
S kleines Nennmoment JA JA JA JA JA JA JA
M mittleres Nennmoment JA JA JA JA JA JA JA
L hohes Nennmoment JA JA JA JA JA JA JA
X héheres Nennmoment JA JA JA JA JA JA
E sehr hohes Nennmoment JA

Tabelle 3: Verfugbare Baulangen
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Technische Daten ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

1.2 Motorgebersysteme

Die Drehstrom-Synchronmotoren 8MS sind sowohl mit EnDat- als auch mit Resolver lieferbar.
Das Gebersystem wird in Form eines zweistelligen Codes (dd) als Teil der Bestellnummer an-
gegeben.

1.2.1 EnDat Geber
Allgemeines

EnDat ist ein von der Johannes Heidenhain GmbH (www.heidenhain.de) entwickelter Standard,
der die Vorteile von absoluter und inkrementeller Positionsmessung in sich vereint und dartber
hinaus noch einen schreib- und lesbaren Parameterspeicher im Geber zur Verfligung stellt.
Durch die absolute Positionsmessung (Absolutposition wird seriell eingelesen) entfallt gewohn-
lich die Referenzfahrt. Gegebenenfalls ist ein Multi-Turn-Geber (4096 Umdrehungen) einzuset-
zen. Um Kosten zu sparen, kann aber auch ein Single-Turn-Geber zusammen mit einem
Referenzschalter verwendet werden. In diesem Fall muf3 allerdings eine Referenzfahrt durchge-
fuhrt werden.

Das inkrementelle Verfahren erméglicht die fir hochdynamische Antriebe notwendigen kurzen
Verzdgerungszeiten bei der Lagemessung. Durch die sinusférmigen Inkrementalsignale und die
Feinaufldsung im EnDat-Modul erreicht man trotz moderater Signalfrequenzen eine sehr hohe
Positionsauflosung.

Technische Daten

Je nach Anforderung kdnnen verschiedene Typen von EnDat Gebern zum Einsatz kommen:

Bezeichnung Bestellcode (dd)

0" E1" E212 E3 "2 E4% E59
Gebertyp EnDat Singleturn | EnDat Multiturn | EnDat Singleturn | EnDat Multiturn | EnDat Singleturn | EnDat Multiturn
Auflésung 512 Strich 32 Strich 512 Strich
unterscheidbare 4096 4096 4096
Umdrehungen
Genauigkeit +60" +400" 160"
Grenzfrequenz > 100 kHz (-3 dB) > 6 kHz (-3 dB) > 200 kHz (-3 dB)
Hersteller Dr. Johannes Heidenhain GmbH

Internetadresse www.heidenhain.de

Herstellerbezeichnung ECN1313 EQN1325 ECI1317 EQI1329 ECN1113 EQN1125

Tabelle 4: Technische Daten der EnDat Geber

1) Nicht fir Motoren der BaugroBe 2 verfiigbar.
2) Nicht fiir Motoren der BaugréBe 8 verflugbar.
3) Nur fir Motoren der BaugroBe 2 verfigbar.
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Technische Daten ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

1.2.2 Resolver
Allgemeines

In den Servomotoren werden Resolver des Typs BRX eingesetzt. Diese Resolver werden mit
einem einzigen Sinussignal (Referenzsignal) gespeist und liefern als Ergebnis zwei sinusférmi-
ge Signale, deren Amplitude sich mit der Winkelstellung sinus- bzw. cosinusférmig &ndert.

Technische Daten

Bezeichnung Bestellcode (dd)
RO

Genauigkeit + 10 Winkelminuten

Nichtlinearitat + 1 Winkelminute

Tabelle 5: Technische Daten des Resolvers
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Technische Daten ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

1.3 Motoroptionen

Die Drehstrom-Synchronmotoren 8MS kénnen je nach Kihlart, Baugréf3e und Baulange

mit verschiedenen Nenndrehzahlen

mit oder ohne Wellendichtring

mit oder ohne Haltebremse

mit glattem Wellenende oder einem Wellenende mit Passfeder

mit bis zu drei verschiedenen Anschlussrichtungen

geliefert werden.

Die jeweilige Kombination dieser Motoroptionen wird in Form eines zweistelligen Codes (ee) als
Teil der Bestellnummer angegeben (siehe Abschnitt 1.3.7 "Ermittlung des Bestellcodes fir Mo-
toroptionen (ee)", auf Seite 33).

1.3.1 Nenndrehzahl

Die Drehstrom-Synchronmotoren 8MS sind je nach Baugrof3e und Baulange mit bis zu vier ver-

schiedenen Nenndrehzahlen lieferbar:

BaugréBe verfiighare Nenndrehzahlen ny [min']
2000 3000 4500 6000

2 JA

3 JA JA JA

4 JA JA JA

5 JA JA

6 JA | JA |

7 JA | JA |

8 JA JA
Bauléinge s|M L|XEs|M L|x|E s|M|L|x|E s|M|L|x|E

1) Andere Wicklungen / Nenndrehzahlen sind nach Riicksprache mit B&R mdglich.

Tabelle 6: Verfgbare Nenndrehzahlen nach Baugré3e und Baulédnge

26

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0



Technische Daten ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

1.3.2 Wellendichtring

Alle Drehstrom-Synchronmotoren 8MS sind optional mit einem Wellendichtring der Form A nach
DIN 3760 lieferbar.
Mit Wellendichtring erflllen die Motoren die Schutzart IP65 nach EN 60034-5.

Abbildung 5: Detail Wellendichtring

Information:

Die Bauldnge der Motoren erhdht sich durch den Wellendichtring um max. 10 mm.
Fur eine ausreichende Schmierung des Wellendichtrings ist wahrend der gesamten
Lebensdauer des Motors zu sorgen.

1.3.3 Haltebremse

Alle Drehstrom-Synchronmotoren 8MS kénnen mit einer Haltebremse geliefert werden. Diese ist
direkt hinter dem A-Flansch des Motors eingebaut und dient zum Festhalten der Motorwelle im
spannungslosen Zustand des Servomotors.

Funktionsprinzip

Die Haltebremse wird durch den ACOPOS Servoverstarker angesteuert. Sie arbeitet mit Perma-
nentmagneten, deren Kraftwirkung beim Anlegen von 24 VDC an eine Magnetwicklung aufge-
hoben wird. Dadurch wird die Bremse geldst.

Die Bremse ist als Haltebremse konzipiert. Sie darf nicht zum betriebsméafigen Abbremsen ver-
wendet werden! Die Bremsen besitzen unter Beachtung dieser Randbedingung eine Lebens-
dauer von ca. 5.000.000 Schaltzyklen (Lésen und wieder einfallen lassen ist dabei ein
Schaltzyklus).

Lastbremsungen im Fall eines Nothaltes sind zul&ssig - sie reduzieren jedoch die Lebensdauer.
Information:
Das erforderliche Haltemoment der Bremse wird auf Basis des auftretenden Last-

moments bestimmt. Ist das Lastmoment nicht ausreichend bekannt, wird empfoh-
len, einen Sicherheitsfaktor von 2 zu berticksichtigen.
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Technische Daten ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

Warnung!

Die Haltebremse ist keine Arbeitsbremse. Durch die Haltebremse ist kein Personen-
schutz gegeben. Das maximale Motormoment Uberschreitet das Haltemoment we-
sentlich.

Technische Daten der Standardhaltebremse

BaugroBe des Motors
Bezeichnung 2 3 4 5 6 7 8
Haltemoment Mg, [Nm] 1,8 4 8 15 32 130
AnschluBleistung Pg;, [W] 1 12 18 24 26 50
Hochstdrehzahl Npgy [min'] 10000 10000 10000 10000 10000 8000
Anschluss-Strom Iy, [A] 0,46 0,5 0,75 1 1,08 2,08
Anschluss-Spannung Ugi, [V] 24VDC +6 % /-10 %
Einfallverzgerungszeit t,, [ms] 25 35 40 50 90 190
Liiftverzdgerungszeit t, [ms] 6 7 7 10 22 65
Trégheitsmoment Jg, [kgem?] 0,07 0,18 0,54 1,66 5,56 53
Masse mg, [kg] 0,15 0,3 0,46 0,9 1,6 5,35

Tabelle 7: Technische Daten der Standardhaltebremse

Warnung!

Wenn es Uber einen langeren Zeitraum nicht zu regelmé&Bigen Schaltungen der Hal-
tebremse kommt, wird empfohlen, das Haltmoment periodisch zu prufen, da es un-
ter speziellen Umgebungsbedingungen (z.B. Luftfeuchtigkeit, Oldunst) zu einem
Abfall des Haltemoments kommen kann.

1.3.4 Ausfuihrung des Wellenendes

Alle Drehstrom-Synchronmotoren 8MS besitzen Wellenenden nach DIN 748 und kdnnen mit
glattem Wellenende oder einem Wellenende mit Passfeder geliefert werden.

Glattes Wellenende

Das glatte Wellenende wird fir eine kraftschlissige Welle-Nabe-Verbindung verwendet und ge-
wahrleistet eine spielfreie Verbindung zwischen Welle und Nabe sowie hohe Laufruhe.
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Information:

Zur Ankopplung von Ritzeln, Riemenscheiben oder &hnlichen Antriebselementen
verwenden Sie bitte geeignete Spannsatze, Druckhilsen oder andere Spannelemen-
te.

Antriebselemente sind gegen unbeabsichtigtes Lésen zu sichern.

Zum Abziehen von Antriebselementen ist an der Stirnseite der Welle eine Zentrierbohrung mit
Gewinde vorgesehen. V)

Wellenende mit Passfeder

Das Wellenende mit Passfeder kann fiir eine formschliissige Drehmomentibertragung bei ge-
ringen Anforderungen an die Welle-Nabe-Verbindung und fir die Aufnahme richtungskonstanter
Drehmomente verwendet werden.

Die Passfedernuten der Drehstrom-Synchronmotoren 8MS entsprechen der Nutform N1 nach
DIN 6885-1. Es werden Passfedern der Form A nach DIN 6885-1 eingesetzt. Die Wuchtung von
Motoren mit Passfedernuten erfolgt nach der Halb-Passfeder-Vereinbarung nach DIN ISO 8821.

Zur Fixierung von Antriebselementen mit Wellenendscheiben ist an der Stirnseite der Welle eine
Zentrierbohrung mit Gewinde vorgesehen. D

Vorsicht!

Der Sitz der Passfeder kann bei starkem Reversierbetrieb ausschlagen. Dies kann
im Extremfall zum Bruch des Wellenendes fiihren!

Setzen Sie vorzugsweise glatte Wellenenden ein.

1.3.5 Belastbarkeit des Wellenendes und Lagerung

Die Drehstrom-Synchronmotoren 8MS sind mit beidseitig geschlossen Rillenkugellagern mit
Fettschmierung ausgeriistet.

Die im Betrieb und bei der Montage auftretenden Radial- und Axialkrafte (F,, F,) auf das Welle-
nende missen die unten genannten Randbedingungen einhalten.

Es dirfen keinesfalls St63e oder Schlage auf die Lagerungselemente einwirken! Bei unsachge-
mafRer Handhabung wird die Lebensdauer der Lager verringert bzw. die Lagerung beschéadigt.

1) Nicht fir Motoren 8MSA2.
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Montage

Die zulassigen Axialkréafte F, wahrend der Montage von Getrieben, Ritzeln, Kupplungen usw.
sind von der MotorbaugréRe abhangig und kdnnen der folgenden Tabelle enthommen werden:

te in jedem Fall!

Betrieb

Radialkraft

MotorbaugréBe zulédssige Axialkraft F, [N]
Standardlagerung Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”
2 200
3 200
4 350 700
5 500 800
6 500 800
7 500
8 700 1200
Tabelle 8: Zulassige Axialkrafte bei der Montage
Gefahr!

Durch zu hohe Axialkrafte an der Motorwelle wahrend der Montage kénnen die La-
ger beschéadigt und die Wirkung der Motorhaltebremse so stark beeintréchtigt wer-
den, dass sie keine oder nur eine reduzierte Bremswirkung besitzt. Zusétzlich
kénnen Geberfehler auftreten.

Daher sind GibermaRiger Druck oder St63e auf das vordere Wellenende bzw. auf den
hinteren Gehausedeckel unter allen Umstanden zu vermeiden.

Durch Hammerschlage verursachte Belastungen Uiberschreiten die zulassigen Wer-

Die am Wellenende wirkende Radialkraft F, setzt sich aus Montagekréaften (z.B. Riemenspan-
nung an Riemenscheibe) und aus Kraften durch den Betrieb (z.B. Lastmoment an Ritzel) zusam-
men. Die maximal zuldssige Radialkraft F, ist von der Ausfuhrung des Wellenendes, der
Lagerung, der mittleren Drehzabhl, der Position des Angriffspunktes der Radialkraft sowie der an-

gestrebten Lebensdauer der Lager abhangig.

Warnung!

Zu hohe Radialkrafte kénnen zu vorzeitigem Verschleild der Lager bzw. im Extremfall

zum Bruch des Wellenendes fiihren.
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Vorsicht!

Beim Anbau von Antriebselementen an die Antriebswelle muss unbedingt eine
tberbestimmte Lagerung vermieden werden. Die zwangslaufig vorhandenen Tole-
ranzen verursachen zusatzliche Krafte auf die Lagerung der Motorwelle.

Dies kann zu einer deutlich verminderten Lebensdauer bzw. zur Beschadigung des
Lagers fuhren!

Axialkraft, Verschiebung der Welle durch Axialkraft

Die am Wellenende wirkende Axialkraft F, setzt sich aus Montagekréften (z.B. Verspannung
durch die Montage) und aus Kraften durch den Betrieb (z.B. Schubkraft bei schragverzahnten
Ritzel) zusammen. Die maximal zulassige Axialkraft F, ist von der Lagerung und der angestreb-
ten Lebensdauer der Lager abhangig.

Das Festlager ist am A-Flansch mit einem Lagersicherungsring gesichert. Das Loslager am B-
Flansch ist mit einer Feder in Richtung A-Flansch vorgespannt. Durch Axialkréfte in Richtung B-
Flansch kann die Federvorspannung der Lagerung Uiberwunden werden, so dass sich die Welle
entsprechend dem vorhandenen Axialspiel der Lager (ca. 0,1 - 0,2 mm) verschiebt. Diese Ver-
schiebung kann zu Problemen bei Motoren mit Haltebremsen bzw. bei Motoren mit EnDat Ge-
bern (E2 und E3) flhren. Daher dirfen beim Einsatz dieser Motoren keine Axialkrafte in
Richtung B-Flansch auftreten.

Gefahr!

Die Wellenenden von Motoren mit Haltebremsen dirfen nicht axial belastet werden.
Insbesondere Axialkrafte in Richtung B-Flansch sind zu vermeiden, da dadurch ein
Bremsversagen auftreten kann!

Information:

Die Wellenenden von Motoren mit EnDat Gebern (E2 und E3) durfen nicht axial be-
lastet werden. Insbesondere Axialkréfte in Richtung B-Flansch sind zu vermeiden,
da dadurch ein Geberfehler auftreten kann!
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Bestimmung der zuldssigen Werte von F, und F,

Angaben zur Bestimmung der zuléssigen Werte von F, und F, kénnen den Motordaten der je-
weiligen Drehstrom-Synchronmotoren entnommen werden (siehe Abschnitt 1.9 "Motordaten
8MSA2" bis Abschnitt 1.20 "Motordaten 8MSC7"). Die zulassigen Werte basieren auf einer La-
gerlebensdauer von 20000 h (Lagerlebensdauerberechnung angelehnt an DIN ISO 281).

Warnung!

Die gleichzeitige Belastung des Wellenendes durch die Maximalwerte von F, und F
ist nicht zulassig! In diesem Fall ist Ricksprache mit B&R zu halten.

1.3.6 Anschlussrichtungen

Die Drehstrom-Synchronmotoren 8MS sind je nach Kihlart und Baugréf3e mit bis zu drei ver-
schiedenen Anschlussrichtungen lieferbar.

Kuhlart A
Anschlussrichtung verfligbar fiir MotorbaugréBe
2 3 4 5 6 7 8
oben JA JA JA JA JA JA JA
A-Seite JA JA JA
B-Seite JA JA JA JA JA JA JA
Tabelle 9: Verfligbare Anschlussrichtungen
Kuhlart C

Fir Motoren der Kuhlart C ist generell nur die Anschlussrichtung ,oben* mdglich.
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1.3.7 Ermittlung des Bestellcodes fiir Motoroptionen (ee)

Der entsprechende Code (ee) fiir den Bestellschliissel kann der folgenden Tabelle enthommen
werden:

Motoroptionen Code fiir Bestellschliissel (ee)
je nach Anschlussrichtung
Nenndrehzahl ny [min"] | Wellendichtring Haltebremse Wellenende A-Seite V) B-Seite oben
nein glatt M2 PO
nein mit Passfeder M3 P1
normal glatt M4 P2
20002 mit Passfeder M5 P3
nein glat M8 P6
i 3 mit Passfeder M9 P7
normal glatt NO P8
mit Passfeder N1 P9
) glatt 30 B4 D2
- nem mit Passfeder 3t B5 D3
normal glat 32 B6 D4
3000 mit Passfeder 33 B7 D5
) glatt 72 co D8
a 3 nem mit Passfeder 73 C1 D9
normal glatt 74 C2 EO
mit Passfeder 75 C3 E1
. glat 66 ') X2
. nein mit Passfeder 67 V5 X3
nein normal glatt 68 V6 X4
4500 mit Passfeder 69 V7 X5
) glatt A2 wo X8
9 en mit Passfeder A3 wi X9
normal glatt A4 w2 YO0
mit Passfeder A5 w3 Y1
) glatt 42 16 K4
nein nemn mit Passfeder 43 17 K5
normal glatt 44 18 K6
60009 mit Passfeder 45 19 K7
. glatt 84 J2 LO
a 3 nem mit Passfeder 85 J3 L1
normal glatt 86 J4 L2
mit Passfeder 87 J5 L3

Tabelle 10: Bestellschliisselcodes (ee) der Motoroptionen

1) Die Anschlussrichtung "A-Seite" ist nur fiir Motoren der BaugréBe 2, 3 und 4 verfigbar.

2) Die Nenndrehzahl 2000 min™" ist nur fiir Motoren der BaugroBe 8 verfiigbar.

3) Durch die Wellendichtung sind die Motoren um max. 10 mm langer (siehe auch MaB K im jeweiligen MaBbild).
)

4) Die Nenndrehzahl 6000 min™" ist nur fiir Motoren der BaugroBe 2, 3 und 4 verfiigbar, wobei Motoren der BaugréBe 2 ausschlieBlich
mit einer Nenndrehzahl von 6000 min™* geliefert werden kénnen.
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1.4 Sondermotoroptionen

Die Drehstrom-Synchronmotoren 8MS kdnnen je nach Kuhlart, Baugré3e und Bauldnge mit fol-
genden Sondermotoroptionen geliefert werden: D

» verstarktes A-Lager”

* ,24VDC Lufter*

» 24 VDC Lufter + verstarktes A-Lager”

Die jeweilige Sondermotoroption wird in Form eines zweistelligen Codes (ff) als Teil der Bestell-

nummer an)gegeben. Wenn keine Sondermotoroption bendétigt wird, ist bei ff nichts bzw. 00 an-
2

zugeben.

1.4.1 ,verstarktes A-Lager”

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS mit Sondermotoroption ,verstérktes A-Lager” kdnnen an den
Wellenenden erhohte Radial- und Axialkréfte (F, , F5) aufnehmen.

Angaben zur Bestimmung der zuléssigen Werte von F, und F, kénnen den Motordaten der je-
weiligen Drehstrom-Synchronmotoren 8MS entnommen werden (siehe Abschnitt 1.9 "Motorda-
ten 8BMSA2" bis Abschnitt 1.20 "Motordaten 8MSC7").

Folgende MotorbaugréfRen sind mit Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager” verfugbar:

verfiigbar fiir MotorbaugroBe
Sondermotoroption Code (ff) 2 3 4 5 6 7 8
Lverstarktes A-Lager* 0C JA JA JA JA

Tabelle 11: Verfiighare MotorbaugroRen fir Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”

Information:

Bei Motoren mit Sondermotoroption ,verstérktes A-Lager” erh6hen sich (gegeni-
ber Motoren mit Standardlagern) folgende Abmessungen:

* Flanschabmessungen

* Abmessungen der Motorwelle

* Gesamtlange des Motors
Die genauen MafRe kénnen den Motordaten der jeweiligen Drehstrom-Synchronmo-

toren 8MS entnommen werden (siehe Abschnitt 1.9 "Motordaten 8MSA2" bis
Abschnitt 1.20 "Motordaten 8MSC7").

1) Weitere Sondermotoroptionen sind mit B&R zu vereinbaren.
2) 00 ist nur anzugeben, wenn fiir den Motor keine Sondermotoroption, aber gleichzeitig eine Motorversion angegeben wird.
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1.4.2 ,24VDC Lifter", ,24 VDC Lufter + verstarktes A-Lager”

Alle Drehstrom-Synchronmotoren 8MS der Kiihlart C kénnen auch mit Liftern mit einer Betriebs-
spannung von 24 VDC geliefert werden. Die technischen Daten der 24 VDC Lufter kénnen der
Tabelle 39 "Technische Daten Lufter", auf Seite 88 entnommen werden.

Auch eine Kombination der Sondermotoroptionen ,24 VDC Lifter" und ,verstarktes A-Lager” ist
moglich.
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1.5 Bestellschlissel

Sondermotoroption (siehe Abschnitt 1.4 "Sondermotoroptionen”, auf Seite 34) 1)

00 ..... keine Sondermotoroptionen 2

0C .....verstarktes A-Lager

50 ..... 24 VDC Lifter ¥

5C .....24 VDC Lilfter + verstarktes A-Lager %)

1) Sondermotoroptionen sind mit B&R zu vereinbaren. Wenn keine Sondermotoroption benétigt wird, ist bei ff nichts
bzw. 00 anzugeben.

2) Nuranzugeben, wenn fiir den Motor gleichzeitig eine Motorversion angegeben wird (siehe auch Bestellbeispiel 2).
3) Sondermotoroption nur fir Kiihlart C verfugbar.

Motorversion ")
1) Wenn fiir den Motor keine Motorversion existiert, ist bei g nichts anzugeben.

36 Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0



Technische Daten ¢ Drehstrom-Synchronmotoren 8MS

1.5.1 Bestellbeispiel 1

Fir eine Applikation wurde ein Drehstrom-Synchronmotor des Typs 8MSA4L mit einer Nenn-
drehzahl von 3000 min'! ausgewahlt. Aufgrund der baulichen Gegebenheiten kénnen Kabel nur
an der Oberseite des Motors angeschlossen werden (Anschlussrichtung ,,oben®). Zusétzlich soll
der Motor mit einer Haltebremse ausgerustet sein, Uber ein Wellenende mit Passfeder und uber
einen 512-Strich EnDat Singleturn Geber verfugen.

Der Code (dd) fur das Gebersystem ist EO (siehe Tabelle 4 "Technische Daten der EnDat Ge-
ber", auf Seite 24).

Die Code (ee) fir die Gibrigen Optionen (Nenndrehzahl, Wellendichtring, Haltebremse, Welle mit
Passfeder und Anschlussrichtung) ist 33 (siehe Tabelle 10 "Bestellschliisselcodes (ee) der Mo-
toroptionen"”, auf Seite 33).

Die Bestellnummer des benétigten Motors lautet daher: SMSA4L.E0-33
1.5.2 Bestellbeispiel 2

Fur eine Applikation wurde ein Drehstrom-Synchronmotor des Typs 8MSA5X mit einer Nenn-
drehzahl von 4500 min'! ausgewahlt. Aufgrund der baulichen Gegebenheiten kénnen Kabel nur
an der Rickseite des Motors angeschlossen werden (Anschlussrichtung ,B-Seite®). Zusétzlich
soll der Motor mit einer Haltebremse ausgerustet sein, Uber ein glattes Wellenende, einen Wel-
lendichtring und Uber einen 512-Strich EnDat Multiturn Geber verfugen.

Der Code (dd) fur das Gebersystem ist E1 (siehe Tabelle 4 "Technische Daten der EnDat Ge-
ber", auf Seite 24).

Die Code (ee) fur die tibrigen Optionen (Nenndrehzahl, Wellendichtring, Haltebremse, Welle mit
Passfeder und Anschlussrichtung) ist W2 (siehe Tabelle 10 "Bestellschliisselcodes (ee) der Mo-
toroptionen"”, auf Seite 33).

Die Bestellnummer des benétigten Motors lautet daher: SMSA5X.E1-W200-1 D

1) Der Motor verfigt tber keine Sondermotoroptionen. Da jedoch eine Motorversion (-1) anzugeben ist, wird in der Bestellbezeichnung
an Stelle des Codes fir die Sondermotoroptionen (ff) 00 angegeben.
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1.6 Allgemeine Motordaten

Bezeichnung Kiihlart A Kiihlart C

Allgemeines

C-UR-US gelistet Ja

Elektrische Eigenschaften

Polzahl 6polig

Netzeingangsspannung am Servoverstérker 3x400 VAC ... 3x 480 VAC + 10 %

Anschlusstechnik Rundstecker Fa. Intercontec
Motoranschluss GroBe 1 (8MSA8: GroBe 1,5)
Geberanschluss GroBe 1

Thermische Eigenschaften

Wérmeklasse des Isoliersystems nach EN 60034-1 F

Kuhiverfahren nach EN 60034-6 (IC-Code) selbstgekihlt fremdgekdhit

Oberfléchenkiihlung frei (IC4A0AQ)

Thermischer Motorschutz nach EN 60034-11

Maximale Wicklungstemperatur 140 °C

(wird vom thermischen Motorschutz im ACOPOS Servoverstarker auf 110 °C begrenzt)

Mechanische Eigenschaften

Schwingstérke nach EN 60034-14

Schwingstérkestufe R

Walzlager, Dynamische Tragzahlen und nominelle
Lebensdauer

angelehnt an DIN ISO 281

Ringschraube nach DIN 580 fir BaugroBe 8 |
Wellenende nach DIN 748 ) Form E
Wellendichtring nach DIN 3760 Form A

Passfeder und Passfedernut nach DIN 6885-1

Nutform N1; Passfeder Form A

Wuchtung der Welle nach DIN 1SO 8821

Halb-Passfeder-Vereinbarung

Befestigungsflansch nach DIN 42948 2

Form A

Rundlauf des Wellenende, Koaxialitat und Planlauf
des Befestigungsflansches nach DIN 42955

Toleranz-R

Lackierung Polyurethanlack mit Plastikeffekt
Bezeichnung CHEMOPUR P U 2082
Farbe RAL 9005 matt; Wellenende und Flanschvorderseite metallisch blank

Einsatzbedingungen

Bemessungsklasse, Betriebsart nach EN 60034-1 S1 - Dauerbetrieb

Umgebungstemperatur in Betrieb -15 °C bis +40 °C

Reduktion des Nenn- und Stillstandsstromes bei 10 % pro 10 °C

Temperaturen Uber 40 °C

Maximale Umgebungstemperatur im Betrieb +55°C %

Luftfeuchtigkeit im Betrieb 5 bis 95 %, nicht kondensierend

Reduktion des Nenn- und Stillstandsstromes bei 10 % pro 1000 m

Aufstellungshdhen ab 1000 m Uber NN (Meeres-
spiegel)

Tabelle 12: Allgemeine technische Daten
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Bezeichnung Kiihlart A Kiihlart C

Maximale Aufstellungshéhe 2000m

Maximale Flanschtemperatur 65°C

Schutzart nach EN 60034-5 (IP-Code) P64 IP64 (Lfterbaugruppe IP20)
mit Option Wellendichtring P65 IP65 (Lufterbaugruppe IP20)

Bau- und Aufstellungsart nach EN 60034-7
(IM-Code)

horizontal (IM3001)
vertikal, Motor héngt an der Maschine (IM3011)
vertikal, Motor steht auf der Maschine (IM3031)

Lager- und Transportbedingungen

Lagerungstemperatur

-20 bis +60 °C

Luftfeuchtigkeit bei Lagerung

max. 90 %, nicht kondensierend

Transporttemperatur

-20 bis +60 °C

Luftfeuchtigkeit bei Transport

max. 90 %, nicht kondensierend

Tabelle 12: Allgemeine technische Daten (Forts.)

1) AuBer BaugroBe 2 und 7 sowie Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager".

2) Zentrierdurchmesser und Lochbild.

3) Ein Dauerbetrieb der Servomotoren bei einer Umgebungstemperatur von +40 °C bis max. +55 °C ist méglich, fiihrt aber zu einer friih-

zeitigen Alterung.

4) Dariiber hinaus gehende Anforderungen sind mit B&R zu vereinbaren.
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1.7 Begriffsbestimmungen und Formelzeichen

1.7.1 Anschlussrichtung, Lager

A-Seite B-Seite oben
Stecker Richtung A-Lager Stecker Richtung B-Lager Stecker Richtung oben
D I/ [:j I/ D I/
) Iy LD Iy D A
A-Lager B-Lager

Tabelle 13: Begriffsbestimmung Anschlussrichtung, Lager

1.7.2 Definitionen fur Diagramme zur zulassigen Wellenbelastung

E Fr ............Radialkraft
L RN [ Axialkraft
D QR Abstand zwischen Motorflansch und Angriffspunkt der Radialkraft F,

Abbildung 6: Definitionen fur Diagramme zur zuldssigen Wellenbelastung

1.7.3 Formelzeichen

Begriff Zeichen Einheit Beschreibung
1

Nenndrehzahl ny min’ Nenndrehzahl des Motors

Nennmoment My Nm Das Nennmoment wird vom Motor mit n = ny bei Aufnahme des Nennstroms
abgegeben. Bei Einhaltung der Umgebungsbedingungen kann dieses beliebig
lange abgegeben werden.

Nennleistung ] kw Die Nennleistung wird vom Motor bei n = ny abgegeben. Bei Einhaltung der
Umgebungsbedingungen kann diese beliebig lange abgegeben werden.

Nennstrom In A Der Nennstrom ist der Effektivwert des Phasenstroms (Strom in der Motorzulei-
tung) fir die Entwicklung des Nennmoments bei Nenndrehzahl. Bei Einhaltung
der Umgebungsbedingungen kann dies beliebig lang abgegeben werden.

Tabelle 14: Formelzeichen
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Begriff

Zeichen

Einheit

Beschreibung

Stillstandsmoment

Mo

Nm

Das "Stillstandsmoment" wird vom Motor bei der Drehzahl ny und bei Aufnahme
des "Stillstandsstrom" abgegeben. Bei Einhaltung der Umgebungsbedingungen
kann dies beliebig lang abgegeben werden. Die Drehzahl ny muf3 so grof3 sein,
daB die Wicklungstemperatur in allen Wicklungen homogen und stationér ist
(fiir B&R-Motoren ist ng = 50 min’).

Bei echtem Stillstand verringert sich das Dauermoment.

Stillstandsstrom

Der "Stillstandsstrom" ist der Effektivwert des Phasenstroms (Strom in der Mo-
torzuleitung) fiir die Entwicklung des "Stillstandsmoments" bei der Drehzahl ng.
Bei Einhaltung der Umgebungsbedingungen kann dies beliebig lang abgege-
ben werden.

Die Drehzahl ny muB so groB sein, daf3 die Wicklungstemperatur in allen Wick-
lungen homogen und stationar st (fiir B&R-Motoren ist ny = 50 min’?).

Bei echtem Stillstand verringert sich der Dauerstrom.

Spitzenmoment

Mmax

Nm

Das Spitzenmoment wird vom Motor bei Aufnahme des Spitzenstroms kurzzei-
tig abgegeben.

Spitzenstrom

Imax

Der Spitzenstrom ist der Effektivwert des Phasenstroms (Strom in der Motorzu-
leitung) fir die Entwicklung des Spitzenmoments. Dieser darf nur kurzzeitig auf-
genommen werden. Der Spitzenstrom ist durch den magnetischen Kreis
festgelegt.

Eine kurzzeitige Uberschreitung kann bereits zur irreversiblen Entmagnetisie-
rung des Magnetmaterials fiihren.

Maximale Winkelbeschleunigung
ohne Bremse

rad/s?

Maximale Beschleunigung des Motors ohne Last und ohne Bremse. Ma fiir die
Dynamik des Motors (entspricht Mz / J).

Maximaldrehzahl

nmax

min

Maximale zuldssige Drehzahl des Motors.
Sie ist mechanisch (Fliehkréfte, Lagerbeanspruchung) bedingt.

mittlere Drehzahl

Nmittel

min’!

mittlere Drehzahl tiber einen Zyklus

Drehmomentkonstante

Ky

Nm/A

Die Drehmomentkonstante gibt an, welches Drehmoment der Motor bei 1 Aypg
Phasenstrom erzeugt. Dieser Wert gilt fiir eine Motortemperatur von 20 °C. Bei
erhohter Temperatur nimmt die Drehmomentkonstante ab (typisch bis 10 %).
Bei erhdhtem Strom nimmt die Drehmomentkonstante ab (typisch ab dem zwei-
fachen Nennstrom).

Spannungskonstante

Ke

V/1000min™!

Die Spannungskonstante gibt den Effektivwert (Phase-Phase) der vom Motor
bei einer Drehzahl von 1000 min™ induzierten Gegenspannung (EMK) an.
Dieser Wert gilt fir eine Motortemperatur von 20°C. Bei erhhter Temperatur
nimmt die Spannungskonstante ab (typisch bis 5 %). Bei erhéhtem Strom nimmt
die Spannungskonstante ab (typisch ab dem zweifachen Nennstrom).

Statorwiderstand

Raph

Ohmscher Widerstand, der zwischen zwei Anschliissen (Phase -Phase) des
Motors bei 20 °C Wicklungstemperatur gemessen wird.
Bei B&R Motoren ist die Wicklung in Sternschaltung ausgefihrt.

Statorinduktivitat

Logh

mH

Wicklungsinduktivitét, die zwischen zwei Anschliissen des Motors gemessen
wird. Die Statorinduktivitat hangt von der Rotorstellung ab.

Elektrische Zeitkonstante

tol

ms

Entspricht 1/5 der Zeit, in der sich bei gleichbleibenden Betriebsbedingungen
ein konstanter Statorstrom einstellt.

Thermische Zeitkonstante

tinerm

min

Entspricht 1/5 der Zeit, in der sich bei gleichbleibenden Betriebsbedingungen
eine konstante Motortemperatur einstellt.

Trégheitsmoment ohne Bremse

kgem?

Tréagheitsmoment des Motors ohne Haltebremse.

Masse ohne Bremse

kg

Masse des Motors ohne Haltebremse.

Trégheitsmoment der Bremse

kgem?

Tragheitsmoment der eingebauten Haltebremse.

Masse der Bremse

kg

Masse der eingebauten Haltebremse.

Tabelle 14: Formelzeichen (Forts.)
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Begriff Zeichen Einheit Beschreibung

Haltemoment der Bremse Mg, Nm Drehmoment, mit dem der Rotor bei eingefallener Bremse mindestens festge-
halten wird.

AnschluBleistung Pein w AnschluBleistung der eingebauten Haltebremse.

Anschlussstrom lein A Anschlussstrom der eingebauten Haltebremse.

Anschlussspannung Uein \ Betriebsspannung der eingebauten Haltebremse.

Einfallverzégerungszeit ton ms Verzégerungszeit bis das Haltemoment der Bremse aufgebaut ist, nachdem die
Betriebsspannung der Haltebremse abgeschaltet wurde.

Liftverzégerungszeit toft ms Verzdgerungszeit bis das Haltemoment der Haltebremse um 90% sinkt (die
Bremse geldst wird), nachdem die Betriebsspannung der Haltebremse einge-
schaltet wurde.

Tabelle 14: Formelzeichen (Forts.)
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1.8 Motordaten Ubersicht Kiihlart A

Die in diesem Abschnitt angegebenen technischen Daten (Kg, K1, Ins 1oy Imax: R2phs Lophs tels
tiherm: M, J) besitzen ein theoretisches Toleranzband von £10 %. Dies gilt sinngemaf auch fur
die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien.

5| 5| 5| % 5 ¥ 5
3 k3 g 3 3 2 g
3 k] ] 3 3 3 B
@ = ) > 7] = i
N o o o @ ) @
< < < < < < <
[} w (2] o w (2] w
= = = = = = =
© © © o © o ©
Nenndrehzahl ny [min"] 6000 6000 6000 6000 3000 4500 6000 3000 4500 6000 3000
Nennmoment My [Nm] 0,18 0,35 0,53 0,68 0,6 0,58 0,55 1,15 1,05 1 2,15
Nennleistung Py [kW] 0,11 0,22 0,33 0,43 0,19 0,27 0,35 0,36 0,49 0,63 0,68
Nennstrom Iy [A] 0,43 0,62 0,86 1,05 0,64 0,75 0,83 0,95 1,16 14 1,62
Stillstandsmoment M [Nm] 0,2 0,4 0,6 08 0,65 13 25
Stillstandsstrom Iy [A] 0,44 0,67 0,93 1,15 0,65 I 0,79 | 0,91 1,01 | 1,33 I 1,67 1,8
Spitzenmoment My, [Nm] 08 1,6 24 32 2,6 52 10
Spitzenstrom |y [A] 1,9 2,9 4 5 2,8 I 34 | 39 43 | 57 I 72 77
Maximale Winkelbeschleunigung 133333 | 200000 | 218182 | 246154 66667 80000 83333
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl npay [min"] 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000
Drehmomentkonstante K [Nm/A] 0,46 0,60 0,65 0,70 0,99 0,83 0,71 1,29 0,98 0,78 1,39
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 27,5 36 39 42 60 50 43 78 59 47 84
Statorwiderstand Roph [Q] 99,5 50 32 245 75 50,3 37,6 34,5 20,3 12,7 15
Statorinduktivitat Loph [mH] 54 40 29 25 88 62 45 62 34,1 215 33,2
Elektrische Zeitkonstante t, [ms] 0,54 08 0,91 1,02 117 1,23 12 18 1,7 1,69 2,21
Thermische Zeitkonstante typem [min] 10 15 20 22 25 30 32
Tragheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 0,06 0,08 0,11 0,13 0,39 0,65 1,2
Masse ohne Bremse m [kg] 0,9 1,06 1,21 1,36 1,75 2,25 3,2
Trégheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 0,07 0,07 0,07 0,07 0,18 0,18 0,18
Masse der Bremse mg [kg] 0,15 0,15 0,15 0,15 0,3 03 0,3
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 18 1,8 18 18 4 4 4
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 1,5 1,5 15 15 1,5 1,5 15 1,5
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1010 1010 1010 1016 1010 1010 1016 1022
8Vxxxx.00-x 2

Tabelle 15: Ubersicht Motordaten Kiihlart A

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstérker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wahrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstarkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-
torbauldnge!

o
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© © © ©
Nenndrehzahl ny [min'1] 4500 6000 3000 4500 6000 3000 4500 6000 3000 4500 6000
Nennmoment My [Nm] 2 18 25 2,1 1,6 2,3 1,9 1,2 46 4.1 3
Nennleistung Py [kW] 0,94 1,13 0,79 0,99 1,01 0,72 0,90 0,75 1,45 1,93 1,88
Nennstrom Iy [A] 22 2,3 1,82 2,1 2,1 1,85 2,25 1,75 3,75 44 4,25
Stillstandsmoment M [Nm] 25 3 2,6 53
Stillstandsstrom Iy [A] 261 | 302 | 208 | 29 | aes | 19 [ a7 | 321 | a1 | 53 | 6w
Spitzenmoment My o [Nm] 10 12 10,4 212
Spitzenstrom |y [A] 12 I 13 9 | 12,4 | 158 | 115 | 165 | 196 | 251 I 326 | 409
Maximale Winkelbeschleunigung 83333 80000 54737 80000
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl npay [min"] 12000 12000 12000 12000
Drehmomentkonstante K [Nm/A] 0,96 0,83 1,44 1,04 0,82 1,36 0,94 0,81 1,29 0,99 0,78
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 58 50 87 63 49,5 82 57 49 78 60 47
Statorwiderstand Roph [Q] 7 54 11,6 6 3,65 9,6 4,55 33 42 2,55 1,55
Statorinduktivitat Loph [mH] 154 11,7 26,7 14,2 8,6 415 20,5 15 24 14,5 8,9
Elektrische Zeitkonstante tg [ms] 2,2 2,17 23 2,37 2,36 4,32 4,51 4,55 571 5,69 574
Thermische Zeitkonstante typg e [min] 32 33 60 64
Tragheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 12 15 19 2,65
Masse ohne Bremse m [kg] 32 3,65 45 56
Trégheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 0,18 0,18 0,54 0,54
Masse der Bremse mg, [kg] 03 03 0,46 0,46
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 4 4 8 8
empfohlener Kabelquerschnitt fir 15 15 1,5 15 1,5
B&R Motorkabel [mm?] 1)
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1045 1022 1045 1022 1045 1045 1090
8Vxxxx.00-x

Tabelle 15: Ubersicht Motordaten Kiihlart A (Forts.)

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstérker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wahrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstarkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-
torbaulange!

L)
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© © © © ©
Nenndrehzahl ny [min'] 3000 4500 6000 3000 4500 6000 3000 4500 3000 4500 3000
Nennmoment My [Nm] 6,4 5,6 45 85 75 6 57 52 8,8 72 1"
Nennleistung Py [kW] 2,01 2,64 2,83 2,67 353 3,77 1,79 2,45 2,76 3,39 3,46
Nennstrom Iy [A] 435 56 6 6 6,5 77 4 52 55 74 73
Stillstandsmoment M, [Nm] 75 9,5 6,6 10,5 135
Stillstandsstrom |y [A] 4,82 6,98 I 9,07 6,38 | 7,76 11,26 453 | 6,44 6,35 I 10,41 8,68
Spitzenmoment My, [Nm] 30 38 19,8 31,5 40,5
Spitzenstrom |yay [Al 294 419 I 55,3 383 | 46,6 67,6 22,6 | 32 31,6 I 52 432
Maximale Winkelbeschleunigung 72289 62810 49500 50806 55479
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl npygy [min™] 12000 12000 9000 9000 9000
Drehmomentkonstante K [Nm/A] 1,56 1,08 0,83 1,49 1,22 0,84 1,46 1,03 1,65 1,01 1,56
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 94 65 50 90 74 51 88 62 100 61 94
Statorwiderstand Ry, [Q] 3 1,45 0,87 1,65 1,13 0,59 4,15 2,05 2,25 0,83 1,55
Statorinduktivitét Loy [mH] 19,2 9,2 56 1,7 79 41 278 13,8 20 74 14,6
Elektrische Zeitkonstante te [ms] 64 6,34 6,44 7,09 6,99 6,95 6,7 6,73 8,89 892 9,42
Thermische Zeitkonstante tye e, [min] 66 68 45 50 55
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 4,15 6,05 4 6,2 73
Masse ohne Bremse m [kg] 77 10,5 75 10 11,2
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 0,54 0,54 1,66 1,66 1,66
Masse der Bremse mg, [kg] 0,46 0,46 09 09 09
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 8 8 15 15 15
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 1,5 1,5 4 1,5 1,5 4 15
B&R Motorkabel [mm?] )
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1045 1090 1090 1180 1045 1090 1090 1180 1090
8Vxxxx.00-x

Tabelle 15: Ubersicht Motordaten Kiihlart A (Forts.)

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstérker (siehe nachste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebentalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

2

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wahrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-

standsmoments bendtigt werden, ist der néchstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer Servoverstérkergroe nach oben oder unten fiihren.
Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-

torbaulénge!
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Nenndrehzahl ny [min”] 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500
Nennmoment My [Nm] 9 14,5 11 175 135 13 10 17 10 19 10
Nennleistung Py [kW] 424 4,56 518 5,50 6,36 4,08 47 5,34 47 5,97 47
Nennstrom Iy [A] 89 86 10,9 10,5 14,6 82 9,1 10,6 9 12,3 92
Stillstandsmoment M [Nm] 13,5 17 22 13,5 19 22
Stillstandsstrom Iy [A] 12,96 9,88 | 16,31 12,79 I 21,81 8,16 | 11,66 11,49 I 15,95 13,71 | 18,73
Spitzenmoment My [Nm] 40,5 51 66 473 66,5 77
Spitzenstrom |yay [A] 64,5 49,2 | 81,2 63,7 I 108,6 40 | 57 56 I 79 67,2 | 92
Maximale Winkelbeschleunigung 55479 53684 56410 36107 35561 35814
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl Ny [min'] 9000 9000 9000 6000 6000 6000
Drehmomentkonstante K [Nm/A] 1,04 1,72 1,04 1,72 1,01 1,65 1,16 1,65 1,19 1,60 1,17
Spannungskonstante Kg [V/1000 min'1] 63 104 63 104 61 100 70 100 72 97 il
Statorwiderstand Ry, [Q] 0,68 1,26 0,46 0,95 0,33 11 0,56 0,61 0,32 0,46 0,25
Statorinduktivitét Loy [mH] 6,5 133 438 10,5 36 135 6,7 9 47 73 39
Elektrische Zeitkonstante ty [ms] 9,56 10,56 10,43 11,05 10,91 12,27 11,96 14,75 14,69 15,87 15,6
Thermische Zeitkonstante e, [min] 55 60 75 45 53 60
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 73 95 11,7 13,1 18,7 215
Masse ohne Bremse m [kg] 1.2 13,7 16,2 13,9 18,2 20,3
Trégheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 1,66 1,66 1,66 5,56 5,56 5,56
Masse der Bremse mg, [kg] 09 09 09 1,6 1,6 16
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 15 15 15 32 32 32
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 4 4 4 1,5 4 4 4
B&R Motorkabel [mm?] )
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1180 1180 1180 1320 1090 1180 1180 1180
8Vxxxx.00-x

Tabelle 15: Ubersicht Motordaten Kiihlart A (Forts.)

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstérker (siehe nachste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kdnnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fur den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wahrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benétigt werden, ist der néchstgroBere Servoverstérker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstarkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargesteliten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstarker je Mo-
torbaulénge!

o
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Nenndrehzahl ny [min'1] 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 3000 3000 2000 2000
Nennmoment My [Nm] 24 6 20 14,5 23 15 26 30 50 70 85
Nennleistung Py [kW] 7,54 2,83 6,28 6,83 723 7,07 8,17 9,42 15,71 14,66 17,80
Nennstrom Iy [A] 147 57 14,1 15,8 16,8 14,5 17,3 17,8 27,8 29,1 35,8
Stillstandsmoment M [Nm] 29 26 32 40 40 68 93 115
Stillstandsstrom Iy [A] 17,19 I 23,69 16,9 | 25,35 21,26 I 26,87 23,94 21,79 35,75 37,99 46,66
Spitzenmoment M4, [Nm] 101,5 78 96 120 120 204 279 345
Spitzenstrom |y [Al 84 I 116 65,9 | 98,9 82,9 I 104,8 93 85 139,4 148,2 182
Maximale Winkelbeschleunigung 34407 11642 11852 11881 15769 17958 18283 18148
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl npay [min"] 6000 6000 6000 4500 3600 3600 3600 3600
Drehmomentkonstante K [Nm/A] 1,69 1,22 1,54 1,03 1,51 1,19 1,67 1,84 1,90 2,45 2,46
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 102 74 93 62 91 72 101 M 115 148 149
Statorwiderstand Roph [Q] 0,31 0,16 0,46 0,2 0,3 0,19 0,27 0,25 0,13 0,12 0,09
Statorinduktivitat Loph [mH] 56 3 51 22 37 22 34 57 33 37 28
Elektrische Zeitkonstante tg [ms] 18,06 18,75 11,09 1 12,33 11,58 12,59 22,8 25,38 30,83 31,11
Thermische Zeitkonstante typg e [min] 70 60 67 70 47 65 79 90
Tragheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 295 67 81 101 76,1 113,6 152,6 190,1
Masse ohne Bremse m [kg] 26,7 22,3 26,2 32 4 56 73 89
Trégheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 5,56 5,56 5,56 5,56 5,35 5,35 5,35 5,35
Masse der Bremse mg, [kg] 16 1,6 16 16 130 130 130 130
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 32 32 32 32 1645 1645 1645 1645
empfohlener Kabelquerschnitt fir 4 4 4 4 4 4 10 10
B&R Motorkabel [mm?] 1)
empfohlener ACOPOS Servoverstérker 1180 1320 1180 1320 1320 1320 1320 1320 1640 1640

8Vxxxx.00-x

Tabelle 15: Ubersicht Motordaten Kiihlart A (Forts.)

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstérker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

L)

Der empfohlene Servoverstarker ist fir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wahrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-

standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-

tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstarkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-

torbaulange!

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0

47

Kapitel 2
Technische Daten



Technische Daten « Motordaten 8MSA2

1.9 Motordaten 8MSA2

1.9.1 Technische Daten

8MSA2S.dd-eeff 8MSA2M.dd-eeff 8MSA2L.dd-eeff 8MSA2X.dd-eeff
Nenndrehzahl ny [min"] 6000 6000 6000 6000
Nennmoment My [Nm] 0,18 0,35 0,53 0,68
Nennleistung Py [kW] 0,11 0,22 0,33 0,43
Nennstrom Iy [A] 0,43 0,62 0,86 1,05
Stillstandsmoment My [Nm] 02 04 0,6 08
Stillstandsstrom Iy [A] 0,44 0,67 0,93 1,15
Spitzenmoment My [Nm] 0,8 1,6 24 3,2
Spitzenstrom |y [A] 19 2,9 4 5
Maximale Winkelbeschleunigung 133333 200000 218182 246154
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl gy [min'] 12000 12000 12000 12000
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 0,46 0,60 0,65 0,70
Spannungskonstante Kg [V/1000 min) 275 36 39 42
Statorwiderstand Ry, [Q] 99,5 50 32 245
Statorinduktivitét Loy [mH] 54 40 29 25
Elektrische Zeitkonstante g [ms] 0,54 08 0,91 1,02
Thermische Zeitkonstante tyeem [min] 10 15 20 22
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 0,06 0,08 0,11 0,13
Masse ohne Bremse m [kg] 09 1,06 1,21 1,36
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 0,07 0,07 0,07 0,07
Masse der Bremse mg, [kg] 0,15 0,15 0,15 0,15
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 18 18 18 18
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 15 1,5 15 1,5
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1010 1010 1010 1016
8Vxxxx.00-x 2

Tabelle 16: Technische Daten 8MSA2

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-
torbaulénge!
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1.9.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSA2S.dd-eeff
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Abbildung 7: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSA2S.dd-eeff
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8MSA2L.dd-eeff
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Abbildung 9: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8BMSA2L.dd-eeff
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1.9.3 Abmessungen

Technische Daten « Motordaten 8MSA2

maogliche Anschlussrichtungen

** . mit Option “Haltebremse”

Detail A-Flansch (Standardlagerung)

26
A-Seite oben B-Seite ‘
kv
A= : : 8 B T ——~
! i .
) N — - Qe —©0
2
e 3
: :
%
| =P I elommmEclo)y
A g 55455
7 18 &
P ()
24 K,
© 35
HEEE g &
Passfeder
A3x3x18
Detail Schnitt A- A 3 18 -
2.5
24 7

EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Vi ung von K abhéngig von der M ption [mm] )
Bestellnummer Ko |L| M | P[Py Bestellnummer Ko |[L| M | P[P Halte Wellen verstarktes
bremse dichtring A-Lager
8MSA2S.Ex-eeff | 150,5 47 | 80 | 8MSA2S.RO-eeff | 106 47 | 80
8MSA2M.Ex-eeff | 165,5 62 | 95| 8MSA2M.RO-eeff | 121 62 | 95
- 160,75 17 33 ca. 10 -
8MSA2L.Ex-eeff | 180,5 77 |110| 8MSA2L.RO-eeff | 136 77 (110
8MSA2X.Ex-eeff |195,5 92 |125| BMSA2X.RO-eeff | 151 92 (125

Tabelle 17: Abmessungen 8MSA2

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verlangerungen der einzelnen
Motoroptionen zu K, addiert werden.
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1.9.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte im unten angefiihrten Diagramm basieren auf einer mechanischen Lagerlebensdauer
von 20000 Betriebsstunden.

Standardlagerung
450 Yy
B\
400 Y e
z \\\ 500 g_
L- 350 BN 2
= \ LN £
i+ S} =
S 300 e 1000 S
=1 . 5
< G [
o a
L o ~~—— \ 1500
=, J \ P-4
7] \ — H
4 . =
g . N\ =
R 200 —— i\ 3000 E
i 4500
T 6000
150 - <
"— F__(glatte Welle) o
max
100 . .. Fm\ax (Welle mit Passfeder)
I I I
0 5 10 15 20
Abstand x [mm]
maximal zulassige Axialkraft: Famax = 44N

Tabelle 18: Zulassige Wellenbelastung 8MSA2
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1.10 Motordaten 8MSA3

1.10.1 Technische Daten

Technische Daten « Motordaten 8BMSA3

8MSASS.dd-eeff 8MSA3M.dd-eeff 8MSA3L.dd-eeff 8MSA3X.dd-eeff
Nenndrehzahl ny [min”] 3000 | 4500 | 6000 3000 | 4500 | 6000 3000 | 4500 | 6000 3000 | 4500 | 6000
Nennmoment My [Nm] 0,6 0,58 0,55 1,15 1,05 1 2,15 2 18 25 2,1 1,6
Nennleistung Py [kW] 019 | 027 | 035 036 | 049 | 063 068 | 094 1,13 079 | 0,99 1,01
Nennstrom Iy [A] 0,64 0,75 0,83 0,95 1,16 1,4 1,62 2,2 23 1,82 21 2,1
Stillstandsmoment M [Nm] 0,65 1,3 25 3
Stillstandsstrom |y [A] 065 | 079 | 091 1,01 1,33 | 1,67 18 | 2,61 | 3,02 2,08 29 | 3,66
Spitzenmoment My [Nm] 2,6 52 10 12
Spitzenstrom | [A] 2,8 34 39 43 57 | 72 77 | 11,2 | 13 9 12,4 | 15,8
Maximale Winkelbeschleunigung 66667 80000 83333 80000
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl gy [min'] 12000 12000 12000 12000
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 099 [ 083 | 071 129 | 098 | 078 139 | 096 | 083 144 | 1,04 | 082
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 60 50 43 78 59 47 84 58 50 87 63 495
Statorwiderstand Ry, [Q] 75 503 | 376 345 | 203 12,7 15 7 54 1,6 6 3,65
Statorinduktivitét Loy [mH] 88 62 45 62 34,1 215 33,2 154 | 117 267 | 142 8,6
Elektrische Zeitkonstante ty [ms] 1,17 1,23 12 18 1,7 1,69 2,21 22 217 23 237 | 236
Thermische Zeitkonstante tyeem [min] 25 30 32 33
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 0,39 0,65 12 15
Masse ohne Bremse m [kg] 1,75 2,25 32 3,65
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 0,18 0,18 0,18 0,18
Masse der Bremse mg, [kg] 0,3 0,3 03 03
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 4 4 4 4
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 15 15 1,5 1,5 1,5 15 15
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1010 1010 1016 1022 1045 1022 1045
8Vxxxx.00-x 2

werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.
Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-

LS

Tabelle 19: Technische Daten 8BMSA3

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet

standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.
Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-

torbaulénge!
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Technische Daten « Motordaten 8MSA3

1.10.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSA3S.dd-eeff
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8MSA3L.dd-eeff

Technische Daten « Motordaten 8BMSA3
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Technische Daten « Motordaten 8MSA3

1.10.3 Abmessungen

mdgliche Anschlussrichtungen ** .. mit Option “Haltebremse”
1 31
— AN AN\
A-Seite  oben  B-Seite ) 3 \I’m\
| ; @
| I 49 S
— M
o>
©,
B X
ejjs
9) O N
U T 1 @ ’
— -
A 4xg7
9 P (P,*) 86x86
30 K,
V17 35
14
y 5
© of <1 <| o
Detail Schnitt A - A Jria
4, 22
sl
30 9
Detail A-Flansch (Standardlagerung)
EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Verldngerung von K, abhéngig von der Motoroption [mm] )
Bestellnummer Ko |L| M | P[Py Bestellnummer Ko |[L| M | P[P Halte Wellen verstarktes
bremse dichtring A-Lager
8MSA3S.Ex-eeff | 171 39 | 72| 8MSA3S.RO-eeff | 115 39 |72
8MSA3M Ex-eeff | 189 57 |90 | 8MSA3M.RO-eeff | 133 57 | 90
- | 20 - | 18 33 ca. 10
8MSA3L.Ex-eeff | 225 93 |126| 8MSA3L.RO-eeff | 169 93 |126
8MSA3X.Ex-eeff | 243 111|144| 8MSA3X.RO-eeff | 187 111144

Tabelle 20: Abmessungen 8MSA3

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verldngerungen der einzelnen
Motoroptionen zu K, addiert werden.
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Technische Daten « Motordaten 8BMSA3

1.10.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte im unten angefiihrten Diagramm basieren auf einer mechanischen Lagerlebensdauer

von 20000 Betriebsstunden.

Standardlagerung

550

500

450

P

400

350

300

zulassige Radialkraft F_[N]

250

200

150

0

500

™~
™~

A}
™

\
T~ ’

1000

1500

\
\\

\ \
— I
\\\

3000

[ 4500

I I I

6000

10 15 20 25
Abstand x [mm]

maximal zulassige Axialkraft: F = 53N
amax

- —- vaax (glatte Welle)
... F__ (Welle mit Passfeder) I
max
I
5

[min™"]

mittel

mittlere Drehzahl n

Tabelle 21: Zulassige Wellenbelastung 8MSA3
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Technische Daten « Motordaten 8MSA4

1.11 Motordaten 8MSA4

1.11.1 Technische Daten

8MSA4S.dd-eeff 8MSA4M.dd-eeff 8MSA4L.dd-eeff 8MSA4X.dd-eeff
Nenndrehzahl ny [min”] 3000 | 4500 | 6000 3000 | 4500 | 6000 3000 | 4500 | 6000 3000 | 4500 | 6000
Nennmoment My [Nm] 23 1,9 1,2 46 41 3 6,4 56 45 85 75 6
Nennleistung Py [kW] 072 | 090 | 075 145 | 1,93 1,88 2,01 264 | 283 267 | 353 | 377
Nennstrom Iy [A] 185 | 225 | 1,75 375 44 425 435 56 6 6 6,5 77
Stillstandsmoment M, [Nm] 2,6 53 75 95
Stillstandsstrom |y [A] 1,92 | 2,76 | 3,21 411 | 534 | 6,82 4,82 | 6,98 | 9,07 6,38 | 7,76 | 11,26
Spitzenmoment Mpq, [Nm] 10,4 21,2 30 38
Spitzenstrom |yay [A] 11,5 | 16,5 | 19,6 251 | 32,6 | 40,9 294 | 419 | 55,3 38,3 | 46,6 | 67,6
Maximale Winkelbeschleunigung 54737 80000 72289 62810
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl gy [min'] 12000 12000 12000 12000
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 136 | 094 | 081 129 | 099 | 078 1,56 1,08 | 083 149 | 1,22 | 084
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 82 57 49 78 60 47 94 65 50 90 74 51
Statorwiderstand Ry, [Q] 9,6 4,55 33 42 2,55 1,55 3 145 | 087 165 | 1,13 | 059
Statorinduktivitét Loy [mH] 415 | 205 15 24 14,5 89 19,2 92 56 1,7 79 4.1
Elektrische Zeitkonstante ty [ms] 432 | 451 4,55 571 569 | 574 6,4 634 | 644 709 | 699 | 69
Thermische Zeitkonstante tyeem [min] 60 64 66 68
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 19 2,65 4,15 6,05
Masse ohne Bremse m [kg] 45 56 77 10,5
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 0,54 0,54 0,54 0,54
Masse der Bremse mg, [kg] 0,46 0,46 0,46 0,46
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 8 8 8 8
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 15 1,5 15 1,5 4
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1022 1045 1045 1090 1045 1090 1090 1180
8Vxxxx.00-x 2

Tabelle 22: Technische Daten 8MSA4

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-
torbaulénge!

LS
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Technische Daten « Motordaten 8MSA4

1.11.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSAA4S.dd-eeff
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Technische Daten « Motordaten 8MSA4

8MSA4L.dd-eeff
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1.11.3 Abmessungen

Technische Daten « Motordaten 8MSA4

mdgliche Anschlussrichtungen

* ... mit Sondermotoroption “verstérktes A-Lager”

** . mit Option “H.

altebremse”

31
A-Seite be B-Seite ﬁ R
= @Y @
A AN
— ] 1 T
3 i
D )/
3
© M
<
2
S
5
2 - -
5
I \
A=
10 (199 3L 102x102
PP
40 (50%) Ky
35
35
14 20 65
4.8 1)
ol « ef 1 5y o of I PR
M%@@Jg{g*- % CER EEEEEEN: Z 5
Detail Schnitt A - A Passfeder
)
- 4 32 N - 5 40 I
3 3.
40 10 50 19
Detail A-Flansch (Standardlagerung) Detail A-Flansch (Sondermotoroption ,verstérktes A-Lager”)
EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Verl ung von K abhéngig von der M ption [mm] W)
Bestellnummer | K, (L | M| P | Py [ Bestellnummer [ K, (L |M| P | Py Halte Wellen verstérktes
bremse dichtring A-Lager
8MSA4S.Ex-eeff | 191 84 | 116 | 8MSA4S.RO-eeff | 155 84 | 116
8MSA4M.Ex-eeff | 221 114 | 146 | 8MSA4M.RO-eeff | 185 114 | 146
23 19 32 ca. 10 28(33)?
8MSA4L.Ex-eeff | 266 159 | 191 | 8MSA4L.RO-eeff | 230 159 | 191
8MSA4X.Ex-eeff |321,5 214,5|1246,5] 8MSA4X.R0-eeff |285,5 214,5|1246,5

Tabelle 23: Abmessungen 8MSA4

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verlangerungen der einzelnen
Motoroptionen zu K, addiert werden.

2) Der Wert in Klammern gilt nur bei einer Kombination von Sondermotoroption ,verstérktes A-Lager” mit Option ,Haltebremse*.
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Technische Daten « Motordaten 8MSA4

1.11.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte in den unten angefiihrten Diagrammen basieren auf einer mechanischen Lagerle-
bensdauer von 20000 Betriebsstunden.

Standardlagerung Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”
1000 oy 5
\ " \
900 X 2500 - Ay
\ - \ \ —_
5 800 i SN e = \ \ e
= DR 500 E = DN s00 &
L 1 L 2000 —— :
€ 700 \ - N £ E \ \ N EE
= . <= © \ \ : <
3 I i § g D
& 600 ~{1000 & & \\ 1000 5
o . 5 o . g
% \ I 1500 @ % 1500 — 1500 ®
g 500 o < ~—— £
S N N o G R T O B Sy, ol Ry :
T 3000 ~— T 3000
400 p— \\
—— 4500 1000 4500
6000 6000
300 [+ - — F o (Glatte Welle) I - — F . (glatte Welle)
... F (Welle mit Passfeder) ... F (Welle mit Passfeder)
max max
I I T I I
10 20 30 0 10 20 30 40
Abstand x [mm] Abstand x [mm]
maximal zulassige Axialkraft: F = 92N maximal zulassige Axialkraft: F = 251N
amax amax

Tabelle 24: Zulassige Wellenbelastung 8MSA4
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1.12 Motordaten 8MSA5

1.12.1 Technische Daten

Technische Daten « Motordaten 8MSA5

8MSA5S.dd-eeff-1 8MSAS5M.dd-eeff-1 8MSASL.dd-eeff.-1 8MSA5X.dd-eeff-1 8MSAGSE.dd-eeff-1
Nenndrehzahl ny [min”] 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500
Nennmoment My [Nm] 57 52 8.8 72 1" 9 14,5 1" 17,5 13,5
Nennleistung Py [kW] 1,79 2,45 2,76 3,39 3,46 424 4,56 5,18 5,50 6,36
Nennstrom Iy [A] 4 52 55 74 73 89 86 10,9 10,5 14,6
Stillstandsmoment M [Nm] 6,6 10,5 13,5 17 22
Stillstandsstrom |y [A] 453 | 6,44 6,35 | 10,41 8,68 | 12,96 9,88 I 16,31 12,79 | 21,81
Spitzenmoment My [Nm] 19,8 31,5 40,5 51 66
Spitzenstrom |yay [A] 22,6 | 32 31,6 | 52 432 | 64,5 49,2 I 81,2 63,7 | 108,6
Maximale Winkelbeschleunigung 49500 50806 55479 53684 56410
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl gy [min'] 9000 9000 9000 9000 9000
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 1,46 1,03 1,65 1,01 1,56 1,04 1,72 1,04 1,72 1,01
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 88 62 100 61 94 63 104 63 104 61
Statorwiderstand Ry, [Q] 4,15 2,05 2,25 0,83 1,55 0,68 1,26 0,46 0,95 0,33
Statorinduktivitét Loy [mH] 278 138 20 74 14,6 6,5 133 48 10,5 3,6
Elektrische Zeitkonstante ty [ms] 6,7 6,73 8,89 8,92 9,42 9,56 10,56 10,43 11,05 10,91
Thermische Zeitkonstante tyeem [min] 45 50 55 60 75
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 4 6.2 73 9,5 17
Masse ohne Bremse m [kg] 75 10 11,2 13,7 16,2
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 1,66 1,66 1,66 1,66 1,66
Masse der Bremse mg, [kg] 09 09 09 0,9 09
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 15 15 15 15 15
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 1,5 1,5 4 15 4 4 4
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1045 1090 1090 1180 1090 1180 1180 1180 1320
8Vxxxx.00-x 2

LS

Tabelle 25: Technische Daten 8MSAS5

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-

standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-

tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-

torbaulénge!
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Technische Daten « Motordaten 8MSA5

1.12.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSAS5S.dd-eeff-1
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8MSAS5L.dd-eeff-1
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8MSASE.dd-eeff-1
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1.12.3 Abmessungen

madgliche Anschlussrichtungen * ... mit Sondermotoroption “verstérktes A-Lager”
oben B-Seite
31
- Al i i
. 1 -
g ] {© Q
]
]
©
§ . ) ‘b\'@
= ~
~ S
5 =
g s
. 2
5 Lo
H ©) @)
A 1 [ 4xel2
11 (24%) 46 L 142x142
50 (58%) K
V17 Ei%
20 4
22
y 1
A '63
<71 gdg¢dde 2/ FECEEPPE B 2% e
EI R By ool <€ § S8 ojo
Detail Schnitt A - A
Passfeder
Passfed
ABXTx40 AL0XB x40
h 5 40 il — 9 40 I
35 35
50 1 58 24
Detail A-Flansch (Standardlagerung) Detail A-Flansch (Sondermotoroption ,verstérktes A-Lager®)
EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Verlangerung von K abhéngig von der Motoroption [mm] )
Bestellnummer Ko L M Bestellnummer Ko L M Halte Wellen verstéarktes
bremse dichtring A-Lager
8MSA5S.Ex-eeff-1 | 205 8MSA5S.R0-eeff-1 | 186
8MSASM.Ex-eeff-1 | 239 8MSASM.RO-eeff-1 | 220
8MSA5L.Ex-eeff-1 | 256 65 26 8MSASL.R0-eeff-1 | 237 46 20 43 ca. 10 50 (53) gl
8MSA5X.Ex-eeff-1 | 290 8MSA5X.RO-eeff-1 | 271
8MSASE.Ex-eeff-1 | 324 8MSASE.RO-eeff-1 | 305

Tabelle 26: Abmessungen 8MSA5

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verlangerungen der einzelnen
Motoroptionen zu K, addiert werden.

2) Der Wert in Klammem gilt nur bei einer Kombination von Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager” mit Option ,Haltebremse*.
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1.12.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte in den unten angefiihrten Diagrammen basieren auf einer mechanischen Lagerle-
bensdauer von 20000 Betriebsstunden.

Standardlagerung Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”
\ 5500 Y
1400 A
1 \ 5000
\ - : s 4500 ~ - —
. 1200 - . A _ - -
z SB[ = £
w \ N EC- L 4000 g
& . E & g
£ 1000 = < g ™~ ™~ <
= - = = =
'-g \ \\ E g 3500 ~1000 E
i3 T~ 1000 2 s I~ [
o o a
S 800 ° S 3000 1500
@a = [} @
2 1500 g 2 I 2
£~ 2 g = 2
R ~_ —— £ R 2500 E
600 3000 T~ ™ 3000
\ ——
4500 2000 4500
- —- Frmx (glatte Welle) ‘ - Frmax (glatte Welle)
400 E™ (Welle mit Passfeder) | 1500 . F™ (Welle mit Passfeder) |
max max
I I I I I I 1
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50
Abstand x [mm] Abstand x [mm]
maximal zulassige Axialkraft: F = 133N maximal zulassige Axialkraft: F = 502N
amax amax

Tabelle 27: Zulassige Wellenbelastung 8MSA5
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1.13 Motordaten 8MSA6

1.13.1 Technische Daten

Technische Daten « Motordaten 8MSA6

8MSA6S.dd-eeff-1 8MSA6M.dd-eeff-1 8MSA6L.dd-eeff-1 8MSA6X.dd-eeff-1
Nenndrehzahl ny [min”] 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500
Nennmoment My [Nm] 13 10 17 10 19 10 24 6
Nennleistung Py [kW] 4,08 47 5,34 47 597 47 7,54 2,83
Nennstrom Iy [A] 82 9,1 10,6 9 12,3 9.2 14,7 57
Stillstandsmoment M, [Nm] 135 19 22 29
Stilstandsstrom Iy [A] 816 I 1166 1149 | 15,95 13,71 I 1873 17,19 | 2369
Spitzenmoment My [Nm] 473 66,5 77 101,5
Spitzenstrom |y [A] 40 I 57 56 | 79 67,2 I 92 84 | 116
Maximale Winkelbeschleunigung 36107 35561 35814 34407
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl npay [min”"] 6000 6000 6000 6000
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 1,65 1,16 1,65 1,19 1,60 1,17 1,69 1,22
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 100 70 100 72 97 | 102 74
Statorwiderstand Ry, [Q] 1,1 0,56 0,61 0,32 0,46 0,25 0,31 0,16
Statorinduktivitét Loy [mH] 135 6,7 9 47 73 39 56 3
Elektrische Zeitkonstante ty [ms] 12,27 11,96 14,75 14,69 15,87 15,6 18,06 18,75
Thermische Zeitkonstante tyeem [min] 45 53 60 70
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 13,1 18,7 215 29,5
Masse ohne Bremse m [kg] 13,9 18,2 20,3 26,7
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 5,56 5,56 5,56 5,56
Masse der Bremse mg, [kg] 16 1,6 16 16
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 32 32 32 32
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 1,5 4 4 4 4
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1090 1180 1180 1180 1180 1320
8Vxxxx.00-x 2

LS

Tabelle 28: Technische Daten 8MSA6

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-

standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.
Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-

torbaulénge!
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Technische Daten « Motordaten 8MSA6

1.13.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSAGS.dd-eeff-1
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Technische Daten « Motordaten 8MSA6

8MSAGL.dd-eeff-1
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Abbildung 26: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSA6L.dd-eeff-1
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1.13.3 Abmessungen

maégliche Anschlussrichtungen * ... mit Sondermotoroption “verstarktes A-Lager”

oben  B-Seite

31
1 A=
— 1 .
I Qe . ® ®)
g
57 | ¢
< M £
o S
3 =
< S A4 T R B
g =
R
5
©-
%
© ®
[ S @)
4 A
12 (22 53 L 4xg13
50 (58) K, 190x190
4l 4.1
20 =
= 17
1 7.3
DetailSchnittA-A 5| 2 5 5 of f of 88 83 gy dgs 88
S8 Y Y GS oo HERE RS oo
3§
Passfeder
Passfed
ABXTx40 AOXEx 40
5 40 | 9 40 U |
35 35
*** __mit Haltebremse 50 12 wex . mit Wellendichtring 58 22[317%
Detail A-Flansch (Standardlagerung) Detail A-Flansch (Sondermotoroption ,verstérktes A-Lager)
EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Verldngerung von K abhéngig von der Motoroption [mm] W)
Bestellnummer Ko L M Bestellnummer Ko L M Halte Wellen verstéarktes
bremse dichtring A-Lager
8MSA6S.Ex-eeff-1 | 221 8MSA6S.RO-eeff-1 | 202
8MSA6M.Ex-eeff-1 | 255 8MSA6M.R0-eeff-1 | 236 53 41 (60) gl
65 26 46 20 ca. 10
8MSA6L.Ex-eeff-1 | 272 8MSA6L.R0-eeff-1 | 253
8MSABX Ex-eeff-1 | 330 8MSA6X.R0-eeff-1 | 311 46 34 (53)2

Tabelle 29: Abmessungen 8MSA6

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verlangerungen der einzelnen
Motoroptionen zu K, addiert werden.

2) Der Wert in Klammern gilt nur fir Motoren mit Resolver-Riickfihrung.
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Technische Daten « Motordaten 8MSA6

1.13.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte in den unten angefiihrten Diagrammen basieren auf einer mechanischen Lagerle-

bensdauer von 20000 Betriebsstunden.

Standardlagerung Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”
\ 5500 - N
1400 \ - \
\ A 5000 ~ ~]
1200 Sy o 4500 ~ -
z O £ z \ ~s00 £
3 . N |s00  E 3 £
w \ ) N s L™ 4000 s
£ 1000 ~ - <& E ~ &£
£ I~ - G S 3500 5
8 I~ 1000 & 3 1000 &
o \ . [ o \ [}
w a o B a
2 800 S 3000 1500
7] ~——| 1500 @ @ ~—— o
8 g & ~— s
Ei \\\\ E R as00 —— £
{3000 — ™ 3000
600 1
4500 2000 4500
- Frmx (glatte Welle) ‘ - —- Frmax (glatte Welle)
400 ... F " (Welle mit Passfeder) | 1500 F imax (Welle mit Passfeder) |
max max
T I I I I I 1
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50
Abstand x [mm] Abstand x [mm]
maximal zulassige Axialkraft: Famax = 135N maximal zuléssige Axialkraft: Famax = 507N

Tabelle 30: Zulassige Wellenbelastung 8MSA6
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Technische Daten « Motordaten 8MSA7

1.14 Motordaten 8MSA7

1.14.1 Technische Daten

8MSA7S.dd-eeff 8MSAT7M.dd-eeff 8MSA7L.dd-eeff
Nenndrehzahl ny [min”] 3000 4500 3000 4500 3000
Nennmoment My [Nm] 20 14,5 23 15 26
Nennleistung Py [kW] 6,28 6,83 7,23 7,07 8,17
Nennstrom Iy [A] 141 15,8 16,8 145 17,3
Stillstandsmoment M [Nm] 26 32 40
Stillstandsstrom Iy [A] 169 | 253 2126 | @ 23,94
Spitzenmoment Mpq, [Nm] 78 96 120
Spitzenstrom | [A] 65,9 | 98,9 82,9 | 104,8 93
Maximale Winkelbeschleunigung 11642 11852 11881
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl npay [min”"] 6000 6000 4500
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 1,54 1,03 1,51 1,19 1,67
Spannungskonstante Kg [V/1000 min) 93 62 91 72 101
Statorwiderstand Ry, [Q] 0,46 02 03 0,19 0,27
Statorinduktivitét Loy [mH] 51 2.2 37 2.2 34
Elektrische Zeitkonstante g [ms] 11,09 1 12,33 11,58 12,59
Thermische Zeitkonstante tyerm [min] 60 67 70
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 67 81 101
Masse ohne Bremse m [kg] 223 26,2 32
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 5,56 5,56 5,56
Masse der Bremse mg, [kg] 1,6 1,6 1,6
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 32 32 32
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 4 4 4
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1180 1320 1320 1320
8Vxxxx.00-x 2

Tabelle 31: Technische Daten 8MSA7

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-
torbaulénge!

LS
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Technische Daten « Motordaten 8MSA7

1.14.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSA7S.dd-eeff
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Abbildung 28: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSA7S.dd-eeff
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8MSA7L.dd-eeff
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1.14.3 Abmessungen

Technische Daten « Motordaten 8MSA7

maégliche Anschlussrichtungen

31
-
3 o
0 Oy
M L)
g 5
& P~ N I - VR
= o
) ! \ 4xg15
=
A 190x190
13|, 28 L
40
58 Ky
45 %_
22
6.5
& 3l g o g o SHEEZ g
Detail Schnitt A - A Sl e § Y S O
1 Passfeder
ABX7x40
9| 40 I
Eain
58 13
Detail A-Flansch (Standardlagerung)
EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Vi ung von K abhéngig von der M [mm] )
Bestellnummer Ko L M Bestellnummer Ko L M Halte Wellen verstarktes
bremse dichtring A-Lager
8MSA7S.Ex-eeff | 259 8MSA7S.R0-eeff | 240
8MSA7M.Ex-eeff | 282 65 26 8MSA7M.RO-eeff | 263 46 20 44 ca. 10 -
8MSA7L.Ex-eeff |316,5 8MSA7L.RO-eeff | 297,5

Tabelle 32: Abmessungen 8MSA7

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verlangerungen der einzelnen

Motoroptionen zu K, addiert werden.
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1.14.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte in den unten angefiihrten Diagrammen basieren auf einer mechanischen Lagerle-
bensdauer von 20000 Betriebsstunden.

Standardlagerung
1600
_. 1400 o
3 T~s00 €
w” \\ =
g 1200 £
= ™~ ™~ =
5 \ ™~ <
] 1000 N
T 4000 [~ ©
3 a
- I 00 3
@ —~—_ s
R 800 ] g
I
| 3000
[ 4500
600
- —- Frmx (glatte Welle)
. F (Welle mit Passfeder)
max
400 : : : :
0 10 20 30 40 50
Abstand x [mm]
maximal zulassige Axialkraft: Famax = 160N

Tabelle 33: Zulassige Wellenbelastung 8MSA7
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1.15 Motordaten 8MSAS8

1.15.1 Technische Daten

Technische Daten « Motordaten 8MSA8

8MSA8S.dd-eeff 8MSA8M.dd-eeff 8MSASL.dd-eeff 8MSA8X.dd-eeff

Nenndrehzahl ny [min"] 3000 3000 2000 2000
Nennmoment My [Nm] 30 50 70 85
Nennleistung Py [kW] 9,42 15,71 14,66 17,80
Nennstrom Iy [A] 178 27,8 29,1 35,8
Stillstandsmoment M [Nm] 40 68 93 115
Stillstandsstrom Iy [A] 21,79 35,75 37,99 46,66
Spitzenmoment Mpq, [Nm] 120 204 279 345
Spitzenstrom |y [A] 85 139,4 148,2 182
Maximale Winkelbeschleunigung 15769 17958 18283 18148
ohne Bremse a [rad/s?]

Maximaldrehzahl npay [min”"] 3600 3600 3600 3600
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 1,84 1,90 2,45 2,46
Spannungskonstante Kg [V/1000 min) 111 115 148 149
Statorwiderstand Ry, [Q] 0,25 0,13 0,12 0,09
Statorinduktivitét Loy [mH] 57 33 37 28
Elektrische Zeitkonstante g [ms] 22,8 25,38 30,83 31,11
Thermische Zeitkonstante tyeem [min] 47 65 79 90
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 76,1 113,6 152,6 190,1
Masse ohne Bremse m [kg] 4 56 73 89
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 5,35 5,35 5,35 5,35
Masse der Bremse mg, [kg] 130 130 130 130
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 1645 1645 1645 1645
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 4 4 10 10
B&R Motorkabel [mm?]

empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1320 1320 1640 1640

8Vxxxx.00-x 2

Tabelle 34: Technische Daten 8BMSA8

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

LS

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-

standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.
Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-

torbaulénge!
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Technische Daten « Motordaten 8MSAS8

1.15.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSAS8S.dd-eeff

140 T T T T T T T
1 1 1 ‘ . . — n_=3000 min"'
(0/120) . . . (2139/120) . . N
120 . . . . ool
100 - NG e
€
B0 i -
<
[}
D B0 - e .
2 .
(0/40) . . . ' '(3000/43.2)
40 _ .
20 Lol n
(3584/0)
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0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
TChar Version:0105 .
DB Version:30-Jun-2004 12:42:09 Drehzahl [min™" ]

Abbildung 31: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSA8S.dd-eeff

8MSA8M.dd-eeff
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Abbildung 32: Drehzahl-Drehmomentkennlinie BMSA8M.dd-eeff
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8MSASL.dd-eeff

Technische Daten « Motordaten 8MSA8

T T (1795/279) T 1

150 f= - - -

Moment [Nm]

100 L©93)

— n, =2000 min”
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(2679/0)
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TChar Version:0105
DB Version:30-Jun-2004 12:42:09

1500
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Abbildung 33: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8BMSAS8L.dd-eeff

8MSAS8X.dd-eeff
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Abbildung 34: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8BMSA8X.dd-eeff
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1.15.3 Abmessungen

mogliche Anschlussrichtungen * ... mit Sondermotoroption “verstarktes A-Lager” oA oA* B
8MSA8S 38k6 | 42k6 80
8MSA8M | 38k6 | 42k6 80
8MSA8L 42k6 | 55k6 110
8MSABX 42k6 | 55k6 110
oben B-Seite
64 75 55 55
22
A1 1
M
= & S
1 < <
B g g
4] T
A= L | |4xe145
18 (48%) 45 (65) 240x240
B K,
74
12 45
45
y =30_ =36 o5
i 1 7.3 i
4“4 ol 3 of ol w ] wl o ol % of 3| of [ot '/ wl 2
R RN g% 88 g8 ge gjr' 8 &
Detail Schnitt A - A IR | oo S S § S oo
% Afgisgfexd grsn % Passfeder
S A28 x 65%° I A12x8x 63"
K xox &} A16x 10 x 907
% %
S S
< I 1 3
il 63 1 8| 63907
° ... 8MSA8S/M 4 o ... 8MSA8S/M 4
99 8MSABL/IX 807110%° |18 99 .. 8MSABL/X 80711072 48
Detail A-Flansch (Standardlagerung) Detail A-Flansch (Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”)
EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Verlangerung von K abhéngig von der Motoroption [mm] )
Bestellnummer | K, L M Bestellnummer | K, L M Halte Wellen verstérktes
bremse dichtring A-Lager
8MSA8S.Ex-eeff | 322 8MSA8S.R0-eeff | 311
8MSABM.Ex-eeff | 390 8MSABM.R0-eeff | 379
66 35 55 30 68 ca. 10 45
8MSABL.Ex-eeff | 458 8MSABL.RO-eeff | 447
8MSABX.Ex-eeff | 526 8MSABX.R0-eeff | 515

Tabelle 35: Abmessungen 8MSA8

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verlangerungen der einzelnen
Motoroptionen zu K, addiert werden.
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Technische Daten « Motordaten 8MSA8

1.15.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte in den unten angefiihrten Diagrammen basieren auf einer mechanischen Lagerle-
bensdauer von 20000 Betriebsstunden.

Standardlagerung Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”
3500
\ 10000
9000
3000
z T~ = z o
Z 500 E £ 8000 E
w ® w \ .
£ 2500 £ & 2
© £ @ £
= \ = £ 7000 c
< < «© =
S < S
E \ \ 000 8 E \\ 1000 E
© 2000 s o 6000 g
e 1500 © 2 T~ 1500 Q
g — £ | 4 — g
S ~—~— 2 S 5000 — £
1500 3000 3000
4000
— F__(glatte Welle) | - — F__ (glatte Welle) |
1000 ﬁ .. FT (Welle mit Passfeder) ‘ 80001 E™ (Welle mit Passfeder) |
max max
I I I I
0 20 40 60 0 20 40 60
Abstand x [mm] Abstand x [mm]
maximal zulassige Axialkraft: Famax = 324N maximal zulassige Axialkraft: Famax = 975N

Tabelle 36: Zulassige Wellenbelastung 8MSA8
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Technische Daten « Motordaten Ubersicht Kiihlart C

1.16 Motordaten Ubersicht Kiihlart C

Die in diesem Abschnitt angegebenen technischen Daten (Kg, K1, Ins 1oy Imax: R2phs Lophs tels
tiherm: M, J) besitzen ein theoretisches Toleranzband von £10 %. Dies gilt sinngemaf auch fur
die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien.

= = = =

2 S B 2

(7] = - >

< < =< <

o o o (3]

D @D @D @D

= = = =

© © © ©
Nenndrehzahl ny, [min”] 3000 | 4500 | 6000 | 3000 | 4500 | 6000 | 3000 | 4500 | 6000 | 3000 | 4500 6000
Nennmoment My [Nm] 2,99 2,47 1,56 598 533 39 8,32 7,28 58 | 11,05 | 975 78
Nennleistung Py, [kW] 0,94 1,16 0,98 1,88 2,51 2,45 2,61 343 3,68 347 459 4,90
Nennstrom Iy [A] 2,41 2,93 2,28 4,88 572 553 5,66 7,28 78 78 8,45 10,01
Stillstandsmoment Mg [Nm] 3,38 6,89 9,75 12,35
Stillstandsstrom I [A] 25 I 359 I 4,17 534 I 6,94 I 8,87 6,27 I 9,07 I 1,79 | 829 I 10,09 I 14,64
Spitzenmoment My, [Nm] 10,4 21,2 30 38
Spitzenstrom lpax [A] 1,5 I 16,5 I 19,6 251 I 32,6 I 409 294 I 419 I 553 38,3 I 46,6 I 67,6
Maximale Winkelbeschleunigung 54737 80000 72289 62810
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl s, [min”] 12000 12000 12000 12000
Drehmomentkonstante Ky [Nm/A] 1,36 0,94 0,81 1,29 0,99 0,78 1,56 1,08 0,83 1,49 1,22 0,84
Spannungskonstante Kg [V/1000 mm'1] 82 57 49 78 60 47 94 65 50 90 74 51
Statorwiderstand Rgyy [Q] 9,6 4,55 33 42 2,55 1,55 3 1,45 0,87 1,65 1,13 0,59
Statorinduktivitét Loph [mH] 415 205 15 24 14,5 89 19,2 9,2 56 1,7 79 4.1
Elektrische Zeitkonstante ty [ms] 4,32 4,51 4,55 571 5,69 574 64 6,34 6,44 7,09 6,99 6,95
Thermische Zeitkonstante e, [min] 60 64 66 68
Tragheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 1,9 2,65 4,15 6,05
Masse ohne Bremse m [kg] 45 56 77 10,5
Trégheitsmoment der Bremse Jg, [kgem?] 0,54 0,54 0,54 0,54
Masse der Bremse mg; [kg] 0,46 0,46 0,46 0,46
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 8 8 8 8
empfohlener Kabelquerschnitt fir 15 15 15 4 15 4
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1045 1090 1090 1180 1090 1180
8Vxxxx.00-x 2

Tabelle 37: Ubersicht Motordaten Kiihlart C

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierlange). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kdnnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewlinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wahrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benGtigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstérker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer Servoverstarkergroe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-
torbaulénge!

2
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o g A o o o

= = = = =

2 3 3

k-] k= S k-] k-] k-]

< °© L] ] ] b

[} = — > i (72

n n n n n (-3

(3] (3] o o o o

7] 7] D D D D

= = = = = =

© © © © © ©
Nenndrehzahl ny [min"] 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500
Nennmoment My [Nm] 741 6,76 11,44 9,36 14,3 1,7 18,85 14,3 22,75 17,55 16,9 13
Nennleistung Py [kW] 2,33 3,19 3,59 4.4 4,49 5,51 5,92 6,74 7,15 8,27 5,31 6,13
Nennstrom Iy [A] 52 6,76 7,15 9,62 9,49 11,57 | 11,18 | 14,17 | 13,65 | 1898 | 1066 | 11,83
Stillstandsmoment M, [Nm] 8,58 13,65 17,55 22,1 28,6 17,55
Stillstandsstrom Iy [A] 5,89 | 8,37 8,26 | 13,53 | 11,28 | 16,85 | 12,84 | 21,2 16,63 | 28,35 | 10,61 | 15,16
Spitzenmoment Mo [Nm] 19,8 31,5 40,5 51 66 47,3
Spitzenstrom lyyqy Al 226 | 32 31,6 | 52 432 | 645 | 492 | 812 | 637 | 1086 | 40 | 57
Maximale Winkelbeschleunigung 49500 50806 55479 53684 56410 36107
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl npa¢ [min"] 9000 9000 9000 9000 9000 6000
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 1,46 1,03 1,65 1,01 1,56 1,04 1,72 1,04 1,72 1,01 1,65 1,16
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 88 62 100 61 94 63 104 63 104 61 100 70
Statorwiderstand Rth [Q] 4,15 2,05 2,25 0,83 1,55 0,68 1,26 0,46 0,95 0,33 1,1 0,56
Statorinduktivitat szh [mH] 27,8 13,8 20 74 14,6 6,5 13,3 48 10,5 3,6 13,5 6,7
Elektrische Zeitkonstante tg [ms] 6,7 6,73 8,89 8,92 9,42 9,56 10,56 | 1043 | 11,05 | 10,91 12,27 | 11,96
Thermische Zeitkonstante ty,rm [min] 45 50 55 60 75 45
Tragheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 4 6,2 73 9,5 1,7 13,1
Masse ohne Bremse m [kg] 75 10 1.2 13,7 16,2 13,9
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 1,66 1,66 1,66 1,66 1,66 5,56
Masse der Bremse mg, [kg] 09 09 0,9 0,9 0,9 1,6
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 15 15 15 15 15 32
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 1,5 1,5 4 4 4 4 4
B&R Motorkabel [mm?] )
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1090 1090 1180 1180 1180 1320 1180 1320 1180
8Vxxxx.00-x

Tabelle 37: Ubersicht Motordaten Kiihlart C (Forts.)

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewiinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhaltlich.

Der empfohlene Servoverstérker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wahrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des
Stillstandsmoments benétigt werden, ist der nachstgréBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Be-
trachtung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstarkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-
torbaulénge!

2
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& °.' o T = -
= = = =
2 3 3 3 3 3
= i > (7] = —
=3 w0 © ~ ~ ~
(5] (5] o O o O
D @D @D D D 17}
= = = = = =
© © © © © ©
Nenndrehzahl ny [min”] 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 3000 3000
Nennmoment My [Nm] 221 13 247 13 31,2 7.8 26 29,9 33,8
Nennleistung Py [kW] 6,94 6,13 7,76 6,13 9,80 3,68 8,17 9,39 10,62
Nennstrom Iy [A] 13,78 17 15,99 11,96 19,11 741 18,33 21,84 22,49
Stillstandsmoment M, [Nm] 247 28,6 37,7 33,8 416 52
Stillstandsstrom Iy [A] 14,94 I 20,74 17,82 I 24,35 22,35 I 30,8 21,97 27,64 31,12
Spitzenmoment My [Nm] 66,5 77 101,5 78 96 120
Spitzenstrom |yay [A] 56 I 79 67,2 I 92 84 I 116 65,9 829 93
Maximale Winkelbeschleunigung 35561 35814 34407 11642 11852 11881
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl gy [min™'] 6000 6000 6000 6000 6000 4500
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 1,65 1,19 1,60 1,17 1,69 1,22 1,54 1,51 1,67
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 100 72 97 7 102 74 93 91 101
Statorwiderstand Rypr [©] 0,61 0,32 0,46 0,25 0,31 0,16 0,46 03 0,27
Statorinduktivitét Loy [mH] 9 47 73 39 56 3 5,1 37 34
Elektrische Zeitkonstante tg [ms] 14,75 14,69 15,87 15,6 18,06 18,75 11,09 12,33 12,59
Thermische Zeitkonstante tyeqm [min] 53 60 70 60 67 70
Tragheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 18,7 215 29,5 67 81 101
Masse ohne Bremse m [kg] 18,2 20,3 26,7 22,3 26,2 32
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 5,56 5,56 5,56 5,56 5,56 5,56
Masse der Bremse mg, [kg] 16 16 16 1,6 16 1,6
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 32 32 32 32 32 32
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 4 4 4 4 4 4
B&R Motorkabel [mm?] )
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1180 1180 1320 1320 1320 1320 1320

8Vxxxx.00-x

Tabelle 37: Ubersicht Motordaten Kiihlart C (Forts.)

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstérker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewiinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhaltlich.

2

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wahrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des

Stillstandsmoments bendtigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstérker zu wéhlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte

Betrachtung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstarkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstarker je

Motorbaulénge!
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1.16.1 Lufterbaugruppen

Ubersicht

Die eingesetzten Lifterbaugruppen sind baugréenabhéngig und fur zwei verschiedene Be-
triebsspannungen erhéltlich.

Lifter fiir Motor
8MSC4 8MSC5 8MSC6 8MSC7
Hersteller Papst
Internetadresse www.papst.de
Herstellerbezeichnung
Betriebsspannung 220 VAC 4650Z 5958
Betriebsspannung 24 VDC 4184NGX 5214NM
Tabelle 38: Ubersicht Liifterbaugruppen
1) Lufter mit Betriebsspannung 24VDC sind Sondermotoroptionen.
Technische Daten
Herstellerbezeichnung 220 VAC Lifter 24 VDC Liifter
46502 5958 4184NGX 5214NM
Allgemeines
C-UL-US gelistet JA
Art des Lifters Wechselspannungsliif- | Wechselspannungslif- | DC Liifter mit elektronisch kommutiertem AuBen-
ter mit AuBenlaufer- ter mit Innenldufer- ldufermotor
Spaltpolmotor Spaltpolmotor
Rotorlagerung Sintec-Gleitlager Kugellager Sintec-Gleitlager Kugellager
Schutzart IP20

Netzanschluss

Nennspannung 230 VAC +6 % /-10 % 24VDC +25%/-50 % | 24 VDC +16 % /-50 %
Nennfrequenz 50 Hz
Leistungsaufnahme 19W I 18W 35W 46 W
Uberlastschutz JA (Impedanzschutz) Blockier- und Uberlast- | elektronischer Falsch-
schutz durch PTC-Wi- pol-, Blockier- und
derstand; teilweise Uberlastschutz
impedanzgeschiitzt
Mechanische Eigenschaften
Temperaturbereich -10...+50°C -30...+60 °C -10...475°C -20...+75°C
Betriebsgerdusch 40 dB(A) 44 dB(A) 44 dB(A) 43 dB(A)
Lebensdauer
bei 40 °C 37500 h 40000 h 85000 h 62500 h
bei maximal zuldssiger Temperatur 30000 h 25000 h 37500 h 27500 h

Tabelle 39: Technische Daten Lifter

1) Lufter mit Betriebsspannung 24VDC sind Sondermotoroptionen.
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1.17 Motordaten 8MSC4

1.17.1 Technische Daten

Technische Daten « Motordaten 8MSC4

8MSC4S.dd-eeff 8MSC4M.dd-eeff 8MSC4L.dd-eeff 8MSC4X.dd-eeff
Nenndrehzahl ny [min”] 3000 | 4500 | 6000 3000 | 4500 | 6000 3000 | 4500 | 6000 3000 | 4500 | 6000
Nennmoment My [Nm] 299 | 247 | 156 598 | 533 39 832 | 728 | 585 11,05 | 9,75 78
Nennleistung Py [kW] 0,94 1,16 | 098 188 | 251 2,45 2,61 343 | 368 347 | 459 | 490
Nennstrom Iy [A] 2,41 293 | 228 488 | 572 | 553 566 | 7.8 78 78 845 | 10,01
Stillstandsmoment M [Nm] 3,38 6,89 9,75 12,35
Stillstandsstrom |y [A] 25 | 359 | 417 534 | 69 | 8,87 6,27 | 9,07 | 11,79 829 | 10,09 | 14,64
Spitzenmoment Mpq, [Nm] 10,4 21,2 30 38
Spitzenstrom |yay [A] 11,5 | 165 | 196 251 32,6 | 40,9 294 | 419 | 55,3 383 | 466 | 676
Maximale Winkelbeschleunigung 54737 80000 72289 62810
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl gy [min'] 12000 12000 12000 12000
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 136 | 094 | 081 129 | 099 | 078 1,56 1,08 | 083 149 | 1,22 | 084
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 82 57 49 78 60 47 94 65 50 90 74 51
Statorwiderstand Ry, [Q] 9,6 4,55 33 42 2,55 1,55 3 145 | 087 165 | 1,13 | 059
Statorinduktivitét Loy [mH] 415 | 205 15 24 14,5 89 19,2 92 56 1,7 79 4.1
Elektrische Zeitkonstante ty [ms] 432 | 451 4,55 571 569 | 574 6,4 634 | 644 709 | 699 | 69
Thermische Zeitkonstante tyeem [min] 60 64 66 68
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 19 2,65 4,15 6,05
Masse ohne Bremse m [kg] 45 56 77 10,5
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 0,54 0,54 0,54 0,54
Masse der Bremse mg, [kg] 0,46 0,46 0,46 0,46
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 8 8 8 8
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 15 1,5 1,5 4 15
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1045 1090 1090 1180 1090 1180
8Vxxxx.00-x 2

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-

LS

Tabelle 40: Technische Daten 8MSC4

tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-

torbaulénge!
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1.17.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSC4S.dd-eeff
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Abbildung 35: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSC4S.dd-eeff
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Abbildung 36: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSC4M.dd-eeff

920 Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0



Technische Daten « Motordaten 8MSC4

8MSCA4L.dd-eeff
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Abbildung 37: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8BMSCA4L.dd-eeff

8MSC4X.dd-eeff
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Abbildung 38: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSC4X.dd-eeff
Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0 91

Kapitel 2
Technische Daten



Technische Daten ¢« Motordaten 8MSC4

1.17.3 Abmessungen

magliche Anschlussrichtungen

* ... mit Sondermotoroption “verstérktes A-Lager”
°89 . fir Motoren mit EnDat Geber; bei Motoren mit Resolver: 127 mm

** .. mit Option “Haltebremse”

98
70
1637 3
64 i
32 J
— |
=i :
i
4xM4 B — y
15 & 45 | M g 45
5 A ‘ : DT
§ — | L i —m : i
g u ! () -
< — D ® 'E b
% ,ﬂ.» OJJ¢ ‘bx\%
| ) @ 4 [
T T - T <
- - NI
A L T LS
10 (19%) 31 102x102
P (P 65 123x123
40 (50%) K, 65
35 35 ]
14
— 4.8 -
SEEEEEDR - EEE Z K
Passfed
A6 32 Fosseder
Detail Schnitt A- A 4 2 || 5 0 |
3.1 3
40 10 50 19
Detail A-Flansch (Standardlagerung) Detail A-Flansch (Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”)
EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Verldngerung von K abhéngig von der M [mm] ")
Bestellnummer Ko [L[M]| P | Py | Bestellnummer Ko |[L(M|[ P | Py Halte Wellen verstarktes
bremse dichtring A-Lager
8MSC4S.Ex-eeff | 191 84 | 116 | 8MSC4S.RO-eeff | 155 84 | 116
8MSC4M.Ex-eeff | 221 114 | 146 | 8MSC4M.RO-eeff | 185 114 | 146
23 19 32 ca. 10 28(33)2
8MSC4L.Ex-eeff | 266 159 [ 191 | 8MSCAL.RO-eeff | 230 159 | 191
8MSC4X.Ex-eeff |321,5 214,5|246,5| 8MSC4X.RO-eeff |285,5 214,5|246,5

Tabelle 41: Abmessungen 8MSC4

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verlangerungen der einzelnen
Motoroptionen zu K, addiert werden.

2) Der Wert in Klammem gilt nur bei einer Kombination von Sondermotoroption ,verstérktes A-Lager” mit Option ,Haltebremse*.
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1.17.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte in den unten angefiihrten Diagrammen basieren auf einer mechanischen Lagerle-

bensdauer von 20000 Betriebsstunden.

Technische Daten « Motordaten 8MSC4

Abstand x [mm]

maximal zulassige Axialkraft: F = 92N
amax

Abstand x [mm]

maximal zulassige Axialkraft: F = 251N
amax

Standardlagerung Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”
1000 y 5
\ N
900 A 2500 - )
\ - \ \ —_
5 800 i SN "o = \ \ e
= \ 500 £ = \ 500 =
v : N ] L 2000 —r < 2
& 700 £ & . . £
= \ B N b= = \ \ . \ £
z ~_ ~—] § s ~ T~ 3
& e 1000 £ 8 ~~ T~ 1000 2
[} . a5 © \ . 8
% \ I 1500 @ ?/% 1500 — 1500 ©
& 500 9 ] 2
T gy L B s S N
400 — 3000 \\\\ 3000
{4500 1000 E— 4500
6000 6000
“— F___ (gltle Welle) ‘ T— F,_ (glatte Welle)
... F (Welle mit Passfeder) ... F (Welle mit Passfeder)
max max
I I I I I
10 20 30 0 10 20 30 40

Tabelle 42: Zulassige Wellenbelastung 8MSC4

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0
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1.18 Motordaten 8MSC5

1.18.1 Technische Daten

8MSC5S.dd-eeff-2 8MSC5M.dd-eeff-2 | | 8MSC5L.dd-eeff.-2 | | 8MSC5X.dd-eeff-2 8MSCSE.dd-eeff-2

Nenndrehzahl ny [min”] 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500
Nennmoment My [Nm] 741 6,76 11,44 9,36 14,3 17 18,85 143 22,75 17,55
Nennleistung Py [kW] 2,33 3,19 3,59 4,41 4,49 5,51 5,92 6,74 7,15 8,27
Nennstrom Iy [A] 52 6,76 7,15 9,62 9,49 11,57 11,18 1417 13,65 18,98
Stillstandsmoment M [Nm] 8,58 13,65 17,55 22,1 28,6
Stillstandsstrom |y [A] 5,89 | 8,37 8,26 | 13,53 11,28 | 16,85 12,84 I 21,2 16,63 | 28,35
Spitzenmoment My [Nm] 19,8 31,5 40,5 51 66
Spitzenstrom |yay [A] 22,6 | 32 31,6 | 52 432 | 64,5 49,2 I 81,2 63,7 | 108,6
Maximale Winkelbeschleunigung 49500 50806 55479 53684 56410
ohne Bremse a [rad/s?]

Maximaldrehzahl gy [min'] 9000 9000 9000 9000 9000
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 1,46 1,03 1,65 1,01 1,56 1,04 1,72 1,04 1,72 1,01
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 88 62 100 61 94 63 104 63 104 61
Statorwiderstand Ry, [Q] 4,15 2,05 2,25 0,83 1,55 0,68 1,26 0,46 0,95 0,33
Statorinduktivitét Loy [mH] 278 138 20 74 14,6 6,5 133 48 10,5 3,6
Elektrische Zeitkonstante ty [ms] 6,7 6,73 8,89 8,92 9,42 9,56 10,56 10,43 11,05 10,91
Thermische Zeitkonstante tyeem [min] 45 50 55 60 75
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 4 6.2 73 9,5 17
Masse ohne Bremse m [kg] 75 10 11,2 13,7 16,2
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 1,66 1,66 1,66 1,66 1,66
Masse der Bremse mg, [kg] 09 09 09 0,9 09
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 15 15 15 15 15
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 1,5 1,5 4 4 4 4

B&R Motorkabel [mm?]

empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1090 1090 1180 1180 1180 1320 1180 1320
8Vxxxx.00-x 2

Tabelle 43: Technische Daten 8MSC5

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-
torbaulénge!

LS
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Technische Daten « Motordaten 8MSC5

1.18.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSC5S.dd-eeff-2
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Abbildung 39: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8BMSC5S.dd-eeff-2

8MSC5M.dd-eeff-2
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8MSC5L.dd-eeff-2
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Abbildung 41: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSC5L.dd-eeff-2
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Abbildung 42: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSC5X.dd-eeff-2
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8MSC5E.dd-eeff-2
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Technische Daten » Motordaten 8MSC5

1.18.3 Abmessungen

mdgliche Anschlussrichtungen

* .. mit Sondermotoroption “verstérktes A-Lager”

Detail A-Flansch (Standardlagerung)

98
88
1
183 3 A
64 ;
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Al A= == QS
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11 (24%) 46 - L 6.5 K 142x142
50 (58%) K, 65 153x153
V7 \ 4] 4
2 2
g’ - 63 1 L
( = :
A 2ldad Je W slsl elgs o W sl
S IEERRLE SEEE-IEEEEEE S
. . Passfeder
Detail Schnitt A - A ABX7 x40 Passfeder
A0%8x40
5 40 — 9 40 —
35 35
50 11 58 24

Detail A-Flansch (Sondermotoroption ,verstérktes A-Lager®)

EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Verldngerung von K abhéngig von der M ption [mm] )

Bestellnummer Ko L M Bestellnummer Ko L M Halte Wellen verstarktes

bremse dichtring A-Lager
8MSC5S.Ex-eeff-2 | 205 8MSC5S.R0-eeff-2 | 186
8MSC5M.Ex-eeff-2 | 239 8MSC5M.R0-eeff-2 | 220
8MSC5L.Ex-eeff-2 | 256 65 26 8MSC5L.RO-eeff-2 | 237 46 20 43 ca. 10 50 (53) 2
8MSC5X.Ex-eeff-2 | 290 8MSC5X.R0-eeff-2 | 271
8MSC5E.Ex-eeff-2 | 324 8MSC5E.RO-eeff-2 | 305

Tabelle 44: Abmessungen 8MSC5

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verlangerungen der einzelnen
Motoroptionen zu K, addiert werden.

2) Der Wert in Klammem gilt nur bei einer Kombination von Sondermotoroption ,verstérktes A-Lager” mit Option ,Haltebremse*.
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Technische Daten « Motordaten 8MSC5

1.18.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte in den unten angefiihrten Diagrammen basieren auf einer mechanischen Lagerle-

bensdauer von 20000 Betriebsstunden.

Standardlagerung Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”
\ 5500 Y
1400 SR
1 \ 5000 -
\ 2 . s 4500 ™~ : —
. 1200 - . A _ - -
z SB[ = £
w \ N EC- L 4000 g
& . E & g
£ 1000 = < g ™~ ™~ <
= - = = =
'-g \ \\ E g 3500 ~1000 E
i3 T~ 1000 2 s I~ [
o o a
2 800 ° S 3000 1500
@a = [} @
2 1500 g 2 I 2
g~ g £ o~ T 2
R ~_ —— £ R 2500 E
600 3000 T~ ™ 3000
\ ——
4500 2000 4500
- —- Frmx (glatte Welle) ‘ - —- Frmax (glatte Welle)
400 - Py (Welle mit Passfeder | 1500 F oy (Welle mit Passfeder) |
max max
I I I I I I 1
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50
Abstand x [mm] Abstand x [mm]
maximal zulassige Axialkraft: F = 133N maximal zulassige Axialkraft: F = 502N
amax amax

Tabelle 45: Zulassige Wellenbelastung 8MSC5
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Technische Daten » Motordaten 8MSC6

1.19 Motordaten 8MSC6

1.19.1 Technische Daten

8MSC6S.dd-eeff-2 8MSC6M.dd-eeff-2 8MSC6L.dd-eeff-2 8MSC6X.dd-eeff-2
Nenndrehzahl ny [min”] 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500
Nennmoment My [Nm] 16,9 13 22,1 13 247 13 31,2 78
Nennleistung Py [kW] 5,31 6,13 6,94 6,13 7,76 6,13 9,80 3,68
Nennstrom Iy [A] 10,66 11,83 13,78 11,7 15,99 11,96 19,11 741
Stillstandsmoment M [Nm] 17,55 24,7 28,6 37,7
Stillstandsstrom Iy [A] 10,61 I 15,16 14,94 | 20,74 17,82 I 24,35 22,35 | 30,8
Spitzenmoment My [Nm] 473 66,5 77 101,5
Spitzenstrom |y [A] 40 I 57 56 | 79 67,2 I 92 84 | 116
Maximale Winkelbeschleunigung 36107 35561 35814 34407
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl npay [min”"] 6000 6000 6000 6000
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 1,65 1,16 1,65 1,19 1,60 1,17 1,69 1,22
Spannungskonstante Kg [V/1000 min"] 100 70 100 72 97 | 102 74
Statorwiderstand Ry, [Q] 1,1 0,56 0,61 0,32 0,46 0,25 0,31 0,16
Statorinduktivitét Loy [mH] 135 6,7 9 47 73 39 56 3
Elektrische Zeitkonstante ty [ms] 12,27 11,96 14,75 14,69 15,87 15,6 18,06 18,75
Thermische Zeitkonstante tyeem [min] 45 53 60 70
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 13,1 18,7 215 29,5
Masse ohne Bremse m [kg] 13,9 18,2 20,3 26,7
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 5,56 5,56 5,56 5,56
Masse der Bremse mg, [kg] 16 1,6 16 16
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 32 32 32 32
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 4 4 4 4
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1180 1180 1180 1320 1320
8Vxxxx.00-x 2

Tabelle 46: Technische Daten 8MSC6

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-
tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-
torbaulénge!

LS
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Technische Daten « Motordaten 8MSC6

1.19.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSC6S.dd-eeff-2
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Abbildung 44: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8BMSC6S.dd-eeff-2
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Abbildung 45: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSC6M.dd-eeff-2
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Technische Daten » Motordaten 8MSC6

8MSC6L.dd-eeff-2
90 T T T T T
1 ‘ . ] — n_ =3000 min™
go b7y . L (221877). . . L. (3063/77) - - o o = At 24500 mint 4
..... . N
20k L S N S B
] N
L SR N\ D N
1S .
BB N .
§40————— —————— SRR S N O
0/28.6 :
30—(77—} rrrrrr P SN Voo ]
e : ‘<4500/29. N ‘
20 - D L T e N Cee
. . . : — (4500113) \ .
A0 fr R R PN e -
- (4092/0) oL (5579/0)
0 I I I ~
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
TChar Version:0105 .
DB Version:30-Jun-2004 12:42:09 Drehzahl [min™' ]

Abbildung 46: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSC6L.dd-eeff-2
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Abbildung 47: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSC6X.dd-eeff-2
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1.19.3 Abmessungen

Technische Daten « Motordaten 8MSC6

mégliche Anschlussrichtungen * ... mit Sondermotoroption “verstérktes A-Lager” 112
©89°fur Motoren mit EnDat Geber; bei Motoren mit Resolver: 90 mm 98
31
210 31
' 64 1
32 |
oben g
4xM4
10 3
L L ! 4
— A [ P
i | L L
S 2 L
3
<
N M
= LM
2
IS)
N =
1 T T
11 A= Lt
12 (22%) 53
L 6.5 190x190
50 (58%) K, 657" 216x216
r I—
4l
20 e 22
‘ 23 2 7.1
w©o| — N P s w©o| — «©
HEEE %#LEP—% 8 3 HEEEE: §|et:—n/” 8|8
B = N e = S 9SS e = =
Detail Schnitt A - A S| S E S oo s E S s oo
Passfeder
ABXTX 40 Ao
5 40 — 9 40 =
35 35
O . mit Haltebremse 50 12 * ... mit Wellendichtring 58 22/31%
Detail A-Flansch (Standardlagerung) Detail A-Flansch (Sondermotoroption ,verstérktes A-Lager®)
EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Verldngerung von K, abhéngig von der Motoroption [mm] 1
Bestellnummer Ko L M Bestellnummer Ko L M Halte Wellen verstéarktes
bremse dichtring A-Lager
8MSC6S.Ex-eeff-2 | 221 8MSC6S.R0-eeff-2 | 202
8MSC6M.Ex-eeff-2 | 255 8MSC6M.RO-eeff-2 | 236 53 41(60)?
65 26 46 20 ca. 10
8MSC6L.Ex-eeff-2 | 272 8MSC6L.R0-eeff-2 | 253
8MSC6X.Ex-eeff-2 | 330 8MSC6X.R0-eeff-2 | 311 46 34 (53) g

Tabelle 47: Abmessungen 8MSC6

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verlangerungen der einzelnen
Motoroptionen zu K, addiert werden.

2) Der Wert in Klammern gilt nur fir Motoren mit Resolver-Ruickfuhrung.
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Technische Daten » Motordaten 8MSC6

1.19.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte in den unten angefiihrten Diagrammen basieren auf einer mechanischen Lagerle-
bensdauer von 20000 Betriebsstunden.

Standardlagerung Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”
N 5500 . \
1400 = y - \
\' \ 5000 ~ ~]

1200 Sy o 4500 ~ -
= RS c = : £
=3y g N\ |s00 E Z N 500 E
o ™~ - \ z £ 4000 z
£ 1000 ~ - <& E ~ &£
£ I~ - G S 3500 5
£ T~ 1000 & 3 1000 S
fid - S lid T~ S
o \ a ) T a
2 800 1500 @ 2 3000 150 9
2 I b a \\ o
Ei \\\\ E R as00 —— £

600 3000 I [ ~3000

—

4500 2000 {4500
- Frmx (glatte Welle) ‘ - —- Frmax (glatte Welle)

400 = Fingy (Welle mit Passfeder) | 1500 ... F_ (Welle mit Passfeder) |
I I I I I I 1

0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50

Abstand x [mm] Abstand x [mm]
maximal zulassige Axialkraft: Famax = 135N maximal zuléssige Axialkraft: Famax = 507N

Tabelle 48: Zulassige Wellenbelastung 8MSC6
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1.20 Motordaten 8MSC7

1.20.1 Technische Daten

Technische Daten « Motordaten 8MSC7

8Vxxxx.00-x 2

8MSC7S.dd-eeff-1 8MSC7M.dd-eeff-1 8MSC7L.dd-eeff-1
Nenndrehzahl ny [min"] 3000 3000 3000
Nennmoment My [Nm] 26 29,9 33,8
Nennleistung Py [kW] 8,17 9,39 10,62
Nennstrom Iy [A] 18,33 21,84 22,49
Stillstandsmoment M, [Nm] 33,8 416 52
Stillstandsstrom Iy [A] 21,97 27,64 31,12
Spitzenmoment Mpq, [Nm] 78 96 120
Spitzenstrom | [A] 65,9 82,9 93
Maximale Winkelbeschleunigung 11642 11852 11881
ohne Bremse a [rad/s?]
Maximaldrehzahl npay [min”"] 6000 6000 4500
Drehmomentkonstante Kt [Nm/A] 1,54 1,51 1,67
Spannungskonstante Kg [V/1000 min) 93 91 101
Statorwiderstand Ry, [Q] 0,46 03 0,27
Statorinduktivitét Loy [mH] 51 37 34
Elektrische Zeitkonstante g [ms] 11,09 12,33 12,59
Thermische Zeitkonstante tyerm [min] 60 67 70
Tréagheitsmoment ohne Bremse J [kgem?] 67 81 101
Masse ohne Bremse m [kg] 223 26,2 32
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 5,56 5,56 5,56
Masse der Bremse mg, [kg] 1,6 1,6 1,6
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 32 32 32
empfohlener Kabelquerschnitt fiir 4 4 4
B&R Motorkabel [mm?]
empfohlener ACOPOS Servoverstarker 1320 1320 1320

LS

Tabelle 49: Technische Daten 8MSC7

1) Die B&R Motorkabel mit diesem Kabelquerschnitt sind optimal fiir den jeweils empfohlenen ACOPOS Servoverstarker (siehe néchste Zeile) konfektioniert
(Abisolierldnge). B&R Motorkabel mit anderen Kabelquerschnitten kénnen (innerhalb des klemmbaren Querschnittsbereichs) prinzipiell ebenfalls verwendet
werden und sind in der gewtinschten Konfektion auf Anfrage bei B&R erhéltlich.

Der empfohlene Servoverstarker ist fiir den Stillstandsstrom des Motors ausgelegt; sollte wéhrend der Beschleunigungsphase mehr als das 2-fache des Still-
standsmoments benétigt werden, ist der nachstgroBere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die detaillierte Betrach-

tung der zugehdrigen Drehzahl-Drehmomentkennlinie kann zu Abweichungen von einer ServoverstérkergroBe nach oben oder unten fiihren.

Die in den folgenden Abschnitten dargestellten Drehzahl-Drehmomentkennlinien beziehen sich immer auf den kleinsten empfohlenen Servoverstérker je Mo-

torbaulénge!
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Technische Daten « Motordaten 8MSC7

1.20.2 Drehzahl-Drehmomentkennlinien bei 400 VAC Netzspannung

8MSC7S.dd-eeff-1
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Abbildung 48: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8BMSC7S.dd-eeff-1
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Abbildung 49: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSC7M.dd-eeff-1
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8MSC7L.dd-eeff-1

Technische Daten « Motordaten 8MSC7
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Abbildung 50: Drehzahl-Drehmomentkennlinie 8MSC7L.dd-eeff-1
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Technische Daten « Motordaten 8MSC7

1.20.3 Abmessungen

mogliche Anschlussrichtungen

210
64
oben éi
4xma
10 3
A =
L it Lo footoch
| J |
LM
<
d
1ol
S
L\ <
) T \ it
A= o
13| 28 190x190
40 L 65| | 216x216
58 K 65
45 %_
22
6.5
HEEEEEBNZ% g
Detail Schnitt A- A A= I I N m]
1 Passfeder
AB X7 x40
9|, 40 I
4
58 13
Detail A-Flansch (Standardlagerung)
EnDat-Riickfiihrung Resolver-Riickfiihrung Verld ung von K abhéngig von der M ption [mm] i)
Bestellnummer Ko L M Bestellnummer Ko L M Halte Wellen verstarktes
bremse dichtring A-Lager
8MSC7S.Ex-eeff-1 | 259 8MSC7S.R0-eeff-1 | 240
8MSC7M.Ex-eeff-1 | 282 65 26 8MSC7M.R0-eeff-1 | 263 46 20 44 ca. 10
8MSC7L.Ex-eeff-1 | 316,5 8MSC7L.RO-eeff-1 | 297,5

Tabelle 50: Abmessungen 8MSC7

1) Bei einer Kombination von Motoroptionen (z.B. Haltebremse und Wellendichtring) muss die Summe der Verlangerungen der einzelnen
Motoroptionen zu K, addiert werden.
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1.20.4 Zulassige Wellenbelastung

Die Werte in den unten angefiihrten Diagrammen basieren auf einer mechanischen Lagerle-

bensdauer von 20000 Betriebsstunden.

Technische Daten « Motordaten 8MSC7
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Tabelle 51: Zulassige Wellenbelastung 8MSC7
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Technische Daten ¢ Kabel

2. Kabel

2.1 Allgemeines

B&R bietet die Kabel fir den ACOPOS Servoverstarker in sechs verschiedenen Langen an. Alle
Kabel sind schleppkettentauglich ausgefuhrt. 1)

Um Storeinflisse bei den Gebersignalen auszuschlieRen, werden die Adern fur die Haltebremse
und fur den Temperaturfhler im Motorkabel und nicht im EnDat- oder Resolverkabel gefiihrt.

2.1.1 Konfektionierte Kabel

Mit dem Einsatz der B&R Kabel ist die Einhaltung der EMV Grenzwerte gewéhrleistet. Die Kon-
fektion erfolgt in der EU und unterliegt strengsten Qualitatsanspriichen.

Information:

Werden andere Kabel verwendet, ist darauf zu achten, dass sie die gleichen Wellen-
parameter sowie den gleichen Aufbau wie die entsprechenden B&R Kabel aufwei-
sen. Bei Abweichungen missen zusétzliche Mallnahmen zur Einhaltung der EMV
Richtlinien getroffen werden.

1) Sonderkonfektionierungen von Motorkabeln auf Anfrage. Bei Sonderkonfektionierungen von Motorkabeln ist die SteckergroBe auf den
verwendeten Motor abzustimmen!
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2.2 Motorkabel

2.2.1 Bestelldaten

Technische Daten « Kabel

Bestellnummer

Kurzbeschreibung

Abbildung

Motorkabel 1,5 mmz2 ")

8CM005.12-1 Motorkabel, Lange 5m, 4 x 1,5mm2 + 2 x 2 x 0,75mm2, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM007.12-1 Motorkabel, L&nge 7m, 4 x 1,5mm? + 2 x 2 x 0,75mm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM010.12-1 Motorkabel, Lange 10m, 4 x 1,5mm? + 2 x 2 x 0,75mm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM015.12-1 Motorkabel, L&nge 15m, 4 x 1,5mm2 + 2 x 2 x 0,75mm2, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM020.12-1 Motorkabel, Lange 20m, 4 x 1,5mm? + 2 x 2 x 0,75mm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM025.12-1 Motorkabel, L&nge 25m, 4 x 1,5mm2 + 2 x 2 x 0,75mm2, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
Motorkabel 4 mm22)
8CMO005.12-3 Motorkabel, Ldnge 5m, 4 x 4mm2 + 2 x 2 x Tmm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM007.12-3 Motorkabel, Lange 7m, 4 x 4mm? + 2 x 2 x Imm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM010.12-3 Motorkabel, Lange 10m, 4 x 4mm? + 2 x 2 x 1mm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM015.12-3 Motorkabel, Lange 15m, 4 x 4mm2 + 2 x 2 x 1mm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM020.12-3 Motorkabel, Lange 20m, 4 x 4mm? + 2 x 2 x 1mm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM025.12-3 Motorkabel, Lange 25m, 4 x 4mm2 + 2 x 2 x 1mm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
Motorkabel 10 mm2 %
8CMO005.12-5 Motorkabel, Lange 5m, 4 x 10mm? + 2 x 2 x 1,5mm2, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM007.12-5 Motorkabel, Lnge 7m, 4 x 10mm2 + 2 x 2 x 1,5mm2, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM010.12-5 Motorkabel, Lange 10m, 4 x 10mm?2 + 2 x 2 x 1,5mm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM015.12-5 Motorkabel, L&nge 15m, 4 x 10mm? + 2 x 2 x 1,5mm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM020.12-5 Motorkabel, Lange 20m, 4 x 10mm?2 + 2 x 2 x 1,5mm?, Motorstecker
8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen
8CM025.12-5 Motorkabel, L&nge 25m, 4 x 10mm? + 2 x 2 x 1,5mm?, Motorstecker

8pol. Intercontec-Buchse, schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

Tabelle 52: Bestelldaten Motorkabel
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Technische Daten ¢ Kabel

Bestellnummer | Kurzbeschreibung Abbildung

Motorkabel 35 mm?

8CM005.12-8 Motorkabel, Ldnge 5m, 4 x 35mm? + 2 x 2 x 1,5mm?, schleppkettentauglich,
UL/CSA zugelassen

8CM007.12-8 Motorkabel, Ldnge 7m, 4 x 35mm2+ 2 x 2 x 1,5mm?, schleppkettentauglich,
UL/CSA zugelassen

8CM010.12-8 Motorkabel, L&nge 10m, 4 x 35mm? + 2 x 2 x 1,5mm2, schleppkettentaug-
lich, UL/CSA zugelassen

8CM015.12-8 Motorkabel, Ldnge 15m, 4 x 35mm2 + 2 x 2 x 1,5mm?, schleppkettentaug-
lich, UL/CSA zugelassen

8CM020.12-8 Motorkabel, L&nge 20m, 4 x 35mm? + 2 x 2 x 1,5mm2, schleppkettentaug-
lich, UL/CSA zugelassen

8CM025.12-8 Motorkabel, Ldnge 25m, 4 x 35mm2 + 2 x 2 x 1,5mm?, schleppkettentaug-
lich, UL/CSA zugelassen

Tabelle 52: Bestelldaten Motorkabel (Forts.)

1) Standardkonfektionierung; vorgesehen fiir die Verwendung mit ACOPOS Servoverstérkern 8V1022.00-x, 8V1045.00-x und
8V1090.00-x und Motoren der BaugréBe 2 ... 7.

2) Standardkonfektionierung; vorgesehen fiir die Verwendung mit ACOPOS Servoverstérkern 8V1180.00-x und 8V1320.00-x und Moto-
ren der BaugréBe 2 ... 7.

3) Standardkonfektionierung; vorgesehen fiir die Verwendung mit ACOPOS Servoverstérkern 8V1640.00-x und 8V128M.00-x und Moto-
ren der BaugréBe 8.
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Technische Daten « Kabel

2.2.2 Technische Daten

Motorkabel 1,5 und 4 mm?2

Produktbezeichnung Motorkabel 1,5 mm2 Motorkabel 4 mm?
Allgemeines
Kabelquerschnitte 4x1,5mm2+2x2x0,75 mm?2 4x4mm2+2x2x1mm?
Besténdigkeit Olfestigkeit gemaB VDE 0472 Teil 803, sowie handelsiibliche Hydrauliksle
Zulassung UL AWM Style 20669, 90 °C, 600 V, E63216 sowie CSA AWM I/1l A/B, 90 °C, 600 V, FT1 LL46064
Leiter
Leistungsleiter 1,5 mmz, verzinnte Cu-Litze 4 mm2, verzinnte Cu-Litze
Aderisolation Spezial Thermoplast
Adernfarben schwarz, braun, blau, gelb/griin
Signalleiter 0,75 mm?, verzinnte Cu-Litze 1 mmz, verzinnte Cu-Litze
Aderisolation Spezial Thermoplast
Adernfarben weiB, weiB/rot, weiB/blau, weiB/griin
Kabelaufbau |
Leistungsleiter
Verseilung NEIN
Schirm NEIN
Signalleiter
Verseilung wei3 mit weiB3/rot und weiB/blau mit weiB/griin
Schirm paarweise einzeln geschirmt, verzinntes Cu-Geflecht,

optische Bedeckung > 85 % sowie Folienbandierung

Gesamtverseilung

mit Fiillelementen und abschlieBender Folienbandierung

Gesamtschirm verzinntes Cu-Geflecht, optische Bedeckung > 85 % sowie Trennfolie dariiber
AuBenmantel
Material PUR
Farbe orange, dhnlich RAL 2003 matt
Bedruckung BERNECKER + RAINER 4x1,5+2x2x0,75 FLEX | BERNECKER + RAINER 4x4,0+2x2x1,5 FLEX
Elektrische Eigenschaften
Leiterwiderstand
Leistungsleiter <14 Q/km <52 Q/km
Signalleiter <29 Q/km <14 Qkm
Isolationswiderstand > 200 MQ pro km
Prifspannung
Ader/Ader 3kv
Ader/Schirm 1kV
Betriebsspannung max. 600 V
Mechanische Eigenschaften
Temperaturbereich
bewegt -10 °C bis +70 °C
ruhend -20 °C bis +90 °C
AuBendurchmesser 12,8 mm £ 0,4 mm 15,8 mm £ 0,5 mm
Biegeradius > 96 mm >118,5 mm
Geschwindigkeit <4mis
Beschleunigung <60 m/s?
Biegewechsel = 3.000.000
Gewicht 0,26 kg/m 0,45 kg/m

Tabelle 53: Technische Daten Motorkabel 1,5 und 4 mm?
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Technische Daten ¢ Kabel

Motorkabel 10 und 35 mm?2

Produktbezeichnung Motorkabel 10 mm? Motorkabel 35 mm?
Allgemeines
Kabelquerschnitte 4x10mm2+2x2x1,5mm? 4x35mm2+2x2x1,5mm?
Bestandigkeit Olfestigkeit gemaB VDE 0472 Teil 803, sowie handelstibliche Hydraulikéle
Zulassung UL AWM Style 20669, 90 °C, 600 V, E63216 sowie CSA AWM /1l A/B, 90 °C, 600 V, FT1 LL46064
Leiter
Leistungsleiter 10 mm2, verzinnte Cu-Litze 35 mmz, verzinnte Cu-Litze
Aderisolation Spezial Thermoplast
Adernfarben schwarz, braun, blau, gelb/griin
Signalleiter 1,5 mm?, verzinnte Cu-Litze
Aderisolation Spezial Thermoplast
Adernfarben weiB, weiB/rot, wei/blau, weiB/grin
Kabelaufbau
Leistungsleiter
Verseilung NEIN
Schirm NEIN
Signalleiter
Verseilung weil mit weil3/rot und weil/blau mit weiB/griin
Schirm paarweise einzeln geschirmt, verzinntes Cu-Geflecht,

optische Bedeckung > 85 % sowie Folienbandierung

Gesamtverseilung

mit Fillelementen und abschlieBender Folienbandierung

Gesamtschirm

verzinntes Cu-Geflecht, optische Bedeckung > 85 % sowie Trennfolie dariiber

AuBenmantel
Material PUR
Farbe orange, &hnlich RAL 2003 matt
Bedruckung BERNECKER + RAINER 4x10,0+2x2x1,5 FLEX | BERNECKER + RAINER 4x35,0+2x2x1,5 FLEX
Elektrische Eigenschaften
Leiterwiderstand
Leistungsleiter <2,1 Q/km <0,6 Q/km
Signalleiter <14 Q/km <14 Q/km
Isolationswiderstand > 200 MQ pro km
Priifspannung
Ader/Ader 3kv
Ader/Schirm 1kv
Betriebsspannung max. 600 V
Mechanische Eigenschaften
Temperaturbereich
bewegt -10 °C bis +70 °C
ruhend -20 °C bis +90 °C
AuBendurchmesser 20,1 mm £ 0,7 mm 325mmz=1mm
Biegeradius >150,8 mm >243,8 mm
Geschwindigkeit <4ms
Beschleunigung < 60 m/s?
Biegewechsel > 3.000.000
Gewicht 0,77 kg/m 2,2 kg/m
Tabelle 54: Technische Daten Motorkabel 10 und 35 mm?
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2.3 EnDat Kabel

2.3.1 Bestelldaten

Technische Daten « Kabel

Bestellnummer | Bestellnummer

Abbildung

8CE005.12-1 EnDat Kabel, Ldnge 5m, 10 x 0,14mm? + 2 x 0,5mm?, EnDat Stecker
17pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 15pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

8CE007.12-1 EnDat Kabel, Lange 7m, 10 x 0,14mm2 + 2 x 0,5mm?, EnDat Stecker
17pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 15pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

8CE010.12-1 EnDat Kabel, Lange 10m, 10 x 0,14mm? + 2 x 0,5mm2, EnDat Stecker
17pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 15pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

8CE015.12-1 EnDat Kabel, Ldnge 15m, 10 x 0,74mm2 + 2 x 0,5mm2, EnDat Stecker
17pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 15pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

8CE020.12-1 EnDat Kabel, Ldnge 20m, 10 x 0,14mm2 + 2 x 0,5mm2, EnDat Stecker
17pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 15pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

8CE025.12-1 EnDat Kabel, Ldnge 25m, 10 x 0,14mm2 + 2 x 0,5mm2, EnDat Stecker
17pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 15pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

2.3.2 Technische Daten

Tabelle 55: Bestelldaten EnDat Kabel

Produktbezeichnung EnDat Kabel
Allgemeines
Kabelquerschnitte 10 x 0,14 mm2 + 2 x 0,50 mm?
Besténdigkeit Olfestigkeit gemaB VDE 0472 Teil 803, sowie handelstibliche Hydraulikle
Zulassung UL AWM Style 20963, 80 °C, 30 V, E63216 sowie CSA AWM I/Il A/B, 90 °C, 30 V, FT1 LL46064
Leiter
Signalleiter 0,14 mm?, verzinnte Cu-Litze
Aderisolation Spezial Thermoplast
Adernfarben blau, braun, gelb, grau, griin, rosa, rot, schwarz, violett, wei3
Versorgungsleiter 0,5 mm2, verzinnte Cu-Litze
Aderisolation Spezial Thermoplast
Adernfarben weiB/griin, weiB/rot
Kabelaufbau
Signalleiter
Verseilung griin mit braun, grau mit gelb, weil mit violett, schwarz mit rot, rosa mit blau
Schirm NEIN
Versorgungsleiter
Verseilung weif3/rot mit weil/griin und Fiillelementen
Schirm NEIN

Gesamtverseilung

mit abschlieBender Folienbandierung

Tabelle 56: Technische Daten EnDat Kabel

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0 115

Kapitel 2
Technische Daten
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Produktbezeichnung EnDat Kabel
Gesamtschirm Cu-Geflecht, optische Bedeckung > 85 % sowie Trennfolie dariber
AuBenmantel
Material PUR
Farbe RAL 6018
Bedruckung BERNECKER + RAINER 10x0,14+2x0,50 FLEX
Elektrische Eigenschaften
Leiterwiderstand
Signalleiter <140 Q/km
Versorgungsleiter <40 Q/km
Isolationswiderstand > 200 MQ pro km
Priifspannung
Ader/Ader 1,5kV
Ader/Schirm 0,8kV
Betriebsspannung max. 30 V
Mechanische Eigenschaften
Temperaturbereich
bewegt -10 °C bis +70 °C
ruhend -20 °C bis +90 °C
AuBendurchmesser 7,3mm £ 0,25 mm
Biegeradius >55mm
Geschwindigkeit <4m/s
Beschleunigung <60 m/s?
Biegewechsel > 3.000.000
Gewicht 0,08 kg/m
Tabelle 56: Technische Daten EnDat Kabel (Forts.)
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2.4 Resolverkabel

2.4.1 Bestelldaten

Technische Daten « Kabel

Bestellnummer | Kurzbeschreibung

Abbildung

8CR005.12-1 Resolver Kabel, Lange 5m, 3 x 2 x 24 AWG/19, Resolverstecker
12pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 9pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

8CR007.12-1 Resolver Kabel, Ldnge 7m, 3 x 2 x 24 AWG/19, Resolverstecker
12pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 9pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

8CR010.12-1 Resolver Kabel, Lange 10m, 3 x 2 x 24 AWG/19, Resolverstecker
12pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 9pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

8CR015.12-1 Resolver Kabel, Lange 15m, 3 x 2 x 24 AWG/19, Resolverstecker
12pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 9pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

8CR020.12-1 Resolver Kabel, Lange 20m, 3 x 2 x 24 AWG/19, Resolverstecker
12pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 9pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

8CR025.12-1 Resolver Kabel, Lange 25m, 3 x 2 x 24 AWG/19, Resolverstecker
12pol. Intercontec-Buchse, Servostecker 9pol. DSUB-Stecker,
schleppkettentauglich, UL/CSA zugelassen

2.4.2 Technische Daten

Tabelle 57: Bestelldaten Resolverkabel

Produktbezeichnung Resolverkabel
Allgemeines
Kabelquerschnitte 3x2x24 AWG/19
Besténdigkeit Olfestigkeit gemaB VDE 0472 Teil 803, sowie handelstibliche Hydraulikle
Zulassung UL AWM Style 20671, 90 °C, 30 V, E63216 sowie CSA AWM, 90 °C, 30 V, I/ll A/B FT1 LL46064
Leiter
Signalleiter 24 AWG/19, verzinnte Cu-Litze
Aderisolation Spezial Thermoplast
Adernfarben weiB3, braun, griin, gelb, grau, rosa
Kabelaufbau
Signalleiter
Verseilung weil3 mit braun, griin mit gelb, grau mit rosa
Schirm NEIN

Gesamtverseilung

die 3 Paare miteinander und abschlieBender Folienbandierung

Gesamtschirm

Cu-Geflecht, optische Bedeckung = 90 % sowie Trennfolie dariiber

AuBenmantel
Material
Farbe
Bedruckung

PUR
RAL 6018
BERNECKER + RAINER 3x2x24 AWG FLEX

Tabelle 58: Technische Daten Resolverkabel
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Produktbezeichnung Resolverkabel
Elektrische Eigenschaften
Leiterwiderstand 24 AWG <86 Q/km
Isolationswiderstand > 200 MQ pro km
Priifspannung
Ader/Ader 1,5kV
Ader/Schirm 0,8kV
Betriebsspannung max. 30 V
Mechanische Eigenschaften
Temperaturbereich
bewegt -10 °C bis +80 °C
ruhend -40 °C bis +90 °C
AuBendurchmesser 6,5mm=0,2mm
Biegeradius =50 mm
Geschwindigkeit <4m/s
Beschleunigung <60 m/s?
Biegewechsel > 3.000.000
Gewicht 0,07 kg/m
Tabelle 58: Technische Daten Resolverkabel (Forts.)
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Technische Daten « Stecker

3. Stecker

3.1 Allgemeines

B&R bietet finf verschiedene Motor-/Geberstecker fiir die Drehstrom-Synchronmotoren 8MS
an. Alle Stecker entsprechen der Schutzart IP67. Das metallische Geh&use bietet eine Schutz-
leiteranbindung auf das Gehéuse nach VDE 0627. Alle im Stecker verwendeten Kunststoffe sind
UL94/V0 gelistet. Hochwertige, vergoldete Drahtfederkontakte gewéahren hohe Kontaktsicher-
heit auch bei hoher Steckhaufigkeit.

Information:

Mit dem Einsatz der B&R Stecker ist die Einhaltung der EMV Grenzwerte der Steck-
verbindung gewéhrleistet. Auf korrekte Konfektionierung mit ordnungsgemaiier
Kontaktierung der Kabelschirme ist zu achten.
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Technische Daten ¢ Stecker

3.2 Motorstecker

3.2.1 Bestelldaten

Bestellnummer | Kurzbeschreibung Abbildung

Kabeldurchmesser 9 - 177 mm

8PM001.00-1 Motorstecker 8pol. Intercontec-Buchse,
Crimpbereich 4 x 0,5-2,5mm? + 4 x 0,06-1,0mmz,
fiir Kabel @ 9-14mm, IP67, UL/CSA zugelassen

8PM002.00-1 Motorstecker 8pol. Intercontec-Buchse,
Crimpbereich 4 x 2,5-4,0mm? + 4 x 0,06-1,0mmz,
fiir Kabel @ 14-17mm, IP67, UL/CSA zugelassen

Kabeldurchmesser 17 - 26 mm

8PM003.00-1 Motorstecker 8pol. Intercontec-Buchse,
Crimpbereich 4 x 1,5-10mm2 + 4 x 0,5-2,5mm?,
fiir Kabel @ 17-26mm, IP67, UL/CSA zugelassen

Tabelle 59: Bestelldaten Motorstecker
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Technische Daten ¢ Stecker

3.2.2 Technische Daten fiir 8PM001.00-1 und 8PM002.00-1

Produktbezeichnung 8PM001.00-1 8PM002.00-1
Allgemeines

SteckergroBe GroBe 1

Kontakte 8 (4 Leistungs- und 4 Signalkontakte)
Verschmutzungsgrad 3

Aufstellhohe bis 2000 m

Isolierkdrper

PA 6.6/ PBT, UL94/VO gelistet

Kontakte Messing vergoldet
Schutzleiter-Geh&useanbindung nach VDE 0627
Schutzart nach DIN 40050 gesteckt IP67
Zulassungen UL/CSA
Elektrische Eigenschaften
Uberspannungskategorie 3
Leistungskontakte
Nennstrom 30A
Nennspannung 630 VAC/VDC
Prifspannung (L-L) 6000 V
Durchgangswiderstand <3mQ
Signalkontakte
Nennstrom 10A
Nennspannung 250 VAC/VDC
Prifspannung (L-L) 2500V
Durchgangswiderstand <5mQ
Mechanische Eigenschaften
Temperaturbereich -20 °C bis +130 °C
Gehausematerial Zinkdruckguss / Messing, vernickelt
Dichtungen FPM / HNBR
Steckzyklen >50
Crimpbereich 4x0,5-25mm?+4x0,06 -1 mm?2 4x2,5-4mm2+4x0,06-1mm?
Kabel g 9,5-14,5mm 14-17 mm
Herstellerinformation
Hersteller INTERCONTEC
Internetadresse www.intercontec.biz
Herstellerbezeichnung BSTA 108 FR 19 58 0036 000 BSTA 108 FR 35 59 0036 000

Tabelle 60: Technische Daten fiir Motorstecker 8PM001.00-1 und 8PM002.00-1
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Technische Daten ¢ Stecker

3.2.3 Technische Daten fiir 8PM003.00-1

Produktbezeichnung 8PM003.00-1
Allgemeines

SteckergroBe GroBe 1,5

Kontakte 8 (4 Leistungs- und 4 Signalkontakte)
Verschmutzungsgrad 3

Aufstellhohe bis 2000 m

Isolierkdrper

PA 6.6/ PBT, UL94/VO gelistet

Kontakte Messing vergoldet
Schutzleiter-Geh&useanbindung nach VDE 0627
Schutzart nach DIN 40050 gesteckt IP67
Zulassungen UL/CSA
Elektrische Eigenschaften
Uberspannungskategorie 3
Leistungskontakte
Nennstrom 75A
Nennspannung 630 VAC/VDC
Prifspannung (L-L) 6000 V
Durchgangswiderstand <1mQ
Signalkontakte
Nennstrom 30A
Nennspannung 630 VAC/VDC
Prifspannung (L-L) 4000 V
Durchgangswiderstand <3mQ
Mechanische Eigenschaften
Temperaturbereich -20 °C bis +130 °C
Gehausematerial Magnesiumdruckguss / Aluminium, vernickelt
Dichtungen FPM / HNBR
Steckzyklen >50
Crimpbereich 4x1,5-10mm2+4x0,5-2,5mm?
Kabel o 17 -26 mm
Herstellerinformation
Hersteller INTERCONTEC
Internetadresse www.intercontec.biz

Herstellerbezeichnung

CSTA 264 FR 48 25 0001 000

Tabelle 61: Technische Daten fuir Motorstecker 8PM003.00-1
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3.3 Geberstecker

3.3.1 Bestelldaten

Technische Daten ¢ Stecker

0,06-1,0mm2, fiir Kabel ¢ 5,5-10,5mm, IP67, UL/CSA zugelassen

Bestellnummer | Kurzbeschreibung Abbildung
EnDat Stecker

8PE001.00-1 EnDat Stecker 17pol. Intercontec-Buchse, Crimpbereich 17 x 0,06-1,0mm2,
fiir Kabel @ 9-12mm, IP67, UL/CSA zugelassen
Resolverstecker

8PR001.00-1 Resolverstecker 12pol. Intercontec-Buchse, Crimpbereich 12 x

Tabelle 62: Bestelldaten Geberstecker
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Technische Daten ¢ Stecker

3.3.2 Technische Daten fiir EnDat Stecker 8PE001.00-1

Produktbezeichnung 8PE001.00-1
Allgemeines

SteckergroBe GroBe 1
Kontakte 17 Signalkontakte
Verschmutzungsgrad 3
Aufstellhdhe bis 2000 m

Isolierkdrper

PA 6.6/ PBT, UL94/VO gelistet

Kontakte Messing vergoldet
Schutzleiter-Geh&useanbindung nach VDE 0627
Schutzart nach DIN 40050 gesteckt IP67
Zulassungen UL/CSA
Elektrische Eigenschaften
Uberspannungskategorie 3
Signalkontakte
Nennstrom 9A
Nennspannung 125V
Prifspannung (L - L) 2500 V
Durchgangswiderstand <5mQ
Mechanische Eigenschaften
Temperaturbereich -20 °C bis +130 °C
Gehédusematerial Zinkdruckguss / Messing, vernickelt
Dichtungen FPM/HNBR
Steckzyklen >50
Crimpbereich 17 x 0,06 - 1 mm2
Kabel g 5,5-10,5mm
Herstellerinformation
Hersteller INTERCONTEC
Internetadresse www.intercontec.biz

Herstellerbezeichnung

ASTA 035 FR 11 10 0035 000

Tabelle 63: Technische Daten fir EnDat Stecker 8PE001.00-1
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Technische Daten « Stecker

3.3.3 Technische Daten fiir Resolverstecker 8PR001.00-1

Produktbezeichnung 8PR001.00-1
Allgemeines

SteckergroBe GroBe 1
Kontakte 12 Signalkontakte
Verschmutzungsgrad 3
Aufstellhdhe bis 2000 m

Isolierkdrper

PA 6.6/ PBT, UL94/VO gelistet

Kontakte Messing vergoldet
Schutzleiter-Geh&useanbindung nach VDE 0627
Schutzart nach DIN 40050 gesteckt IP67
Zulassungen UL/CSA
Elektrische Eigenschaften
Uberspannungskategorie 3
Signalkontakte
Nennstrom 9A
Nennspannung 160V
Prifspannung (L - L) 2500 V
Durchgangswiderstand <5mQ
Mechanische Eigenschaften
Temperaturbereich -20 °C bis +130 °C
Gehédusematerial Zinkdruckguss / Messing, vernickelt
Dichtungen FPM/HNBR
Steckzyklen >50
Crimpbereich 12x0,06 - 1 mm2
Kabel g 5,5-10,5mm
Herstellerinformation
Hersteller INTERCONTEC
Internetadresse www.intercontec.biz

Herstellerbezeichnung

ASTA 021 FR 11 10 0035 000

Tabelle 64: Technische Daten fur Resolverstecker 8PR001.00-1
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Technische Daten ¢ Stecker
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Montage ¢ Allgemeines

Kapitel 3 « Montage

1. Allgemeines

Warnung!

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS durfen nicht direkt ans Netz angeschlossen, son-
dern nur in Kombination mit ACOPOS Servoverstarkern betrieben werden!

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS miissen an der Kihlflache (=Flansch) angebaut werden.

Vorsicht!

Die freie Konvektion am Motorgehéduse ist sicherzustellen!

Vorsicht!

Bei Motoren der Kuhlart C ist sicherzustellen, dass die Luftein- und -austrittsberei-
che frei sind und die erwarmte Abluft nicht zum Ansaugbereich des Lifters zuriick-
gefuhrt wird!

Fir das Anheben von Motoren der BaugréfRe 8 stehen an der Ober- und Unterseite Ringschrau-
ben nach DIN 580 zur Verfugung.

1.1 Montieren von Antriebselementen

Information:

Zur Ankopplung von Ritzeln, Riemenscheiben oder &hnlichen Antriebselementen
verwenden Sie bitte geeignete Spannsatze, Druckhilsen oder andere Spannelemen-
te.

Antriebselemente sind gegen unbeabsichtigtes Lésen zu sichern.
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Vorsicht!

Es durfen keinesfalls Sto3e oder Schlége auf die Lagerungselemente einwirken!
Bei unsachgemaler Handhabung wird die Lebensdauer der Lager verringert bzw.
die Lagerung beschéadigt.

Die zulassigen Axialkréafte F, wahrend der Montage von Getrieben, Ritzeln, Kupplungen usw.
sind von der MotorbaugréRe abhangig und kdnnen der folgenden Tabelle enthommen werden:

MotorbaugréBe zuléssige Axialkraft F, [N]
Standardlagerung Sondermotoroption ,verstarktes A-Lager”
2 200
3 200
4 350 700
5 500 800
6 500 800
7 500
8 700 1200

Tabelle 65: Zulassige Axialkrafte bei der Montage

Vorsicht!

Beim Anbau von Antriebselementen an die Antriebswelle muss unbedingt eine
tberbestimmte Lagerung vermieden werden. Die zwangslaufig vorhandenen Tole-
ranzen verursachen zusatzliche Krafte auf die Lagerung der Motorwelle.

Dies kann zu einer deutlich verminderten Lebensdauer bzw. zur Beschadigung des
Lagers fuhren!

Zum Abziehen von Antriebselementen ist an der Stirnseite der Welle eine Zentrierbohrung mit
Gewinde vorgesehen. 1)

1.2 Anschlussstecker

Vorsicht!

Die Stecker missen sachgemé&R angeschlossen und aufgesteckt werden.

Ein verkantetes Aufstecken und anschlieRendes Anziehen der Uberwurfmutter kann
zu Stérungen und Beschadigungen am Servomotor oder am ACOPQOS Servoverstar-
ker fuhren!

1) Nicht fir Motoren 8MSA2.
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Montage ¢ Detailabmessungen

2. Detailabmessungen

2.1 Detailabmessungen Anschlussrichtung ,,oben”

Abbildung 51: Anschlussrichtung ,,oben*

2.1.1 Motoranschluss

MotorbaugréBe
2 | s | &« | s | 8 | 7 8
U [mm] 87 142
V [mm] 87 + min. Biegeradius des Anschlusskabels N 142 + min. Biegeradius des Anschlusskabels "
W [mm] 2 min. 18 min. 20

Tabelle 66: Detailabmessungen Motoranschluss Anschlussrichtung ,,oben”
1) Fir B&R Kabel kann der min. Biegeradius aus Kapitel 2 "Kabel" entnommen werden.

2) Dieser Mindestabstand muf3 eingehalten werden um das problemlose An- und Abstecken des Anschlusskabels gewahrleisten zu kdn-
nen.

2.1.2 Geberanschluss

MotorbaugréBe
2 3 4 5 6 7 8
U [mm] 68
V [mm] 68 + min. Biegeradius des Anschlusskabels ")
W [mm] ?

min. 17

Tabelle 67: Detailabmessungen Geberanschluss Anschlussrichtung ,,oben”
1) Fir B&R Kabel kann der min. Biegeradius aus Kapitel 2 "Kabel" entnommen werden.

2) Dieser Mindestabstand muf3 eingehalten werden um das problemlose An- und Abstecken des Anschlusskabels gewahrleisten zu kon-
nen.
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2.2 Detailabmessungen Anschlussrichtungen , A-Seite", , B-Seite" D

T

L
T
T
O

T

L <
/

A-Seite B-Seite

Abbildung 52: Anschlussrichtungen ,A-Seite”, ,B-Seite”

2.2.1 Motoranschluss

MotorbaugréBe
2 | 3 | 4 | Y | e" | 7V 8"
T [mm] 32 55
U [mm] 95 152
V [mm] 95 + min. Biegeradius des Anschlusskabels 2 152 + min. Biegeradius des Anschlusskabels 2
W [mm] 3 min. 18 min. 20

Tabelle 68: Detailabmessungen Motoranschluss Anschlussrichtung ,A-Seite", ,B-Seite”
1) Nur Anschlussrichtung ,B-Seite” verfligbar.
2) Fiir B&R Kabel kann der min. Biegeradius aus Kapitel 2 "Kabel" entnommen werden.

3) Dieser Mindestabstand muf3 eingehalten werden um das problemlose An- und Abstecken des Anschlusskabels gewéhrleisten zu kdn-
nen.

2.2.2 Geberanschluss

MotorbaugréBe
2 3 4 57 6" 71 8"
T [mm] 32
U [mm] 86
V [mm] 86 + min. Biegeradius des Anschlusskabels 2
W [mm] min. 17

Tabelle 69: Detailabmessungen Geberanschluss Anschlussrichtung ,A-Seite, ,B-Seite*
1) Nur Anschlussrichtung ,B-Seite” verfiigbar.
2) Fir B&R Kabel kann der min. Biegeradius aus Kapitel 2 "Kabel" entnommen werden.

3) Dieser Mindestabstand muf3 eingehalten werden um das problemlose An- und Abstecken des Anschlusskabels gewahrleisten zu kén-
nen.

1) Nicht verfiigbar fiir Motoren mit Kiihlart C.
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2.3 Hauptabmessungen der Anschlussstecker

Motorstecker Geberstecker
GroBe 1 (8PM001.00-1, 8PM002.00-1) GroBe 1,5 (8PM003.00-1) GroBe 1 (8PE001.00-1, 8PR001.00-1)
69 97 60
Q I 8

Q)
n
<

nicht fir BMSA8 nur fir 8MISA8 fur alle Motoren

Tabelle 70: Hauptabmessungen der Anschlussstecker
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Verdrahtung ¢« Anschlussbelegungen 8MS

Kapitel 4 « Verdrahtung

1. Anschlussbelegungen 8MS

Anschluss fur

Geberkabel \

\ Anschluss fiir

Motorkabel

Abbildung 53: Ubersicht
1.1 Anschluss fir Motorkabel

1.1.1 8MSAZ2...8MSA7

GroBe 1 Pin Bezeichnung Funktion
1 U Motoranschluss U
4 Vv Motoranschluss V
3 w Motoranschluss W
2 PE Schutzleiter
A T+ Temperatur +
B T- Temperatur -
C B+ Bremse +
D B- Bremse -

Tabelle 71: Anschlussbelegung Anschluss fiir Motorkabel GroRe 1
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1.1.2 8MSAS8

GroBe 1,5 Pin Bezeichnung Funktion
u U Motoranschluss U
v \Y Motoranschluss V
w w Motoranschluss W
= PE Schutzleiter
1 T+ Temperatur +
2 T- Temperatur -
+ B+ Bremse +

B- Bremse -

Tabelle 72: Anschlussbelegung Anschluss fir Motorkabel GréRe 1,5

1.2 Anschluss fiir Geberkabel

1.2.1 EnDat
EnDat Pin Bezeichnung Funktion

1 Sense +5V Senseeingang +5 V
2
3
4 Sense COM Senseeingang 0 V
5
6
7 +5V out/0,25A Geberversorgung +5 V
8 T Taktausgang
9 T Taktausgang invertiert
10 COM(1,3-9,11,13-15) Geberversorgung 0 V
1
12 B Kanal B
13 B\ Kanal B invertiert
14 Dateneingang
15 A Kanal A
16 A\ Kanal A invertiert
17 D\ Daten invertiert

Tabelle 73: Anschlussbelegung Anschluss fiir Geberkabel EnDat

134

Drehstrom-Synchronmotoren 8MS Anwenderhandbuch V 1.0




Verdrahtung ¢« Anschlussbelegungen 8MS

1.2.2 Resolver

Resolver Pin Bezeichnung Funktion
1
2
3 Cos Cosinus-Eingang
4 Sin Sinus-Eingang
5 Ref Referenzausgang
6
7 Cos\ Cosinus-Eingang invertiert
8 Sin\ Sinus-Eingang invertiert
9 Ref\ Referenzausgang invertiert
10
11
12

Tabelle 74: Anschlussbelegung Anschluss fiir Geberkabel Resolver
1.3 Anschluss des Lifters

Der Anschluss des Lifters erfolgt Giber einen Klemmenblock in einer Klemmbox neben dem Mo-
tor- und Geberanschluss am Liftergehause.

Abbildung 54: Klemmbox fur Netzanschluss des Lifters

Um eine ausreichende Zugentlastung des Anschlusskabels zu gewahrleisten, muss die am De-
ckel der Klemmbox angebrachte PG-Verschraubung fachgerecht verwendet werden.
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1.3.1 Anschlussbelegung Klemmenblock fiir 220 VAC Lifter

Abbildung Pin Bezeichnung Funktion
1 L1 Lifteranschluss 220 VAC
@ o @ ® [ ) @ 2 N Liifteranschluss 220 VAC
1 2 3 4 3 PE Schutzleiter
Deg@®qb i

Tabelle 75: Anschlussbelegung Klemmenblock 220 VAC Lifter

1.3.2 Anschlussbelegung Klemmenblock fir 24 VDC Lifter D

Abbildung Pin Bezeichnung Funktion

c®20°%@

2
1 2 3 4 3 +24V Lfteranschluss +24 VDC
@ Y @ ® Y @ 4 GND Lufteranschluss 0 V

Tabelle 76: Anschlussbelegung Klemmenblock 24 VDC Lifter

1) Lufter mit Betriebsspannung 24VDC sind Sondermotoroptionen.
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2. Kabel

2.1 Motorkabel

2.1.1 Aufbau des Motorkabels

Verdrahtung ¢ Kabel

) ws/bl
ws/gn
‘ ws/rt
{ ws
N
9
[
Pos. Stiick | Bezeichnung Anmerkung
1 1 Motorleitung 4x1,5mm2+2x2x0,75 mm?
4x4mm2+2x2x1mm?
4x10mm2+2x2x1,5mm?
4 x35mm?2+2x2x 1,5 mm? (nicht konfektioniert)
2 1 Rundstecker BSTA 108 FR 19 58 0036 000 (ftir 8CMxxx.12-1)
BSTA 108 FR 35 59 0036 000 (fiir 8CMxxx.12-3)
CSTA 264 FR 48 25 0001 000 (fiir 8CMxxx.12-5)
3 1 Schrumpfschlauch
4 8 Aderendhiilse
Tabelle 77: Aufbau Motorkabel
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2.1.2 Anschlusshelegung 8CMxxx.12-1, 8CMxxx.12-3

Rundstecker Pin Bezeichnung Funktion
1 U Motoranschluss U
4 v Motoranschluss V
3 w Motoranschluss W
2 PE Schutzleiter
A T+ Temperatur +
B T- Temperatur -
C B+ Bremse +
D B- Bremse -

Tabelle 78: Anschlussbelegung Motorkabel 8CMxxx.12-1, 8CMxxx.12-3

2.1.3 Kabelplan 8CMxxx.12-1, 8CMxxx.12-3

Motorstecker Aderendhilsen

~ bl (1,5, 4 mm2) ~\

1o T { T o U
b br (1,5, 4 mm?) Do

40 T ——o V
P sw (1,5, 4 mm?) Do

3 T o w
b 2 b

5 J> i % ge/gn (1,5, 4 mm?) i : o PE @

e ws (0,75, 1 mm?) s

A T — —o T+
| i i ws/rt (0,75, 1 mm?) P

Bo — i o T-
N L
e 1 ws/bl (0,75, 1 mm?) PO

Co T i T T —0 B+
R . R

Do L ws/gn (0,75, 1 mm?) Ll op
R 4 v Y

pmmto-

Alle Schirme auf der Steckerseite angeschlossen

Abbildung 55: Kabelplan Motorkabel 8CMxxx.12-1, 8CMxxx.12-3
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2.1.4 Anschlussbelegung 8CMxxx.12-5

Verdrahtung ¢ Kabel

Rundstecker

Pin Bezeichnung Funktion

u U Motoranschluss U
v \Y Motoranschluss V
w w Motoranschluss W
+ PE Schutzleiter

1 T+ Temperatur +

2 T- Temperatur -

+ B+ Bremse +

B- Bremse -

Tabelle 79: Anschlussbelegung Motorkabel 8CMxxx.12-5

2.1.5 Kabelplan 8CMxxx.12-5

Motorstecker Aderendhilsen
-~ bl (10 mm?) -
Uo = ——o u
L br (10 mm?) P
Vo — ——o V
B sw (10 mm?) P
W o — T H o W
N | i gelgn (10 mm2) | g ®
Lii:‘ i i ws (1,5 mm?) o i
1 T T T —— —0 T+
P ws/rt (1,5 mm?) P
2 !\'/‘ - ‘\’,‘ i —o T
e wshl (1,5 mm?) o i
+o0 T ‘} i T —————° B+
b . P
o I ws/gn (1,5 mm?) Ll g
N ¢ vy
p--mi--

Alle Schirme auf der Steckerseite angeschlossen

Abbildung 56: Kabelplan Motorkabel 8CMxxx.12-5
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2.2 EnDat-Geberkabel

2.2.1 Aufbau des EnDat-Geberkabels

Pos. Stiick | Bezeichnung Anmerkung

1 1 Geberleitung 10x 0,14 mm? + 2 x 0,50 mm?
2 1 Rundstecker, 17polige Buchse ASTA 035 FR 11 10 0035 000
3 1 DSUB-Gehause 45°, metallisiert, 15poliger Stecker

4 1 Schrumpfschlauch

Tabelle 80: Aufbau EnDat-Geberkabel

2.2.2 Anschlussbelegung

Rundstecker Pin Bezeichnung Funktion Pin DSUB-Stecker
15 A Kanal A 1
10 COM (1,3-9, 11,13 -15) | Geberversorgung 0 V 2
12 B Kanal B 3
7 +5V out/ 0,25A Geberversorgung +5 V 4
14 D Dateneingang 5 9 Z 1
8 T Taktausgang 8 Z o
16 [ A Kanal A invertiert 9 %
4 Sense COM Senseeingang 0 V 10 15 | °6 | g
13 B\ Kanal B invertiert 11
1 Sense +5V Senseeingang +5 V 12
17 D\ Daten invertiert 13
9 T Taktausgang invertiert 15

Tabelle 81: Anschlussbelegung EnDat-Geberkabel
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Verdrahtung ¢ Kabel

2.2.3 Kabelplan

Rundstecker DSuUB
N ws/gn (0,5 mm?) -~
COM(1,3-9,11,13-15) | 10 o — I ©2
oo ws/rt (0,5 mm?) b
+5V out / 0,25A 7o — — o 4
i gn (0,14 mm?) f
Al150 — — o1
b br 0,14 mm? oo
Al | 160 — ( ) = 9
b r 0,14 mm? b
B|120 — g ( ) = 3
bl e 0,14 mm? P
B\ | 130 — g ( ) i 11
o ws (0,14 mm2) .
D 14 o T Y 5
. vio (0,14 mm?) o
D\ 17 o T i ! T ©0 13
U sw (0,14 mm?) P
T| 8o — — o 8
D rt (0,14 mm?) L
| 90 — — o 15
i rs (0,14 mm?) '
Sense COM 40 — — © 10
i bl (0,24 mm?) o
SENSE +5V 1o 7 v 12
M v
2 04— nc | 3 nc —o 6
30— nc | ! nc —o7
50— nc | I nc —fo 14
6 o—— nc i 7777777
i Schirm steckerseitig am
11 o4— nc ! Gehs hi
[ S i ehause angeschlossen

Abbildung 57: Kabelplan EnDat-Geberkabel
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2.3 Resolverkabel

2.3.1 Aufbau des Resolverkabels

(2}
I
)
Pos. Stiick | Bezeichnung Anmerkung
1 1 Geberleitung 3x2x24 AWG/19
2 1 Rundstecker, 12polige Buchse ASTA 021 FR 11 10 0035 000
3 1 DSUB-Geh&use 45°, metallisiert, 9poliger Stecker
4 1 Knickschutztiille

Tabelle 82: Aufbau Resolverkabel

2.3.2 Anschlussbelegung

Rundstecker Pin Bezeichnung Funktion Pin DSUB-Stecker
1
2
3 Cos Cosinus-Eingang 3
4 Sin Sinus-Eingang 4
5 Ref Referenzausgang 5
° Tlool 3
7 Cos\ Cosinus-Eingang invertiert 7 8 °o |l 4
8 Sin\ Sinus-Eingang invertiert 8 ° ) s
9 Ref\ Referenzausgang invertiert 9
10
11
12

Tabelle 83: Anschlussbelegung Resolverkabel
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2.3.3 Kabelplan

Rundstecker DSUB
- rs (AWG 24) —~
Ref\ 90 - - ° 9
D gr  (AWG 24) b
Ref 50 — — o5
D ge (AWG 24) P
Cos\ 70 - — o7
P gn  (AWG 24) Do
Cos 3o — — o3
. L ws (AWG 24) b
Sin 40 L - o 4
. Do br  (AWG 24) L
Sin\ 8o A o -8
M .
log— nc i nc—o1
204— nc ! e —o 2
6o1— nc i I nc —o 6
1 L <
11o+— nc 3
10 o— nc |
12 o— nc 3 Schirm steckerseitig am
S S — ! Gehause angeschlossen

Abbildung 58: Kabelplan Resolverkabel
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Normen und Zulassungen ¢ Glltige europaische Richtlinien

Kapitel 5« Normen und Zulassungen

1. Giltige européaische Richtlinien

* EMV-Richtlinie 89/336/EWG
» Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG
» Maschinenrichtlinie 98/37/EG

2. Gultige Normen fur Servomotoren

Norm Beschreibung
EN 60034-1 Drehende elektrische Maschinen
¢ Teil 1: Bemessung und Betriebsverhalten
EN 60034-5 Drehende elektrische Maschinen
o Teil 5: Schutzarten aufgrund der Gesamtkonstruktion von drehenden elektrischen Maschinen (IP-Code)
EN 60034-6 Drehende elektrische Maschinen
o Teil 6: Einteilung der Kihlverfahren (IC-Code)
EN 60034-7 Drehende elektrische Maschinen
* Teil 7: Klassifizierung fiir Bauarten, der Aufstellungsarten und der Klemmkasten-Lage (IM-Code)
|IEC 60034-11 Drehende elektrische Maschinen
* Teil 11: Eingebauter thermischer Schutz
EN 60034-14 Drehende elektrische Maschinen
¢ Teil 14: Mechanische Schwingungen von bestimmten Maschinen mit einer Achshdhe von 56 mm und héher; Mes-
sung, Bewertung und Grenzwerte der Schwingstarke
DIN ISO 281 Waélzlager, Dynamische Tragzahlen und nominelle Lebensdauer
DIN 580 Ringschrauben
DIN 748 Zylindrische Wellenenden fir elektrische Maschinen
DIN 3760 Radial-Wellendichtringe
DIN 6885-1 Mitnehmerverbindungen ohne Anzug; Passfedern, Nuten, hohe Form
DIN ISO 8821 Mechanische Schwingungen; Vereinbarung tber die Passfeder-Art beim Auswuchten von Wellen und Verbundteilen
DIN 42948 Befestigungsflansche fiir elektrische Maschinen
DIN 42955 Rundlauf der Wellenenden, Koaxialitét und Planlauf der Befestigungsflansche umlaufender elektrischer Maschinen; To-
leranzen, Prifung
UL 1004 Standard for Electric Motors

Tabelle 84: Giltige Normen fiir Servomotoren
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3. Internationale Zulassungen

B&R Produkte und Dienstleistungen entsprechen den zutreffenden Normen. Das sind internati-
onale Normen von Organisationen wie ISO, IEC und CENELEC, sowie nationale Normen von
Organisationen wie UL, CSA, FCC, VDE, OVE etc. Besondere Aufmerksamkeit widmen wir der
Zuverlassigkeit unserer Produkte im Industriebereich.

Zulassungen
USA und Kanada Alle Drehstrom-Synchronmotoren 8MS sind von Underwriters Laboratories gepriift und
gelistet.
© Das Priifzeichen gilt fiir die USA und Kanada und erleichtert Ihnen die Zulassung lhrer Ma-
c Us schinen und Anlagen in diesem Wirschaftsraum.
Europa Alle fiir die gultigen Richtlinien harmonisierten EN-Normen werden selbstversténdlich er-
fillt.
* X %
* *
* CE »
* *
* Kk

Tabelle 85: Internationale Zulassungen
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4. Normen, Definitionen zur Sicherheitstechnik

Stop-Funktionen nach EN 60204-1/11.98 (Elektrische Ausristung von Maschinen, Teil 1:
Allgemeine Anforderungen)

Es gibt folgende drei Kategorien von Stop-Funktionen:

Kategorie | Beschreibung

0 Stillsetzen durch sofortiges Abschalten der Energie zu den Maschinen-Antriebselementen (das heiBt, ungesteuertes Stillsetzen).

1 Ein gesteuertes Stillsetzen, wobei die Energie zu den Maschinen-Antriebselementen beibehalten wird, um das Stillsetzen zu er-
zielen. Die Energie wird erst dann unterbrochen, wenn der Stillstand erreicht ist.

2 Ein gesteuertes Stillsetzen, bei dem die Energie zu den Maschinen-Antriebselementen beibehalten wird.

Tabelle 86: Ubersicht Kategorien von Stop-Funktionen

Die benotigten Stop-Funktionen muissen auf der Basis einer Risikobewertung der Maschine fest-
gelegt werden. Stop-Funktionen der Kategorie 0 und Kategorie 1 missen unabhangig von der
Betriebsart funktionsféhig sein. Ein Kategorie-0-Stop muss Vorrang haben. Stop-Funktionen
mussen Vorrang vor zugeordneten Start-Funktionen haben. Das Ricksetzen der Stop-Funktion
darf keinen gefahrlichen Zustand auslésen.

Stillsetzen im Notfall nach EN 60204-1/11.98 (Elektrische Ausristung von Maschinen,
Teil 1: Allgemeine Anforderungen)

Zusatzlich zu den Anforderungen fur die Stop-Funktionen gelten fiir das Stillsetzen im Notfall fol-
gende Anforderungen:

» Es muss gegentber allen anderen Funktionen und Betatigungen in allen Betriebsarten
Vorrang haben.

« Die Energie zu den Maschinen-Antriebselementen, die einen gefahrbringenden Zustand
verursachen kann, muss ohne Erzeugung anderer Geféahrdungen so schnell wie mdglich
abgeschaltet werden.

* Das Ricksetzen darf keinen Wiederanlauf einleiten.

Das Stillsetzen im Notfall muss entweder als Stop-Funktion der Kategorie 0 oder der Kategorie 1
wirken. Die bendtigte Stop-Funktion muss auf der Basis einer Risikobewertung der Maschine
festgelegt werden.

Fir die Stillsetz-Funktion im Notfall der Stop-Kategorie 0 dirfen nur festverdrahtete, elektrome-
chanische Betriebsmittel verwendet werden. Zusatzlich darf die Funktion nicht von einer elektro-
nischen Schaltlogik (Hardware oder Software) oder von der Ubertragung von Befehlen iiber ein
Kommunikationsnetzwerk oder eine Datenverbindung abhéngen. 1

Bei der Stop-Funktion der Kategorie 1 fiir die Stillsetz-Funktion im Notfall muss die endgultige
Abschaltung der Energie der Maschinen-Antriebselemente sichergestellt sein. Die Abschaltung
muss durch Verwendung von elektromechanischen Betriebsmitteln erfolgen. 1)

1) Entsprechend dem nationalen Vorwort der giiltigen deutschsprachigen Fassung der EN 602041-1/11.98 ist festgehalten, dass insbe-
sondere auch fir Notaus-Einrichtungen elektronische Betriebsmittel - unabhéngig der Stop-Kategorie - angewendet werden durfen,
wenn diese z. B. unter Anwendung der Normen EN 954-1 und/oder IEC 61508 die gleiche Sicherheit erfiillen, wie nach EN 60204-1
gefordert.
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Sicherheitskategorien nach EN 954-1/03.97 (Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezo-
gene Teile von Steuerungen, Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsétze) D

Die sicherheitsbezogenen Teile von Steuerungen missen eine oder mehrere Anforderungen
von funf festgelegten Sicherheitskategorien erfiillen. Die Sicherheitskategorien legen das erfor-
derliche Verhalten von sicherheitsbezogenen Teilen einer Steuerung in Bezug auf deren Wider-
standsfahigkeit gegen Fehler fest.

Sicherheitskategorie Safety integrity Kurzbeschreibung Systemverhalten
(geman EN 954-1) level - SIL
(geman IEC 61508-2)
B Sicherheitsbezogene Teile miissen so ge- Vorsicht!
staltet und gebaut werden, dass sie den zu
erwartenden Betriebsbeanspruchungen Das Auftreten eines Fehlers kann zum
standhalten kénnen. Verlust der Sicherheitsfunktion fiihren.
(Es werden keine besonderen sicherheits-
technischen MaBnahmen angewendet.)
1 1 Sicherheitsbezogene Teile missen so ge- Vorsicht!
staltet und gebaut werden, dass nur bewéhr-
te Bauteile und bewéhrte Das Auftreten eines Fehlers kann zum
Sicherheitsprinzipien verwendet werden. Verlust der Sicherheitsfunktion fiihren.
(z. B. Vermeidung von Kurzschlissen durch
Abstand, Verringerung der Fehlerwahr-
scheinlichkeit durch Uberdimensionierung,
festlegen der Ausfallrichtung - Ruhestrom-
prinzip, usw.)
2 1 Sicherheitsbezogene Teile miissen so ge- | \orsicht!
staltet werden, dass ihre Sicherheitsfunktio-
nen in geeigneten Zeitabsténden durch die | Das Auftreten eines Fehlers kann zwi-
Maschinensteuerung geprft werden. schen den Priifungen zum Verlust der Si-
cherheitsfunktion fiihren. Der Verlust der
(z. B. automatische oder manuelle Priifung | Sicherheitsfunktion wird bei der Priifung
beim Anlauf) erkannt.
3 2 Sicherheitsbezogene Teile missenso ge- | \/orsicht!
staltet werden, dass ein einzelner Fehler
nicht zum Verlust der Sicherheitsfunktion Beim Auftreten eines Fehlers bleibt die
fiihrt. Einzelne Fehler sollten - wenn méglich | Sicherheitsfunktion immer erhalten. Es
- bei oder vor der nachsten Anforderung der | Werden einige, aber nicht alle Fehler er-
Sicherheitsfunktion erkannt werden. kannt. Eine Anhdufung unerkannter Feh-
ler kann zum  Verlust  der
Sicherheitsfunktion fiihren.
4 3 Sicherheitsbezogene Teile missen so ge- Information:
staltet werden, dass ein einzelner Fehler
nicht zum Verlust der Sicherheitsfunktion Beim Auftreten eines Fehlers bleibt die
fiihrt. Einzelne Fehler missen bei oder vor | Sicherheitsfunktion immer erhalten. Die
der nachsten Anforderung der Sicherheits- | Fehler werden rechtzeitig erkannt, um
funktion erkannt werden. Falls diese Erken- | den Verlust der Sicherheitsfunktion zu
nung nicht méglich ist, darf die Anhaufung | verhindern.
von Fehlern nicht zum Verlust der Sicher-
heitsfunktion fihren.

Tabelle 87: Ubersicht der Sicherheitskategorien

1) Um Verwechslungen der Kategorien nach EN 951-1 mit den Stop-Kategorien nach EN 60204-1 vorzubeugen, wurde im obigen Text
fiir die Kategorien nach EN 954-1 der Begriff "Sicherheitskategorien" verwendet.
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Normen und Zulassungen ¢ Normen, Definitionen zur Sicherheitstechnik

Die Auswahl der geeigneten Sicherheitskategorie muss fur jeden ACOPOS Servoverstarker
(bzw. fiir jede Achse) einzeln auf der Grundlage einer Risikobeurteilung erfolgen. Diese Risiko-
beurteilung ist Teil der Gesamtrisikobeurteilung fir die Maschine.

Der im folgenden dargestellte Risikograph (geméaf EN 954-1, Anhang B) stellt ein vereinfachtes
Verfahren zur Risikobeurteilung dar:

Sicherheitskategorie
(gemanr EN 954-1)

B|l|2|3|4

Safety integrity level - SIL
(gemaR IEC 61508-2)

i B S S I

8 - @000
P1

gg§3anssp:nktf0r2ie o F1 o ° . . O O

sil:sr:ecise;(s:b:z;lgne:s S2 ® . . O

Teils der Steuerung P1
[} [}
- ® O

P2 e o oo @O

B, 1 bis4  Sicherheitskategorien fur sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen

. Bevorzugte Kategorien
) Mdogliche Kategorien, die zusétzliche MafRnahmen erfordern
O MafRnahmen, die in Bezug auf das zutreffende Risiko tiberdimensioniert sein kdnnen

Abbildung 59: Risikograph nach EN 954-1, Anhang B

Beginnend beim eingetragenen Ausgangspunkt gelangt man unter Beachtung der Parameter S,
F und P zur einzusetzenden Sicherheitskategorie.

Parameter S ... Schwere der Verletzung

S1 Leichte (tiblicherweise reversible) Verletzung.

S2 Schwere (Ublicherweise irreversible) Verletzung.

Parameter F ... Haufigkeit und/oder Dauer der Gefahrdungsexposition

F1 Selten bis 6fter und/oder kurze Dauer der Exposition.

F2 Haufig bis dauernd und/oder lange Dauer der Exposition.

Tabelle 88: Uber die Parameter S, F und P zur einzusetzenden Sicherheitskategorie
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Normen und Zulassungen ¢ Normen, Definitionen zur Sicherheitstechnik

Parameter S ... Schwere der Verletzung

Parameter P ... Moglichkeit zur Vermeidung der Geféahrdung

P1

Méglich unter bestimmten Bedingungen.

P2

Kaum maglich.

Tabelle 88: Uber die Parameter S, F und P zur einzusetzenden Sicherheitskategorie (Forts.)

Wiederanlaufsperre nach EN 1037/04.96 (Sicherheit von Maschinen - Vermeidung von un-

erwartetem Anlauf)

Eine Maschine wéahrend des Eingriffs von Personen in Gefahrenbereiche im Ruhezustand zu
halten, ist eine der wichtigsten Voraussetzungen fiir den sicheren Gebrauch von Maschinen.

Als Anlauf wird der Ubergang vom Ruhezustand zur Bewegung einer Maschine oder eines ihrer
Teile verstanden. Jeder Anlauf ist unerwartet, wenn er verursacht wird durch:

» Einen aufgrund eines Ausfalls in der Steuerung oder durch einen uf3eren Einfluss auf
die Steuerung erzeugten Start-Befehls.

» Einen Start-Befehl, der durch eine Fehlbedienung eines Start-Stellteils oder eines ande-
ren Teils der Maschine erzeugt wird.

» Die Wiederkehr der Energiezufuhr nach einer Unterbrechung.

» AuReref/innere Einfliisse auf Teile der Maschine.

Um einen unerwarteten Anlauf von Maschinen oder eines ihrer Teile zu verhindern, ist grund-
satzlich eine Energietrennung und -ableitung anzustreben. Wenn dies nicht geeignet durchfihr-
bar ist (z. B. haufige, kurze Eingriffe in Gefahrenbereiche), miissen anderweitige Manahmen

vorgesehen werden:

* MaRnahmen zur Vermeidung zuféllig erzeugter Start-Befehle.

* MaRnahmen um zu verhindern, dass zuféllig erzeugte Start-Befehle zu einem unerwar-
teten Anlauf fuhren.

* MaRnahmen die automatisch den gefahrdenden Teil der Maschine stillsetzen, bevor eine
geféahrliche Situation durch unerwarteten Anlauf entstehen kann.
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