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1frei

Eingänge

2 3 4 ...

COM s

GND

+24 VDC

COM
nächstes
Modul

Bei der Sink-Beschaltung
wird der COM-Anschluß
mit Signalmasse verbun-
den, die Eingänge mit
gegen 24 VDC schalten-
den Sensoren.

Bezugspotential
für Sensor
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1frei

Eingänge

2 3 4 ...

COM s

GND

+24 VDC

COM
nächstes
Modul

Bezugspotential
für Sensor

Bei der Source-Beschaltung
wird der COM-Anschluß mit
+24 VDC verbunden, die Ein-
gänge mit gegen Signal-
masse schaltenden Senso-
ren.
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Funktion Variablendeklaration

Gültigkeitsb. Datentyp Länge Modultyp Kanal

Digitaler Eingang einzeln (Kanal x) tk_global BIT 1 Digit. In 1 ... 8

Modulstatus tk_global BYTE 1 Status In 0
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Funktion Variablendeklaration

Gültigkeitsb. Datentyp Länge Modultyp Kanal

Digitaler Eingang einzeln (Kanal x) tk_global BIT 1 Digit. In 1 ... 8
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CAN-ID 1) Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8

286 Modul 1 Modul 2 Modul 3 Modul 4 Modul 5 Modul 6 Modul 7 Modul 8
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Modul CAN-ID 1) Byte

1 286 Eingänge 1 - 8

2 287 Eingänge 1 - 8

3 288 Eingänge 1 - 8

4 289 Eingänge 1 - 8

5 6 �������7��89�:�;0����56�2�*�:�;%����56 0� (((( �������
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Bit Beschreibung

7 0 ....keine oder zu geringe Modulspannung
1 ....Modulspannung OK

6 Digitialmodul = 0

5 x ....nicht definiert, ausmaskieren

0 - 4 Modulkennung = $01

0 x 0 0 0 0 1

7 0


