


PERFECTION IN AUTOMATION
A MEMBER OF THE ABB GROUP

2&R fuhrt den Trend zur
Integration von Robotern in die
Maschinenautomatisierung an

Roboter erhiohen die Flexibilitat
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Reboter steigern die Produktivitat
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Roboter verbessern die Wetthewerbstahigkeit



Roboter und Maschine werden eins RO TTIOR

Roboter.undiViaschine werden eimns
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Hochprazise Synchronisierung aller Bewegungen P e Ly
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. Zwischen Roboter und Maschinenachsen

- Zwischen Roboter und Track-Systemen

) Mit Sensoren (z. B. Machine Vision)

400 ps klrzeste Zykluszeit
<< 1 ps Jitter

Steigerung derRProduktivitat:
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Eine einheitliche Entwicklungsumgebung S EH

@ Ein Entwicklungswerkzeug fir die gesamte Maschine
© Maschinenentwickler arbeiten auf der gewohnten Plattform

@ Kenntnisse spezieller Robotiksprachen
sind nicht notwendig

Effiziente Diagnese

Klrzere Entwickiungszeit:

Einfache Inbetrebnanme



Integrierte Simulation g -

© Machbarkeit in einer sehr friihen Projektphase validieren
© Produktionsleistung ohne Hardware bestimmen

© Software- und Funktionstests ausfiihren

Schnellere Marktelnfuhrung >
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Maschineneinheitliche Benutzeroberflache PERFECTION K AUTOMATION EH

@ Eine Diagnoseschnittstelle
@ Eine Benutzeroberflache

@ Individuelle Auswahl an Bediengeraten
Mobile Panel
Automation Panel




Roboter als integraler Bestandteil der Maschine PR AT -

® Weniger Hardware
+ Ein Bedienpanel
* Eine Steuerung
* Eine Sicherheitssteuerung

© Reduzierte Baugrole
* Ein Schaltschrank

Optimierung derKesten
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© Breite Auswahl an Robotertypen

© Bewahrte ABB- und Codian-Mechanik
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Nahtlose Integration P ANETGETF A S0P
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Zukunftsorientierte Softwareldésung P R -

© Hohe Benutzerfreundlichkeit
» Drag-and-drop
+ Einfache Konfiguration

Kunden—{ff‘

@ Vorgefertigte Mechatronic Designs b—) Techiods: technologie
fiir Roboter 1
» Performance nach ISO 9283

61131-3
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Tools Frames Jogging Feed Mechtronic

Kurze Inbetriebnahmezeit ) Forward Designs

quze Entwickiungszeit




mapp Robotics — einfach und flexibel PEREECTON MAUTOMTIN -

= [Mapp

! ROBOTICS

* Einzelfunktionen
+ PLCopen-Funktionsblocke [ﬁ?] l][x"‘“

© Core-Level [ © ]{I ?3-][6. ][.]

@ Technologie-Level

* Konfigurationen ftir F— (e {
. -Lw'
mechatronische Komponenten [ a ][ﬁ'—‘ ][Q@][ 2 ][
+ Softwarebausteine fiir
Teilprozesse

o Prozess-Leve O (-)

+ Vorgefertigte Prozesslésungen

Modular andfiexipel
Einfache Inbethnepbnanme
Reduktion derKemplexitat



Ein starker Partner Se—
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Alles aus einer Hand RENGERO e m S EH
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Track-Systems Machine-Centric Robotics
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' Engineering

app imulation
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ﬁﬁg Commissioning
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3( Diagnostics & Service

Safety technology i

Vision
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