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Allgemeines

1 Allgemeines

1.1 Handbuchhistorie

Version Datum Kommentar
1.10 Januar 2024 Aligemeine Uberarbeitung
Kapitel "Normen und Zulassungen" erganzt
1.00 Juni 2017 Erste Ausgabe
Information:

B&R stellt Anwenderhandbiicher so aktuell wie méglich zur Verfiigung. Neue Versionen werden in
elektronischer Form auf der B&R Homepage www.br-automation.com zur Verfiigung gestellt. Priifen
Sie daher regelméafig ob lhnen die aktuellste Version vorliegt.

1.2 Uber dieses Anwenderhandbuch

Dieses Anwenderhandbuch beschreibt das Produkt, informiert Sie iber den Umgang damit und warnt vor mégli-
chen Gefahren.

Das fur Installation, Bedienung, Stérungsbeseitigung, Wartung und Reinigung zusténdige Personal muss dieses
Handbuch vor Beginn aller Arbeiten gelesen und verstanden haben. Auch zu berlcksichtigen ist die Maschinen-Do-
kumentation, worin das hier beschriebene Produkt eine Komponente darstellt. Dadurch und durch Einhaltung aller
Vorgaben und Sicherheitshinweise ist eine gefahrdungsfreie Funktion und lange Nutzungsdauer mdglich.

Als Bestandteil der Maschine ist dieses Handbuch frei zuganglich und in unmittelbarer Nahe der Maschine aufzu-
bewahren.

Zusatzlich zu den Hinweisen dieses Handbuches gelten die ortlichen Unfallverhitungsvorschriften und nationalen
Arbeitsschutzbestimmungen.

Dieses Dokument richtet sich nicht an Endkunden! Die fiir Endkunden notwendigen Sicherheitshin-
weise miissen vom Maschinenbauer oder Systemanbieter in die Betriebsanleitung fiir Endkunden in
der jeweiligen Landessprache iibernommen werden.
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Allgemeines
1.3 Sicherheit

In diesem Kapitel werden lhnen sicherheitsrelevante Informationen zum Umgang mit dem Produkt bereitgestellt.
Sicherheitshinweise die wahrend einer bestimmten Lebensphase des Produktes zu beachten sind, wurden in den
jeweiligen Handbuchkapiteln dokumentiert.

Gestaltung von Sicherheitshinweisen

Die Sicherheitshinweise werden im vorliegenden Handbuch wie folgt gestaltet:

Sicherheitshinweis Beschreibung
Gefahr! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise besteht Todesgefahr.
Warnung! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise besteht die Gefahr schwerer Verletzungen oder groRer Sachschaden.
Vorsicht! Bei Missachtung der Sicherheitsvorschriften und -hinweise besteht die Gefahr von Verletzungen oder von Sachschaden.
Hinweis: Wichtige Angaben zur Vermeidung von Fehlfunktionen.

1.3.2 BestimmungsgemaBRe Verwendung

Es sind in jedem Fall die einschlagigen nationalen und internationalen Fachnormen, Vorschriften und Sicherheits-
malnahmen zu beachten und einzuhalten!

Die in diesem Handbuch beschriebenen B&R Produkte sind fiir den Einsatz in der Industrie und in Industriean-
wendungen bestimmt.
Die bestimmungsgemalie Verwendung umfasst das Antreiben im Rahmen von Automatisierungsprozessen in Ma-
schinen und Anlagen.

B&R Produkte dirfen nur im Originalzustand verwendet werden. Modifikationen und Erweiterungen sind nur dann
zulassig, wenn sie in diesem Handbuch beschrieben sind.

B&R schlief3t die Haftung fir Schaden jeglicher Art aus, die bei einem Einsatz der B&R Produkte aulierhalb der
bestimmungsgemalien Verwendung entstehen.

B&R Produkte wurden nicht entworfen, entwickelt und hergestellt fur einen Gebrauch, der verhangnisvolle Risiken
oder Gefahren birgt, die ohne Sicherstellung auflergewdhnlich hoher SicherheitsmaRnahmen zu Tod, Verletzung,
schweren physischen Beeintrachtigungen oder anderweitigem Verlust fuhren kdnnen.

B&R Produkte sind explizit nicht zum Gebrauch in folgenden Anwendungen bestimmt:

+ Uberwachung und Steuerung von thermonuklearen Prozessen

» Steuerung von Waffensystemen

* Flug- und Verkehrsleitsysteme flir Personen- und Gutertransport
» Gesundheitsiberwachungs- und Lebenserhaltungssysteme

Die in diesem Handbuch beschriebenen B&R Produkte sind fir den Betrieb mit B&R Antriebssystemen bestimmit.
1.3.3 Vorhersehbare Fehlanwendungen

Eine Verwendung des Produktes in Bereichen mit verhangnisvollen Risiken oder Gefahren ist verboten!

8LVA Anwenderhandbuch V 1.10 5



Allgemeines

Gefahr!

Schwere Personen- und Sachschaden durch Ausfall!

Bei Verwendungen ohne Sicherstellung von auBergewéhnlich hohen SicherheitsmaBnahmen sind Tod,
Verletzung, schwere physische Beeintrachtigungen oder andere schwerwiegende Verluste méglich.

Verwenden Sie das Produkt nicht in folgenden und anderen Bereichen, welche mit verhdngnisvollen
Risiken oder Gefahren verbunden sind:

* in explosionsgefahrdeten Bereichen

+ bei der Uberwachung von Kernreaktionen in Kernkraftwerken

* in der Verwendung bei Flugleitsystemen und in der Flugsicherung

* zur Steuerung von Massentransportmitteln

* bei medizinischen Lebenserhaltungssystemen

» fur die Steuerung von Waffensystemen
Wenn im Sonderfall - bei Einsatz in nicht gewerblichen Anlagen - erhéhte Anforderungen gestellt wer-

den (z. B. Beriuihrungsschutz gegen Kinderfinger), sind diese Bedingungen bei der Aufstellung anla-
genseitig zu gewahrleisten.

1.3.4 Allgemeine Gefahrenquellen

Manipulation von Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen

Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen schitzen Sie und andere Personen vor gefahrlicher Spannung, sich dre-
henden oder bewegenden Elementen und vor heilten Oberflachen.

Gefahr!

Personen- und Sachschaden durch Manipulation von Schutzeinrichtungen!

Werden Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen entfernt oder aufer Betrieb gesetzt, ist kein Personen-
schutz mehr gegeben und es kann zu sehr schweren Personen- und Sachschiaden kommen.

» Entfernen Sie keine Sicherheitseinrichtungen.

» Setzen Sie keine Sicherheitseinrichtungen auBer Betrieb.

* Verwenden Sie auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb immer alle Sicherheitseinrichtun-
gen!

Gefahrliche Spannung

Zum Betrieb der Motoren ist es notwendig, dass an bestimmten Teilen eine gefahrliche Spannung anliegt.
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Allgemeines

Gefahr!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile besteht unmittelbare Lebensgefahr durch Stromschlag.

Werden Anschliisse in falscher Reihenfolge oder unter Spannung an- oder abgeklemmt, kénnen Licht-
bdgen entstehen und Personen und Kontakte kénnen geschadigt werden.

Auch wenn sich der Motor nicht dreht oder wenn er fremd angetrieben als Generator lauft, kénnen die
Steuer- und Leistungsanschliisse Spannung fiihren!

* Beruihren Sie Anschliisse niemals in eingeschaltetem Zustand.

* Losen oder verbinden Sie elektrische Anschliisse an Motor und Servoverstérker nie unter Span-
nung!

* Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

* Betreiben Sie den Motor immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie dies auch bei kurz-
zeitigem Test- und Probebetrieb!

* Halten Sie wahrend des Betriebes und so lange die Maschine nicht vom Netz getrennt wurde
alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen.

» Bevor Sie an Motoren, Getrieben oder Servoverstiarkern bzw. im Gefahrenbereich ihrer Maschi-
ne arbeiten, trennen Sie diese vollstandig vom Netz und sichern Sie diese gegen Wiederein-
schalten durch andere Personen oder Automatiken ab.

* Beachten Sie die Entladezeit eines ggf. vorhandenen Zwischenkreises.
» SchlieBen Sie Messgerite nur im strom- und spannungslosen Zustand an!

Gefahr durch Elektromagnetische Felder

Beim Betrieb von Anlagen der elektrischen Energietechnik, z. B. Transformatoren, Umrichter, Motoren usw., wer-
den elektromagnetische Felder erzeugt.

Gefahr!

Gesundheitsgefahr durch elektromagnetische Felder!

Ein Herzschrittmacher kann durch elektromagnetische Felder in seiner Funktion beeintrachtigt wer-
den, so dass es beim Trager zu gesundheitlichen Schiaden mit méglicher Todesfolge kommen kann.
* Beachten Sie die entsprechenden nationalen Schutz- und Sicherheitsvorschriften.
* Der Aufenthalt von Personen mit Herzschrittmachern ist in gefahrdeten Bereichen untersagt.
* Warnen Sie das Personal durch Information, Warnhinweise und Sicherheitskennzeichnung.
* Sichern Sie die Gefahrenzone durch Absperrungen ab.

» Sorgen Sie z. B. mit Abschirmungen dafiir, dass die elektromagnetischen Felder an ihrer Quelle
reduziert werden.

Gefahrliche Bewegung

Durch Dreh- und Positionierbewegungen der Motoren werden Maschinenelemente bewegt oder angetrieben, wie
auch Lasten befordert.

Nach dem Einschalten der Maschine ist grundsétzlich jederzeit mit Bewegungen der Motorwelle zu rechnen! Ein
Schutz von Personen und Maschine kann daher nur durch Gbergeordnete SchutzmaRnahmen gewahrleistet wer-
den. Ein solcher Schutz kann z. B. durch ausreichend stabile mechanische Schutzeinrichtungen wie Schutzabde-
ckungen, Schutzzaune, Schutzgitter sowie durch Lichtschranken erreicht werden.

Bringen Sie in unmittelbarer Nahe der Maschine ausreichend und leicht zugangliche Notaus-Schalter an, um die
Maschine im Ungliicksfall schnellstmdglich anhalten zu kénnen.
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Allgemeines

Gefahr!

Verletzungsgefahr durch sich drehende oder bewegende Elemente und durch Lasten!

Durch sich drehende oder bewegende Elemente konnen Koérperteile eingezogen oder abgetrennt wer-
den und StéBRe auf den Korper ausgeiibt werden.

e Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
gegen das Betreten durch unbefugte Personen.

* Bevor Sie an der Maschine arbeiten, sichern Sie diese gegen ungewollte Bewegungen ab. Eine
ggf. vorhandene Haltebremse ist dazu nicht geeignet!

* Halten Sie wahrend des Betriebes und so lange die Maschine nicht vom Netz getrennt wurde
alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen.

* Betreiben Sie den Motor immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie dies auch bei kurz-
zeitigem Test- und Probebetrieb!

* Motoren kénnen durch Fernsteuerung automatisch anlaufen! Gegebenenfalls ist ein dement-
sprechendes Warnsymbol anzubringen und ein Schutz gegen das Betreten des Gefahrenberei-
ches vorzusehen!

Warnung!
Verletzungsgefahr durch fehlerhafte Ansteuerung oder Defekt!

Durch fehlerhafte Ansteuerung von Motoren oder Defekt konnen ungewollte und gefahrliche Bewe-
gungen ausgelést und Verletzungen herbeigefiihrt werden.

Ein solches fehlerhaftes Verhalten kann ausgel6st werden durch:
» fehlerhafte Installation bzw. Fehler bei der Handhabung der Komponenten
» fehlerhafte oder unvolistindige Verdrahtung

» defekte Gerate (Servoverstarker, Motor, Positionsgeber, Kabel, Bremse)
» fehlerhafte Ansteuerung (z. B. durch Softwarefehler)

Gefahr durch heiRe Oberflachen

Durch Verlustleistung vom Motor und Reibung im Getriebe, kdnnen diese Komponenten wie auch deren Umfeld
eine Temperatur von tber 100°C erreichen.

Die entstehende Warme wird Gber das Gehause und den Flansch an die Umgebung abgegeben.

Warnung!
Verbrennungsgefahr durch heiRe Oberflachen!

Bei Beriihrung von heiRen Oberflachen (z. B. Motor- und Getriebegehduse, wie auch damit in Verbin-
dung stehenden Bauteilen) kann es auf Grund der sehr hohen Temperatur dieser Teile zu sehr schwe-
ren Verbrennungen kommen.

e Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

» Beriihren Sie das Motor- oder Getriebegehduse wie auch angrenzende Oberflachen niemals im
Nennlastbetrieb.

* Achten Sie auch bei Stillstand auf heiBe Oberflachen.

« Lassen Sie Motor und Getriebe vor Arbeiten daran ausreichend abkiihlen, denn auch nach dem
Abschalten besteht noch tiber einen langeren Zeitraum Verbrennungsgefahr.

» Betreiben Sie den Motor bzw. das Getriebe immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie
dies auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb!

1.3.5 Vorschriften und Sicherheitsbestimmungen

Fur eine ordnungsgemale Inbetriebnahme und gefahrlose Verwendung beachten Sie:

+ die allgemeinen Sicherheitsbestimmungen
+ die geltenden Arbeitsschutzbestimmungen
+ die national geltenden UnfallverhUtungsvorschriften (z. B. VBG 4) beim Arbeiten an Starkstromanlagen
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Allgemeines

+ die nationalen, ortlichen und anlagenspezifischen Vorschriften zu lhrem Endprodukt
» die einschlagigen Vorschriften fur elektrische Installationen (z. B. Leitungsquerschnitt, Absicherung,
Schutzleiteranbindung). Es sind dabei auch die Werte im Kapitel "Technische Daten" zu beachten.

Fur diese und alle weiteren fir den Ort der Verwendung geltenden Vorschriften etc. ist alleine der Betreiber ver-
antwortlich!

1.3.6 Verantwortung des Betreibers

Der Betreiber ist diejenige Person, die den Motor zu gewerblichen oder wirtschaftlichen Zwecken selbst betreibt
oder einem Dritten zur Nutzung/Anwendung Uberlasst und wahrend des Betriebes die rechtliche Produktverant-
wortung fiir den Schutz des Benutzers, des Personals oder Dritter tragt.

Pflichten des Betreibers

» Die geltenden Arbeitsschutzbestimmungen mussen eingehalten werden.
» Die nationalen, értlichen und die anlagenspezifischen Vorschriften missen eingehalten werden.

* Es mussen in einer Gefahrdungsbeurteilung Gefahren ermittelt werden, die sich durch die Arbeitsbedin-
gungen am Einsatzort ergeben.

» Es muss eine Dokumentation mit Sicherheitshinweisen flr den Betrieb der fertigen Anlage (mit Motoren,
Getrieben, Servoverstarkern, etc.) erstellt werden.

» Es muss regelmaRig uberprift werden, ob die eigenen Betriebsanweisungen und Handblicher dem aktu-
ellen Stand der Regelwerke entsprechen.

» Die Zustandigkeiten fir Installation, Bedienung, Stérungsbeseitigung, Wartung und Reinigung miissen ein-
deutig geregelt und festgelegt werden.

» Es st dafiir zu sorgen, dass das zustandige Personal dieses Anwenderhandbuch gelesen und verstanden
hat.

» Das Personal muss regelmaflig geschult und iber die Gefahren informiert werden.
» Dem Personal muss die erforderliche Schutzausriistung zur Verfigung gestellt werden.

1.3.7 Qualifiziertes Fachpersonal

Alle Arbeiten wie Transport, Installation, Inbetriebnahme und Service dirfen nur durch qualifiziertes Fachpersonal
ausgefuhrt werden. Dies sind Personen, die mit Transport, Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme und Betrieb des
Produktes vertraut sind und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen verfugen (z. B. IEC 60364).
Nationale Unfallverhutungsvorschriften sind zu beachten.

Die Sicherheitshinweise, die Angaben zu den Anschlussbedingungen (Typenschild und Dokumentation) und die
in den technischen Daten angegebenen Grenzwerte sind vor der Installation und Inbetriebnahme sorgfaltig durch-
zulesen und unbedingt einzuhalten.

1.3.8 Sicherheitskennzeichnung

Dem Produkt ist ein Warnaufkleber ,HeilRe Oberflache” beigelegt. Bringen Sie diesen so am montierten Produkt
an, dass dieser jederzeit sichtbar ist.

Warnaufkleber ,Heile Oberflache*
1.3.9 Schutzausriistung

Tragen Sie zu Ihrem persoénlichen Schutz immer entsprechende Sicherheitskleidung und Ausristung.
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1.4 8LVA - Kompakte Servotechnik

Wenn bei kleinstem Bauraum Servomotoren zum Einsatz kommen,
dann ist die Motorenbaureihe 8LVA genau die richtige Wahl. Ausge-
stattet wahlweise mit Resolver oder mit digitaler Endat 2.2 Schnitt-
stelle, werden diese Motoren héchsten Ansprichen gerecht. Durch
ihr niedriges Tragheitsmoment sind die Motoren der Baureihe 8LVA
auf hohe Dynamik getrimmt und zeichnen sich durch hohes Eigen-
beschleunigungsvermdgen aus. Geringes Cogging und hohe Uber-
lastfahigkeit sind weitere herausstechende Merkmale. Standardma-
Rig mit Schutzart IP54 sind die Motoren auch in IP65 Ausfiihrung
erhaltlich. Optional sind die Motoren mit einer Haltebremse verfiig-
bar. Abgestimmt auf die Servoverstarker ACOPOSmicro bieten die-
se Motoren hdchste Leistung bei kleinstem Bauraum und gehdren
damit zu den kompaktesten auf dem Markt. Die 8LVA Servomotoren
empfehlen sich fir die vielfaltigsten Applikationen und bieten ein op-
timales Preis- Leistungsverhaltnis im Leistungsbereich bis 1 kW.

1.4.1 Typenschild

Das Typenschild identifiziert jeden Motor eindeutig. Durch die Seriennummer ist die Rickverfolgbarkeit gewahr-
leistet.

Der Typenschild-Aufkleber am Motorgehduse beinhaltet folgende Informationen:

Bestellcode

1

2 | Seriennummer als Barcode (Code 128) 9 9 @ @

3 Seriennummer 11-stellig XX

+_[Rovsin IIHHIIIHHIIHHI\HHIIHHIHIH\I 7/ e ce

5 |Hersteller XXXXXXXXXXX  B&R | 5142 Eggelsberg | Austria

6 |Fertigungszeitraum (Woche/Jahr) INK A MNxxNm NN xx min-1 1P xx

7 | Technische Daten: 0—|: I0xxxA  MOxxxNm  UN xxx V Class F at xx°C (1)
I, Bemessungsstrom Brake: -V dc/ x Nm Coolant: -
M, Bemessungsdrehmoment www.br-automation.com  Made in Italy xx-xx |
n, Bemessungsdrehzahl
IP Schutzklasse @ @

l, Dauerstillstandsstrom

M, Dauerstillstandsdreh- moment

Uy Bemessungsspannung

Haltebremse

Kihimittel

8 | UL Recognized Component Priifzeichen
9 CE-Kennzeichnung

10 |WEEE-Kennzeichnung

Hinweis:

Das Typenschild sollte im eingebauten Zustand jederzeit lesbar sein.

1.4.1.1 Das elektronische Typenschild

Im EnDat Geber der B&R Motoren sind alle mechanisch und elektrisch relevanten Informationen und Daten enthal-
ten. Das bedeutet, dass vom Anwender keine Einstellungen am Servoverstarker vorgenommen werden missen.
Sobald man den Geber mit dem Servoverstarker verbindet und die Versorgung der Elektronik einschaltet, findet
die automatische Identifikation des Motors statt. Der Motor sendet seine Nominal- und Grenzwerte an den Servo-
verstarker, daraus ermittelt dieser selbststandig die flir den sicheren Betrieb des Motors notwendigen Stromgrenz-
werte und Stromreglerparameter. Lediglich Drehzahl- und Lageregler miissen durch den Anwender noch optimiert
werden. Hilfestellung daflr bietet die integrierte Inbetriebnahmeumgebung des B&R Automation Studio™.

Neben der Inbetriebnahme werden damit auch routinemafige Servicearbeiten erleichtert und der Austausch von
Motoren geht ohne langwierige Parametrierarbeiten vonstatten.
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2 Technische Daten

2.1 Allgemeine Beschreibung

Die spezielle Konstruktion der Oberflache erlaubt den Einsatz im Lebensmittelbereich. Vertiefungen, in denen sich
Flissigkeiten ablagern kénnen, wurden bewusst vermieden.

+ Ultra kompakt und hochdynamisch

+ Hohe Uberlastfahigkeit und geringes Cogging

+ Leistungsbereich bis 1 kW fir 80 VDC und 320 VDC Zwischenkreisspannung
» Stecksystem mit Selbstverriegelung

* Robuste, industrietaugliche Steckverbindung mit optimaler EMV- Schirmung
» 300° verdrehbare Doppel-Winkeleinbaudose und Einkabellésung (hybrid)

+ Optional mit Getriebe oder als Getriebedirektanbau (8LVB) erhaltlich
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2.2 Bestellschliissel SLVA
8LV b ¢ d . e nnn ff gg - h

Kiihlart / Bauform

A ... selbstgekuhlt
siehe "Kuhlart / Bauform (b)" auf Seite 14

Baugrofe

Glltige Werte: 1, 2, 3 siehe "Baugrofien (c)" auf Seite 14
Bauldange

Glltige Werte: 2, 3 siehe "Baulange (d)" auf Seite 14
Motorgebersystem

Resolver: RO
Induktive EnDat Geber: B1, B8, B9, Z8, Z9
siehe "Motorgebersysteme (ee)" auf Seite 15

Nenndrehzahl
005 ... 500 min - 015 ... 1500 min - 030 ... 3000 min -
A95 ... 950 min - 021 ... 2100 min -

siehe "Nenndrehzahl (nnn)" auf Seite 17

Motoroptionen

Dx ... Doppel-Winkeleinbaudose (drehbar)

Sx ... Einkabellésung (hybrid) gewinkelt (drehbar)
Ux ... Einkabelldsung (hybrid) gerade

x0 ... glatte Welle

x1 ... Welle mit Passfeder

x2 ... glatte Welle, Haltebremse

x3 ... Welle mit Passfeder, Haltebremse

x6 ... glatte Welle, Wellendichtring

x7 ... Welle mit Passfeder, Wellendichtring

x8 ... glatte Welle, Haltebremse, Wellendichtring
x9 ... Welle mit Passfeder, Haltebremse, Wellendichtring
siehe "Motoroptionen (ff)" auf Seite 18

Sondermotoroptionen
00 ... keine Sondermotoroption

Motorversion

0 ... Version 0 (Die Motorversion wird als Code (h) in der Bestellnummer angegeben. Aktuell ist Motorversion 0 gliltig.)

Hinweis:

Bestellschliissel geben nur in Ausnahmefillen Aufschluss liber die moéglichen Kombinationen. Infor-
mationen zur Kombinierbarkeit sind im CAD-Konfigurator unter cad.br-automation.com abrufbar.
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Technische Daten
2.2.1 Bestellbeispiel 1

Fir eine Applikation wurde ein Drehstrom-Synchronmotor des Typs 8LVA22 mit einer Nenndrehzahl von 3000
min-' ausgewahilt.

Der Anschluss soll als Einkabellésung (hybrid) ausgefihrt sein. Der Motor soll mit einer Haltebremse ausgeristet
sein, Uber ein Wellenende mit Passfeder und Uber einen EnDat Geber verfugen.

Der Code (ee) fur das Gebersystem ist B1.

Der Code (nnn) flir die Nenndrehzahl von 3000 min-' ist 030.

Der Code (ff) fur die tbrigen Optionen ist S3.

Die Bestellnummer des bendtigten Motors lautet daher: 8LVA22.B1030S300-0
2.2.2 Bestellbeispiel 2

Fir eine Applikation wurde ein Drehstrom-Synchronmotor des Typs 8LVA33 mit einer Nenndrehzahl von 1500
min-' ausgewahilt.

Der Anschluss soll als Doppel-Winkeleinbaudose ausgefiihrt sein. Der Motor soll ohne Haltebremse ausgefihrt
sein, Uber ein glattes Wellenende und einen Resolver Geber verfiugen. Zusatzlich soll der Motor mit einem Wel-
lendichtring ausgestattet sein.

Der Code (ee) fiir das Gebersystem ist RO.

Der Code (nnn) flir die Nenndrehzahl von 1500 min-* ist 015.

Der Code (ff) fur die tGbrigen Optionen ist D6.

Die Bestellnummer des bendtigten Motors lautet daher: 8LVA33.R0015D600-0
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2.3 Kuhlart / Bauform (b)

8Lv b c d . e nnn ff gg - h siehe "Bestellschlissel" auf Seite 12

8LV Motoren sind selbstgekuhlt als Kihlart A (8LVA) verfugbar.

(Auf Basis der Servomotoren 8LVA stehen auch Getriebemotoren 8LVB mit direkt
angebauten Planetengetrieben zur Auswahl. Weitere Informationen dazu auf der
B&R Homepage www.br-automation.com)

Die Motoren haben eine schlanke, langliche Bauform und miissen mit dem Anbauf-
lansch, der gleichzeitig auch als Kihlflache dient, an die Maschine angebaut wer-
den.

Die Kihlart wird durch einen Buchstaben (b) in der Bestellbezeichnung gekenn-

zeichnet.
Kiihlart (b) Anschlusstechnik (siehe Motoroptionen)
Doppel-Winkeleinbaudose
8LVA selbstgekuhlt Einkabelldsung (hybrid) - gewinkelt
Einkabellésung (hybrid) - gerade
2.4 BaugrofBen (c)
8Lv b c d . e nnn ff gg - h siehe "Bestellschlussel" auf Seite 12

Servomotoren 8LVA sind in verschiedenen BaugréfRen (1, 2, 3) erhaltlich. Diese un-
terscheiden sich in den Abmessungen (insbesondere den Flanschabmessungen)
und in den Leistungsdaten.

Die Baugrofien werden durch eine Ziffer (¢) in der Bestellbezeichnung unterschie-
den. Je groler diese Ziffer, desto grofier sind die Flanschabmessungen und Leis-
tungsdaten des jeweiligen Motors.

Verfiigbarkeit
verfiigbare BaugréBen (c)
8LVA1 8LVA2 8LVA3
8LVA Ja Ja Ja
2.5 Baulange (d)
8Lv b c d . e nnn ff gg - h siehe "Bestellschlussel" auf Seite 12

Servomotoren 8LVA sind in verschiedenen Bauldngen erhaltlich. Diese unterschei-
den sich in den Leistungsdaten bei identischen Flanschabmessungen.

Die Baulangen werden durch eine Ziffer (d) in der Bestellbezeichnung unterschie-
den. Je gréRer diese Ziffer, desto langer ist der jeweilige Motor.

Verfiigbarkeit
verfiigbare Bauldngen (d)
8LVAx2 8LVAX3
8LVA1 - Ja
8LVA2 Ja Ja
8LVA3 -—- Ja
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2.6 Motorgebersysteme (ee)

8Lv b c d . e nnn ff gg - h siehe "Bestellschlissel" auf Seite 12

Die Motoren sind sowohl mit EnDat Geber als auch mit Resolver lieferbar. Das Gebersys-
tem wird in Form eines zweistelligen Codes (ee) als Teil der Bestellnummer angegeben.

Analoge und digitale Ubertragung

Der Resolver ist ein analoges Gebersystem. Resolver zeichnen sich durch hohe Robustheit gegen Vibrationen
und hohe Einsatztemperaturen aus. Nachteil ist die geringe Genauigkeit von 6-10 Winkelminuten. Weiterhin ist
keine Multiturnvariante mit Resolvern méglich.

Die digitalen Geber arbeiten mit einem seriellen Ubertragungsprotokoll. Dieses Protokoll wird mit Endat bezeich-
net. Das Endatprotokoll ist ein entwickelter Standard, der die Vorteile von absoluter und inkrementeller Positions-
messung in sich vereint und daruber hinaus noch einen schreib- und lesbaren Parameterspeicher im Geber zur
Verfligung stellt. In diesem Geberspeicher wird von B&R das elektronische Typenschild abgespeichert. Diese Da-
ten bilden zusammen mit den ACOPOS Systemen von B&R eine "Plug and Play" -fahige Antriebslésung. Mit den
»singleturn“ Varianten kann innerhalb einer Umdrehung absolut positioniert werden. Durch die absolute Positions-
messung entfallt eine notwendige Referenzfahrt. Fir Anwendungen, bei denen der Motor mehrere Umdrehungen
zur Positionierung zurticklegt, kann gegebenenfalls ein ,multiturn“ Geber, der bis zu 65535 Umdrehungen spei-
chern kann, zum Einsatz kommen. Eine Losung mit singleturn Geber Variante zusammen mit Referenzfahrt ist
ebenso mdglich.

2.6.1 EnDat 2.2

Bei dem weiter entwickelten voll digitalen EnDat 2.2 Protokoll werden die Positionen direkt im Geber gebildet und
seriell dem Antriebssystem kommuniziert. Diese Ubertragung ist sehr robust gegentiber Stérungen und ist sogar
fur sicherheitsgerichtete Anwendungen zertifiziert.

2.6.2 Allgemeines Safety Geber

Sicherheitsbezogene Positionsmesssysteme

Im Maschinen - und Anlagenbau gewinnt das Thema Sicherheit immer héhere Bedeutung. Dies spiegelt sich in der
Gesetzgebung und in steigenden Sicherheitsstandards in nationalen und internationalen Normen wieder. In erster
Linie dienen die hohen Anforderungen dem Personenschutz, zunehmend aber auch dem Schutz von Sachwerten
und der Umwelt. Ziel der funktionalen Sicherheit ist die Minimierung oder Beseitigung von Gefahren, die sowohl
im ungestorten als auch im gestorten Betrieb von Maschinen oder Anlagen entstehen kénnen. Dies wird in erster
Linie durch redundante Systeme erreicht. So bendtigen bewegte Achsen in sicherheitsgerichteten Anwendungen
redundante Positionsinformationen, um entsprechende Sicherheitsfunktionen erfillen zu kénnen. Zur Gewinnung
unabhangiger Positionswerte kdnnen unterschiedliche Systemkonfigurationen realisiert werden. Eine Moglichkeit
bietet der Einsatz von zwei Messgeraten pro Achse. Aus Kostengriinden wird jedoch in vielen Fallen eine Lésung
mit nur einem Positionsmessgerat angestrebt. Bis dato wurden dazu analoge Messgerate mit Sinus/Cosinus-Si-
gnalen verwendet. Der Geberhersteller Heidenhain bietet als erster Hersteller mit dem rein seriellen Endat 2.2
Protokoll fir sicherheitsbezogene Positionsmesssysteme eine serielle Ein-Geber-Lésung nach IEC 61 508 SIL2.
Somit kdnnen nun auch in Sicherheitsapplikationen alle Vorteile der seriellen Datenlibertragung — wie beispiels-
weise Kostenoptimierung, Diagnosemadglichkeiten, automatische Inbetriebnahme oder schnelle Positionswertbil-
dung — genutzt werden.

Eine hundertprozentige Fertigungskontrolle sowie zusatzliche Schritte bei der Endprifung stellen bei Motoren mit
Safety-Gebern den Fehlerausschluss, fiir die Wellen- und Kupplungsanbindung des Drehgebers, gemaf EN ISO
13849-2 sicher.

2.6.3 Hinweis SafeMOTION

Informationen zum Thema Einsatzbereich und Vorgehensweise zum Einrichten der verschiedenen Sicherheits-
funktionen entnehmen Sie bitte dem Anwenderhandbuch SafeMOTION (MAACPMSAFEMC-GER) im Download-
bereich der B&R Homepage www.br-automation.com.
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2.6.4.1 Resolver

Technische Daten

Resolver / Bestellcode (ee)

RO
Type RE-15-1-J04
Genauigkeit 10 Winkelminuten
Vibration in Betrieb
10 < f< 500 Hz <500 m/s?
Schock in Betrieb
Dauer 11 ms <1000 m/s?
Verfiigbarkeit Verfiigbare Resolver / Bestellcode (ee)
RO
8LVA1 Ja
8LVA2 Ja
8LVA3 Ja

2.6.4.2 EnDat 2.2 Geber

Technische Daten

Gebertyp / Bestellcode (ee)

B1 B8 | z8 | B9 | z9
Funktionsprinzip induktiv
EnDat Protokoll 2.2
Funktionale Sicherheit 1) | Ja | Ja
singleturn / multiturn M S M
Batteriegepuffert Ja -
Umdrehungen 65536 1 4096
Auflésun:
[Bit singleg/ Bit multiturn] 19/16 19/0 1912
Genauigkeit ["] +120
Grenzfrequenz = [kHz] digitale Pos. im Geber
Vibration in Betrieb Stator 300 400
max [m/s2]
Vibration in Betrieb Rotor 300 600
max [m/s2]
Schock in Betrieb max [m/s2] 1000 2000
Herstellerbezeichnung EBI 1135 ECI 1119 FS EnDat22 | EQI 1131 FS EnDat22

.. 5 Verfiigbare Geber / Bestellcode (ee)

Verfiigbarkeit B B8 Z8 Bo 29
8LVA1 Ja
8LVA2 Ja Ja Ja Ja Ja
8LVA3 Ja Ja Ja Ja Ja

1 Siehe Anwenderhandbuch SafeMOTION (MAACPMSAFEMC-GER), Anhang B "Ubersicht Sicherheitslevel fiir die Sicherheitsfunktionen der ACOPOS Pro-

duktfamilie", im Downloadbereich der B&R Homepage.
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2.7 Nenndrehzahl (nnn)

8Lv b c d . e nnn ff gg - h siehe "Bestellschlissel" auf Seite 12

Servomotoren 8LVA sind mit verschiedenen Nenndrehzahlen erhaltlich.

Die Nenndrehzahl wird in Form eines dreistelligen Codes (nnn) als Teil der Bestellnummer

angegeben.
Bestellcode (nnn)
005 A95 015 021 030
Nenndrehzahlen ny [min-'] 500 950 1500 2100 3000
Verfiigbarkeit
verfiigbare Nenndrehzahlen ny [min-'] bei 80VDC Betrieb
Baugrofe / Bauldnge 500 950 1500 2100 3000
8LVA13 Ja Ja
8LVA22 Ja Ja
8LVA23 --- Ja Ja - Ja
8LVA33 Ja Ja Ja
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2.8 Motoroptionen (ff)

8Lv b c d . e nnn ff gg - h siehe "Bestellschlissel" auf Seite 12

Bestellcode Motoroptionen (ff)

Der entsprechende Code (ff) fir den Bestellschlissel kann der folgenden Tabelle entnommen werden.

Die erste Stelle im Code (ff) definiert die Anschlussrichtung mit den Méglichkeiten Dx, Sx und Ux. Die zweite Stelle
(z. B. x1, x2, x3) definiert alle weiteren Motoroptionen It. Tabelle.

Doppel-Winkeleinbaudose (drehbar)

Geber- und Leistungsleitung: getrennt mit eigenen Anschlissen

Motoroption Verfiigbarkeit Bestellcode (ff)
Anschlussrichtung Wellendichtring Haltebremse Wellenende 8LVA1|8LVA2 | 8LVA3
-—- - glatte Welle Ja Ja Ja DO
- - Welle mit Passfeder --- Ja Ja D1
--- @ glatte Welle Ja Ja Ja D2
- Welle mit Passfeder - Ja Ja D3
Ja - glatte Welle Ja Ja Ja D6
Ja - Welle mit Passfeder --- Ja Ja D7
Ja @ glatte Welle Ja Ja Ja D8
Ja Welle mit Passfeder - Ja Ja D9

Einkabell6sung (hybrid) gewinkelt (drehbar)

Geber- und Leistungsleitung: in einem Kabel zusammengefasst

Motoroption Verfiigbarkeit Bestellcode (ff)
Anschlussrichtung Wellendichtring Haltebremse Wellenende 8LVA1|8LVA2 | 8LVA3
--- --- glatte Welle --- Ja Ja S0
--- --- Welle mit Passfeder --- Ja Ja S1
-—- @ glatte Welle - Ja Ja S2
- Welle mit Passfeder --- Ja Ja S3
Ja --- glatte Welle --- Ja Ja S6
Ja --- Welle mit Passfeder --- Ja Ja S7
Ja @ glatte Welle - Ja Ja S8
Ja Welle mit Passfeder --- Ja Ja S9

Einkabellésung (hybrid) gerade

Geber- und Leistungsleitung: in einem Kabel zusammengefasst

Motoroption Verfligbarkeit Bestellcode (ff)
Anschlussrichtung Wellendichtring Haltebremse Wellenende 8LVA1|8LVA2 | 8LVA3
-—- -—- glatte Welle - Ja Ja uo
- - Welle mit Passfeder - Ja Ja U1
- @ glatte Welle - Ja Ja u2
--- Welle mit Passfeder --- Ja Ja u3
Ja -—- glatte Welle - Ja Ja ué
Ja - Welle mit Passfeder - Ja Ja u7
Ja @ glatte Welle - Ja Ja us
Ja Welle mit Passfeder --- Ja Ja U9

2.8.1 Anschlussrichtung (ff)

Leistungs- und Geberanschluss

Servomotoren 8LVA sind mit 3 verschiedenen Anschlussoptionen verfugbar.
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Doppel-Winkeleinbaudose
Anschlussrichtung: gewinkelt (drehbar ")
Geber- und Leistungsleitung: getrennt mit eigenen Anschlissen

max.300° ~ N

Einkabellosung (hybrid)
Anschlussrichtung: gewinkelt (drehbar )
Geber- und Leistungsleitung: in einem Kabel zusammengefasst

max.229° =

max.105° AR

Einkabell6sung (hybrid)
Anschlussrichtung: gerade
Geber- und Leistungsleitung: in einem Kabel zusammengefasst

1) Prifen Sie die Winkelangabe am Bild bzw. die Umsetzbarkeit, entsprechend Ihren Anforderungen, mit dem CAD-Konfigurator unter cad.br-automation.com.
2.8.2 Wellendichtring (ff)

Servomotoren 8LVA sind optional mit einem Wellendichtring der Form A nach DIN 3760

lieferbar.
Schutzart nach EN 60034-5 (IP-Code) 8LVA
8LVA1 mit und ohne Wellendichtring: IP54 5) 6)
8LVA2 / 8LVA3 ohne Wellendichtring: 1P64 5 7)
8LVA2 / 8LVA3 mit Wellendichtring: IP65 ®

Wartung

Damit die Funktion des Wellendichtringes auf Dauer gewahrleistet ist, muss er regelmaRig mit Ol geschmiert wer-
den. Ein nicht geschmierter Wellendichtring verhartet durch die erhéhte Reibungswarme und kann dann nur noch
die Funktion als Staubschutz auf Dauer gewahrleisten.

Hinweis:

Fiir eine ausreichende Schmierung des Wellendichtrings ist wiahrend der gesamten Lebensdauer des

Motors zu sorgen.

Daher ist der Anbau eines Getriebes an Motoren mit Wellendichtring nicht zulassig!

2.8.3 Haltebremse (ff)

Servomotoren 8LVA kdnnen mit einer Standardhaltebremse geliefert werden. Diese ist di-
rekt hinter dem A-Flansch des Motors eingebaut und dient zum Festhalten der Motorwelle
im spannungslosen Zustand des Servomotors.

5 Die Schutzarten werden nur erreicht, wenn die Steckverbindungen des Leistungs- und Signalanschlusses vollstandig montiert sind.
6) Voraussetzung fir IP54 ist, dass der Motor mit dem Anbauflansch angebaut ist und dieser Anbau mindestens der Schutzart IP54 entspricht.
7) Voraussetzung fur IP64 ist, dass der Motor mit dem Anbauflansch angebaut ist und dieser Anbau mindestens der Schutzart IP64 entspricht.
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Technische Daten

8LVA1 8LVA2 8LVA3
Haltemoment Mg, [Nm] 0,35 2,2 4,0
Anschluss-Leistung Py, [W] 8 8,2 13,4
Hoéchstdrehzahl nmax [min-] 6000 12000 10000
Anschluss-Strom lg;, [A] 0,33 0,35 0,56
Anschluss-Spannung U, [VDC] 24 (+6 % / -10 %)
Tragheitsmoment Jg, [kgcm?] 0,013 0,12 0,38

Funktionsprinzip

Die Haltebremse ist eine Permanentmagnetbremse und kann durch B&R Antriebssysteme angesteuert werden.
Prinzipbedingt weist dieser Haltebremsen-Typ ein minimales Spiel auf. Um die Bremse zu llften, muss eine Span-
nung (siehe technische Daten) angelegt werden.

Die Bremse ist als Hal
Die Bremsen besitzen

(I6sen und wieder einfa
- sie reduzieren jedoch

Information:

Das erforderliche

Warnung!

Die Haltebremse

tebremse konzipiert. Sie darf nicht zum betriebsmaRigen Abbremsen verwendet werden!
unter Beachtung dieser Randbedingung eine Lebensdauer von ca. 5.000.000 Schaltzyklen
llen lassen ist dabei ein Schaltzyklus). Lastbremsungen im Fall eines Nothaltes sind zulassig
die Lebensdauer.

Haltemoment der Bremse wird auf Basis des auftretenden Lastmoments bestimmt.

Vom Bremsenhersteller wird generell empfohlen, einen Sicherheitsfaktor von 2 zu beriicksichtigen.

ist keine Arbeitsbremse. Durch die Haltebremse ist kein Personenschutz gegeben.

Das maximale Motormoment iiberschreitet das Haltemoment wesentlich.

2.8.4 Wellenende (ff)

8LVA Motoren besitzen Wellenenden nach DIN 748.

Ausfiihrungen

Vorsicht!

Wellenbruch durch starken Reversierbetrieb.

die Welle!

Glattes Wellenende

Das glatte Wellenende wird fiir eine kraftschlissige Welle-Nabe-Verbindung verwendet und
gewabhrleistet eine spielfreie Verbindung zwischen Welle und Nabe sowie hohe Laufruhe.
An der Stirnseite der Welle ist eine Zentrierbohrung mit Gewinde vorhanden.

Wellenende mit Passfeder

Das Wellenende mit Passfeder kann fir eine formschlissige Drehmomenttibertragung bei
geringen Anforderungen an die Welle-Nabe-Verbindung und fir die Aufnahme richtungs-
konstanter Drehmomente verwendet werden.

Die Passfedernuten entsprechen der Nutform N1 nach DIN 6885-1. Es werden Passfedern
der Form A nach DIN 6885-1 eingesetzt. Die Wuchtung von Motoren mit Passfedernuten
erfolgt nach der Halb-Passfeder-Vereinbarung nach DIN ISO 8821.

Zur Fixierung von Antriebselementen mit Wellenendscheiben ist an der Stirnseite der Welle
eine Zentrierbohrung mit Gewinde vorgesehen.

Der Sitz der Passfeder kann bei starkem Reversierbetrieb ausschlagen. Im Extremfall bricht dadurch

Setzen Sie vorzugsweise glatte Wellenenden mit Spannelementen ein.
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Vorsicht!

Motorschaden durch Unwucht.

Werden Motoren, welche ein Wellenende mit Passfeder besitzen, ohne die Passfeder betrieben, so
kann dies zu Unwucht und in Folge zu einem Motorschaden fiihren.

» Setzen Sie in solchen Fillen glatte Wellenenden ein.

Warnung!

Personen- und Sachschaden durch wegschleudernde Elemente!

Bei frei drehenden Motoren kénnen wegschleudernde Elemente Personen- und Sachschaden verur-
sachen.
* Nachfolgende Sicherheitsvorkehrungen gelten auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb!
* Sichern Sie Passfedern.
» Sichern oder entfernen Sie Montageschrauben oder andere Montageelemente.
» Eine Wellenschutzhiilse, fiir Transport und Lagerung, muss ebenfalls entfernt werden.
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2.9 Allgemeine Motordaten

Allgemeines 8LVA
CE Zertifizierung Ja
C-UR-US gelistet Ja

UL File Nummer

PRHZ2.E235396

Elektrische Eigenschaften

8LVA

Zwischenkreisspannung am ACOPOSmicro

80VDC "

Anschlusstechnik konventionell (Leistungsanschluss / Geberanschluss)

ytec Rundstecker

Anschlusstechnik Einkabell6sung (hybrid)

htec Rundstecker

Thermische Eigenschaften 8LVA1 8LVA2 / 8LVA3
Warmeklasse des Isoliersystems nach EN 60034-1 F

Kuhlverfahren nach EN 60034-6 (IC-Code) selbstgekuhlt Oberflachenklhlung frei (IC4A0A0)
Thermischer Motorschutz nach EN 60034-11 -2 Temperatursensor KTY83-110 (bis Revisi-

on C7) / AM-LPTC1000 (ab Revision C8)
Maximale Wicklungstemperatur 155 °C
(Wird vom thermischen Motorschutz
im ACOPOSmicro Antriebssystem
auf 110 °C bei EnDat und 130 °C
bei Resolver Rickfiihrung begrenzt)

Mechanische Eigenschaften

8LVA

Schwingstarke nach EN 60034-14

Schwingstarkestufe A

Walzlager, Dynamische Tragzahlen und nominelle Lebensdauer

angelehnt an DIN ISO 281

Wellenende nach DIN 748

Form E

Wellendichtring nach DIN 3760

Form A

Passfeder und Passfedernut nach DIN 6885-1

Passfeder Form A; Nutform N1

Wuchtung der Welle nach ISO 1940/1, G6.3

Halb-Passfeder-Vereinbarung

Befestigungsflansch

IEC 72-1

Rundlauf des Wellenende, Koaxialitat und Planlauf des Befestigungsflansches
nach DIN 42955

Toleranz- R

Lackierung
Farbe

Lack auf Wasserbasis
RAL 9005 matt

Einsatzbedingungen

8LVA

Bemessungsklasse, Betriebsart nach EN 60034-1

S1 - Dauerbetrieb

Umgebungstemperatur in Betrieb

-15 °C bis +40 °C

Maximale Umgebungstemperatur in Betrieb

+50 °C 3

Luftfeuchtigkeit im Betrieb

5 bis 95%, nicht kondensierend

Reduktion des Nenn- und Stillstandstromes bei Temperaturen tber 40 °C

5% pro 5 °C

Reduktion des Nenn- und Stillstandstromes bei Aufstellungshdhen ab 1000 m
Uber NN (Meeresspiegel)

10% pro 1000 m

max. Aufstellungshohe 2000 m 4
max. Flanschtemperatur 65 °C
Schutzart nach EN 60034-5 (IP-Code)

8LVA1 mit und ohne Wellendichtring: P54 5) 6)
8LVA2 / 8LVA3 ohne Wellendichtring: 1P64 5 7)
8LVA2 / 8LVA3 mit Wellendichtring: IP65 5

Bau- und Aufstellungsart nach EN 60034-7 (IM-Code)

horizontal, Motorwelle horizontal ausgerichtet (IM 3001)
vertikal, Motor steht auf der Maschine (IM 3011)
vertikal, Motor hangt an der Maschine (IM 3031) &

Lager- und Transportbedingungen 8LVA
Lagerungstemperatur -20 bis +60 °C
Luftfeuchtigkeit bei Lagerung max. 90 %, nicht kondensierend
Transporttemperatur -20 bis +60 °C

Luftfeuchtigkeit bei Transport

max. 90 %, nicht kondensierend

Erlaubte Zwischenkreisspannung am ACOPOS einphasig: 320VDC

Dariber hinaus gehende Anforderungen sind mit B&R zu vereinbaren.

Der Motor 8LVA1 besitzt keinen thermischen Temperatursensor und wird durch das Motortemperaturmodell im Servovertarker geschuitzt.
Ein Dauerbetrieb bei einer Umgebungstemperatur von +40 °C bis max. +50 °C ist méglich, fUhrt aber zu einer friihzeitigen Alterung.

Die Schutzarten werden nur erreicht, wenn die Steckverbindungen des Leistungs- und Signalanschlusses vollstdndig montiert sind.

Voraussetzung fir IP54 ist, dass der Motor mit dem Anbauflansch angebaut ist und dieser Anbau mindestens der Schutzart IP54 entspricht.

Voraussetzung fir IP64 ist, dass der Motor mit dem Anbauflansch angebaut ist und dieser Anbau mindestens der Schutzart IP64 entspricht.

Die Bau- und Aufstellungsart IM3031 (vertikal, Motor héngt an der Maschine) ist zu vermeiden, da Produktionsfliissigkeiten oder Ole, wie z. B. aus einem Ge-

triebe, in den Motor eindringen kdnnen und dadurch der Motor beschadigt werden kann. Ist das nicht mdglich, so ist zwingend die Option Wellendichtring zu
wiéhlen und dafiir zu sorgen, dass keine Produktionsfliissigkeiten oder Ole auf die Dichtung gelangen.
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2.9.1 Formelzeichen

Technische Daten

Begriff Zeichen Einheit Beschreibung

Nenndrehzahl ny min-! Nenndrehzahl des Motors

Nennmoment My Nm Das Nennmoment wird vom Motor mit n = ny bei Aufnahme des Nennstroms abgegeben. Bei
Einhaltung der Umgebungsbedingungen kann diese beliebig lange abgegeben werden.

Nennleistung Py kW Die Nennleistung wird vom Motor bei n = ny abgegeben. Bei Einhaltung der Umgebungsbedin-
gungen kann diese beliebig lange abgegeben werden.

Nennstrom In A Der Nennstrom ist der Effektivwert des Phasenstroms (Strom in der Motorzuleitung) fiir die Ent-
wicklung des Nennmoments bei Nenndrehzahl. Bei Einhaltung der Umgebungsbedingungen
kann diese beliebig lang abgegeben werden.

Stillstandsmoment M, Nm Das Stillstandsmoment wird vom Motor bei der Drehzahl n, und bei Aufnahme des Stillstands-
stroms abgegeben. Bei der Einhaltung der Umgebungsbedingungen kann dies beliebig lang ab-
gegeben werden. Die Drehzahl n, muR so groR3 sein, daf die Wicklungstemperatur in allen Wick-
lungen homogen und stationar ist (flir B&R- Motoren ist n, = 50 min-'). Bei echtem Stillstand
verringert sich das Dauermoment.

Stillstandsstrom ly A Der Stillstandsstrom ist der Effektivwert des Phasenstroms (Strom in der Motorzuleitung) fir die
Entwicklung des Stillstandsmoments bei der Drehzahl n,. Bei Einhaltung der Umgebungsbedin-
gungen kann dies beliebig lang abgegeben werden. Die Drehzahl n, mul so groR® sein, dass
die Wicklungstemperatur in allen Wicklungen homogen und stationar ist (fir B&R- Motoren ist
ny = 50 min").

Spitzenmoment Mmax Nm Das Spitzenmoment wird vom Motor bei Aufnahme des Spitzenstroms kurzzeitig abgegeben.

Spitzenstrom Imax A Der Spitzenstrom ist der Effektivwert des Phasenstroms (Strom in der Motorzuleitung) fiir die
Entwicklung des Spitzenmoments. Dieser darf nur kurzzeitig aufgenommen werden. Der Spit-
zenstrom ist durch den magnetischen Kreis festgelegt. Eine kurzzeitige Uberschreitung kann be-
reits zur irreversiblen Entmagnetisierung des Magnetmaterial fihren.

Maximaldrehzahl Niax min-! Maximale zulédssige Drehzahl des Motors. Sie ist mechanisch (Fliehkréafte, Lagerbeanspruchung)
bedingt.

Mittlere Drehzahl Nmittel min-! Mittlere Drehzahl Giber einen Zyklus.

Drehmomentkonstante Ks Nm/A Die Drehmomentkonstante gibt an, welches Drehmoment der Motor bei 1 Arms Phasenstrom
erzeugt. Dieser Wert gilt fir eine Motortemperatur von 20 °C. Bei erhohter Temperatur nimmt die
Drehmomentkonstante ab (typisch bis 10 %). Bei erhéhtem Strom nimmt die Drehmomentkon-
stante ab (typisch ab dem zweifachen Nennstrom).

Spannungskonstante Ke V/1000 min' | Die Spannungskonstante gibt den Effektivwert (Phase-Phase) der vom Motor bei einer Drehzahl
von 1000 min-' induzierten Gegenspannung (EMK) an. Dieser Wert gilt fiir eine Motortemperatur
von 20 °C. Bei erhéhter Temperatur nimmt die Spannungskonstante ab (typisch bis 5 %). Bei
erhohtem Strom nimmt die Spannungskonstante ab (typisch ab dem zweifachen Nennstrom).

Statorwiderstand Raon Q (Ohm) Ohmscher Widerstand, der zwischen zwei Anschliissen Phase-Phase des Motors bei 20 °C Wick-
lungstemperatur gemessen wird. Bei B&R Motoren ist die Wicklung in Sternschaltung ausgefiihrt.

Statorinduktivitat Loph mH Wicklungsinduktivitat, die zwischen zwei Anschliissen des Motors gemessen wird. Die Statorin-
duktivitat hangt von der Rotorstellung ab.

Elektrische Zeitkonstante to ms Entspricht 1/5 der Zeit, in der sich bei gleichbleibenden Betriebsbedingungen ein konstanter Sta-
torstrom einstellt.

Thermische Zeitkonstante tinerm min Entspricht 1/5 der Zeit, in der sich bei gleichbleibenden Betriebsbedingungen eine konstante
Motortemperatur einstellt.

Tragheitsmoment ohne Brem- |J kgcm? Tragheitsmoment des Motors ohne Haltebremse.

se

Masse ohne Bremse m kg Masse des Motors ohne Haltebremse.

Tragheitsmoment der Bremse | Jg, kgecm? Tragheitsmoment der eingebauten Haltebremse.

Masse der Bremse Mg, kg Masse der eingebauten Haltebremse.

Haltemoment der Bremse Mg, Nm Drehmoment, mit dem der Rotor bei eingefallener Bremse mindestens festgehalten wird.

Anschlussleistung Pein W Anschlussleistung der eingebauten Haltebremse.

Anschlussstrom lein A Anschlussstrom der eingebauten Haltebremse.

Anschlussspannung Uein \% Betriebsspannung der eingebauten Haltebremse.

Einfallverzégerungszeit ton ms Verzégerungszeit bis das Haltemoment der Bremse aufgebaut ist, nachdem die Betriebsspan-
nung der Haltebremse abgeschaltet wurde.

Luftverzdgerungszeit torr ms Verzdgerungszeit bis das Haltemoment der Haltebremse um 90 % sinkt (die Bremse gel6st wird),

nachdem die Betriebsspannung der Haltebremse eingeschaltet wurde.

8LVA Anwenderhandbuch V 1.10
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2.9.2 Verlustleistung

Die Verlustleistung der Motoren wird tber den Anbauflansch und Uber die Motoroberflaiche abgefihrt. Um eine

optimale Warmeabfuhr zu gewahrleisten ist folgendes zu beachten:

* thermisch nicht isolierter Anbau

» freie Konvektion

Die Motordaten im Nennpunkt gelten fir einen thermisch nicht isolierten Anbau. Die Abmessungen der fir die
Messung verwendeten Flanschplatten sind der nachfolgenden Tabelle zu entnehmen.

Grundsatzlich verbessert sich die Warmeabfuhr mit gréReren Anbauflachen.

Baugrofe

Abmessungen [mm]

Material

8Lxx1, 8Lxx2, 8Lxx3

250x250x6

Aluminium
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2.10 Standardmotoren 8LVA

Ubersicht 8LVA Standardmotoren

Technische Daten

Eine Auswahl von Motoren der Baureihe 8LVA steht als Standardmotoren
(Vorzugsmotoren) zur Verfiigung. Im Bedarfsfall sind diese Motoren kurzfris-
tig per Expressversand verfugbar.

Nenndr?hzahl Geber . EnDa't Haltebremse Anschluss Wellenende
nN [min-1] (induktiv)

8LVA13.B1030D000-0 -—-
8LVA13.B1030D200-0 3000 Ja
8LVA23.B1030D000-0 B1 2.2 multitum Doppel-Winkelein- glatte Welle
8LVA23.B1030D200-0 ’ Ja baudose (drehbar)
8LVA33.B1021D000-0 2100 -—-
8LVA33.B1021D200-0 Ja

Technische Daten 8LVA Standardmotoren

Bestellnummer |

8LVA13.ee030ffgg-0

8LVA23.ee030ffgg-0 |

8LVA33.ee021ffgg-0

Motor
Nenndrehzahl ny [min-] 3000 | 2100
Polpaarzahl 4
Nennmoment M, [Nm] 0,320 1,300 2,450
Nennleistung Py [W] 101 408 539
Nennstrom Iy [A] 1,400 5,800 7,300
Stillstandsmoment My [Nm] 0,360 1,350 2,600
Stillstandsstrom |, [A] 1,600 6,000 7,900
Maximalmoment M., [Nm] 1,00 4,00 7,20
Maximalstrom |ax [A] 5,20 20,70 26,00
Maximaldrehzahl ng,, [min-'] 6600
Drehmomentkonstante Ky [Nm/A] 0,230 0,330
Spannungskonstante Kg [V/1000 min-'] 13,61 19,90
Statorwiderstand Ry, [Q] 5,800 0,830 0,503
Statorinduktivitat Ly, [mH] 10,20000 2,00000
Elektrische Zeitkonstante t [ms] 1,800 2,400 4,000
Thermische Zeitkonstante tyem [Min] 15,0 38,0 34,0
Tragheitsmoment J [kgcm?] 0,0300 0,2600 0,9500
Masse ohne Bremse m [kg] 0,60 1,45 2,45
Haltebremse
Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 0,35 2,20 3,20
Masse der Bremse [kg] 0,10 0,25 0,57
Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 0,0130 0,1200 0,3800
Empfehlungen
ACOPOS 8VXXXX.XX... 1010.50 | 1090 "
ACOPOSmicro 80VD100Px.xxxx-01 C02X
ACOPOS P3 8EIxxxx... 2X2M | 8X8M
Kabelquerschnitt fir B&R Motorkabel [mm?] 0,7500

1,0

Steckergrofle

1) Die Netzeingangsspannung darf max. 3x 230 VAC +10% betragen.

Servoverstarker: Der empfohlene Servoverstarker/ das Wechselrichtermodul ist fiir den 1,1-fachen Stillstandsstrom ausgelegt. Sollte wahrend der Beschleuni-
gungsphase mehr als das Zweifache bendtigt werden, ist der nachstgréRere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die
detaillierte Betrachtung der zugehdrigen Drehzahl/Drehmoment Kennlinie kann zu Abweichungen der Servoverstarkergréf3e nach oben oder nach unten fiihren.

ACOPOSmMulti: Ein Betrieb an ACOPOSmulti Wechselrichtermodulen ist aufgrund der hohen Zwischenkreisspannung bei Spannung aus dem Netz nicht mdglich.

8LVA Anwenderhandbuch V 1.10
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2.11 Technische Daten 8LVA1

BaugroRe 1

Bestellnummer 8LVA13.ee015ffgg-0 | 8LVA13.ee030ffgg-0
Motor

Nenndrehzahl ny [min-'] 1500 | 3000
Polpaarzahl 4

Nennmoment M, [Nm] 0,340 0,320
Nennleistung Py [W] 53 101
Nennstrom Iy [A] 0,800 1,400
Stillstandsmoment My [Nm] 0,360

Stillstandsstrom I, [A] 0,900 | 1,600
Maximalmoment M., [Nm] 1,00

Maximalstrom |ax [A] 2,80 | 5,20
Maximaldrehzahl n,, [min-'] 6600

Drehmomentkonstante Ky [Nm/A] 0,420 0,230
Spannungskonstante Kg [V/1000 min-'] 25,13 13,61
Statorwiderstand Ry, [Q] 17,400 5,800
Statorinduktivitat Ly, [mH] 30,70000 10,20000
Elektrische Zeitkonstante t [ms] 1,800

Thermische Zeitkonstante tyem [Min] 15,0

Tragheitsmoment J [kgcm?] 0,0300

Masse ohne Bremse m [kg] 0,60

Haltebremse

Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 0,35

Masse der Bremse [kg] 0,10

Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 0,0130

Empfehlungen

ACOPOS 8VXXXX.XX... 1010.50

ACOPOSmicro 80VD100Px.xxxx-01 C02X

ACOPOS P3 8EIxxxx... 2X2M

Kabelquerschnitt fir B&R Motorkabel [mm?] 0,7500

Steckergréle 1,0

Servoverstarker: Der empfohlene Servoverstarker/ das Wechselrichtermodul ist fiir den 1,1-fachen Stillstandsstrom ausgelegt. Sollte wahrend der Beschleuni-
gungsphase mehr als das Zweifache bendtigt werden, ist der nachstgréRere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die
detaillierte Betrachtung der zugehdrigen Drehzahl/Drehmoment Kennlinie kann zu Abweichungen der Servoverstarkergréfie nach oben oder nach unten fiihren.

ACOPOSmulti: Ein Betrieb an ACOPOSmulti Wechselrichtermodulen ist aufgrund der hohen Zwischenkreisspannung bei Spannung aus dem Netz nicht moglich.

HINWEIS Kabel: Die passenden Kabel finden sich im Katalog (Buch 1) Kapitel ACOPOSmicro Servoverstéarker.

2.11.1 Abmessungen 8LVA13

M
19.6

& 25

2 2,5

~

S 21.5

M3 DIN 332-D
=~ i
3 H
o W Z o =
| 2 1 — E= =5
9
®\ —H .
£
é
| ¢ 5 1
K
Doppel-Winkeleinbaudose
EnDat / Resolver Riickfiihrung Verlangerung von K abhéngig von
der Motoroption
K M Haltebremse

Geberzuordnung RO, B1 RO, B1
8LVA13 79,5 14 28
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2.11.2 Zulassige Wellenbelastung 8LVA13

Die Werte im unten angefiihrten Diagramm basieren auf einer mechanischen Lagerlebensdauer von 20000 Be-
triebsstunden.

Standardlagerung ohne Bremse

N ‘ T T T T ]
V7 I I I 300 y
'\ Fmax (Glatte Welle Fmax (Glatte Welle 500
\ und Welle mit Passfeder) | | 500 \_ und Welle mit Passfeder)
1 \
\ 9
2501 \ I 250[. \ 1
. — \ —
=z \ é_ = -\ 1000 g;
- 200] \ {100 2 ok T} { Z
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© 3 c © '\ 1500 <
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2 ® a \ 3000 &
®© = i© N E=]
S = S =
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4500 S 6000
1 100 N b
6000 S,
‘~. ~.]
1 1 1 1 1 1 1 1
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Abstand x [mm] Abstand x [mm]
maximal zuléssige Axialkraft: F = 25N maximal zulassige Axialkraft: FamaX = 28N
amax
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—_\ Faereerns Axialkraft
[ Xeverrurrnnn Abstand zwischen Motorflansch und Angriffspunkt der Radialkraft F,
Fl’
\ 4
Fa
—_— - - - 4. 1-
g

Standardlagerung mit Bremse
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2.11.3 Drehzahl-Drehmomentkennlinie bei 80 VDC Zwischenkreisspannung

ACOPOSmicro

8LVA13.eennnffgg-0
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2.12 Technische Daten 8LVA2

BaugroRe 2

Bestellnummer 8LVA22.ee015ffgg-0 | 8LVA22.ee030ffgg-0 | 8LVA23.eeA95ffgg-0 | 8LVA23.ee015ffgg-0 | 8LVA23.ee030ffgg-0
Motor

Nenndrehzahl ny [min-'] 1500 | 3000 | 950 | 1500 | 3000
Polpaarzahl 4

Nennmoment M, [Nm] 0,670 0,650 1,330 1,300
Nennleistung Py [W] 105 204 132 209 408
Nennstrom Iy [A] 1,610 2,900 2,020 3,200 5,800
Stillstandsmoment My [Nm] 0,680 1,350

Stillstandsstrom I, [A] 1,640 | 3,000 2,050 | 3,250 | 6,000
Maximalmoment M., [Nm] 2,00 4,00

Maximalstrom | [A] 5,60 | 10,30 7,80 | 11,20 | 20,70
Maximaldrehzahl n,, [min-'] 6600

Drehmomentkonstante Ky [Nm/A] 0,420 0,230 0,660 0,420 0,230
Spannungskonstante Kg [V/1000 min-'] 25,13 13,61 39,79 25,13 13,61
Statorwiderstand Ry, [Q] 6,020 2,000 6,360 2,600 0,830
Statorinduktivitat Ly, [mH] 12,20000 4,10000 15,30000 6,30000 2,00000
Elektrische Zeitkonstante t [ms] 2,000 2,100 2,400

Thermische Zeitkonstante tyem [Min] 35,0 38,0

Tragheitsmoment J [kgcm?] 0,1400 0,2600

Masse ohne Bremse m [kg] 1,05 1,45

Haltebremse

Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 2,20

Masse der Bremse [kg] 0,29 0,25

Tragheitsmoment der Bremse Jg, 0,1200

[kgem?]

Empfehlungen

ACOPOS 8VXXXX.XX... 1010.50 | 1016.50 1010.50 1016.50 | 1090 "
ACOPOSmicro 80VD100Px.xxxx-01 C02X

ACOPOS P3 8EIxxxx... 2X2M | 4X5M | 8X8M
Kabelquerschnitt fir B&R Motorkabel 0,7500

[mm?]

SteckergréRe 1,0

1) Die Netzeingangsspannung darf max. 3x 230 VAC +10% betragen.

Servoverstarker: Der empfohlene Servoverstarker/ das Wechselrichtermodul ist fiir den 1,1-fachen Stillstandsstrom ausgelegt. Sollte wahrend der Beschleuni-
gungsphase mehr als das Zweifache bendtigt werden, ist der nachstgréRere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die
detaillierte Betrachtung der zugehdrigen Drehzahl/Drehmoment Kennlinie kann zu Abweichungen der Servoverstarkergréf3e nach oben oder nach unten fiihren.

ACOPOSmulti: Ein Betrieb an ACOPOSmulti Wechselrichtermodulen ist aufgrund der hohen Zwischenkreisspannung bei Spannung aus dem Netz nicht moglich.

HINWEIS Kabel: Die passenden Kabel finden sich im Katalog (Buch 1) Kapitel ACOPOSmicro Servoverstéarker.

2.12.1 Abmessungen 8LVA2x
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DIN 6885-A-5x5x22
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Einkabell6sung
EnDat / Resolver Riickfiihrung Verlangerung von K abhingig von der Motoropti-
on
K K M M Haltebremse Wellendichtring
Geberzuordnung RO, B1 B8, B9 RO, B1 B8, B9
8LVA22 85,5 90,5 17 22 33 7
8LVA23 106 111 17 22 33 7

ACHTUNG: MaB K und M sind abhéngig von der Lange des Geberdeckels
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2.12.2 Zulassige Wellenbelastung 8LVA2

Die Werte im unten angefiihrten Diagramm basieren auf einer mechanischen Lagerlebensdauer von 20000 Be-
triebsstunden.
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Radialkraft
... Axialkraft
Abstand zwischen Motorflansch und Angriffspunkt der Radialkraft F,

1 -

2.12.3 Drehzahl-Drehmomentkennlinie bei 80 VDC Zwischenkreisspannung
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2.12.4 Drehzahl-Drehmomentkennlinie bei 325 VDC Zwischenkreisspannung

ACOPOS (einphasig) 8LVA22.eennnffgg-0
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2.13 Technische Daten 8LVA3

BaugroRe 3

Bestellnummer 8LVA33.ee005ffee-0 | 8LVA33.ee015ffgg-0 | 8LVA33.ee021ffgg-0
Motor

Nenndrehzahl ny [min-'] 500 | 1500 | 2100
Polpaarzahl 4

Nennmoment M, [Nm] 2,570 2,500 2,450
Nennleistung Py [W] 135 393 539
Nennstrom Iy [A] 2,180 6,000 7,300
Stillstandsmoment My [Nm] 2,600

Stillstandsstrom I, [A] 2,200 | 6,300 | 7,900
Maximalmoment M., [Nm] 7,20

Maximalstrom |y [A] 7,60 | 20,40 | 26,00
Maximaldrehzahl n,, [min-'] 6600

Drehmomentkonstante Ky [Nm/A] 1,180 0,420 0,330
Spannungskonstante Kg [V/1000 min-'] 71,21 25,13 19,90
Statorwiderstand Ry, [Q] 6,240 0,808 0,503
Statorinduktivitat Ly, [mH] 24,12000 3,30000 2,00000
Elektrische Zeitkonstante t [ms] 3,900 4,100 4,000
Thermische Zeitkonstante tyem [Min] 34,0

Tragheitsmoment J [kgcm?] 0,9500

Masse ohne Bremse m [kg] 2,45

Haltebremse

Haltemoment der Bremse Mg, [Nm] 2,20 | 3,20

Masse der Bremse [kg] 0,57

Tragheitsmoment der Bremse Jg, [kgcm?] 0,1200 | 0,3800

Empfehlungen

ACOPOS 8VXXXX.XX... 1016.50 | 1090 "

ACOPOSmicro 80VD100Px.xxxx-01 C02X

ACOPOS P3 8EIXxxx... 4X5M | 8X8M

Kabelquerschnitt fir B&R Motorkabel [mm?] 0,7500

Steckergréle 1,0

1) Die Netzeingangsspannung darf max. 3x 230 VAC +10% betragen.

Servoverstarker: Der empfohlene Servoverstarker/ das Wechselrichtermodul ist fiir den 1,1-fachen Stillstandsstrom ausgelegt. Sollte wahrend der Beschleuni-
gungsphase mehr als das Zweifache bendtigt werden, ist der nachstgréRere Servoverstarker zu wahlen. Diese Empfehlung stellt nur einen Richtwert dar, die
detaillierte Betrachtung der zugehdrigen Drehzahl/Drehmoment Kennlinie kann zu Abweichungen der Servoverstarkergréf3e nach oben oder nach unten fiihren.

ACOPOSmulti: Ein Betrieb an ACOPOSmulti Wechselrichtermodulen ist aufgrund der hohen Zwischenkreisspannung bei Spannung aus dem Netz nicht moglich.

HINWEIS Kabel: Die passenden Kabel finden sich im Katalog (Buch 1) Kapitel ACOPOSmicro Servoverstarker.

2.13.1 Abmessungen 8LVA33
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DIN 6885-A-6x6x32
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Einkabelldsung
EnDat / Resolver Riickfiihrung Verldngerung von K abhangig von der Motor-
option
Bestellnummer K K M M Haltebremse Wellendichtring
Geberzuordnung RO, B1 B8, B9 RO, B1 B8, B9
8LVA33 119 126 17,5 24,5 36 5

ACHTUNG: MaB K und M sind abhéngig von der Lange des Geberdeckels
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2.13.2 Zulassige Wellenbelastung 8LVA33

Die Werte im unten angefiihrten Diagramm basieren auf einer mechanischen Lagerlebensdauer von 20000 Be-
triebsstunden.
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Standardlagerung ohne Bremse
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2.13.3 Drehzahl-Drehmomentkennlinie bei 80 VDC Zwischenkreisspannung
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2.13.4 Drehzahl-Drehmomentkennlinie bei 325 VDC Zwischkreisspannung
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3 Transport und Lagerung

Bei Transport und Lagerung muss das Produkt vor unzulassigen Beanspruchungen (mechanischer Belastung,
Temperatur, Feuchtigkeit, aggressiver Atmosphare) geschiitzt werden.

Schutzen Sie auch ggf. vorhandene elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, wie z. B. die Geber in Motoren, gegen
elektrostatische Entladung (ESD).

Verwenden sie niemals Anbauteile (Kabelanschluss, Klemmkasten, Lifter etc.) zur Transportsicherung und nutzen
Sie diese auch nicht als Auflageflache.

Bedingungen fiir Transport und Lagerung

» Der Raum muss trocken, staubfrei, frostfrei und erschitterungsfrei sein.
» Der Raum muss gut beliftet und frei von Zugluft sein.
» Die Raumluft darf keine aggressiven oder gefahrlichen Gase enthalten.

Lager- und Transportbedingungen 8LVA
Lagerungstemperatur -20 bis +60 °C
Luftfeuchtigkeit bei Lagerung max. 90 %, nicht kondensierend
Transporttemperatur -20 bis +60 °C
Luftfeuchtigkeit bei Transport max. 90 %, nicht kondensierend

Radial- bzw. Axialkrafte an der Welle

Transport

Vorsicht!

Sachschaden durch zu hohe Radial- bzw. Axialkrafte an der Welle.

Durch zu hohe Radial- bzw. Axialkrafte an der Welle konnen die Lager beschéadigt und die Wirkung einer
ggf. vorhandenen Haltebremse kann so stark beeintrachtigt werden, dass sie keine oder nur eine re-
duzierte Bremswirkung besitzt. Ebenso konnen dadurch Geberfehler oder Getriebeschaden auftreten.

Transportieren und lagern Sie nur in der Originalverpackung und am Gehause aufliegend.
Vermeiden Sie Druck und StoBe auf das Wellenende und Gehause.
Verwenden Sie die Welle nicht zur Transportsicherung.

Transportieren und heben Sie schwere Abtriebswellenanbauelemente gesondert und nicht am
Wellenende montiert.

Kontrollieren Sie Produktanlieferungen sofort auf Transportschaden und melden Sie Schaden sofort dem Trans-
portunternehmen. Bei Beschadigung ist die Verwendung ggf. auszuschlief3en.
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Gefahr!

Verletzungsgefahr durch Lasten!

Schwebende Lasten konnen durch Herabfallen zu Personenschéaden bis hin zum Tod fiihren. Schwere
Lasten kénnen kippen und Personen einklemmen bzw. schwer verletzen.

UnsachgemaifBe Ausfilhrung, ungeeignete oder schadhafte Gerate und Hilfsmittel k6nnen zu schweren
Verletzungen und/oder Sachschéden fiihren.

Lagerung

Heben Sie Motoren ohne produktfremde Zusatzlast (z. B. Zahnrader, Riemenscheiben, Kupp-
lungen etc.) hoch.

Wenn Motoren liber Ringschrauben verfiigen, heben Sie die Motoren nur an den Ringschrauben
hoch.

Verwenden Sie nur zuldssige Hub-, Transport- und Hilfsmittel mit ausreichender Tragkraft.
Halten Sie sich nie in der Gefahrenzone bzw. unter schwebenden Lasten auf.

Sichern Sie das Produkt gegen Herabfallen und Kippen.

Tragen Sie Sicherheitsschuhe, Schutzkleidung und einen Schutzhelm.

Beachten Sie die jeweiligen nationalen und értlichen Vorschriften.

Vorsicht!

Schaden durch Verlust von Materialeigenschaften.

Durch lange Lagerung oder Lagerung unter falschen Bedingungen altern gewisse Materialien vorzeitig,
verlieren an ihren Eigenschaften und kénnen Schaden nehmen. Beschadigte Komponenten kénnen in
Folge weitere Sachschaden verursachen.

Empfehlungen zur Vermeidung von Schaden durch die Lagerung:

Reduzieren Sie die Lagerzeit auf das Notigste und liberschreiten Sie die max. Lagerzeit von 2
Jahren nicht.

Drehen Sie die Motorwelle mindestens alle 6 Monate einige Umdrehungen von Hand oder mit
geringer Geschwindigkeit (max. 50 min-). In dieser Einlaufphase kénnen Lagergerausche auf-
treten, diese sind vollig normal und kein Anzeichen eines Lagerschadens.

Versehen Sie blanke, duBere Bauteile wie z. B. Wellenenden mit einem Konservierungsmittel.
Vermeiden Sie Kontaktkorrosion.

Verwenden Sie die Originalverpackung.

Verwenden Sie Abdeckungen zum Schutz vor Staub.

Kontrollieren Sie die Dichtungen bei der Warenausgabe bzw. vor der Verwendung auf Schaden.
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4 Aufstellbedingungen

Vor jeder Inbetriebnahme des Motors hat eine Priifung durch qualifiziertes Fachpersonal zu erfolgen. Die Priifung
hat den ordnungsgemafen Zustand hinsichtlich der Montage und Installation, den Aufstellbedingungen und der
sicheren Funktion zu umfassen.

Einsatzbedingungen 8LVA

Bemessungsklasse, Betriebsart nach EN 60034-1 S1 - Dauerbetrieb

Umgebungstemperatur in Betrieb -15 °C bis +40 °C

Maximale Umgebungstemperatur in Betrieb +50 °C 3

Luftfeuchtigkeit im Betrieb 5 bis 95%, nicht kondensierend

Reduktion des Nenn- und Stillstandstromes bei Temperaturen tber 40 °C 5% pro 5 °C

Reduktion des Nenn- und Stillstandstromes bei Aufstellungshdhen ab 1000 m 10% pro 1000 m

Uber NN (Meeresspiegel)

max. Aufstellungshohe 2000 m 4

max. Flanschtemperatur 65 °C

Schutzart nach EN 60034-5 (IP-Code)

8LVA1 mit und ohne Wellendichtring: P54 5) 6)

8LVA2 / 8LVA3 ohne Wellendichtring: 1P64 5 7)

8LVA2 / 8LVA3 mit Wellendichtring: IP65 9

Bau- und Aufstellungsart nach EN 60034-7 (IM-Code) horizontal, Motorwelle horizontal ausgerichtet (IM 3001)

vertikal, Motor steht auf der Maschine (IM 3011)

vertikal, Motor hangt an der Maschine (IM 3031) &

4.1 Flanschmontage und Kiihlung

Achten Sie auf ungehinderte Luftzirkulation und Kiihlung, damit am Motor kein Warmestau entstehen kann.

Bauen Sie den Motor mit dem Anbauflansch (1), der gleichzeitig auch als Kiihiflache dient, an die Maschine an.

Folgendes muss sichergestellt werden:

» Die Gegenseite zum Anbauflansch darf nicht thermisch isoliert sein und es muss ausreichend Warme vom
Motor abgegeben werden kénnen.

» Die ungehinderte Luftzirkulation, mit ausreichend kiihlender Luft am Motorgehause, muss gegeben sein.

» Die vorgegebenen Hochstwerte der Motortemperatur diirfen nicht Gberschritten werden.

Zu beachten ist:

» Die Verlustleistung bzw. Warme der Motoren wird Gber den Anbauflansch und die Motorgehause Oberfla-
che abgefihrt.
» Der Motor kann sich durch externe Warmequellen aufheizen.

Ein Dauerbetrieb bei einer Umgebungstemperatur von +40 °C bis max. +50 °C ist méglich, fUhrt aber zu einer friihzeitigen Alterung.

Dariber hinaus gehende Anforderungen sind mit B&R zu vereinbaren.

Die Schutzarten werden nur erreicht, wenn die Steckverbindungen des Leistungs- und Signalanschlusses vollstdndig montiert sind.

Voraussetzung fir IP54 ist, dass der Motor mit dem Anbauflansch angebaut ist und dieser Anbau mindestens der Schutzart IP54 entspricht.

Voraussetzung fir IP64 ist, dass der Motor mit dem Anbauflansch angebaut ist und dieser Anbau mindestens der Schutzart IP64 entspricht.

Die Bau- und Aufstellungsart IM3031 (vertikal, Motor héngt an der Maschine) ist zu vermeiden, da Produktionsfliissigkeiten oder Ole, wie z. B. aus einem Ge-
triebe, in den Motor eindringen kdnnen und dadurch der Motor beschadigt werden kann. Ist das nicht mdglich, so ist zwingend die Option Wellendichtring zu
wiéhlen und dafiir zu sorgen, dass keine Produktionsfliissigkeiten oder Ole auf die Dichtung gelangen.
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Vorsicht!

Personen- und Sachschiaden durch Ausfall bzw. Uberhitzung des Antriebes.

Bei Uberschreitung der maximal zuldssigen Betriebstemperatur ist die Entstehung eines Antriebsde-
fektes mit Folgeschaden sehr wahrscheinlich.

Ursache fiir einen Defekt kénnte z. B. nicht ausreichende Schmierung durch Uberhitzung sein.

* Schalten sie die Maschine aus Sicherheitsgriinden ab, wenn die maximal zulassige Temperatur
tiberschritten wird.

* Achten Sie auf ungehinderte Luftzirkulation und Kiihlung, damit im Antrieb bzw. in der Maschine
kein Warmestau entstehen kann.

4.2 Belastung durch Radial- und Axialkraft

Die im Betrieb und bei der Montage auf das Wellenende auftretenden Radial- und Axialkrafte (F, und F,) missen
die nachfolgend genannten Randbedingungen einhalten.

Die gleichzeitige Belastung des Wellenendes durch die Maximalwerte von F, und F, ist nicht zulassig! In diesem
Fall ist Rlicksprache mit B&R zu halten.

Radialkraft

Die am Wellenende wirkende Radialkraft F, setzt sich aus Montagekraften (z. B. Riemenspannung an Riemen-
scheibe) und aus Kraften durch den Betrieb (z. B. Lastmoment an Ritzel) zusammen. Die maximal zulassige Ra-
dialkraft F, ist von der Ausflihrung des Wellenendes, der Lagerung, der mittleren Drehzahl, der Position des An-
griffspunktes der Radialkraft sowie der angestrebten Lebensdauer der Lager abhangig.

Axialkraft, Verschiebung der Welle durch Axialkraft

Die am Wellenende wirkende Axialkraft F, setzt sich aus Montagekraften (z. B. Verspannung durch die Montage)
und aus Kraften durch den Betrieb (z. B. Schubkraft bei schragverzahnten Ritzel) zusammen. Die maximal zulas-
sige Axialkraft F, ist von der Lagerung und der angestrebten Lebensdauer der Lager abhangig.

8LxA1 (mit/ohne Haltebremse)
8LxA2 (mit Haltebremse)

Das Festlager ist am B-Flansch mit einem Lagersicherungsring gesichert. Das Loslager am A-Flansch ist mit einer
Feder in Richtung B-Flansch vorgespannt. Durch Axialkrafte in Richtung A-Flansch kann die Federvorspannung
der Lagerung Uberwunden werden, so dass sich die Welle entsprechend dem vorhandenen Axialspiel der Lager
(ca. 0,1 - 0,2 mm) verschiebt. Diese Verschiebung kann zu Problemen bei Motoren mit Haltebremsen bzw. bei
allen Motoren mit induktiven Gebersystemen fiihren. Daher dirfen beim Einsatz dieser Motoren keine Axialkrafte
in Richtung A-Flansch auftreten, die die zu errechnenden Werte Gberschreiten (siehe "Bestimmung der Zulassigen
Werte von F, und F,).

8LxA2 (ohne Haltebremse)
8LxA3 (mit/ohne Haltebremse)

Das Festlager istam A-Flansch mit einem Lagersicherungsring gesichert. Das Loslager am B-Flansch ist mit einer
Feder in Richtung A-Flansch vorgespannt. Durch Axialkrafte in Richtung B-Flansch kann die Federvorspannung
der Lagerung Uberwunden werden, so dass sich die Welle entsprechend dem vorhandenen Axialspiel der Lager
(ca. 0,1 - 0,2 mm) verschiebt. Diese Verschiebung kann zu Problemen bei Motoren mit Haltebremsen bzw. bei
allen Motoren mit induktiven Gebersystemen fiihren. Daher diirfen beim Einsatz dieser Motoren keine Axialkrafte
in Richtung B-Flansch auftreten, die die zu errechnenden Werte lberschreiten (siehe "Bestimmung der Zulassigen
Werte von F, und F,).

A- und B-Flansch Position

A B |

44 8LVA Anwenderhandbuch V 1.10



Aufstellbedingungen

Bestimmung der zuldassigen Werte von F, und F,

Angaben zur Bestimmung der zulassigen Werte von F, und F, kdnnen den Motordaten der jeweiligen Servomotoren
entnommen werden (siehe Abschnitt "Technische Daten", "Zulassige Wellenbelastung"). Die zulassigen Werte
basieren auf einer Lagerlebensdauer von 20.000 h (Lagerlebensdauerberechnung angelehnt an DIN ISO 281).

X Froeenne Radialkraft
—_\ Favereeens Axialkraft
1 D S Abstand zwischen Motorflansch und Angriffspunkt der Radialkraft F,
Fr
\4
Fa
- - - 4. 1-
'__/

Uberbestimmte Lagerung

Vermeiden Sie beim Anbau von Antriebselementen an die Abtriebswelle unbedingt eine Uberbestimmte Lagerung.
Die zwangslaufig vorhandenen Toleranzen verursachen zusatzliche Kréafte auf die Lagerung der Abtriebswelle.
Dies kann zu einer deutlich verminderten Lebensdauer bzw. zur Beschadigung des Lagers flihren!
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5 Montage und Anschluss

5.1 Vor der Montage

Lesen Sie dieses Anwenderhandbuch vollstéandig und fiihren Sie erst dann die Arbeiten aus.

Berucksichtigen Sie aulRerdem die technische Dokumentation aller anderen Maschinenkomponenten und die der
fertigen Maschine.

5.2 Sicherheit

Arbeiten an Motoren und deren Verkabelung dirfen nur im spannungsfreien Zustand und durch qualifiziertes Fach-
personal 2) erfolgen. Der Schaltschrank ist zuvor spannungsfrei zu schalten und gegen Wiedereinschalten zu si-
chern.

Verwenden Sie nur geeignete Einrichtungen, Werkzeuge und schitzen Sie sich durch Sicherheitsausriistung.

Warnung!
Personen- und Sachschaden durch eigenméachtige Umbauten!

Durch eigenmachtige Umbauten am Produkt konnen sich dessen Leistungs- und Grenzwerte negativ
verandern und Gefahren entstehen. Dadurch sind schwere Sachschiaden und Verletzungen nicht aus-
zuschlieRen.

Eigenmachtige Umbauten sind daher verboten!

* Fiihren Sie keine eigenméchtigen Umbauten und Veranderungen am Produkt durch.
* Nehmen Sie im Bedarfsfall Kontakt mit B&R auf.

5.2.1 Allgemeine Gefahrenquellen

Manipulation von Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen

Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen schitzen Sie und andere Personen vor gefahrlicher Spannung, sich dre-
henden oder bewegenden Elementen und vor heilRen Oberflachen.

Gefahr!

Personen- und Sachschaden durch Manipulation von Schutzeinrichtungen!

Werden Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen entfernt oder aufRer Betrieb gesetzt, ist kein Personen-
schutz mehr gegeben und es kann zu sehr schweren Personen- und Sachschiaden kommen.

» Entfernen Sie keine Sicherheitseinrichtungen.

» Setzen Sie keine Sicherheitseinrichtungen auBer Betrieb.

* Verwenden Sie auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb immer alle Sicherheitseinrichtun-
gen!

Gefahrliche Spannung

Zum Betrieb der Motoren ist es notwendig, dass an bestimmten Teilen eine gefahrliche Spannung anliegt.

2) siehe "Qualifiziertes Fachpersonal" auf Seite 9
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Gefahr!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile besteht unmittelbare Lebensgefahr durch Stromschlag.

Werden Anschliisse in falscher Reihenfolge oder unter Spannung an- oder abgeklemmt, kénnen Licht-
bdgen entstehen und Personen und Kontakte kénnen geschadigt werden.

Auch wenn sich der Motor nicht dreht oder wenn er fremd angetrieben als Generator lauft, kénnen die
Steuer- und Leistungsanschliisse Spannung fiihren!

* Beruihren Sie Anschliisse niemals in eingeschaltetem Zustand.

* Losen oder verbinden Sie elektrische Anschliisse an Motor und Servoverstérker nie unter Span-
nung!

* Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

* Betreiben Sie den Motor immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie dies auch bei kurz-
zeitigem Test- und Probebetrieb!

* Halten Sie wahrend des Betriebes und so lange die Maschine nicht vom Netz getrennt wurde
alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen.

» Bevor Sie an Motoren, Getrieben oder Servoverstiarkern bzw. im Gefahrenbereich ihrer Maschi-
ne arbeiten, trennen Sie diese vollstandig vom Netz und sichern Sie diese gegen Wiederein-
schalten durch andere Personen oder Automatiken ab.

* Beachten Sie die Entladezeit eines ggf. vorhandenen Zwischenkreises.
» SchlieBen Sie Messgerite nur im strom- und spannungslosen Zustand an!

Gefahr durch Elektromagnetische Felder

Beim Betrieb von Anlagen der elektrischen Energietechnik, z. B. Transformatoren, Umrichter, Motoren usw., wer-
den elektromagnetische Felder erzeugt.

Gefahr!

Gesundheitsgefahr durch elektromagnetische Felder!

Ein Herzschrittmacher kann durch elektromagnetische Felder in seiner Funktion beeintrachtigt wer-
den, so dass es beim Trager zu gesundheitlichen Schiaden mit méglicher Todesfolge kommen kann.
* Beachten Sie die entsprechenden nationalen Schutz- und Sicherheitsvorschriften.
* Der Aufenthalt von Personen mit Herzschrittmachern ist in gefahrdeten Bereichen untersagt.
* Warnen Sie das Personal durch Information, Warnhinweise und Sicherheitskennzeichnung.
* Sichern Sie die Gefahrenzone durch Absperrungen ab.

» Sorgen Sie z. B. mit Abschirmungen dafiir, dass die elektromagnetischen Felder an ihrer Quelle
reduziert werden.

Gefahrliche Bewegung

Durch Dreh- und Positionierbewegungen der Motoren werden Maschinenelemente bewegt oder angetrieben, wie
auch Lasten befordert.

Nach dem Einschalten der Maschine ist grundsétzlich jederzeit mit Bewegungen der Motorwelle zu rechnen! Ein
Schutz von Personen und Maschine kann daher nur durch Gbergeordnete SchutzmaRnahmen gewahrleistet wer-
den. Ein solcher Schutz kann z. B. durch ausreichend stabile mechanische Schutzeinrichtungen wie Schutzabde-
ckungen, Schutzzaune, Schutzgitter sowie durch Lichtschranken erreicht werden.

Bringen Sie in unmittelbarer Nahe der Maschine ausreichend und leicht zugangliche Notaus-Schalter an, um die
Maschine im Ungliicksfall schnellstmdglich anhalten zu kénnen.
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Gefahr!

Verletzungsgefahr durch sich drehende oder bewegende Elemente und durch Lasten!

Durch sich drehende oder bewegende Elemente konnen Koérperteile eingezogen oder abgetrennt wer-
den und StéBRe auf den Korper ausgeiibt werden.

Halten Sie sich wéhrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
gegen das Betreten durch unbefugte Personen.

Bevor Sie an der Maschine arbeiten, sichern Sie diese gegen ungewollte Bewegungen ab. Eine
ggf. vorhandene Haltebremse ist dazu nicht geeignet!

Halten Sie wahrend des Betriebes und so lange die Maschine nicht vom Netz getrennt wurde
alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen.

Betreiben Sie den Motor immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie dies auch bei kurz-
zeitigem Test- und Probebetrieb!

Motoren kéonnen durch Fernsteuerung automatisch anlaufen! Gegebenenfalls ist ein dement-
sprechendes Warnsymbol anzubringen und ein Schutz gegen das Betreten des Gefahrenberei-
ches vorzusehen!

Gefahr!

Verletzungsgefahr durch Lasten!

Schwebende Lasten konnen durch Herabfallen zu Personenschaden bis hin zum Tod fiihren. Schwere
Lasten konnen kippen und Personen einklemmen bzw. schwer verletzen.

UnsachgemaRe Ausfiihrung, ungeeignete oder schadhafte Geradte und Hilfsmittel konnen zu schweren
Verletzungen und/oder Sachschaden fiihren.

Heben Sie Motoren ohne produktfremde Zusatzlast (z. B. Anbauelemente) hoch.
Verwenden Sie nur zuldssige Hub-, Transport- und Hilfsmittel mit ausreichender Tragkraft.
Halten Sie sich nie in der Gefahrenzone bzw. unter schwebenden Lasten auf.

Sichern Sie das Produkt gegen Herabfallen und Kippen.

Tragen Sie Sicherheitsschuhe, Schutzkleidung und einen Schutzhelm.

Beachten Sie die jeweiligen nationalen und o6rtlichen Vorschriften.

Warnung!

Verletzungsgefahr durch fehlerhafte Ansteuerung oder Defekt!

Durch fehlerhafte Ansteuerung von Motoren oder Defekt konnen ungewollte und gefahrliche Bewe-
gungen ausgelost und Verletzungen herbeigefiihrt werden.

Ein solches fehlerhaftes Verhalten kann ausgelost werden durch:

fehlerhafte Installation bzw. Fehler bei der Handhabung der Komponenten
fehlerhafte oder unvollstindige Verdrahtung

defekte Gerate (Servoverstirker, Motor, Positionsgeber, Kabel, Bremse)
fehlerhafte Ansteuerung (z. B. durch Softwarefehler)

Gefahr durch heiRe Oberflachen

Durch Verlustleistung vom Motor und Reibung im Getriebe, kdnnen diese Komponenten wie auch deren Umfeld
eine Temperatur von Uber 100°C erreichen.

Die entstehende Warme wird Giber das Gehause und den Flansch an die Umgebung abgegeben.
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Warnung!
Verbrennungsgefahr durch heiRe Oberflachen!

Bei Beriihrung von heiRen Oberflachen (z. B. Motor- und Getriebegehduse, wie auch damit in Verbin-
dung stehenden Bauteilen) kann es auf Grund der sehr hohen Temperatur dieser Teile zu sehr schwe-
ren Verbrennungen kommen.

* Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

» Beriihren Sie das Motor- oder Getriebegehduse wie auch angrenzende Oberflachen niemals im
Nennlastbetrieb.

* Achten Sie auch bei Stillstand auf heiBe Oberflachen.

« Lassen Sie Motor und Getriebe vor Arbeiten daran ausreichend abkiihlen, denn auch nach dem
Abschalten besteht noch uiber einen langeren Zeitraum Verbrennungsgefahr.

* Betreiben Sie den Motor bzw. das Getriebe immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie
dies auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb!

5.2.2 Gerauschemission
Achten Sie auf die Gesundheit der Personen im Umfeld der laufenden Maschine.

Warnung!
Gehorschaden durch Arbeitsgerausche.

Der Motor kann wiahrend des Betriebes den zuldssigen Gerduschpegel fiir Arbeitsstétten liberschreiten
und auch Gehorschaden verursachen.

* Fiuhren Sie geeignete MaBnahmen zur Gerauschminderung durch (z. B. Einhausungen, Abde-
ckungen oder andere schallisolierende MaBnahmen).

» Beriicksichtigen Sie die geltenden Arbeitsschutzbestimmungen.

5.3 Wellenende und Lagerung

Die Motorwelle ist mit beidseitig geschlossenen fettgeschmierten Rillenkugellagern gelagert. Schiitzen Sie den
Motor vor Schaden durch zu hohe Radial- und Axialkrafte!

Vermeiden Sie unter allen Umstanden folgende Belastungen auf das vordere Wellenende bzw. den hinteren Mo-
torgehausedeckel:

» Ubermafigen Druck
+ StoRe
* Hammerschlage

Warnung!
Schaden durch zu hohe Axialkrafte!

Durch zu hohe Axialkréfte (z. B. durch Aufschlagen oder Aufpressen) an der Welle, kénnen die Motor-
lager beschadigt oder deren Lebensdauer verkiirzt werden. Ebenso sind Schaden am Geber oder an
ggf. verbauten Optionen (Haltebremse, Getriebe) méglich.

* Fiihren Sie keine Hammerschldage auf den Motor oder die Abtriebswelle aus. Durch Hammer-
schldge verursachte Belastungen tiberschreiten die zuldssigen Werte in jedem Fall.

* Unterlassen Sie auch StoRe und libermaBigen Druck auf den Motor und die Abtriebswelle.

Uberbestimmte Lagerung

Vermeiden Sie beim Anbau von Antriebselementen an die Abtriebswelle unbedingt eine Uberbestimmte Lagerung.
Die zwangslaufig vorhandenen Toleranzen verursachen zusatzliche Krafte auf die Lagerung der Abtriebswelle.
Dies kann zu einer deutlich verminderten Lebensdauer bzw. zur Beschadigung des Lagers flhren!
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Heben und Transportieren

Das Gewicht von Anbauelementen (Zahnrader, Riemenscheiben, Kupplungen etc.) kann beim Heben und Trans-
portieren vom Motor schadigende Wirkung auf die Lagerung haben. Beachten Sie diese Radial- und Axialbelas-
tung bei diesen Vorgangen!

Montage und Demontage von Anbauelementen

Montieren und demontieren Sie die Anbauelemente (Zahnrader, Riemenscheiben, Kupplungen etc.) am Wellen-
ende immer ohne Axialbelastung flur die Motorlager und alle anderen im Motor verbauten Teile. Verwenden Sie
dazu passende Spannsatze, Druckhllsen, andere Spannelemente, Aufziehvorrichtungen etc. Die stirnseitig am
Wellenende vorhandene Zentrierbohrung kann flr diese Arbeiten verwendet werden.

Achten Sie auf ausgewuchtete Anbauelemente bzw. entsprechende Montage.

Sichern Sie die Anbauelemente nach der Montage und vor dem Betrieb gegen unbeabsichtigtes Lésen.
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5.4 Einbau in die Anlage

Bevor Sie an Motoren, Getrieben oder Servoverstarkern bzw. im Gefahrenbereich ihrer Maschine arbeiten, trennen
Sie diese vollstandig vom Netz und sichern Sie diese gegen Wiedereinschalten durch andere Personen oder
Automatiken ab.

Kontrolle

Priifen Sie die Komponenten vor dem Einbau darauf, ob sie geeignet und unbeschadigt sind.
Getriebe sind zusatzlich auf Dichtheit zu prifen.

Warnung!
Personen- und Sachschaden durch beschéadigte oder ungeeignete Maschinenkomponenten!

Der Betrieb einer Maschine mit beschadigten oder ungeeigneten Komponenten ist ein Sicherheitsrisi-
ko und kann zu Ausfillen fiihren. Schwere Sachschaden und Verletzungen sind nicht auszuschlieBen.

» Betreiben Sie niemals eine Maschine mit beschadigtem Motor oder Getriebe bzw. mit einer an-
deren beschadigten Komponente.

* Bauen Sie niemals eine beschadigte Komponente in eine Maschine ein.

* Verwenden Sie keine Motoren oder Getriebe die bereits einmal liberlastet betrieben wurden.

* Vergewissern Sie sich vor dem Einbau, dass der Motor bzw. das Getriebe fiir die Maschine
geeignet ist.

* Unterlassen Sie auch kurzzeitige Test- und Probebetriebe mit beschadigten oder ungeeigneten
Maschinenkomponenten.

* Kennzeichnen Sie beschadigte bzw. nicht einsatzbereite Komponenten gut ersichtlich und ein-
deutig.

Reinigung

Reinigen Sie die Abtriebswelle und den Flansch des Motors, wie auch die Wellen- und Flanschgegenseite an der
Maschine, griindlich von Korrosionsschutzmittel und Verschmutzung.

Vorsicht!

Sachschaden durch unsachgemaBe Reinigung.

Kommen Wellendichtringe, Dichtlippen und Dichtungen mit Reinigungsmittel in Kontakt, konnen diese
dadurch beschadigt werden.
* Verwenden Sie nur geeignete und materialschonende Reinigungsmittel.

» Stellen Sie sicher, dass Wellendichtringe, Dichtlippen und Dichtungen nicht mit Reinigungs-
mittel in Kontakt kommen.

Anbau mit dem Anbauflansch
Bauen Sie den Motor mit dem Anbauflansch, der gleichzeitig auch als Kiihlflache dient, an die Maschine an.
Der Motor ist dazu am Flansch mit der Maschine zu verschrauben.

Ziehen Sie die Schrauben mit dem der Norm entsprechenden Anzugsdrehmoment an und verwenden Sie ein
Schraubensicherungsmittel.

Befestigen und |6sen Sie Zahnrader, Riemenscheiben, Kupplungen etc. auf der Abtriebswelle nur mit geeigneten
Spannsatzen, Druckhiilsen etc.

Hinweis:

Das Typenschild sollte im eingebauten Zustand jederzeit lesbar sein.
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Sicherheitskennzeichnung

Dem Produkt ist ein Warnaufkleber ,HeilRe Oberflache” beigelegt. Bringen Sie diesen so am montierten Produkt
an, dass dieser jederzeit sichtbar ist.

Warnaufkleber ,Heile Oberflache*

5.4.1 Befestigungsmittel und Anzugsdrehmomente

Verwenden Sie Zylinderschrauben mit Innensechskant und fiir BaugréRe 2 und 3 auch

Unterlegscheiben.

Ziehen Sie die Schrauben gleichmafig, Gber Kreuz und mit dem korrekten Anzugsdrehmo-
ment an, um Verzug am Flansch und ein Uberdehnen der Schrauben zu vermeiden.

Wird der Motor an anderen Materialien angeschraubt bzw. gibt es abweichende Oberflachenrauheiten, so ist vom
Anwender selbst ein korrektes Anzugsdrehmoment zu ermitteln.

Anzugsdrehmoment [Nm]

Schraube Unterlegscheibe [mm]
(ISO 4762 - Festigkeitsklasse mind. 8.8) (UNI 6592) (in Stahl; Reibungskoeffizient p = 0,14)
8LVA1 M4 3
8LVA2 M5 53x9 6
8LVA3 M6 6,4 x 11 10
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5.5 An- und Abklemmen des Motors

Beim An- und Abklemmen des Motors sind zwingend die nachfolgenden Sicherheitshinweise und Anweisungen
zu beachten:

Der Schutzleiter ist Gber den Leistungsanschluss bzw. Motorstecker anzuschliel3en.

Gefahr!

Personen- und Sachschéaden durch fehlendes Erdpotential!

Wenn am Motorgehéduse oder Servoverstarker kein ordnungsgeméaRes Erdpotential vorhanden ist, kon-
nen Fehlerstrome zu schweren Personen und Sachschéden fiihren.

* Verbinden Sie (auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb!) das Motorgehause und den Ser-
voverstirker ordnungsgemaR mit Erdpotential (PE-Schiene).

Gefahr!

Personen- und Sachschaden durch direkten Netzanschluss!
Wird der Motor direkt ans Netz angeschlossen, fiihrt dies zu schweren Personen- und Sachschéaden.

» Betreiben Sie den Motor ausschliefllich mit B&R Antriebssystemen.

Gefahr!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile besteht unmittelbare Lebensgefahr durch Stromschlag.

Werden Anschliisse in falscher Reihenfolge oder unter Spannung an- oder abgeklemmt, konnen Licht-
boégen entstehen und Personen und Kontakte konnen geschadigt werden.

Auch wenn sich der Motor nicht dreht oder wenn er fremd angetrieben als Generator lauft, konnen die
Steuer- und Leistungsanschliisse Spannung fiihren!

» Beriihren Sie Anschliisse niemals in eingeschaltetem Zustand.

» Losen oder verbinden Sie elektrische Anschliisse an Motor und Servoverstérker nie unter Span-
nung!

* Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

* Betreiben Sie den Motor immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie dies auch bei kurz-
zeitigem Test- und Probebetrieb!

* Halten Sie wahrend des Betriebes und so lange die Maschine nicht vom Netz getrennt wurde
alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen.

« Bevor Sie an Motoren, Getrieben oder Servoverstarkern bzw. im Gefahrenbereich ihrer Maschi-
ne arbeiten, trennen Sie diese vollstdndig vom Netz und sichern Sie diese gegen Wiederein-
schalten durch andere Personen oder Automatiken ab.

* Beachten Sie die Entladezeit eines ggf. vorhandenen Zwischenkreises.
* SchlieRen Sie Messgerate nur im strom- und spannungslosen Zustand an!
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Warnung!
Verbrennungsgefahr durch heiRe Oberflachen!

Bei Beriihrung von heiRen Oberflachen (z. B. Motor- und Getriebegehduse, wie auch damit in Verbin-
dung stehenden Bauteilen) kann es auf Grund der sehr hohen Temperatur dieser Teile zu sehr schwe-
ren Verbrennungen kommen.

* Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

» Beriihren Sie das Motor- oder Getriebegehduse wie auch angrenzende Oberflachen niemals im
Nennlastbetrieb.

* Achten Sie auch bei Stillstand auf heiBe Oberflachen.

« Lassen Sie Motor und Getriebe vor Arbeiten daran ausreichend abkiihlen, denn auch nach dem
Abschalten besteht noch uiber einen langeren Zeitraum Verbrennungsgefahr.

* Betreiben Sie den Motor bzw. das Getriebe immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie
dies auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb!

5.5.1 Kabel und Stecker

Information:

Die technischen Daten sowie Bestelldaten der Kabel sind dem jeweils aktuellen Anwenderhandbuch
zum verwendeten B&R Antriebssystem zu entnehmen.
Dieses finden Sie im Downloadbereich der B&R Homepage www.br-automation.com

5.5.1.1 Kabel anderer Hersteller

Vorsicht!

Schéaden durch Spannungsiiberh6hung!

Die Spannungsiiberhéhung an der Wicklung kann durch Kabel anderer Hersteller negativ beeinflusst
werden. Durch Spannungsiiberh6hung an der Wicklung kénnen Wicklungsschaden auftreten.

* Wenn Sie keine B&R Kabel verwenden, miissen Sie die Einhaltung der Spannungsklasse A
nach EN 60034-25 nachweisen.

» Ist dieser Nachweis nicht erbracht, besteht kein Anspruch auf Gewahrleistung aufgrund von
Wicklungsschaden, die auf Spannungsiiberhohung an der Wicklung zuriickzufiihren sind.

5.5.1.2 Stecker anderer Hersteller

Hinweis:
Storungen durch elektrische oder elektromagnetische Effekte!
Bei Verwendung von Steckern anderer Hersteller sind EMV Stérungen nicht auszuschlieBen.

* Verwenden Sie B&R Stecker um die Einhaltung der EMV Grenzwerte der Steckverbindung zu
gewabhrleisten.

* Achten Sie auf korrekte Konfektionierung mit ordnungsgemaRer Kontaktierung der Kabelschir-
me.

5.5.1.3 Kabelabfangung und Biegeradius

Damit Kabel und Steckverbindungen keiner schadlichen Belastung ausgesetzt werden, sind bei der Installation die
Kabelabfangung (A) und der minimale Biegeradius (R) unbedingt zu beachten.

o [
:ig i
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Montage und Anschluss

Kabelabfangung (A)
* A =max. 300 mm in Richtung der Steckerlangsachse
+ die Verbindung muss kraft- und momentenfrei ausgefiihrt sein
+ eine relative Bewegung zum Stecker ist nicht zulassig!
» Zugbeanspruchung auf Kabel und Stecker sind unzulassig!

Biegeradius (R)
» die minimalen Radien sind dem aktuellen technischen Datenblatt des Kabels zu entnehmen

5.5.2 Anschlussreihenfolge

Beim Anklemmen oder Abklemmen des Servomotors sind zwingend die folgenden Sicherheitshinweise und Rei-
henfogen zu beachten.

Gefahr!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile besteht unmittelbare Lebensgefahr durch Stromschlag.

Werden Anschliisse in falscher Reihenfolge oder unter Spannung an- oder abgeklemmt, konnen Licht-
boégen entstehen und Personen und Kontakte konnen geschadigt werden.

Auch wenn sich der Motor nicht dreht oder wenn er fremd angetrieben als Generator lauft, konnen die
Steuer- und Leistungsanschliisse Spannung fiihren!

* Beriihren Sie Anschliisse niemals in eingeschaltetem Zustand.

* Ldsen oder verbinden Sie elektrische Anschliisse an Motor und Servoverstérker nie unter Span-
nung!

* Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

* Betreiben Sie den Motor immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie dies auch bei kurz-
zeitigem Test- und Probebetrieb!

* Halten Sie wahrend des Betriebes und so lange die Maschine nicht vom Netz getrennt wurde
alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen.

* Bevor Sie an Motoren, Getrieben oder Servoverstarkern bzw. im Gefahrenbereich ihrer Maschi-
ne arbeiten, trennen Sie diese vollstiandig vom Netz und sichern Sie diese gegen Wiederein-
schalten durch andere Personen oder Automatiken ab.

* Beachten Sie die Entladezeit eines ggf. vorhandenen Zwischenkreises.

» SchlieRen Sie Messgerite nur im strom- und spannungslosen Zustand an!

Gefahr!

Nach dem Abschalten der Servoverstarker ist die Entladezeit des Zwischenkreises von mindestens
funf Minuten abzuwarten. Um eine Gefdhrdung auszuschlieBen, muss die aktuelle Spannung am Zwi-
schenkreis vor Beginn der Arbeiten mit einem geeigneten Messgerat zwischen -DC1 und +DC1 gemes-
sen werden und kleiner als 42 VDC sein. Das Erloschen der Betriebs-LED ist kein Indikator dafiir, dass
das Gerat spannungslos ist!

Vorsicht!

Der Temperatursensor des Motors ist ESD empfindlich. Aus diesem Grund miissen erst die Anschluss-
kabel auf der Antriebssystem Seite (ACOPOS) fertig konfektioniert und angeschlossen werden. Erst
dann diirfen die Stecker am Motor, in der beschriebenen Reihenfolge, angesteckt werden.

Doppel-Winkeleinbaudose

=

Anklemmen Abklemmen

1. Orangen Leistungsstecker anschlief’en. 1. Griinen Geberstecker abstecken.
2. Griinen Geberstecker anschlief3en. 2. Orangen Leistungsstecker abstecken.
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Einkabellosung (hybrid)
Anklemmen Abklemmen

1. Stecker am Motor anschlieRen 1. Stecker am Motor abstecken

56 8LVA Anwenderhandbuch V 1.10



Montage und Anschluss
5.5.3 Stecker fachgerecht anschlieRen

Die Stecker fur den Leistungs- und Geberanschluss von B&R Motoren sind als SpeedTec System? und ytec System
verfugbar. Die Systeme unterscheiden sich in der Verriegelungsart.

1) Das motorseitige SpeedTec System ist riickwartskompatibel zu Verkabelungen mit Schraubanschluss. Damit kann beim Austausch von Motoren eine be-
stehende Verkabelung mit Schraubanschlissen weiterverwendet werden. Fachgerechtes AnschlieRen siehe "Schraubanschluss (fir Motoren mit SpeedTec
Anschluss)" auf Seite 60.

Vorsicht!

Schéaden durch nicht fachgerecht angeschlossene Stecker!

Nicht fachgerecht angeschlossene Stecker kénnen zu Stérungen und Schaden an Motor und Geber
fiihren!

» Stecker immer gerade, gewaltfrei und werkzeuglos anschlieBen oder abziehen.
» Darauf achten, dass die Stecker vollstandig aufgesteckt und verriegelt sind.

5.5.3.1 Systemiibersicht

Die verfligbaren Stecker besitzen verschiedene Verriegelungssysteme und sind entsprechend unterschiedlich zu
bedienen.

Die Doppel-Winkeleinbaudose ist
als ytec System ausgefihrt.

Die Einkabelldsung (hybrid) ist als
SpeedTec System ausgefiuhrt.

Beim Anschliel®en muss der Stecker
manuell verriegelt werden.

Beim Anschlielen verriegelt der
Stecker automatisch.
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5.5.3.2 SpeedTec System

Das SpeedTec System verfligt Giber einen werkzeuglosen Schnellverschluss und zusatzlich auch tber ein Innen-
gewinde, wodurch es kompatibel zu Einbaudosen mit Schraubanschluss ist.

Anschliefen und verriegeln

. Die Markierungen » «+ aufeinander ausrichten.

Den Stecker gerade und spaltfrei auf die Einbaudose aufschie-
ben.

. Verriegelungsring im Uhrzeigersinn (Pfeilrichtung ,close®)

handfest anziehen.

Die Verriegelung muss um mindestens 2 hérbare "Klicks" ver-
dreht werden. Fir eine korrekte Verriegelung missen zudem
die Markierungen » 4~ zueinander versetzt sein (siche Abbil-
dung links, Schritt 2).

. Verriegelungsring gegen den Uhrzeigersinn (Pfeilrichtung

»open“) drehen, bis die Markierungen » «+ aufeinander aus-
gerichtet sind.

. Stecker gerade und gewaltfrei von der Einbaudose abziehen.

Bei der Demontage darf nur am Stecker und keinesfalls am
Kabel gezogen werden.
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5.5.3.3 ytec System

Die werkzeuglose Selbstverriegelung des ytec Systems verdreht beim Aufstecken den vorde-

ren Ring des Steckers und lasst diesen nach erfolgter Verriegelung in die Mittelstellung zurtick-
springen.

1. Die Markierungen « « « aufeinander ausrichten.

@ % Selbstverriegelung Den Stecker gerade und spaltfrei aufschieben.
self—/oc</ng
@Eg@ H £i =] 2. Beim Aufschieben verdreht sich der vordere Ring des Steckers
o | == von selbst gegen den Uhrzeigersinn und springt nach erfolgter
5 1 = geg g pring g

Verriegelung wieder in die Mittelstellung zurick.
Eine korrekte Verriegelung ist an der Mittelstellung des vorde-
ren Ringes und am erfolgten "Klick" erkennbar.

Selbstverriegelung
self-locking

Entriegeln und Stecker abziehen

@ @

=

Gl 9 1. Den vorderen Ring des Steckers eine Achteldrehung gegen
O den Uhrzeigersinn drehen und in dieser Position halten.

2. Den Stecker gerade und Gewaltfrei abziehen.
@ Bei der Demontage darf nur am Stecker und keinesfalls am

@ Kabel gezogen werden.
=

@ 9
O
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5.5.3.4 Schraubanschluss (fiir Motoren mit SpeedTec Anschluss)

Der Schraubanschluss wird verwendet, wenn ein bestehender Motor mit Schraubanschluss, durch einen neuen
Motor (der gleichen Baureihe mit dem riickwartskompatiblen SpeedTec Anschluss) ersetzt wird. Damit kann die
bestehende Verkabelung mit Schraubanschlissen weiterverwendet werden.

Der Anschluss erfolgt werkzeuglos, es ist dabei auf eine verkantungsfreie Montage zu achten.

Vibrationsring

Sollte im Betrieb mit starken Vibrationen (>4-6 g) zu rechnen sein, so ist der Schraubanschluss mit einem Vibrati-
onsring zu sichern. Dadurch wird die unbeabsichtigte Losung der Schraubverbindung verhindert. Der Vibrations-
ring erflllt keine Abdichtungsfunktion. Die Montage erfolgt werkzeuglos durch Aufschieben auf die motorseitige
Einbaudose. Die entsprechende Nut fiur den Vibrationsring befindet sich gleich nach dem Feingewinde.

Bestellnummer Vibrationsring: Lieferumfang:
8PX000.00-1 50 Stiick Vibrationsring Gr.1 (fiir Motoren mit SpeedTec Anschluss)
8PX001.00-1 10 Stilick Vibrationsring Gr.1,5 (fiir Motoren mit SpeedTec Anschluss)

AnschlieBen und verriegeln

1. Im Bedarfsfall einen Vibrationsring anbringen.
Die Markierungen » * aufeinander ausrichten.
Den Stecker gerade auf die Einbaudose aufschieben.

—
e l=—# | 1 I _
2. Verriegelungsring im Uhrzeigersinn drehen und handfest bis

zum Anschlag anziehen.
Der Spalt zwischen Stecker und Einbaudose sollte ca. 2 mm

@ @l (jmm betragen.

Vibrationsring
vibration ring

Entriegeln und Stecker abziehen

@@ —
xe ;j{

S
~—

. Verriegelungsring gegen den Uhrzeigersinn drehen, bis sich
dieser vollstdndig vom Gewinde der Einbaudose geldst hat.

@ @ 2. Stecker gerade und gewaltfrei von der Einbaudose abziehen.
Bei der Demontage darf nur am Stecker und keinesfalls am
Kabel gezogen werden.
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5.5.4 Anschlusstechnik

5.5.4.1 Doppel-Winkeleinbaudose

» 300° verdrehbare Doppel-Winkeleinbaudose

» Schnellverschluss mit Selbstverriegelung

* Robuste, industrietaugliche Steckverbindung mit optimaler EMV-Schirmung
* Robustes Metallgehause

5.5.4.1.1 Pinbelegung Resolver Anschluss

Pin | Beschreibung Funktion

1 |-

2

3

4

5 _—

6 |R1 Referenzsignal invertiert

7 |-

8 |S4 Sinus Ausgangssignal

9 |S2 Sinus Ausgangssignal invertiert
10 |S3 Cosinus Ausgangssignal invertiert
1 |$1 Cosinus Ausgangssignal invertiert
12 |R2 Referenzsignal

Beschreibung Funktion
U+ Geberversorgung +12,5 V

D Daten Ausgang

D\ Daten Ausgang invertiert
T Takt Eingang

T Takt Eingang invertiert
COM (12) Batterieversorgung 0 V
COM (1) Geberversorgung 0 V

VBATT Batterieversorgung

Pin | Beschreibung Funktion

A |U Motor Anschluss U
B |V Motor Anschluss V
c |wW Motor Anschluss W
PE |PE Erdung

1 |T+ Temperatur +

2 |T- Temperatur -

3 |B+ Bremse +

4 |B- Bremse -

5.5.4.1.4 Abmessungen ytec Anschlussstecker

Die ytec Anschlussstecker, passend zur Doppel-Winkeleinbaudose, haben die gleichen Abmessungen und sind
durch die Farben Griin und Orange unterscheidbar. Der Anschluss am Motor erfolgt werkzeuglos.

‘ 42 | ‘ 42 |
~ il ~ "
—— BS——
1
=
\‘;ﬂ [ e
Geberstecker (griin) Leistungsstecker (orange)
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5.5.4.2 Einkabellosung (hybrid) - (SpeedTec System)

» 300° verdrehbarer SpeedTec Anschluss

* Geber- und Leistungsleitung in einem Kabel zusammengefasst

» Schnellverschluss mit Selbstverriegelung

* Robuste, industrietaugliche Steckverbindung mit optimaler EMV-Schirmung

* Robustes Metallgehause

Hinweis:

gungen zu erfiillen.

gleich Version 2.42.2 sein

nicht.

5.5.4.2.1 Pinbelegung Einkabellésung (hybrid)

Bei Motoren mit Einkabell6sung (hybrid) wird das Temperatursignal nicht wie bisher mit zwei einzelnen
Leitungen im Motorkabel gefiihrt, sondern digital iiber die Geberschnittstelle iibermittelt.

Fiir den Betrieb eines Motors mit Einkabell6sung (hybrid) sind seitens der Antriebe folgende Bedin-

* Fur ACOPOSmulti: die Kabelabdeckung muss fiir den Betrieb mit Hybridkabel vorgesehen sein
(Kabelausbruch vorhanden; Lieferdatum ab 2015)

* Flir ACOPOSmulti mit SafeMC: die eingestellte Version des Betriebssystems (NC Version) muss
groBer oder gleich Version 2.48.0 sein; das Safety Release muss mindestens Version 1.9 sein

* Fur alle Antriebe: die eingestellte Version des Betriebssystems (NC Version) muss groBer oder

Werden oben genannte Bedingungen nicht erfiillt, funktioniert die Temperaturauswertung am Antrieb

in

Signal

Motor Anschluss U

Motor Anschluss V

Motor Anschluss W

Bremse -

Bremse +

m

Erdung

Geber Anschluss

Masse

Daten

Daten invertiert

oladhlw(Nd=Tglo(NO|lO|w|>|T

Takt Eingang

Takt Eingang invertiert

5.5.4.2.2 Abmessungen htec Anschlussstecker

Der htec Anschlussstecker kann werkzeuglos angeschlossen werden.

htec Anschlussstecker
1.8

25 24

219
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6 Inbetriebnahme und Betrieb

6.1 Vor Inbetriebnahme und Betrieb

Lesen Sie dieses Anwenderhandbuch vollstdndig und beginnen Sie erst dann mit der Inbetriebnahme bzw. dem
Betrieb.

Berucksichtigen Sie auRerdem die technische Dokumentation aller anderen Maschinenkomponenten (z. B. des
B&R Antriebssystems) und die der fertigen Maschine.

6.2 Sicherheit

Die Inbetriebnahme darf nur durch qualifiziertes Fachpersonal 2 erfolgen.

Verwenden Sie nur geeignete Einrichtungen, Werkzeuge und schitzen Sie sich durch Sicherheitsausriistung.

Vorsicht!

Personen- und Sachschiaden durch Ausfall des Servoverstarkers!
Wenn der Servoverstarker ausfallt, kann ein unkontrollierter Motor Schiaden verursachen.
Elektronische Gerate sind grundsatzlich nicht ausfallsicher!

» Sorgen Sie dafiir, dass der Motor bei Ausfall des Servoverstarkers in einen sicheren Zustand
gebracht wird.

6.2.1 Allgemeine Gefahrenquellen

Manipulation von Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen

Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen schiitzen Sie und andere Personen vor gefahrlicher Spannung, sich dre-
henden oder bewegenden Elementen und vor heilten Oberflachen.

Gefahr!

Personen- und Sachschaden durch Manipulation von Schutzeinrichtungen!

Werden Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen entfernt oder auBer Betrieb gesetzt, ist kein Personen-
schutz mehr gegeben und es kann zu sehr schweren Personen- und Sachschaden kommen.

» Entfernen Sie keine Sicherheitseinrichtungen.

» Setzen Sie keine Sicherheitseinrichtungen auBer Betrieb.

* Verwenden Sie auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb immer alle Sicherheitseinrichtun-
gen!

Geféahrliche Spannung

Zum Betrieb der Motoren ist es notwendig, dass an bestimmten Teilen eine gefahrliche Spannung anliegt.

2) siehe "Qualifiziertes Fachpersonal" auf Seite 9
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Gefahr!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile besteht unmittelbare Lebensgefahr durch Stromschlag.

Werden Anschliisse in falscher Reihenfolge oder unter Spannung an- oder abgeklemmt, kénnen Licht-
bdgen entstehen und Personen und Kontakte kénnen geschadigt werden.

Auch wenn sich der Motor nicht dreht oder wenn er fremd angetrieben als Generator lauft, kénnen die
Steuer- und Leistungsanschliisse Spannung fiihren!

Beriihren Sie Anschliisse niemals in eingeschaltetem Zustand.

Loésen oder verbinden Sie elektrische Anschliisse an Motor und Servoverstérker nie unter Span-
nung!

Halten Sie sich wiahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

Betreiben Sie den Motor immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie dies auch bei kurz-
zeitigem Test- und Probebetrieb!

Halten Sie wahrend des Betriebes und so lange die Maschine nicht vom Netz getrennt wurde
alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen.

Bevor Sie an Motoren, Getrieben oder Servoverstiarkern bzw. im Gefahrenbereich ihrer Maschi-
ne arbeiten, trennen Sie diese vollstandig vom Netz und sichern Sie diese gegen Wiederein-
schalten durch andere Personen oder Automatiken ab.

Beachten Sie die Entladezeit eines ggf. vorhandenen Zwischenkreises.
SchlieBen Sie Messgerite nur im strom- und spannungslosen Zustand an!

Gefahr durch Elektromagnetische Felder

Beim Betrieb von Anlagen der elektrischen Energietechnik, z. B. Transformatoren, Umrichter, Motoren usw., wer-
den elektromagnetische Felder erzeugt.

Gefahr!

Gesundheitsgefahr durch elektromagnetische Felder!

Ein Herzschrittmacher kann durch elektromagnetische Felder in seiner Funktion beeintrachtigt wer-
den, so dass es beim Trager zu gesundheitlichen Schiaden mit méglicher Todesfolge kommen kann.

Beachten Sie die entsprechenden nationalen Schutz- und Sicherheitsvorschriften.

Der Aufenthalt von Personen mit Herzschrittmachern ist in gefahrdeten Bereichen untersagt.
Warnen Sie das Personal durch Information, Warnhinweise und Sicherheitskennzeichnung.
Sichern Sie die Gefahrenzone durch Absperrungen ab.

Sorgen Sie z. B. mit Abschirmungen dafiir, dass die elektromagnetischen Felder an ihrer Quelle
reduziert werden.

Gefahrliche Bewegung

Durch Dreh- und Positionierbewegungen der Motoren werden Maschinenelemente bewegt oder angetrieben, wie
auch Lasten befordert.

Nach dem Einschalten der Maschine ist grundsétzlich jederzeit mit Bewegungen der Motorwelle zu rechnen! Ein
Schutz von Personen und Maschine kann daher nur durch Gbergeordnete SchutzmaRnahmen gewahrleistet wer-
den. Ein solcher Schutz kann z. B. durch ausreichend stabile mechanische Schutzeinrichtungen wie Schutzabde-
ckungen, Schutzzaune, Schutzgitter sowie durch Lichtschranken erreicht werden.

Bringen Sie in unmittelbarer Nahe der Maschine ausreichend und leicht zugangliche Notaus-Schalter an, um die
Maschine im Ungliicksfall schnellstmdglich anhalten zu kénnen.
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Gefahr!

Verletzungsgefahr durch sich drehende oder bewegende Elemente und durch Lasten!

Durch sich drehende oder bewegende Elemente konnen Koérperteile eingezogen oder abgetrennt wer-
den und StéBRe auf den Korper ausgeiibt werden.

Halten Sie sich wéhrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
gegen das Betreten durch unbefugte Personen.

Bevor Sie an der Maschine arbeiten, sichern Sie diese gegen ungewollte Bewegungen ab. Eine
ggf. vorhandene Haltebremse ist dazu nicht geeignet!

Halten Sie wahrend des Betriebes und so lange die Maschine nicht vom Netz getrennt wurde
alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen.

Betreiben Sie den Motor immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie dies auch bei kurz-
zeitigem Test- und Probebetrieb!

Motoren kéonnen durch Fernsteuerung automatisch anlaufen! Gegebenenfalls ist ein dement-

sprechendes Warnsymbol anzubringen und ein Schutz gegen das Betreten des Gefahrenberei-
ches vorzusehen!

Gefahr!

Verletzungsgefahr durch Lasten!

Schwebende Lasten konnen durch Herabfallen zu Personenschaden bis hin zum Tod fiihren. Schwere
Lasten konnen kippen und Personen einklemmen bzw. schwer verletzen.

UnsachgemaRe Ausfiihrung, ungeeignete oder schadhafte Geradte und Hilfsmittel konnen zu schweren
Verletzungen und/oder Sachschaden fiihren.

Heben Sie Motoren ohne produktfremde Zusatzlast (z. B. Anbauelemente) hoch.
Verwenden Sie nur zuldssige Hub-, Transport- und Hilfsmittel mit ausreichender Tragkraft.
Halten Sie sich nie in der Gefahrenzone bzw. unter schwebenden Lasten auf.

Sichern Sie das Produkt gegen Herabfallen und Kippen.

Tragen Sie Sicherheitsschuhe, Schutzkleidung und einen Schutzhelm.

Beachten Sie die jeweiligen nationalen und o6rtlichen Vorschriften.

Warnung!
Verletzungsgefahr durch fehlerhafte Ansteuerung oder Defekt!

Durch fehlerhafte Ansteuerung von Motoren oder Defekt konnen ungewollte und gefahrliche Bewe-
gungen ausgelost und Verletzungen herbeigefiihrt werden.

Ein solches fehlerhaftes Verhalten kann ausgelost werden durch:

fehlerhafte Installation bzw. Fehler bei der Handhabung der Komponenten
fehlerhafte oder unvollstindige Verdrahtung

defekte Gerate (Servoverstirker, Motor, Positionsgeber, Kabel, Bremse)
fehlerhafte Ansteuerung (z. B. durch Softwarefehler)

Gefahr durch heiRe Oberflachen

Durch Verlustleistung vom Motor und Reibung im Getriebe, kdnnen diese Komponenten wie auch deren Umfeld
eine Temperatur von Uber 100°C erreichen.

Die entstehende Warme wird Giber das Gehause und den Flansch an die Umgebung abgegeben.
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Warnung!
Verbrennungsgefahr durch heiRe Oberflachen!

Bei Beriihrung von heiRen Oberflachen (z. B. Motor- und Getriebegehduse, wie auch damit in Verbin-
dung stehenden Bauteilen) kann es auf Grund der sehr hohen Temperatur dieser Teile zu sehr schwe-
ren Verbrennungen kommen.

Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

Beriihren Sie das Motor- oder Getriebegehause wie auch angrenzende Oberflaichen niemals im
Nennlastbetrieb.

Achten Sie auch bei Stillstand auf heiBe Oberflachen.

Lassen Sie Motor und Getriebe vor Arbeiten daran ausreichend abkiihlen, denn auch nach dem
Abschalten besteht noch uiber einen langeren Zeitraum Verbrennungsgefahr.

Betreiben Sie den Motor bzw. das Getriebe immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie
dies auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb!

6.2.2 Reversierbetrieb

Warnung!
Personen- und Sachschiaden durch Wellenbruch!

Der Sitz der Passfeder kann bei starkem Reversierbetrieb ausschlagen. Dies kann im Extremfall zum
Bruch des Wellenendes und in Folge zu schweren Schaden fiihren!

Setzen Sie bei starkem Reversierbetrieb vorzugsweise glatte Wellenenden ein.

6.2.3 Frei drehende Motoren

Bei frei drehenden Motoren ist eine eventuell vorhandene Passfeder gegen Wegschleudern zu sichern. Montage-
schrauben oder andere Montageelemente sind vor dem Betrieb gegen Wegschleudern zu sichern oder missen
entfernt werden. Eine Wellenschutzhllse, fur Transport und Lagerung, ist kein entsprechender Schutz und muss
ebenfalls entfernt werden.

Warnung!

Personen- und Sachschaden durch wegschleudernde Elemente!

Bei frei drehenden Motoren kénnen wegschleudernde Elemente Personen- und Sachschaden verur-
sachen.

Nachfolgende Sicherheitsvorkehrungen gelten auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb!
Sichern Sie Passfedern.

Sichern oder entfernen Sie Montageschrauben oder andere Montageelemente.

Eine Wellenschutzhiilse, fiir Transport und Lagerung, muss ebenfalls entfernt werden.

6.2.4 Haltebremse

Die Motoren kénnen optional mit einer Haltebremse ausgestattet sein. Diese dient nur zum Festhalten der Motor-
welle im spannungslosen Zustand des Motors.

Das maximale Motormoment liberschreitet das Haltemoment der Bremse wesentlich.
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Gefahr!

Personen- und Sachschéaden durch nicht vorgesehene Verwendung der Haltebremse!

Wird die Haltebremse anders als vorgesehen verwendet, sind Funktionsausfille und Unfélle mit Per-
sonen- und Sachschaden moglich.

* Verwenden Sie die Haltebremse nicht zum betriebsméaBigen Abbremsen! Sie ist keine Arbeits-
bremse.

* Verwenden Sie die Haltebremse nicht zum Personenschutz! Durch die Haltebremse ist kein
Personenschutz gegeben!

* Verwenden Sie die Haltebremse nicht zum Halten von Lasten! Sie gewahrleisten keine sichern-
de Funktion (z. B. gegen das Absenken bei Hebelasten).

* Belasten Sie Motoren mit Haltebremse weder bei der Montage noch in Betrieb axial. Insbeson-

dere Axialkrafte in Richtung B-Flansch sind zu vermeiden, da dadurch ein Bremsversagen auf-
treten kann!

Hinweis:

Lastbremsungen im Fall eines Nothaltes sind zulassig - sie reduzieren jedoch die Lebensdauer.

Weitere Informationen zur Haltebremse finden Sie im Kapitel "Technische Daten".

6.3 Prifungen

6.3.1 Prufungen vor der Inbetriebnahme

Folgendes muss vor der Inbetriebnahme sichergestellt werden:

Der Antrieb darf nicht beschadigt sein.

Der Motor muss ordnungsgemald ausgerichtet und befestigt sein und darf sich nicht im Gefahrenbereich
anderer Einrichtungen befinden.

Die Verschraubungen missen korrekt angezogen sein.
Nicht benutzte Anschlussgewinde am Flanschlagerschild miissen verschlossen sein.
Alle an der Abtriebswelle befestigten Komponenten miissen gegen unbeabsichtigtes Losen gesichert sein.

Motoren, welche ein Wellenende mit Passfeder besitzen, diirfen nicht ohne Passfeder betrieben werden.
Die daraus entstehende Unwucht kann einen Motorschaden verursachen.

Bei frei drehenden Motoren missen Passfedern gegen wegschleudern gesichert und Montageschrauben
und andere Montageelemente ebenso gesichert oder entfernt sein.

Es missen alle zugehoérigen Schutzeinrichtungen (mechanisch, thermisch, elektrisch) montiert sein.
Alle Motoranschliisse mussen ordnungsgemal ausgefiihrt sein.

Das Schutzleitersystem muss richtig ausgeftihrt und Uberprift sein.

Die Leitungen dirfen die Motoroberflache nicht berthren.

Der Antrieb muss frei sein (ggf. Bremse luften).

Die Not-Aus-Funktionen muss Uberpriift sein.

Eine ggf. vorhandene Haltebremse muss funktionsfahig sein.

Ein ggf. vorhandener Lifter muss ordnungsgemaf’ angeschlossen und funktionsfahig sein.

Eine ggf. vorhandene Flissigkeitskiihlung muss ordnungsgemaR angeschlossen, funktionsfahig und dicht
sein.
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Warnung!

Personen- und Sachschaden durch beschadigte oder ungeeignete Maschinenkomponenten!

Der Betrieb einer Maschine mit beschadigten oder ungeeigneten Komponenten ist ein Sicherheitsrisi-
ko und kann zu Ausfillen fiihren. Schwere Sachschaden und Verletzungen sind nicht auszuschlieBen.

* Betreiben Sie niemals eine Maschine mit beschadigtem Motor oder Getriebe bzw. mit einer an-
deren beschadigten Komponente.

» Bauen Sie niemals eine beschadigte Komponente in eine Maschine ein.

» Verwenden Sie keine Motoren oder Getriebe die bereits einmal uiberlastet betrieben wurden.

* Vergewissern Sie sich vor dem Einbau, dass der Motor bzw. das Getriebe fiir die Maschine
geeignet ist.

* Unterlassen Sie auch kurzzeitige Test- und Probebetriebe mit beschadigten oder ungeeigneten
Maschinenkomponenten.

* Kennzeichnen Sie beschédigte bzw. nicht einsatzbereite Komponenten gut ersichtlich und ein-
deutig.

6.3.2 Prifungen wahrend der Inbetriebnahme

Folgendes muss wahrend der Inbetriebnahme sichergestellt werden:

Alle Baugruppen und Anbauten des Motors (wie z.B. Schutzeinrichtungen, Geber, Bremse, Kiihlung, Ge-
triebe etc.) missen auf Funktion Gberprift worden sein.

Die Einsatzbedingungen (siehe Kapitel "Aufstellbedingungen") missen eingehalten werden.

Eine ggf. vorhandene Haltebremse muss bei drehendem Motor geliftet sein.

Eine ggf. vorhandene Flissigkeitskiihlung muss funktionsfahig und dicht sein.

Alle elektrischen Anschlisse und Verbindungen missen vorschriftsmaRig ausgefiihrt und befestigt sein.
Es miissen alle Schutzmalinahmen getroffen worden sein, die ein Berlihren von spannungsfiihrenden Tei-
len, heilBen Oberflachen, drehenden und sich bewegenden Teilen und Baugruppen ausschlieen. Priifen
Sie auch ob diese Schutzmalinahmen funktionstiichtig sind.

Alle Abtriebselemente mussen nach Herstellervorgabe montiert und eingestellt sein.

Die max. zul. Drehzahl n,,, des Motors muss begrenzt sein und darf nicht tUberschritten werden kénnen.
Die max. zul. Drehzahl n, ist die hochste kurzzeitig zulassige Betriebsdrehzahl.

6.3.3 Wahrend des Betriebes

Achten Sie wahrend des Betriebes auf folgende, mdglicherweise eine Betriebsstorung ankiindigende, Anzeichen:

ungewohnliche Gerausche

ungewohnliche Schwingungen

ungewohnliche Gerliche

Rauchentwicklung

ungewohnliche Temperaturentwicklung

erhohte Leistungsaufnahme

Schmierstoffaustritt

Ansprechen der Uberwachungs- oder Sicherheitseinrichtung

Schalten Sie die Maschine ggf. schnellstmdglich ab, um Folgeschaden oder Unfalle zu vermeiden. Achten Sie
bei Abschaltungen und Ursachenforschungen immer auf die Sicherheit anderer Personen, sowie auf die eigene
Sicherheit!

Verstandigen Sie bei Abschaltungen umgehend das zustéandige Fachpersonal.
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6.4 Betriebsstorungen

Inbetriebnahme und Betrieb

In nachfolgender Tabelle finden Sie, nach Stérung gegliederte, mogliche Fehlerursachen und eine Angabe zu

deren Behebung.

Stérung

Mogliche Fehlerursache

Behebung

Motor l&uft nicht an

Reglerfreigabe fehlt

Reglerfreigabe aktivieren

Regler-Fehler, Geber-Fehler

Fehlerlisting am Umrichter bzw. Regler auslesen, Fehler be-
heben
Stecker auf korrekte Montage prifen (siehe Kapitel "Monta-
ge und Anschluss", Abschnitt "Stecker fachgerecht anschlie-
Ren")

Spannungsversorgung fehlt

Anschluss und Spannungsversorgung priifen

Stecker auf korrekte Montage prifen (siehe Kapitel "Monta-
ge und Anschluss", Abschnitt "Stecker fachgerecht anschlie-
Ren")

Drehfeld

Phasenfolge prifen, ggf. Tausch der Anschlussleitung

Bremse liiftet nicht (ggf. vorhandene optionale Ausstattung)

Ansteuerung, Anschluss und Spannungsversorgung priifen

Bremse defekt (ggf. vorhandene optionale Ausstattung)

Nehmen Sie im Bedarfsfall Kontakt mit B&R auf.

Unruhiger Lauf Schirmung in den Anschlussleitungen unzureichend Schirmanbindung und Erdung uberpriifen
Reglerparameter zu hoch Reglerparameter optimieren
Vibrationen Kupplungselemente oder Arbeitsmaschine schlecht gewuch- | Nachwuchten
tet
Mangelnde Ausrichtung des Antriebsstranges Maschinensatz neu ausrichten
Befestigungsschrauben locker Schraubverbindungen priifen und sichern
Laufgerausche Fremdkérper im Motor Nehmen Sie im Bedarfsfall Kontakt mit B&R auf.

Lagerschaden

Nehmen Sie im Bedarfsfall Kontakt mit B&R auf.

Der Motor wird zu warm - die Tem-
peraturliberwachung spricht an

Uberlastung des Antriebs

Motorbelastung priifen und mit Typenschilddaten verglei-
chen

unzureichende Warmeabfuhr

Sorgen Sie fir ausreichende Warmeabfuhr.

Bremse llftet unzureichend - schleifende Bremse (ggf. vor-
handene optionale Ausstattung)

Nehmen Sie im Bedarfsfall Kontakt mit B&R auf.

Stromaufnahme zu hoch - Motor-
drehmoment zu gering

Rastwinkel falsch

Rastwinkel Gberpriifen und ggf. einstellen

Nehmen Sie im Bedarfsfall Kontakt mit B&R auf

Folgende Informationen sollten Sie dabei bereithalten:

» Bestellbezeichnung und Serialnummer (siehe Typenschild)
* Art und Ausmal} der Stérung
» Begleitumstande der Stérung
» Anwendungsdaten (Zyklus von Drehmoment, Drehzahl und Kraften Uber der Zeit, Umgebungsbedingun-

gen)
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7 Inspektion und Wartung

Abhangig von den Betriebsbedingungen (wie z.B. Betriebsart, Temperatur, Drehzahl, Belastung, Einbaulage) er-
geben sich zum Teil sehr unterschiedliche Gebrauchsdauern fiir Schmierstoffe, Dichtelemente und Lagerstellen.

Fihren Sie je nach Verschmutzungsgrad vor Ort, regelmafige Reinigungen durch, um u.a. die Abfuhr der Verlust-
warme sicherzustellen.

Zu den eigenverantwortlichen Aufgaben des Betreibers zahlt:

» Die Erstellung eines Wartungsplans und die Dokumentation von Inspektionen und Wartungsarbeiten.

» Die Kontrolle von Motoren und der kuhlluftversorgenden Konstruktion auf Verschmutzung, Feuchtigkeit
und Undichtheiten.

» Die Reinigung von Motoren und der kihlluftversorgenden Konstruktion.
» Die Prifung der Anschlisse und Leitungen auf Beschadigungen.
+ Die Prifung aller Sicherheitsvorkehrungen fiir einen sicheren Betrieb.

7.1 Sicherheit

Arbeiten an Motoren und deren Verkabelung dirfen nurim spannungsfreien Zustand und durch qualifiziertes Fach-
personal 2) erfolgen. Der Schaltschrank ist zuvor spannungsfrei zu schalten und gegen Wiedereinschalten zu si-
chern.

Verwenden Sie nur geeignete Einrichtungen, Werkzeuge und schiitzen Sie sich durch Sicherheitsausriistung.

Warnung!
Personen- und Sachschaden durch eigenméachtige Umbauten!

Durch eigenméchtige Umbauten am Produkt kénnen sich dessen Leistungs- und Grenzwerte negativ
verandern und Gefahren entstehen. Dadurch sind schwere Sachschiaden und Verletzungen nicht aus-
zuschlieBen.

Eigenméachtige Umbauten sind daher verboten!

* Fuhren Sie keine eigenméchtigen Umbauten und Veranderungen am Produkt durch.
* Nehmen Sie im Bedarfsfall Kontakt mit B&R auf.

7.1.1 Allgemeine Gefahrenquellen

Manipulation von Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen

Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen schiitzen Sie und andere Personen vor gefahrlicher Spannung, sich dre-
henden oder bewegenden Elementen und vor heilten Oberflachen.

Gefahr!

Personen- und Sachschaden durch Manipulation von Schutzeinrichtungen!

Werden Schutz- bzw. Sicherheitseinrichtungen entfernt oder auBer Betrieb gesetzt, ist kein Personen-
schutz mehr gegeben und es kann zu sehr schweren Personen- und Sachschaden kommen.

» Entfernen Sie keine Sicherheitseinrichtungen.

» Setzen Sie keine Sicherheitseinrichtungen auBer Betrieb.

* Verwenden Sie auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb immer alle Sicherheitseinrichtun-
gen!

Gefahrliche Spannung

Zum Betrieb der Motoren ist es notwendig, dass an bestimmten Teilen eine gefahrliche Spannung anliegt.

2) siehe "Qualifiziertes Fachpersonal" auf Seite 9
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Gefahr!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile besteht unmittelbare Lebensgefahr durch Stromschlag.

Werden Anschliisse in falscher Reihenfolge oder unter Spannung an- oder abgeklemmt, kénnen Licht-
bdgen entstehen und Personen und Kontakte kénnen geschadigt werden.

Auch wenn sich der Motor nicht dreht oder wenn er fremd angetrieben als Generator lauft, kénnen die
Steuer- und Leistungsanschliisse Spannung fiihren!

* Beruihren Sie Anschliisse niemals in eingeschaltetem Zustand.

* Losen oder verbinden Sie elektrische Anschliisse an Motor und Servoverstérker nie unter Span-
nung!

* Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

* Betreiben Sie den Motor immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie dies auch bei kurz-
zeitigem Test- und Probebetrieb!

* Halten Sie wahrend des Betriebes und so lange die Maschine nicht vom Netz getrennt wurde
alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen.

» Bevor Sie an Motoren, Getrieben oder Servoverstiarkern bzw. im Gefahrenbereich ihrer Maschi-
ne arbeiten, trennen Sie diese vollstandig vom Netz und sichern Sie diese gegen Wiederein-
schalten durch andere Personen oder Automatiken ab.

* Beachten Sie die Entladezeit eines ggf. vorhandenen Zwischenkreises.
» SchlieBen Sie Messgerite nur im strom- und spannungslosen Zustand an!

Gefahr durch Elektromagnetische Felder

Beim Betrieb von Anlagen der elektrischen Energietechnik, z. B. Transformatoren, Umrichter, Motoren usw., wer-
den elektromagnetische Felder erzeugt.

Gefahr!

Gesundheitsgefahr durch elektromagnetische Felder!

Ein Herzschrittmacher kann durch elektromagnetische Felder in seiner Funktion beeintrachtigt wer-
den, so dass es beim Trager zu gesundheitlichen Schiaden mit méglicher Todesfolge kommen kann.
* Beachten Sie die entsprechenden nationalen Schutz- und Sicherheitsvorschriften.
* Der Aufenthalt von Personen mit Herzschrittmachern ist in gefahrdeten Bereichen untersagt.
* Warnen Sie das Personal durch Information, Warnhinweise und Sicherheitskennzeichnung.
* Sichern Sie die Gefahrenzone durch Absperrungen ab.

» Sorgen Sie z. B. mit Abschirmungen dafiir, dass die elektromagnetischen Felder an ihrer Quelle
reduziert werden.

Gefahrliche Bewegung

Durch Dreh- und Positionierbewegungen der Motoren werden Maschinenelemente bewegt oder angetrieben, wie
auch Lasten befordert.

Nach dem Einschalten der Maschine ist grundsétzlich jederzeit mit Bewegungen der Motorwelle zu rechnen! Ein
Schutz von Personen und Maschine kann daher nur durch Gbergeordnete SchutzmaRnahmen gewahrleistet wer-
den. Ein solcher Schutz kann z. B. durch ausreichend stabile mechanische Schutzeinrichtungen wie Schutzabde-
ckungen, Schutzzaune, Schutzgitter sowie durch Lichtschranken erreicht werden.

Bringen Sie in unmittelbarer Nahe der Maschine ausreichend und leicht zugangliche Notaus-Schalter an, um die
Maschine im Ungliicksfall schnellstmdglich anhalten zu kénnen.
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Gefahr!

Verletzungsgefahr durch sich drehende oder bewegende Elemente und durch Lasten!

Durch sich drehende oder bewegende Elemente konnen Koérperteile eingezogen oder abgetrennt wer-
den und StéBRe auf den Korper ausgeiibt werden.

Halten Sie sich wéhrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
gegen das Betreten durch unbefugte Personen.

Bevor Sie an der Maschine arbeiten, sichern Sie diese gegen ungewollte Bewegungen ab. Eine
ggf. vorhandene Haltebremse ist dazu nicht geeignet!

Halten Sie wahrend des Betriebes und so lange die Maschine nicht vom Netz getrennt wurde
alle Abdeckungen und Schaltschranktiiren geschlossen.

Betreiben Sie den Motor immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie dies auch bei kurz-
zeitigem Test- und Probebetrieb!

Motoren kéonnen durch Fernsteuerung automatisch anlaufen! Gegebenenfalls ist ein dement-
sprechendes Warnsymbol anzubringen und ein Schutz gegen das Betreten des Gefahrenberei-
ches vorzusehen!

Gefahr!

Verletzungsgefahr durch Lasten!

Schwebende Lasten konnen durch Herabfallen zu Personenschaden bis hin zum Tod fiihren. Schwere
Lasten konnen kippen und Personen einklemmen bzw. schwer verletzen.

UnsachgemaRe Ausfiihrung, ungeeignete oder schadhafte Geradte und Hilfsmittel konnen zu schweren
Verletzungen und/oder Sachschaden fiihren.

Heben Sie Motoren ohne produktfremde Zusatzlast (z. B. Anbauelemente) hoch.
Verwenden Sie nur zuldssige Hub-, Transport- und Hilfsmittel mit ausreichender Tragkraft.
Halten Sie sich nie in der Gefahrenzone bzw. unter schwebenden Lasten auf.

Sichern Sie das Produkt gegen Herabfallen und Kippen.

Tragen Sie Sicherheitsschuhe, Schutzkleidung und einen Schutzhelm.

Beachten Sie die jeweiligen nationalen und o6rtlichen Vorschriften.

Warnung!

Verletzungsgefahr durch fehlerhafte Ansteuerung oder Defekt!

Durch fehlerhafte Ansteuerung von Motoren oder Defekt konnen ungewollte und gefahrliche Bewe-
gungen ausgelost und Verletzungen herbeigefiihrt werden.

Ein solches fehlerhaftes Verhalten kann ausgelost werden durch:

fehlerhafte Installation bzw. Fehler bei der Handhabung der Komponenten
fehlerhafte oder unvollstindige Verdrahtung

defekte Gerate (Servoverstirker, Motor, Positionsgeber, Kabel, Bremse)
fehlerhafte Ansteuerung (z. B. durch Softwarefehler)

Gefahr durch heiRe Oberflachen

Durch Verlustleistung vom Motor und Reibung im Getriebe, kdnnen diese Komponenten wie auch deren Umfeld
eine Temperatur von Uber 100°C erreichen.

Die entstehende Warme wird Giber das Gehause und den Flansch an die Umgebung abgegeben.
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Warnung!
Verbrennungsgefahr durch heiRe Oberflachen!

Bei Beriihrung von heiRen Oberflachen (z. B. Motor- und Getriebegehduse, wie auch damit in Verbin-
dung stehenden Bauteilen) kann es auf Grund der sehr hohen Temperatur dieser Teile zu sehr schwe-
ren Verbrennungen kommen.

Halten Sie sich wahrend des Betriebes nicht im Gefahrenbereich auf und sichern Sie diesen
vor Zutritt durch unbefugte Personen.

Beriihren Sie das Motor- oder Getriebegehause wie auch angrenzende Oberflaichen niemals im
Nennlastbetrieb.

Achten Sie auch bei Stillstand auf heiBe Oberflachen.

Lassen Sie Motor und Getriebe vor Arbeiten daran ausreichend abkiihlen, denn auch nach dem
Abschalten besteht noch uiber einen langeren Zeitraum Verbrennungsgefahr.

Betreiben Sie den Motor bzw. das Getriebe immer mit allen Sicherheitseinrichtungen. Tun Sie
dies auch bei kurzzeitigem Test- und Probebetrieb!

7.2 Motorlager und Haltebremse

Motorlager

Bei stérungsfreiem Betrieb empfehlen wir als allgemeinen Richtwert fir die Wartung der Motorlagerung einen
Wechsel nach etwa 20.000 Betriebsstunden (rechnerische Lagergebrauchsdauer L,: 20.000 Betriebsstunden).

Haltebremse

Das Bremsmoment kann sich uber die Zeit bedingt durch Feuchtigkeit und Kontaminationen verringern. Daher
sollte in der Applikation das bendétigte Bremsmoment mit dem in der Applikation bendtigten Sicherheitsfaktor von
Zeit zu Zeit mittels der Bremstestfunktion Gberprift werden.

Falls die Bremse das bendtigte Moment nicht mehr erreicht, kann sie mit einem Refresh Zyklus das benétigte
Moment wieder erreichen.

» Die Bremstestfunktion im verwendeten ACOPOS Servoverstarker muss aktiviert werden.

» Beim Refresh Zyklus wird der Motor eine Umdrehung bei geschlossener Bremse mit 50 min-' drehen ge-
lassen. Dabei werden die Bremsflachen wieder gereinigt und die Bremse erreicht in der Regel wieder ihr
Moment.

» Nach einem Refresh ist die Bremse erneut zu testen.

* Falls nach 5 Refresh Zyklen die Bremse ihr gefordertes Moment nicht mehr erreicht, muss der Motor aus-
getauscht werden.

Tauschen Sie den Motor aus, wenn die Bremse ihr gefordertes Moment nicht mehr erreicht.

Nehmen Sie im Bedarfsfall Kontakt mit B&R auf. Reparaturen an Motor und Bremse sind ausschlie3lich von B&R
durchzufthren!

Hinweis:

Die Motoren kénnen optional mit einer Haltebremse ausgestattet sein. Diese dient zum Festhalten der
Motorwelle im spannungslosen Zustand des Motors. Das maximale Motormoment liberschreitet das
Haltemoment der Bremse wesentlich.
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Gefahr!

Personen- und Sachschéaden durch nicht vorgesehene Verwendung der Haltebremse!

Wird die Haltebremse anders als vorgesehen verwendet, sind Funktionsausfille und Unfélle mit Per-
sonen- und Sachschaden moglich.

Verwenden Sie die Haltebremse nicht zum betriebsméRigen Abbremsen! Sie ist keine Arbeits-
bremse.

Verwenden Sie die Haltebremse nicht zum Personenschutz! Durch die Haltebremse ist kein
Personenschutz gegeben!

Verwenden Sie die Haltebremse nicht zum Halten von Lasten! Sie gewahrleisten keine sichern-
de Funktion (z. B. gegen das Absenken bei Hebelasten).

Belasten Sie Motoren mit Haltebremse weder bei der Montage noch in Betrieb axial. Insbeson-
dere Axialkrafte in Richtung B-Flansch sind zu vermeiden, da dadurch ein Bremsversagen auf-
treten kann!

Hinweis:

Lastbremsungen im Fall eines Nothaltes sind zulassig - sie reduzieren jedoch die Lebensdauer.

7.3 Wellendichtring

Die Motoren kénnen optional mit einem Wellendichtring (Form A nach DIN 3760) ausgestattet sein. Damit erfiillen
die Motoren die Schutzart IP65 nach EN 60034-5.

Hinweis:

Ein Getriebeanbau ist dadurch jedoch unzulassig, da die Wellendichtringwartung durch das Getriebe
behindert wird.

Sorgen Sie wahrend der gesamten Lebensdauer des Motors fiir ausreichende Schmierung des
Wellendichtrings.

7.4 Reinigung

Reinigen Sie die Motoren regelmaflig, damit eine gute Warmeableitung gewahrleistet bleibt.

Information:

Halten Sie bei den Reinigungsarbeiten die Antriebskabel / Stecker fest.
Entfernen Sie Fasern und Fremdkoérper von Hand vom Motorgehéuse, ohne die Motoroberflache
oder das Wellenende zu beschadigen.

Verwenden Sie ein mit Wasser angefeuchtetes Tuch, um Staub und Schmutz vom Motorgehause
(ausgenommen dem Wellenende) zu entfernen.

Vorsicht!

Die Reinigung darf ausschlieBlich durch Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Stellen Sie vor Beginn der Reinigungsarbeiten sicher, dass der Motor ausgeschaltet, span-
nungslos, gestoppt und abgekiihlt ist.

Nicht geeignet fiir die Reinigung des Motors und der Kabel sind Druckluftwerkzeuge, Hoch-
druckreiniger, Drahtbiirsten, Schaber etc.
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8 Normen und Zulassungen

8.1 Internationale und nationale Zulassungen

Produkte und Dienstleistungen von B&R entsprechen den zutreffenden Regelungen, Richtlinien und Normen. Das
sind nationale, europaische und internationale Regelwerke, hauptsachlich von Organisationen wie ISO, IEC und
CENELEC. Besondere Aufmerksamkeit widmen wir der Zuverlassigkeit unserer Produkte im Industriebereich.

Information:
Die fiir den jeweiligen Motor giiltigen Zulassungen sind an folgenden Stellen zu finden:

* Im Anwenderhandbuch unter "Allgemeine Motordaten — Allgemeines”

* Auf der Homepage www.br-automation.com und entsprechenden Produktseite unter "Allgemei-
ne Motordaten — Allgemeines™

* Auf dem Typenschild des Motors.

8.1.1 Kennzeichnung

Kennzeichen Bedeutung Region
C € CE-Kennzeichnung Europa (EU)
U K UK Conformity Assessed (UKCA) United Kingdom (UK)

cA

Underwriters Laboratories Inc. (UL) USA

FILE: xxxxxxx

8.1.2 EU-Richtlinien und Normen (CE)

CE-Kennzeichen
Alle fur das jeweilige Produkt geltenden EU-Richtlinien und deren relevante harmoni-

sierte Normen werden erfillt.
Die Zertifizierung dieser Produkte erfolgt in Zusammenarbeit mit akkreditierten Prif-

laboren.
Europa (EU)

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

Alle Gerate erfiillen die Schutzanforderungen der Richtlinie zur "Elektromagnetischen Vertraglichkeit" und sind flr
den typischen Industriebereich ausgelegt.

Aus dieser Richtlinie angewandte Normen:

EN 61800-3 Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe
— Teil 3: EMV-Anforderungen einschlieflich spezieller Priifverfahren
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Normen und Zulassungen

Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

Die Niederspannungsrichtlinie ist flr elektrische Betriebsmittel mit einer Nennspannung innerhalb der Spannungs-
grenzen 50 bis 1000 VAC und 75 bis 1500 VDC anzuwenden.
Alle Gerate, die in den Anwendungsbereich dieser Richtlinie fallen, erfillen deren Schutzanforderungen.

Aus dieser Richtlinie angewandte Norm:

EN 60034-1 Drehende elektrische Maschinen — Teil 1: Bemessung und Betriebsverhalten

Die entsprechende Konformitatserklarung zu diesen Richtlinien ist auf der B&R Homepage als Download verfug-
bar. Die Ausgabesténde der angewandten Normen sind der Konformitatserklarung zu entnehmen.

Konformitatserklarung

PDF ) Homepage > Downloads > Zertifikate > Konformitatserklarungen > Motoren > Konformitatserklarung Motors Dreh-Sync

¥

Okodesign-Verordnung (EU) Nr. 2019/1781

B&R Motoren sind keine Induktionsmotoren, sondern Servo- und Synchronmotoren. Diese kdnnen nicht direkt
am offentlichen Stromnetz angeschlossen und auch nicht mit einer sinusférmigen Spannung mit einer Frequenz
von 50Hz, 60Hz oder 50/60Hz betrieben werden. B&R Motoren werden ausschlief3lich in Kombination mit B&R
Antrieben verwendet und mit variabler Spannung und Frequenz betrieben.

B&R Motoren sind somit vom Anwendungsbereich der Verordnung (EU) 2019/1781 ausgenommen.
8.1.2.1 Normeniibersicht

Die folgende Ubersicht beinhaltet Normen, die bei der Produktzulassung teilweise oder vollstéandig beriicksichtigt
werden.

Norm Beschreibung

EN 60034- 1 Drehende elektrische Maschinen - Bemessung und Betriebsverhalten

EN 60034- 5 Schutzarten auf Grund der Gesamtkonstruktion von drehenden elektrischen Maschinen

EN 60034- 6 Drehende elektrische Maschinen - Kiihlarten

EN 60034- 7 Drehende elektrische Maschinen - Klassifizierung der Bauarten, der Aufstellungsarten

EN 60034- 11 Drehende elektrische Maschinen - Thermischer Schutz

EN 60034- 14 Mechanische Schwingungen von bestimmten Maschinen mit einer Achshdhe von 56 mm und hoher
UL1004-1 Rotating Electrical Machines, General Requirements

UL1004-6 Servo and Stepper Motors

C22.2 No.100-14 Motors and Generators

8.1.2.2 Klimabedingungen

Die Einsatzbedingungen und die Bedingungen flir Transport und Lagerung nach EN 60034-1 sind den nachfol-
genden Kapiteln zu entnehmen:

siehe "Einsatzbedingungen" auf Seite 43

siehe "Bedingungen fir Transport und Lagerung" auf Seite 41
8.1.3 UK Regulation

Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulations
2012 No0.3032 [as amended]

UK Conformity Assessed (UKCA)

U K Alle fiir das jeweilige Produkt geltenden Richtlinien und deren relevante Normen wer-
den erfillt.
C n Produkte mit dieser Kennzeichnung dirfen in GroRbritannien (England, Wales,

Schottland) eingeflihrt werden.

Die entsprechende UK Declaration of Conformity ist auf der B&R Website als Download verfligbar. Die Ausgabe-
stédnde der angewandten Normen sind der UK Declaration of Conformity zu entnehmen.
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Normen und Zulassungen

UK Conformity Assessed (UKCA)

q: Homepage > Downloads > Zertifikate > Konformitatserklarungen > Motoren > UK Declaration Motors Dreh-Sync

8.1.4UL/CSA

Underwriters Laboratories (UL)

® Produkte mit dieser Kennzeichnung sind von Underwriters Laboratories geprift und
c us mit der Filenummer E360421 gelistet.

FILE: Das Prifzeichen gilt fir die USA und Kanada und erleichtert die Zulassung lhrer
Maschinen und Anlagen in diesem Wirtschaftsraum.

Hierzu angewandte Normen:

UL 1004-1 Rotating Electrical Machines - General Requirements
UL 1004-6 Servo and Stepper Motors
CSA-C22.2 No. 100-14 Motors and generators

Zertifikat

q: Homepage > Downloads > Zertifikate > UL > Synchronmotoren 8LS > E360421 UL Certificate of Compliance 8LS/8LT/8LV
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Entsorgung

9 Entsorgung

Werkstofftrennung

Damit die Gerate einem umweltgerechten Recycling-Prozess zugefiihrt werden kénnen, ist es notwendig, die ver-
schiedenen Werkstoffe voneinander zu trennen. Die Entsorgung muss gemaR den jeweils gultigen gesetzlichen
Regelungen erfolgen.

Bestandteil Entsorgung Hinweis

Motoren Elektronik-Recycling Ein magnetisierter Rotor darf auf keinen Fall auBerhalb des Stators transportiert oder
verschickt werden!

Getriebe (ohne OI) Metallschrott

Altol (Getriebe) Sondermiill

Kuhlflissigkeit Sondermiill Nur bei fliissigkeitsgekiihlten Motoren. Bestehend aus Wasser / Ol mit Additiven.

Module, Kabel Elektronik-Recycling

Batterien Sondermdill Brandgefahr: Lagern Sie Batterien bei der Entsorgung nicht zusammen mit leitfahigen
Materialien.

Karton/Papier-Verpackung Papier-/Kartonage-Recycling

9.1 Sicherheit

9.1.1 Schutzausristung
Tragen Sie zu lhrem persoénlichen Schutz immer entsprechende Sicherheitskleidung und Ausristung.
9.1.2 Rotor mit Seltene Erd Magneten

In den B&R Motoren sind Rotoren mit Seltene Erd Magneten verbaut, die Gber hohe magnetische Energiedichten
verfugen.

Warnung!

Personen- und Sachschaden durch Seltene Erd Magnete!
Die Motoren diirfen nicht in Einzelteile zerlegt werden.

Ein magnetisierter Rotor darf auf keinen Fall auBerhalb des Stators transportiert oder verschickt wer-
den!

* Durch die umgebenden Magnetfelder kann ein Herzschrittmacher in seiner Funktion derart be-
eintrachtigt werden, dass es beim Trager zu gesundheitlichen Schaden oder auch zum Tod fiih-
ren kann.

* Durch die umgebenden Magnetfelder konnen elektronische und mechanische Messgerite be-
einflusst oder zerstort werden.

* Durch die starke magnetische Anziehungskraft kann es zu unkontrollierten Bewegungen des
Magneten oder auch zum Anziehen anderer Gegenstanden kommen. Personenschaden durch
stoBen oder einklemmen sind moglich. Wenn Magnete beim aufeinanderprallen zersplittern
sind auch hierdurch Personenschéaden nicht auszuschliefen.

* In explosionsgefahrdeter Umgebung kann ein durch Magnete ausgeldster Funke zu schweren
Explosionen fiihren und Personen und Sachschaden verursachen.
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